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ISradimas priskiriamas gravitaciniams jrenginiams ir gali bati
panaudotas kaip jégos agregatas stacionariy ir mobiliy masiny —
gravitmobiliy pavarose bei transformuojant sukimosi energijg |
elektros energijg. Gravitacinj variklj, tikslu padidinti jo galinguma
konstrukciniu pozitriu, sudaro dvi viena kitoje besisukancios variklio
sukimosi asys, sukangioji jungtis, jtvirtinta variklio sukimosi asyje,
apkrovimo, krivio priémimo bei satelitiniai kaginiai krumpliaraiai,
stacionarlis bei pagalbinis krumpliaradiai, kurie tarpusavyje yra
sujungti taip, kad duoto sunkio kravis kravio laikiklyje, nutolusiame
duotu atstumu nuo variklio sukimosi asies ir jtvirtintame apkrovimo
kiginiame krumpliaratyje, jgalina lygaus Siam atstumui ilgio
sukancigja jungtj sukti variklio tus¢iavidure asj, kurioje yra jtvirtintas
jégos perdavimo elementas, dviguba krivio sunkio jéga.
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GRAVITACINIS VARIKLIS

[Sradimas priskiriamas gravitaciniams ir juos imituojantiems jrenginiams ir gali
buti panaudotas kaip jégos agregatas stacionariy ir mobiliy masiny — gravitmobiliy pavarose,
bei transformuojant sukimosi energija | elektros energija. Gravitacijos, visuotinés traukos
klasikines teorijos pagrindas yra 1687 metais paskelbtas I. Newtono visuotinés traukos désnis,
kuris teigia, kad bet kurie du materialiis taSkai veikia (traukia) vienas kita jéga, tiesiai
proporcinga jy masiy sandaugai ir atvirk§Giai proporcinga atstumo tarp jy kvadratui.

Artimiausias Zinomas techninis sprendimas yra Lietuvos Respublikos patentiné
paraiSka Nr. 2020 047 — ,,Gravitacinis variklis“. Variklio sukimosi aSies sukimo judesiui
aktyvuoti ir palaikyti kriivio gravitaciniy jégy ir Zemés gravitaciniy jégy ar jas imituojanciy
Jégy veikimo iSnaudojimas yra limituotas variklio konstrukcija.

ISradimo  uzdavinys — sukonstruoti nesudétingos konstrukcijos galinga
gravitacinj bei jj imituojantj variklj, kuris pastoviai ir maksimaliai naudingai i$naudoja kriivio
ir Zemés gravitaciniy Jégy ar jas imituojanéiy jégy veikimg, nepriklausomai nuo variklio
sukimosi aSies padéties horizontalios plokstumos atzvilgiu, tikslu panaudoti nei§senkancig Siy
Jjégu ekologiska energija ir tuo budu, i§ dalies nebenaudojant neekologiskos energijos,
stabilizuoti klimato kaitg.

[Sradimo esmé yra tai, kad Zinomame variklyje, pagrjstame gravitaciniy jégy
veikimu, dirban¢iame ilgalaikés nepusiausvyros rezime ir turindiame variklio sukimosi agj,
Jos atramg, jégos perdavimo elements, variklio besisukan¢iy daliy pusiausvyros ilyginimo
balansyrus, variklio apkrovimo mechanizmg — variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo
irenginj, kriivj, spyruokle, sukan¢iaja jungtj su joje jtvirtintu satelitiniu disku, §i jungtis yra
itvirtinta variklio tuSCiaviduréje sukimosi aSyje, o satelitinis diskas yra satelitinis kiiginis
krumpliaratis.

Gravitacinj variklj, tikslu padidinti jo galingumg konstrukciniu poZiiiriu, sudaro
horizontali pilnaviduré variklio sukimosi asis, kuri yra jtvirtinta tus¢iaviduréje variklio
sukimosi aSyje taip, kad tus¢iaviduré sukimosi asis, kurios vidinis diametras yra lygus variklio
pilnavidures sukimosi aies iSoriniam diametrui, laisvai sukasi ant pilnavidurés a$ies ir negali
pasislinkti iSilgai jos, o abiejy asiy centrai sutampa.. Variklio tus¢iaviduré sukimosi asis yra
jtvirtinta atramoje taip, kad ji laisvai sukasi atramoje ir negali pasislinkti i$ilgai savo sukimosi
aSies. Variklio tus¢iavidurés sukimosi aSies atrama yra standZiai jtvirtinta variklio réme. Ant
variklio tus€iavidurés aSies, j kair¢ nuo jos atramos, yra standziai jtvirtintas jégos perdavimo
elementas (krumpliaratis, skriemulys, ZvaigZduté, frikcinis ratukas, elektros variklio
generatoriaus rotorius). Ant variklio tus¢iavidurés sukimosi aSies kairiojo galo yra standZiai
itvirtinta vienu galu horizontali standi sukancioji jungtis taip, kad ji yra vienoje horizontalioje
plokStumoje su Sia variklio sukimosi aSimi ir yra statmena jai, o ant tos jungties kito galo yra
itvirtintas didysis satelitinis kiiginis krumpliaratis taip, kad jis laisvai sukasi ant tos jungties ir
negali pasislinkti iSilgai jos ir sukanciajai junggiai sukantis apie variklio sukimosi a$j, didysis
satelitinis kiiginis krumpliaratis nelieCia variklio atramos ir variklio rémo. Ant didziojo
satelitinio kiiginio krumpliaracio vidinés pusés, esancios aréiau variklio sukimosi asies, yra
standziai jtvirtintas mazasis satelitinis kaiginis krumpliaratis taip, kad abiejy satelitiniy kiiginiy
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krumpliaraciy sukimosi aSiy centrai sutampa ir yra sukan¢ioje jungtyje. DidZiojo satelitinio
kiiginio krumpliaracio diametras yra du kartus didesnis uz maZojo satelitinio kiiginio
krumpliara€io diametrg. StandZios jungties tesinyje, standziai jtvirtintame variklio
tus¢iaviduréje sukimosi aSyje, priesingoje, jos sukimosi aSies centro atzvilgiu, puséje, to
tesinio gale, yra standZiai jtvirtintas balansyras.

Ant variklio pilnavidurés sukimosi aSies, kairiau sukanciosios jungties, yra
standziai jtvirtintas centrinis stacionarus krumpliaratis, o sukangiojoje jungtyje, jos kairéje
pus¢je bei arCiau variklio pilnavidures sukimosi asies, yra standziai vienu galu jtvirtinta standi
horizontali pagalbiné aSis taip, kad ji yra vienoje horizontalioje plokstumoje su variklio
sukimosi aSimi, yra lygiagreti jai, o ant jos kito galo yra jtvirtintas pagalbinis krumpliaratis
taip, kad jis laisvai sukasi ant pagalbinés asies, negali pasislinkti iilgai jos ir yra vienoje
vertikalioje plokStumoje su centriniu stacionariu krumpliaraiu, su kurio iSoriniais krumpliais
yra tarpusavyje sujungtas savo iSoriniais to paties modulio krumpliais. Centrinio stacionaraus
krumpliara€io diametras yra tris kartus didesnis uz pagalbinio krumpliaraio diametrg ir
SeSiolika karty maZesnis uz didziojo satelitinio kiiginio krumpliara¢io diametra. Ant variklio
pilnavidurés sukimosi aSies, kairiau centrinio stacionaraus krumpliara¢io, yra jtvirtintas
gulsCios U raidés formos, skersiniame pjuvyje, cilindrinis krumpliaratis, turintis vidinius
krumplius, kurie yra vienoje vertikalioje plok§tumoje su centrinio stacionaraus krumpliaracio
bei pagalbinio krumpliaracio iSoriniais krumpliais, ir iSorinius krumplius taip, kad jo vidinis
diametras yra lygus jo iSoriniam diametrui, o §io krumpliara¢io spindulys yra lygus centrinio
stacionaraus krumpliaracio spindulio ir pagalbinio krumpliaragio diametro sumai ir kuris savo
vidiniais krumpliais yra sujungtas su pagalbinio krumpliaragio iSoriniais krumpliais, kurie,
savo ruoztu, yra sujungti su centrinio stacionaraus krumpliaragio to paties modulio i$oriniais
krumpliais taip, kad gulsCios U raidés formos, skersiniame pjiivyje, cilindrinis krumpliaratis
laisvai sukasi ant variklio pilnavidurés sukimosi asies ir negali pasislinkti iSilgai jos.

Ant variklio pilnavidurés sukimosi aSies, kairiau guls¢ios U raidés formos,
skersiniame pjivyje, cilindrinio krumpliaradio, yra standZiai jtvirtinta vienu galu standi L
raidés formos, skersiniame pjiivyje, stacionari jungtis taip, kas ji yra vienoje horizontalioje
plokStumoje su pilnavidure variklio sukimosi agimi, virSutiné jos dalis yra statmena tai a3iai,
apatiné jos dalis yra lygiagreti tai aSiai, o ant stacionarios jungties apatinés dalies galo yra
jtvirtintas stacionarus krumpliaratis taip, kad jis laisvai sukasi ant tos jungties apatinés dalies
galo, negali pasislinkti iSilgai tos dalies ir yra vienoje vertikalioje plok3tumoje su guls€ios U
raidés formos cilindrinio krumpliaracio iSoriniais krumpliais, su kuriais yra sujungtas savo, to
paties modulio, iSoriniais krumpliais. Ant variklio pilnavidurés sukimosi a$ies, kairiau
stacionarios jungties, yra jtvirtintas kriivio priémimo kiiginis krumpliaratis taip, kad jis laisvai
sukasi ant variklio pilnavidurés sukimosi a$ies, negali pasislinkti iSilgai jos. Ant kriivio
priémimo kiiginio krumpliaracio vidinés pusés, esandios ar€iau stacionarios jungties, yra
standZiai jtvirtintas vienu Sonu krivio priémimo cilindrinis krumpliaratis taip, kad abiejy
krumpliara€iy sukimosi a$iy centrai sutampa ir yra pilnavidurés variklio sukimosi agies
centre, krGivio priémimo cilindrinio krumpliaragio vidiniai krumpliai yra vienoje vertikalioje
plokStumoje su stacionaraus krumpliaraio iSoriniais to paties modulio krumpliais, su kuriais
Jie yra tarpusavyje sujungti ir kurio vidinis diametras yra SeSiolika karty didesnis uz
pagalbinio krumpliaraCio diametra, o krivio priémimo kiiginio krumpliaracio diametras yra
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lygus mazojo satelitinio kiiginio krumpliaratio diametrui, kurie savo kiiginiais to paties
modulio krumpliais tarpusavyje yra sujungti.

Ant variklio pilnavidurés sukimosi asies, kairiau kriivio priémimo kuginio
krumpliaragio, yra jtvirtintas apkrovimo kiiginis krumpliaratis taip, kad jis laisvai sukasi ant
tos asies ir negali pasislinkti iSilgai jos. Apkrovimo kiiginis krumpliaratis, kurio diametras yra
lygus kriivio priémimo kiiginio krumpliaragio diametrui ir yra du kartus mazesnis uz didZiojo
satelitinio kiiginio krumpliaradio diametra bei yra aStuonis kartus didesnis uZ centrinio
stacionaraus krumpliaradio diametra, savo kiiginiais krumpliais yra sujungtas su didziojo
satelitinio kiiginio krumpliaradio kiiginiais to paties modulio krumpliais, Apkrovimo
kiiginiame krumpliaratyje, jo horizontaliame spindulyje ties didziuoju satelitiniu kuginiu
krumpliaraciu, yra standziai jtvirtintas krivio, keturkampis skersiniame pjavyje, laikiklis ant
kurio yra tvirtai, nenukrintamai uzdétas atitinkamos formos raktas-rankena — variklio
apkrovimo mechanizmas, variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo jrenginys taip, kad
rankena yra horizontali, yra apkrovimo kiiginio krumpliaragio horizontalaus spindulio tasinyje
ir negali pasisukti apie kriivio laikiklj. Variklio pilnaviduré sukimosi asis yra standZiai
jtvirtinta variklio réme standZia jungtimi taip, kad ta asis negali suktis ir pasislinkti iSilgai jos.

Ant variklio pilnavidurés ir tus¢iavidurés sukimosi asiy, jy tesinyje j deSing, yra
analogiskai jtvirtintas veidrodinis variklis, kai tariamo vertikalaus veidrodZio plokstuma yra
variklio sukimosi a$iy atramoje bei yra statmena variklio sukimosi aSims, t. y. ant variklio
sukimosi agiy analogiskai jtvirtinty varikliy yra daugiau negu vienas. Kriiviai yra jtvirtinti jy
raktuose-rankenose taip, kad jie yra lengvai slankiojami isilgai tos, pastoviai horizontalios,
rakto-rankenos, nes tai duoda privalumg padidinti kriivj, jo sunkj ant kriivio priémimo ktiginio
krumpliaragio, esant tam paciam kriiviui, kai jis yra tiesiogiai ant laikiklio, o visy tarpusavyje
sujungty krumpliara¢iy krumpliai yra vienodo modulio, varikliy sudedamyjy daliy sukimosi
adiy pusiausvyra (islygintos iScentrinés, simetriskos jy atitinkamy sukimosi asiy atzvilgiu,
jégos) yra islygintos balansyrais. Variklio réme vienais galais yra standZiai jtvirtintos
standZios papildomos apatiné ir virSutiné jungtys, kuriy kituose galuose yra standziai jtvirtinti
atitinkamai apatinis ir virSutinis automatiSkai nuotoliniu btdu, per atstuma valdomi
stacionariis variklio apkrovimo mechanizmai veikiantys be kriivio atitinkamai jtemptos ir
suspaustos spyruoklés principu statmenai j raktg-rankena, kurioje vienais galais yra standZiai
jtvirtintos spyruoklés, o kitais galais jos yra standZiai jtvirtintos atitinkamuose automatiniuose
apkrovimo mechanizmuose. Kai viena spyruoklé veikia jtemptos spyruoklés rezimu, o kita
spyruoklé veikia suspaustos spyruoklés rezimu, variklio tus¢iaviduré sukimosi aSis sukasi
suspaustos spyruoklés kryptimi, prie$ laikrodZio rodykle, o kai abi spyruoklés veikia vienoda
jéga suspausty arba jtempty spyruokliy rezimu, variklis yra stabdomas. Variklio paleidimo,
stabdymo ir reguliavimo raktas-rankena yra fiksuota neutralioje padétyje variklio remo
pagalbinéje jungtyje fiksatoriumi, o visi variklio krumpliaradiai yra maksimaliai iSlengvinti
atitinkamo tikslingo dydZio ir formos kiaurymémis. Variklio modifikacijose krivis yra
jtvirtintas krvio laikiklyje tiesiogiai, o kai laikiklis yra jtvirtintas, ver¢iant aplinkybems,
apatiniame apkrovimo kiiginio krumpliaragio vertikaliame spindulyje, krGvis yra jtvirtintas
ant jo laikiklio, troselio, permesto per atitinkamai ilankstyta pagalbing jungtj, standziai
jtvirtinta variklio réme, pagalba taip, kad apkrovimas yra nukreiptas statmenai, Siuo atveju, |
apatinj vertikaly apkrovimo kiiginio krumpliaracio spindulj.
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s df =

I$radimas toliau apraSomas vienu bréziniuose pateiktu konstrukcijos pavyzdziu.

| figiiroje yra schema, kurioje pateiktas variklio skersinis pjavis horizontalioje,
lygiagregioje variklio sukimosi aSiai, plokstumoje.

2 figiiroje yra schema, kurioje pateiktas variklio skersinis pjavis vertikalioje,
statmenoje variklio sukimosi asiai, plokStumoje.

Gravitacin] variklj, tikslu padidinti jo galinguma konstrukciniu pozitiriu, sudaro
horizontali pilnaviduré variklio sukimosi aSis {1}, kuri yra jtvirtinta tuséiaviduréje variklio
sukimosi adyje {2} taip, kad tu3Giaviduré sukimosi asis {2}, kurios vidinis diametras yra
lygus variklio pilnavidurés sukimosi aSies {1} ioriniam diametrui, laisvai sukasi ant
pilnavidurés asies {1} ir negali pasislinkti igilgai jos, o abiejy asiy sukimosi centrai {3}
sutampa. Variklio tug¢iavidure sukimosi asis {2} yra jtvirtinta atramoje {4} taip, kad ji laisvai
sukasi atramoje {4} ir negali pasislinkti iSilgai savo sukimosi asies. Variklio tus¢iavidures
sukimosi asies {2} atrama {4} yra standZiai jtvirtinta variklio réme {5}. Ant variklio
tugGiavidures asies {2}, kairiau jos atramos {4}, yra standziai jtvirtintas jégos perdavimo
elementas {6} (krumpliaratis, skriemulys, zvaigzduté, frikcinis ratukas, elektros variklio
generatoriaus rotorius). Ant variklio tusciavidurés sukimosi aSies {2} kairiojo galo yra
standziai jtvirtinta vienu galu horizontali standi sukangioji jungtis {7} taip, kad ji yra vienoje
horizontalioje plok3tumoje su ia variklio sukimosi adimi {2} ir yra statmena jai, 0 ant tos
jungties {7} kito galo yra jtvirtintas didysis satelitinis kiiginis krumpliaratis {8} taip, kad jis
laisvai sukasi ant tos jungties {7} ir negali pasislinkti iSilgai jos ir sukanciajai jungciai {7}
sukantis apie variklio sukimosi asj {2}, didysis satelitinis kiiginis krumpliaratis {8} nelieCia
variklio atramos {4} ir variklio rémo {5}. Ant didZiojo satelitinio kiiginio krumpliaracio {8}
vidinés puses, esandios arGiau variklio sukimosi asies {2}, yra standziai jtvirtintas maZasis
satelitinis kiiginis krumpliaratis {9} taip, kad abiejy satelitiniy kiiginiy krumpliaraCiy {8. 9}
sukimosi agiy centrai {10} sutampa ir yra sukancioje jungtyje {7}. DidZiojo satelitinio
kiiginio krumpliara¢io {8} diametras yra du kartus didesnis uz mazojo satelitinio kiiginio
krumpliaragio {9} diametra. StandZios jungties {7} tesinyje {11}, standziai jtvirtintame
variklio tu$iaviduréje sukimosi adyje {2}, prieSingoje, jos sukimosi aSies centro {3}
atzvilgiu, puséje, to tesinio {11} gale, yra standZiai jtvirtintas balansyras {12}.

Ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, kairiau sukangiosios jungties {7},
yra standZiai jtvirtintas centrinis stacionarus krumpliaratis {13}, o sukan¢iojoje jungtyje {7},
jos kairéje puséje bei ar¢iau variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, yra standziai vienu galu
jtvirtinta standi horizontali pagalbiné aSis {14} taip, kad ji yra vienoje horizontalioje
plokstumoje su variklio sukimosi asimi {1}, yra lygiagreti jai, o ant jos kito galo yra
jtvirtintas pagalbinis krumpliaratis {15} taip, kad jis laisvai sukasi ant pagalbinés aSies {14},
negali pasislinkti i3ilgai jos ir yra vienoje vertikalioje plokstumoje su centriniu stacionariu
krumpliara¢iu {13}, su kurio iSoriniais krumpliais {16} yra tarpusavyje sujungtas savo
iSoriniais to paties modulio krumpliais {16}. Centrinio stacionaraus krumpliara¢io {13}
diametras yra tris kartus didesnis uz pagalbinio krumpliaracio {15} diametrg ir $eSiolika karty
mazesnis uz didziojo satelitinio kiiginio krumpliaradio {8} diametrg. Ant variklio pilnavidurés
sukimosi agies {1}, kairiau centrinio stacionaraus krumpliaracio {13}, yra jtvirtintas guls€ios
U raidés formos, skersiniame pjiivyje, cilindrinis krumpliaratis {17}, turintis vidinius
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krumplius {16}, kurie yra vienoje vertikalioje plokStumoje su centrinio stacionaraus
krumpliaragio {13} bei pagalbinio krumpliaracio {15} iSoriniais krumpliais {16}, ir iSorinius
krumplius {18} taip, kad jo vidinis diametras yra lygus jo iSoriniam diametrui, o Sio
krumpliara&io {17} spindulys yra lygus centrinio stacionaraus krumpliaracio {13} spindulio ir
pagalbinio krumpliaragio {15} diametro sumai ir kuris savo vidiniais krumpliais {16} yra
sujungtas su pagalbinio krumpliaragio {15} ioriniais krumpliais {16}, kurie, savo ruoZtu, yra
sujungti su centrinio stacionaraus krumpliaracio {13} to paties modulio iSoriniais krumpliais
{16} taip, kad guls¢ios U raidés formos, skersiniame pjavyje, cilindrinis krumpliaratis {17}
laisvai sukasi ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1} ir negali pasislinkti iSilgai jos.

Ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, kairiau guls¢ios U raides formos,
skersiniame pjiivyje, cilindrinio krumpliaragio {17}, yra standziai jtvirtinta vienu galu standi
L raides formos, skersiniame pjiivyje, stacionari jungtis {19} taip, kas ji yra vienoje
horizontalioje plok$tumoje su pilnavidure variklio sukimosi asimi {1}, vir§utiné jos dalis
{20} yra statmena tai aSiai {1}, apatiné jos dalis {21}yra lygiagreti tai aSiai {1}, o ant
stacionarios jungties [19} apatinés dalies {21} galo yra jtvirtintas stacionarus krumpliaratis
{22} taip, kad jis laisvai sukasi ant tos jungties {19} apatines dalies {21} galo, negali
pasislinkti iSilgai tos dalies {21} ir yra vienoje vertikalioje plok§tumoje su gulscios U raides
formos cilindrinio krumpliaragio {17} i3oriniais krumpliais {18}, su kuriais yra sujungtas
savo, to paties modulio, iSoriniais krumpliais {18}. Ant variklio pilnavidurés sukimosi asies
{1}, kairiau stacionarios jungties {19}, yra ijtvirtintas kravio {23} priémimo kiiginis
krumpliaratis {24} taip, kad jis laisvai sukasi ant variklio pilnavidures sukimosi aies {1} ir
negali pasislinkti iSilgai jos. Ant kriivio {23} priémimo kaginio krumpliaracio {24} vidinés
pusés, esandios ardiau stacionarios jungties {19}, yra standZiai jtvirtintas vienu Sonu kriivio
{23} priémimo cilindrinis krumpliaratis {25} taip, kad abiejy krumpliaraciy {24, 25}
sukimosi aSiy centrai sutampa ir yra pilnavidurés variklio sukimosi aSies {1} centre {3},
kriivio priémimo cilindrinio krumpliaraCio {25} vidiniai krumpliai {26} yra vienoje
vertikalioje plok§tumoje su stacionaraus krumpliaragio {22} iSoriniais to paties modulio
krumpliais {26}, su kuriais jie yra tarpusavyje sujungti ir kurio vidinis diametras yra SeSiolika
karty didesnis uz pagalbinio krumpliaradio {15} diametra, o kravio priémimo kidiginio
krumpliaraio {24} diametras yra lygus mazojo satelitinio kiiginio krumpliaracio {9}
diametrui, kurie savo kiiginiais to paties modulio krumpliais {27} tarpusavyje yra sujungti.

Ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, kairiau kriivio {23} priémimo
kiiginio krumpliaragio {24}, yra jtvirtintas apkrovimo kuginis krumpliaratis {28} taip, kad jis
laisvai sukasi ant tos asies {1} ir negali pasislinkti iSilgai jos. Apkrovimo kuginis
krumpliaratis {28}, kurio diametras yra lygus kriivio priémimo kiiginio krumpliaracio {24}
diametrui ir yra du kartus maZesnis uz didziojo satelitinio kiiginio krumpliaracio {8} diametrg
bei yra adtuonis kartus didesnis uZ centrinio stacionaraus krumpliaracio [13} diametra, savo
kiiginiais krumpliais {29} yra sujungtas su didZiojo satelitinio kiiginio krumpliaracio {8}
kiiginiais to paties modulio krumpliais {29}. Apkrovimo kiiginiame krumpliaratyje {28}, jo
horizontaliame spindulyje {30} ties didZiuoju satelitiniu kiginiu krumpliaraciu {8}, yra
standziai jtvirtintas kriivio {23}, keturkampis skersiniame pjuvyje, laikiklis {31} ant kurio yra
tvirtai, nenukrintamai uzdétas atitinkamos formos raktas-rankena — variklio apkrovimo
mechanizmas, variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo jrenginys {32} taip, kad rankena
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{32} yra horizontali, yra apkrovimo kiiginio krumpliaracio {28} horizontalaus spindulio {30}
tesinyje ir negali pasisukti apie kravio laikiklj {31}. Variklio pilnaviduré sukimosi aSis {1}
yra standziai jtvirtinta variklio réme {5} standzia jungtimi {33} taip, kad ta aSis {1} negali
suktis ir pasislinkti iSilgai jos.

Ant variklio pilnavidurés ir tus¢iavidurés sukimosi aSiy {1, 2}, ju tesinyje |
desing, yra analogiskai jtvirtintas veidrodinis variklis{34}, kai tariamo vertikalaus veidrodzio
{35} plokstuma yra variklio sukimosi asiy {1, 2} atramoje {4} bei yra statmena variklio
sukimosi asims {1, 2}, t. y. ant variklio sukimosi asiy {1, 2} analogiskai jtvirtinty varikliy yra
daugiau negu vienas. Kriiviai {23} yra jtvirtinti jy raktuose-rankenose {32} taip, kad jie yra
lengvai slankiojami iSilgai tos, pastoviai horizontalios, rakto-rankenos {32}, nes tai duoda
privalumg padidinti kriivj, jo sunkj ant krlivio priemimo kiiginio krumpliaracio {24}, esant
tam pa¢iam kriiviui, kai jis yra tiesiogiai ant laikiklio{31}, o visy tarpusavyje sujungty
krumpliaradiy krumpliai yra vienodo modulio, varikliy sudedamyjy daliy sukimosi aSiy
pusiausvyra (i§lygintos iScentrinés, simetriskos jy atitinkamy sukimosi asiy atzvilgiu, jégos)
yra iSlygintos balansyrais {12}. Variklio réme {5} vienais galais yra standZiai jtvirtintos
standzios papildomos apatiné {36} ir virSutiné {37} jungtys, kuriy kituose galuose yra
standziai jtvirtinti atitinkamai apatinis {38} ir virSutinis {39} automatiskai nuotoliniu bidu,
per atstumg valdomi stacionariis variklio apkrovimo mechanizmai, veikiantys be kriivio {23}
atitinkamai jtemptos {40} ir suspaustos {41} spyruoklés principu statmenai j raktg-rankeng
{32}, kurioje vienais galais yra standZiai jtvirtintos spyruoklés {40, 41}, o kitais galais jos yra
standziai jtvirtintos atitinkamuose automatiniuose apkrovimo mechanizmuose {38, 39}. Kai
viena spyruoklé {40} veikia jtemptos spyruoklés rezimu, o kita spyruoklé {41} veikia
suspaustos spyruoklés rezimu, variklio tu$¢iaviduré sukimosi asSis {2} sukasi suspaustos
spyruoklés {41} kryptimi, prie$ laikrodzio rodykle, o kai abi spyruoklés {40, 41} veikia
vienoda jéga suspausty arba jtempty spyruokliy rezimu, variklis yra stabdomas. Variklio
paleidimo, stabdymo ir reguliavimo raktas-rankena {32} yra fiksuota neutralioje padétyje
variklio rémo {5} pagalbinéje jungtyje {42} fiksatoriumi {43}, o visi variklio krumpliaraciai
yra tikslingai maksimaliai i$lengvinti atitinkamo tikslingo dydZio ir formos kiaurymémis
{44}. Variklio modifikacijose kriivis {23} yra jtvirtintas kriivio laikiklyje {31} tiesiogiai, o
kai laikiklis {31} yra jtvirtintas, ver¢iant aplinkybéms, apatiniame apkrovimo kiginio
krumpliaraio {28} vertikaliame spindulyje {45}, kravis {23} yra jtvirtintas ant jo laikiklio
{31}, troselio {46}, permesto per atitinkamai i$lankstyta pagalbing jungtj {47}, standziai
jtvirtintg variklio réme {5}, pagalba taip, kad apkrovimas yra nukreiptas statmenai, Siuo
atveju, j apatinj vertikaly apkrovimo kiiginio krumpliaracio {28} spindulj {45}.

Gravitacinis variklis veikia Siuo principu:

Zmogaus raumeny jéga ar mechanine jéga, arba per atstuma automatiskai
valdoma mechanine (suspaustos {41} ir/ar jtemptos {40} spyruoklés principu) jéga
atpalaidavus stacionaraus variklio apkrovimo mechanizmo — variklio paleidimo, stabdymo ir
reguliavimo jrenginj - rakta-rankeng {32}, fiksuota neutralioje padétyje variklio rémo {5}
pagalbingje jungtyje {42} fiksatoriumi {43}, i§ neutralios, variklio veikimo atzvilgiu,
padéties, kriivis {23}, savo ir Zemés gravitaciniy jégy veikiamas, spaudZia zemyn kriivio
laikiklj {31} ir per apkrovimo kiiginio krumpliaracio {28} ktiginius krumplius {29}, didZiojo
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satelitinio kuiginio krumpliaracio {8} krumplius {29}, spaudZia maZojo satelitinio kiiginio
krumpliaracio {9} kiiginius krumplius {27} dvigubo kriivio {23} sunkiu, nes sukanciosios
Jungties {7} gala, kuriame yra jtvirtintas didysis satelitinis kiiginis krumpliaratis {8}, kelia j
virSy {suka pries laikrodzio rodykle} analogisko viengubo kriivio {23} sunkio jéga, o mazojo
satelitinio kiiginio krumpliaraCio {9} kiiginiai krumpliai {27}, savo ruoztu, spaudzia kriivio
priemimo kiginio krumpliaraCio {24} kiginius krumplius {27} taip pat dvigubo kriivio {23}
sunkiu, o krivio priémimo cilindrinio krumpliaragio {25} vidinius krumplius {26} bei
stacionaraus krumpliaracio {22} krumplius {18} spaudzia trigubo kriivio {23} sunkiu ir, déka
stacionarios L raidés formos jungties {19}, standZiai jtvirtintos nesisukan&ioje pilnaviduréje
adyje {1} bei stacionaraus krumpliaragio {22}, trigubo kriivio {23} sunkiu suka guls¢ios U
raidés formos, skersiniame pjivyje, cilindrinj krumpliaratj {17} per jo iSorinius krumplius
{18} pries laikrodzio rodykle, o per jo vidinius krumplius {16}, pagalbinio krumpliaragio
{15} krumplius {16} bei centrinio stacionaraus krumpliara¢io {13} krumplius {16}, kelia
pagalbinio krumpliaraCio {15} sukimosi a8j {14} j virSy, t. y. suka sukanéiaja jungtj {7} asies
{14} tvirtinimo joje vietoje - Sestadalyje sukangiosios jungties {7} ilgio nuo variklio
tusCiavidurés sukimosi aSies {2} centro {3}, 3eSiagubo kriivio {23} sunkiu taip pat pries
laikrodZio rodykle, o kriivio {23} laikiklis {31} i3lieka pastoviai aprasytoje padétyje, nes
apkrovimo kiginis krumpliaratis {28}, varikliui veikiant, nesisuka. Didéjant centrinio
stacionaraus krumpliaracio {13} diametrui ir atitinkamai sukanciosios jungties {7} ilgiui bei
atitinkamai didéjant kity variklio sudedamyjy daliy parametrams, esant tam pa¢iam kriiviui
{23}, variklio galingumas didéja. Didéjant kriiviui {23} variklio galingumas taip pat did¢ja.
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ISRADIMO APIBREZTIS

I. Gravitacinis variklis, pagristas gravitaciniy jégy veikimu, dirbantis ilgalaikés
nepusiausvyros rezime ir turintis variklio sukimosi asj {2}, jos atramg {4}, jégos perdavimo
elementg {6}, variklio besisukan¢iy daliy pusiausvyros i§lyginimo balansyrus {12}, variklio
apkrovimo mechanizma — variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo jrenginj {32}, krivj
{23}, spyruokles {40, 41}, sukan¢iaja jungtj {7} su joje jtvirtintu satelitiniu disku, §i jungtis
yra jtvirtinta variklio tus¢iaviduréje sukimosi asyje {2}, o satelitinis diskas yra satelitinis
kiiginis krumpliaratis {8}.

2. Gravitacinis variklis, pagal 1 punkt3 besiskiriantis tuo, kad tikslu
padidinti jo galingumg konstrukciniu poZiiiriu, jj sudaro horizontali pilnavidure variklio
sukimosi asis {1}, kuri yra jtvirtinta tu3Ciaviduréje variklio sukimosi adyje {2} taip, kad
tusCiaviduré sukimosi asis {2}, kurios vidinis diametras yra lygus variklio pilnavidurés
sukimosi asies {1} iSoriniam diametrui, laisvai sukasi ant pilnavidurés asies {1} ir negali
pasislinkti iSilgai jos, o abiejy a$iy sukimosi centrai {3} sutampa, o variklio tugiaviduré
sukimosi aSis {2} yra jtvirtinta atramoje {4} taip, kad ji laisvai sukasi atramoje {4} ir negali
pasislinkti iSilgai savo sukimosi aSies, o variklio tui¢iavidurés sukimosi asies {2} atrama {4}
yra standziai jtvirtinta variklio réme {5}; be to, ant variklio tus¢iavidurés asies {2}, kairiau jos
atramos {4}, yra standZiai jtvirtintas jégos perdavimo elementas {6} (krumpliaratis,
skriemulys, Zvaigzdute, frikcinis ratukas, elektros variklio generatoriaus rotorius), ant variklio
tus¢iavidures sukimosi asies {2} kairiojo galo yra standZiai jtvirtinta vienu galu horizontali
standi sukan¢ioji jungtis {7} taip, kad ji yra vienoje horizontalioje plokstumoje su §ia variklio
sukimosi asimi {2} ir yra statmena jai, o ant tos jungties {7} kito galo yra jtvirtintas didysis
satelitinis kiiginis krumpliaratis {8} taip, kad jis laisvai sukasi ant tos jungties {7} ir negali
pasislinkti iSilgai jos ir sukanCiajai jungiai {7} sukantis apie variklio sukimosi asj {2},
didysis satelitinis kiiginis krumpliaratis {8} nelieia variklio atramos {4} ir variklio rémo {5};
be to, ant didZiojo satelitinio kiiginio krumpliaragio {8} vidinés pusés, esanios ariau
variklio sukimosi aSies {2}, yra standZiai jtvirtintas maZasis satelitinis kiiginis krumpliaratis
{9} taip, kad abiejy satelitiniy kuginiy krumpliaradiy {8. 9} sukimosi asiy centrai {10}
sutampa ir yra sukanCioje jungtyje {7}. o didZiojo satelitinio kiiginio krumpliaradio {8}
diametras yra du kartus didesnis uz mazojo satelitinio kiiginio krumpliara¢io {9} diametrg, o
standZios jungties {7} tesinyje {11}, standziai jtvirtintame variklio tus¢iaviduréje sukimosi
adyje {2}, prieSingoje, jos sukimosi asies centro {3} atzvilgiu, puséje, to tesinio {11} gale, yra
standZiai jtvirtintas balansyras {12}.

3. Gravitacinis variklis, pagal 1-2 punktus besiskiriantis tuo, kad ant
variklio pilnavidurés sukimosi aSies {1}, kairiau sukantiosios jungties {7}, yra standZiai
jtvirtintas centrinis stacionarus krumpliaratis {13}, o sukanciojoje jungtyje {7}, jos kairéje
puséje bei arciau variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, yra standziai vienu galu jtvirtinta
standi horizontali pagalbiné asis {14} taip, kad ji yra vienoje horizontalioje plok§tumoje su
variklio sukimosi aSimi {1}, yra lygiagreti jai, o ant jos kito galo yra jtvirtintas pagalbinis
krumpliaratis {15} taip, kad jis laisvai sukasi ant pagalbinés aSies {14}, negali pasislinkti
iSilgai jos ir yra vienoje vertikalioje plok§tumoje su centriniu stacionariu krumpliara¢iu {13},
su kurio iSoriniais krumpliais {16} yra tarpusavyje sujungtas savo iSoriniais to paties modulio



L

krumpliais {16}, o centrinio stacionaraus krumpliaradio {13} diametras yra tris kartus
didesnis uz pagalbinio krumpliaragio {15} diametra ir $esiolika karty mazesnis uz didZiojo
satelitinio kuiginio krumpliaracio {8} diametra; be to, ant variklio pilnavidurés sukimosi agies
{1}, kairiau centrinio stacionaraus krumpliaratio {13}, yra jtvirtintas gulsCios U raidés
formos, skersiniame pjivyje, cilindrinis krumpliaratis {17}, turintis vidinius krumplius {16},
kurie yra vienoje vertikalioje plokstumoje su centrinio stacionaraus krumpliaracio {13} bei
pagalbinio krumpliaracio {15} iSoriniais krumpliais {16}, ir iSorinius krumplius {18} taip,
kad jo vidinis diametras yra lygus jo iSoriniam diametrui, o $io krumpliaracio {17} spindulys
yra lygus centrinio stacionaraus krumpliaradio {13} spindulio ir pagalbinio krumpliaragio
{I5} diametro sumai ir kuris savo vidiniais krumpliais {16} yra sujungtas su pagalbinio
krumpliaracio {15} iSoriniais krumpliais {16}, kurie, savo ruoZtu, yra sujungti su centrinio
stacionaraus krumpliaracio {13} to paties modulio iSoriniais krumpliais {16} taip, kad
gulsCios U raidés formos, skersiniame pjiivyje, cilindrinis krumpliaratis {17} laisvai sukasi
ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1} ir negali pasislinkti isilgai jos.

4. Gravitacinis variklis, pagal 1-3 punktus besiskiriantis tuo, kad ant
variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, kairiau guls¢ios U raidés formos, skersiniame
piavyje, cilindrinio krumpliaraGio {17}, yra standZiai jtvirtinta vienu galu standi L raidés
formos, skersiniame pjtvyje, stacionari jungtis {19} taip, kas ji yra vienoje horizontalioje
plokstumoje su pilnavidure variklio sukimosi asimi {1}, vir§utiné jos dalis {20} yra statmena
tai aSiai {1}, apatiné jos dalis {21}yra lygiagreti tai asiai {1}, o ant stacionarios jungties [19}
apatinés dalies {21} galo yra jtvirtintas stacionarus krumpliaratis {22} taip, kad jis laisvai
sukasi ant tos jungties {19} apatinés dalies {21} galo, negali pasislinkti isilgai tos dalies {21}
ir yra vienoje vertikalioje plokstumoje su gulstios U raidés formos cilindrinio krumpliaragio
{17} iSoriniais krumpliais {18}, su kuriais yra sujungtas savo, to paties modulio, iSoriniais
krumpliais {18}, o ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, kairiau stacionarios jungties
{19}, yra jtvirtintas kriivio {23} priémimo kiiginis krumpliaratis {24} taip, kad jis laisvai
sukasi ant variklio pilnavidurés sukimosi asies {1} ir negali pasislinkti iSilgai jos, o ant kriivio
{23} priémimo kiiginio krumpliaradio {24} vidinés pusés, esanéios arliau stacionarios
jungties {19}, yra standziai jtvirtintas vienu Sonu kriivio {23} priémimo cilindrinis
krumpliaratis {25} taip, kad abiejy krumpliaragiy {24, 25} sukimosi a$iy centrai sutampa ir
yra pilnavidurés variklio sukimosi asies {1} centre {3}, kriivio priémimo cilindrinio
krumpliaraCio {25} vidiniai krumpliai {26} yra vienoje vertikalioje plokstumoje su
stacionaraus krumpliaracio {22} iSoriniais to paties modulio krumpliais {26}, su kuriais jie
yra tarpusavyje sujungti ir kurio vidinis diametras yra SeSiolika karty didesnis uz pagalbinio
krumpliaracio {15} diametrg, o kriivio priémimo kaginio krumpliaradio {24} diametras yra
lygus mazojo satelitinio kiiginio krumpliara¢io {9} diametrui, kurie savo kiiginiais to paties
modulio krumpliais {27} tarpusavyje yra sujungti.

5. Gravitacinis variklis, pagal 1-4 punktusbesiskiriantis tuo, kad ant
variklio pilnavidurés sukimosi asies {1}, kairiau kriivio {23} priémimo kiiginio krumpliara¢io
{24}, yra jtvirtintas apkrovimo kiiginis krumpliaratis {28} taip, kad jis laisvai sukasi ant tos
aSies {1} ir negali pasislinkti iSilgai jos, o apkrovimo kiiginis krumpliaratis {28}, kurio
diametras yra lygus krlivio pri¢mimo kiiginio krumpliaradio {24} diametrui ir yra du kartus
mazesnis uz didZiojo satelitinio kiiginio krumpliara¢io {8} diametra bei yra atuonis kartus




didesnis uZ centrinio stacionaraus krumpliaragio [13} diametra, savo kiiginiais krumpliais
{29} yra sujungtas su didZiojo satelitinio kiiginio krumpliaradio {8} kiiginiais to paties
modulio krumpliais {29}; be to, apkrovimo kiiginiame krumpliaratyje {28}, jo horizontaliame
spindulyje {30} ties didZiuoju satelitiniu kiiginiu krumpliaraciu {8}, yra standZiai jtvirtintas
krivio {23}, keturkampis skersiniame pjavyje, laikiklis {31} ant kurio yra tvirtai,
nenukrintamai uzdétas atitinkamos formos raktas-rankena — variklio apkrovimo mechanizmas,
variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo jrenginys {32} taip, kad raktas-rankena {32} yra
horizontali, yra apkrovimo kiiginio krumpliaragio {28} horizontalaus spindulio {30} tesinyje
ir negali pasisukti apie kriivio laikiklj {31}, o variklio pilnaviduré sukimosi aSis {I} yra
standziai jtvirtinta variklio réme {5} standzia jungtimi {33} taip, kad ta aSis {1} negali suktis
ir pasislinkti i3ilgai jos; be to, ant variklio pilnavidurés ir tus¢iavidurés sukimosi aiy {1, 2},
ju tesinyje j desine, yra analogiskai jtvirtintas veidrodinis variklis{34}, kai tariamo vertikalaus
veidrodzio {35} plokstuma yra variklio sukimosi asiy {1, 2} atramoje {4} bei yra statmena
variklio sukimosi agims {1, 2}, t. y. ant variklio sukimosi asiy {1, 2} analogiSkai jtvirtinty
varikliy yra daugiau negu vienas, o kriiviai {23} yra jtvirtinti jy raktuose-rankenose {32}
taip, kad jie yra lengvai slankiojami iSilgai tos, pastoviai horizontalios, rakto-rankenos {32},
nes tai duoda privaluma padidinti krivj, jo sunkj ant kriivio priémimo kiiginio krumpliaracio
{24}, esant tam paciam krilviui, kai jis yra tiesiogiai ant laikiklio{31}, o visy tarpusavyje
sujungty krumpliara¢iy krumpliai yra vienodo modulio, varikliy sudedamyjy daliy sukimosi
a§iy pusiausvyra (islygintos iScentrinés, simetriskos jy atitinkamy sukimosi aSiy atzvilgiu,
jégos) yra islygintos balansyrais {12}.

6. Gravitacinis variklis, pagal 1-5 punktus besiskiriantis tuo, kad
variklio réme {5} vienais galais yra standziai jtvirtintos standZios papildomos apatiné {36} ir
vir§utiné {37} jungtys, kuriy kituose galuose yra standZiai jtvirtinti atitinkamai apatinis {38}
ir virSutinis {39} automatiskai nuotoliniu biidu, per atstumg valdomi stacionarlis variklio
apkrovimo mechanizmai, veikiantys be kriivio {23} atitinkamai jtemptos {40} ir suspaustos
{41} spyruoklés principu statmenai j rakta-rankeng {32}, kurioje vienais galais yra standZiai
jtvirtintos spyruoklés {40, 41}, o kitais galais jos yra standZiai jtvirtintos atitinkamuose
automatiniuose apkrovimo mechanizmuose {38, 39}, o kai viena spyruokle {40} veikia
jtemptos spyruoklés rezimu, o kita spyruoklé {41} veikia suspaustos spyruoklés rezimu,
variklio tus¢iaviduré sukimosi asis {2} sukasi suspaustos spyruoklés {41} kryptimi, prie$
laikrodzio rodykle, o kai abi spyruoklés {40, 41} veikia vienoda jéga suspausty arba jtempty
spyruokliy rezimu, variklis yra stabdomas; be to variklio paleidimo, stabdymo ir reguliavimo
raktas-rankena {32} yra fiksuota neutralioje padétyje variklio rémo {5} pagalbingje jungtyje
{42} fiksatoriumi {43}, o visi variklio krumpliaragiai yra tikslingai maksimaliai iSlengvinti
atitinkamo tikslingo dydzio ir formos kiaurymémis {44}, o variklio modifikacijose kravis
{23} yra jtvirtintas kriivio laikiklyje {31} tiesiogiai, o kai laikiklis {31} yra jtvirtintas,
verdiant aplinkybéms, apatiniame apkrovimo kiiginio krumpliaragio {28} vertikaliame
spindulyje {45}, krlivis {23} yra jtvirtintas ant jo laikiklio {31}, troselio {46}, permesto per
atitinkamai i§lankstyta pagalbine jungtj {47}, standZiai jtvirtinta variklio réme {5}, pagalba
taip, kad apkrovimas yra nukreiptas statmenai, §iuo atveju, j apatinj vertikaly apkrovimo
ktiginio krumpliaracio {28} spindulj {45}.
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