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ISradimas susijes su véjo energetikos jrenginiais, konkreciai
su aukStuminémis aerostatinémis véjo jégainémis, skirtomis
elektros  energijos generavimui, naudojant auksStesniuose
atmosferos sluoksniuose esanCius véjo srautus. Sidloma
aerostatiné véjo jégainé turi lengvesnémis uz org dujomis pripildytg
keliamajg konstrukcijg, kurioje integruotas energijos generavimo
modulis, sujungtas su platforma per lyny sistemg. Keliamoji
konstrukcija sudaryta i$ keliy tarpusavyje atskirty nepriklausomy
segmenty, suformuoty j bendrg konstrukcijg ir aptraukty apsaugine
danga, uztikrinancia konstrukcijos patikimumg net pazeidus dalj
segmenty. Aerostato stabilumui palaikyti naudojama daugialypé
erdvinés padéties stabilizavimo sistema, apimanti aerodinaminius
stabilizatorius, Soninius aktyvius stabilizavimo modulius su padéties
nustatymo jutikliy sistema bei vidine stabilizavimo sistemg. Lyny
sistema su platforma sudaro valdomg auk$cio reguliavimo
mechanizma, leidziantj pakelti aerostatg j darbinj aukstj arba nuleisti
ji techninei priezirai, taip pat uZztikrinti stabily veikimg. SiGlomas
techninis sprendimas leidzia uZztikrinti patikimg veikimg, sumazinti
aerodinaminj pasiprieSinima, sumazinti zemés arba vandens
pavirSiaus padengiamg plota, supaprastinti transportavimg ir
technine priezidra bei iSplésti panaudojimo galimybes sausumoje ir
jaroje.

1 pav.



AEROSTATINE VEJO JEGAINE SU SEGMENTUOTU APVALKALU IR AKTYVIA
STABILIZACIJA

TECHNIKOS SRITIS

ISradimas priskiriamas atsinaujinanc€ios energetikos sri€iai ir yra susijes su vejo energijos
konversijos jrenginiais, ypa€ su aukStuminémis aerostatinémis véjo jégainémis, kuriose
energijos generavimo sistema pakeliama | didesnj aukstj naudojant lengvesnémis uz org
dujomis pripildytg aerostatine konstrukcijg. ISradimas taip pat susijes su tokiy jrenginiy
stabilizavimo, eksploatavimo, energijos perdavimo ir pritaikymo sausumos bei jlrinése

teritorijose sprendimais.

TECHNIKOS LYGIS

Véjo energijos konversijos technologijos pastaraisiais deSimtmeciais sparciai vystési,
siekiant didinti elektros energijos gamybos efektyvumg, mazinti jrenginiy jrengimo
sgnaudas ir plésti panaudojimo galimybes tiek sausumoje, tiek jlrinése teritorijose.
Tradicinés véjo jegainés paprastai montuojamos ant aukSty bokSty arba jurinése
platformose, kuriose rotorius ir generatorius jrengiami dideliame aukstyje vir§ Zemés arba
vandens pavirSiaus. Tokios sistemos pasizymi sudétinga konstrukcija, sudétingu

transportavimu, aukstais montavimo kastais ir sudétinga technine priezidra.

Siekiant iSnaudoti stipresnius ir pastovesnius véjo srautus aukstesniuose atmosferos
sluoksniuose, buvo pasidlyti aukStuminés véjo energijos sprendimai, kuriuose energijos
generavimo jrenginiai pakeliami j didesnj auk$tj naudojant lynais pritvirtintas ore
palaikomas konstrukcijas.

Patente GB2499010A aprasoma sistema, kurioje naudojamas lengvesnis uz org balionas
su aplink jj i8déstytu rotuojanCiu buriy masyvu, perduodanciu sukamgjj judesj
generatoriui. Tokia sistema leidzia generuoti elektros energijg aukstyje, taiau energijos
konversija vykdoma netiesiogiai per iSorinius rotuojancius elementus, o konstrukcija yra

sudétinga ir mechaniskai apkrauta dél didelio skaiciaus judanciy konstrukciniy elementy.



Patente WO2010006433A1 aprasyta aukStuminé véjo energijos sistema su aerostatu,
kuriame derinamas aerostatinis ir aerodinaminis pakélimas, naudojami keli rotoriai ir
sparny pavidalo plokStumos, skirtos visos sistemos stabilizavimui posvyrio pagal
horizontg atzvilgiu, o pagaminta energija perduodama j Zzeme per lyng arba kitomis
priemoneémis. Tokia sistema pasiZzymi sudétinga konstrukcija, reikalauja aktyvaus

valdymo ir yra ribota dél dideliy aerodinaminiy apkrovy, kurias lemia konstrukcijos dydis.

Patente US2008048453A1 apraSoma pririSta véjo turbina, kurioje naudojama
aerodinaminé sparno arba difuzoriaus tipo konstrukcija, nukreipianti ir pagreitinanti oro
srautg per rotoriy. Tokia konstrukcija generuoja didelj aerodinaminj pasiprieSinimg, dél
kurio galimi aerostato dangos paZeidimai. Esant dideliam aerodinaminiam
pasiprieSinimui, kai darbinis aukstis yra didelis, didéja lyno apkrovos, o tuo paciu mazéja
lyno pasvirimo kampas, ir tokiu badu padidéja zemés pavirSiaus padengiamas plotas. Be
to tokio tipo konstrukcija yra pasyviai stabili, kas i§ esmés trukdo vienu metu naudoti
daugiau tokio tipo jrenginiy dél galimos nepageidautinos mechanineés jy tarpusavio

sgveikos.

Patente US2012/0319407A1 apraSyta aerostatiné sistema su vienu ar keliais rotoriais,
kurioje stabilumas uztikrinamas aerodinaminémis formomis ir momentais posukio aSies
apie lengvesnio uz org laivo masés centrg atzvilgiu. Tokie sprendimai remiasi
aerodinaminio stabilumo principais ir lyny sukuriama jégy pusiausvyra, todél, didinant
konstrukcijg, atsiranda didelés aerodinaminés apkrovos ribojimai. Be to privalomi
maziausiai vienas tvirtinimo taskas priekinéje ir maziausiai vienas tvirtinimo taskas
galinéje sistemos dalyje komplikuoja stabilumo erdvéje palaikymo sistemg bei riboja

aerostatinés sistemos platesnio pritaikymo galimybes.

Taigi, netgi esant daugeliui sprendimy, leidZiancCiy iSgauti pigesne elektros energijg véjo
jégainiy pagalba, iSlieka poreikis tobulinti esamus techninius sprendimus tam, kad baty
sukurta auk$tuminé véjo energijos generavimo sistema, kuri buty konstrukciniu poZidriu
patikima, atspari pazeidimams ir techniSkai lengvai aptarnaujama, turéty mazesn;j
aerodinaminj pasiprieSinimg ir mazesnj zemés arba vandens pavirSiaus padengiamag

plota, o taip pat uztikrinty stabily veikimg kintan¢iomis meteorologinémis sglygomis, leisty



efektyviai reguliuoti darbinj aukstj ir posvyrio erdvéje kampa, ir tokiu badu bty tinkama

véjy jegainiy parko konstravimui.

ISRADIMO ESME

Sitlomas techninis sprendimas skirtas sukurti aukStumine véjo energijos generavimo
sistemg, kuri bdty konstrukciniu pozitriu paprastesne, patikimesné, lengviau
transportuojama ir eksploatuojama nei Zinomi sprendimai; galéty stabiliai veikti
didesniame aukstyje, pasinaudojant pastovesniais ir stipresniais véjo srautais, buty
pritaikoma tiek sausumos, tiek jarinése teritorijose, o techniné prieziira galéty buti

atliekama nuleidziant jrenginj j aptarnavimo zong.

Sidloma aerostatiné véjo jégaine, turinti lengvesnémis uz org dujomis pripildytg | org
pakeliamg aerostatine konstrukcijg (2), kur baty integruotas bent vienas véjo energijos
generavimo modulis, sujungtas su antZzemine arba pltduriuojancia platforma per lyny

sistema, skirtg darbinio auk$c&io reguliavimui ir energijos perdavimui (2 pav.).

Keliamoji aerostatiné konstrukcija sudaryta i$ keliy tarpusavyje atskirty nepriklausomy
segmenty (6), pripildyty lengvesnémis uz org dujomis (5 pav.). Segmentiné struktiira
leidzia iSlaikyti keliamajg galig net ir pazeidus atskirg segmentg, padidina konstrukcijos
patikimuma, sumazina visos sistemos gedimo tikimybe ir palengvina transportavimg bei

remonta.

Segmentai suformuoja bendrg aerodinamiskai aptakig konstrukcijg ir yra aptraukti iSorine
apsaugine danga, kuri apsaugo segmentus nuo aplinkos poveikio, mechaniniy pazeidimy

ir padeda iSlaikyti bendrg aerostato forma.

Aerostate integruotas véjo energijos konversijos modulis, kuriame rotorius sujungtas su
elektros generatoriumi arba kitu energijos transformavimo jrenginiu. Rotorius gali bati
jrengtas atviroje arba ortakinéje konstrukcijoje, taCiau energijos konversija vykdoma

integruotame modulyje, kuris sudaro vientisg konstrukcinj mazga.

Aerostato stabilumas uztikrinamas daugialype stabilizavimo sistema, apimancia Siuos

stabilizavimo elementus:



- galinj stabilizatoriy, esantj aerostato galinéje dalyje, apimantj vertikalias ir
horizontalias plokStumas (4a), kur vertikalios plokStumos yra krypties vairas,
valdantis posukius horizontalia kryptimi, ir horizontalios plokstumos yra aukscio
vairas, valdantis kilimg ir leidimasi,

- maziausiai du Soninius aktyvius stabilizavimo modulius 4b, kurie apima dronus ir
nuosavg padéties nustatymo bei stabilizavimo jutikliy sistemg, skirta generuoti
korekcines jégas ir momentus posukio asies atzvilgiu,

- vidine stabilizavimo sistema, kuri gali bati sudaryta iS giroskopinio stabilizatoriaus

ir (arba) skyscio pagrindu veikiancios balastinés sistemos.

Siy priemoniy derinys leidzia valdyti aerostato posvyrj iSilgine ir skersine kryptimis,
stabilizuoti jo padétj véjo sraute ir palaikyti optimalig orientacijg energijos generavimui,

atsizvelgiant j oro srauty kryptj.

Dél aerostatinés kelianCiosios jégos ir sumazinto aerodinaminio pasiprieSinimo
aerostatas veikia kaip pladuriuojanti sistema, kurioje pagrindiné apkrova yra vertikali, o
lynas darbiniame rezime jgauna daugiausia natdraly iSlinkimg dél savo svorio ir apkrovy,
0 ne pastovy pasvirimo kampa. Tai leidzia sumazinti Zemeés arba vandens pavirSiaus
padengiamg plotg ir padidinti jrenginiy iSdéstymo tankj, o tai prapleCia technines veéjo

jégainiy parky karimo galimybes.

Lyny sistema atlieka mechaninio tvirtinimo prie platformos, energijos perdavimo ir aukscio
reguliavimo funkcijas. Lynuose gali bati integruoti elektros laidai ar kiti perdavimo
elementai. Platformoje gali bati jrengtas lyno vyniojimo mechanizmas su gervés funkcija,
leidziantis reguliuoti aerostato aukstj, nuleisti jj techninei priezidrai arba pakelti j darbinj

aukstj.

Platforma ir lyno valdymo mechanizmas gali turéti jutikliy ir duomeny apdorojimo sistema,
skirtg aerostaty tarpusavio padéciai stebéti ir analizuoti véjo jégainiy parke. Naudojant
kelis jrenginius vienoje teritorijoje, sistema gali automatisSkai nustatyti pavojingg aerostaty
priartéjima, jvertinti susidtrimo arba lyny susipainiojimo rizikg ir automatiskai pakoreguoti
atskiry aerostaty erdvine padétj, jskaitant aerostato nuleidimg j Zemesnj aukstj arba lyno

padéties koregavimg keic€iant jo kryptj.



Platforma gali bati jrengta ant Zemés, transportuojamoje konstrukcijoje arba ant
pladuriuojancios jurinés platformos su inkaravimo sistema. Tai sukuria palankias sglygas

eksploatuoti platformg su jrenginiu ant jvairiy pavirsiy.

Sitlomas sprendimas leidzia didinti sistemos mastelj didinant segmenty skaiciy, taip
didinant keliamajg galig ir sudarant galimybe naudoti didesnés galios energijos

generavimo modulius.

Sidlomos konstrukcijos visuma leidZia uZtikrinti stabily ir ilgalaikj véjo energijos
generavimg auksStesniuose atmosferos sluoksniuose, optimizuoti tiek pavieniy véjo
jégainiy, tiek véjo jégainiy parko valdymg, sumazinti jrengimo bei eksploatacijos
sgnaudas, supaprastinti transportavimg ir technine priezitrg bei iSplésti panaudojimo

galimybes sausumoje ir jaroje.

BREZINIY APRASYMAS

1 pav. Aerostatinés veéjo jégainés bendras vaizdas.

2 pav. Aerostatinés véjo jégainés funkciné schema.

3 pav. Aerostatiniy véjo jégainiy parkas.

4 pav. Aerostato nuleidimo ir pritraukimo prie platformos schema.

5 pav. Aerostatinés véjo jégainés iSilginis pjavis.

DETALUS ISRADIMO APRASYMAS

Sidlomos aerostatinés véjo jégainés esminiai konstrukcijos elementai pateikti 1 pav. ir 5

pav. Ji yra sudaryta i$ Siy bréZiniuose pazymeéty sudedamuyjy daliy:
(1) — energijos generavimo modulis su rotoriumi ir generatoriumi;
(2) — aerostatiné keliamoji konstrukcija;

(3) — lyny sistema su automatiniu valdymu;



(4a) — galinis aerodinaminis stabilizatorius;

(4b) — Soniniai stabilizavimo moduliai;

(5) — platforma su lyno ilgio reguliavimo sistema;
(6) — pripu€iami segmentai.

Aerostatinés keliamosios konstrukcijos (2) viduje gali bati jrengtas konstrukcinis rémas,
skirtas mechaninéms apkrovoms perduoti ir energijos generavimo moduliui tvirtinti.
Rémas gali biti pagamintas i§ metaliniy, kompozitiniy arba kity konstrukciniy medziagy,

be to gali bati standus arba dalinai lankstus.

Aerostatiné keliamoji konstrukcija (2) yra uzpildyta lengvesnémis uz org dujomis,
pavyzdziui heliu arba kitomis tinkamomis dujomis, ir sukuria keliamajg jéga, leidzianCig
pakelti energijos generavimo modulj j darbinj aukstj. Si konstrukcija yra sudaryta i$ keliy
tarpusavyje atskirty nepriklausomy segmenty (6), kurie gali bati sujungti j bendrg
aerodinamine sistemg. Tokia segmentiné konstrukcija leidzia iSlaikyti keliamagjg galig net
pazeidus dalj segmenty, padidina patikimumg bei palengvina transportavima,
sandeéliavimg ir remontg. Kiekviename segmente gali bati jrengti slégio jutikliai, sujungti
su valdymo sistema, kuri, aptikus slégio sumazeéjimg, gali inicijuoti saugy aerostato
nuleidimg Salia platformos (5). Pazeistas pavienis segmentas gali biti pakeiCiamas

atskirai, nekeiCiant visos konstrukcijos.

Energijos generavimo modulis (1) gali bdti jrengtas aerostato priekinéje dalyje, vidinéje
konstrukcijos dalyje arba kitoje aerodinamiskai tinkamoje vietoje; jis yra sujungtas su
elektros generatoriumi arba kitu energijos transformavimo jrenginiu. Energijos
generavimo modulis (1) gali badti jrengtas atviroje konstrukcijoje arba ortakinéje
konstrukcijoje aerodinaminio kanalo viduje. Generatorius gali bati montuojamas pries
energijos generavimo modulj, uZ jo arba atskiroje konstrukcijos dalyje, o energijos
perdavimas gali bati atliekamas tiesioginiu mechaniniu rySiu arba per perdavimo
mechanizmus. Modulis (1) gali bati aerodinamiskai integruotas j aerostato konstrukcija,

siekiant sumazinti oro pasiprieSinimg.



Stabilizavimo elementai gali apimti erodinaminj stabilizatoriy (4a), tvirtinamg galingje
konstrukcijos (2) dalyje, maziausiai du Soninius stabilizavimo modulius (4b), tvirtinamus
simetriSkai abiejuose konstrukcijos (2) Sonuose, arba kitus aerodinaminius pavirSius.
Stabilizavimo sistema gali biti pasyvi, aktyvi arba kompleksiné. Soniniai aktyvis
stabilizavimo moduliai (4b) apima aktyvius variklius, kurie, pageidautina, yra sudaryti
drony pagrindu ir turi nuosavg padéties nustatymo bei stabilizavimo jutikliy sistema,
leidzianCig savarankiskai generuoti korekcines jegas ir momentus posukio asSies atzvilgiu
aerostato padéciai stabilizuoti bei tikslingai orientuoti aerostatg nuleidimo metu. Be to
aerostatinés konstrukcijos (2) viduje gali bati jrengta vidiné stabilizavimo sistema,
sudaryta i$ giroskopinio stabilizatoriaus ir (arba) skys€io pagrindu veikiancios balastinés

sistemos, leidziancios riboti aerostato posvyrj iSilgine ir skersine kryptimis.

Papildomai stabilizacijai taip pat naudojami lyny jtempimo reguliavimo mechanizmai,
leidziantys palaikyti aerostato orientacijg pagal véjo kryptj, ir stabily darbg kintanciy

atmosferiniy sglygy metu.

Aerostatiné konstrukcija (2) su platforma (5) yra sujungtas lyny sistema (3), kuri gali atlikti
mechaninio tvirtinimo prie platformos, energijos perdavimo ir auks$cio reguliavimo
funkcijas. Lynas (3) gali bati sudarytas i$ vienos arba keliy gysly; gali turéti integruotus
elektros laidus arba kitus energijos perdavimo elementus. Platformoje (5) gali bdati
jrengtas lyno (3) vyniojimo mechanizmas, leidziantis reguliuoti aerostato aukstj, nuleisti jj
techninei priezitrai arba palaikyti darbiniame aukstyje. Lyno ilgio reguliavimas gali bati
atliekamas automatiskai, naudojant meteorologiniy jutikliy duomenis, aerostato padéties

jutiklius ir valdymo algoritmus.

Platforma (5) gali bati jrengta ant Zemés pavirSiaus, transportuojamoje konstrukcijoje, ant
boksto, ant pastato, ant pontono arba ant pladuriuojancios jirinés platformos su
inkaravimo sistema. Naudojant pladuriuojanéig platformg galima sumazinti jrengimo

kastus ir iSvengti sudétingy pamaty jrengimo darby jaros dugne.

Veikimo metu aerostatas gali savaime orientuotis pagal veéjo kryptj dél aerodinaminés
konstrukcijos formos ir stabilizavimo elementy poveikio. Véjo srautas suka rotoriy, kuris

generuoja mechanine energijg, paverciamg elektros energija generatoriuje. Sugeneruota



energija per lyny sistemg (3) perduodama | platformg (5), i$ kurios ji gali bati tiekiama |

elektros tinklg arba energijos kaupimo sistemas (2 pav.).

Aerostato aukstis gali bati reguliuojamas priklausomai nuo meteorologiniy salygu,
siekiant optimizuoti energijos generavimg arba uztikrinti saugy veikimg. Esant
pavojingoms oro salygoms, slégio pokyCiams segmentuose arba techninés priezitros
poreikiui aerostatas gali bati automatisSkai nuleidziamas j saugig padétj prie platformos (4

pav.).

ISradimo realizavimo aprasymas

Kai kuriuose realizavimo variantuose aerostatinés véjo jégainés gali bati naudojamos
grupémis, sudarant aerostatiniy vejo jégainiy parka (3 pav.), kuriame atskiry aerostaty
padétis gali buti koordinuojama stabilizavimo sistemomis, valdymo algoritmais ir jutikliy
sistema, leidZianCia nustatyti aerostaty tarpusavio padétj, jvertinti susidtrimo arba lyny
susipainiojimo rizikg ir automatiskai inicijuoti aerostato nuleidimg j Zemesnj aukstj arba jo
erdvinés padéties koregavimg, taip iSvengiant susidarimy ir lyny susipainiojimo.

Stabilizavimo moduliai gali bGti naudojami tarpusavio padéciai sinchronizuoti.

Kai kuriuose realizavimo variantuose keli jrenginiai gali sudaryti aerostatiniy véjo jégainiy
parkg, kuriame jy padétis reguliuojama stabilizavimo sistemomis derinyje su lyno ilgio

reguliavimo sistema, esancia ant platformos(-y).

Jrenginys gali bati eksploatuojamas taip, kad aerostatas bity nuleidZziamas j Zzemesnj
aukstj arba Salia platformos pauk&€iy migracijos laikotarpiais arba kitais aplinkosauginiu
poziuriu svarbiais atvejais, sumaZzinant galimg poveikj gyvajai aplinkai ir padidinant

eksploatavimo sauguma.

Jrenginys gali bati transportuojamas, iSleidus org iS aerostatinés konstrukcijos pilnai arba
bent iS dalies, todél transportavimas gali bati paprastesnis nei tradiciniy véjo jégainiy

konstrukcijy.



Kai kuriuose realizavimo variantuose aerostate gali bati jrengtos papildomos energijos
kaupimo arba transformavimo sistemos, pavyzdziui suslégto oro sistemos, akumuliatoriai

arba vandenilio gamybos jranga.

Sitdlomos konstrukcijos visuma leidzZia uZtikrinti stabily ir ilgalaikj véjo energijos
generavimg aukStesniuose atmosferos sluoksniuose, sumazinti jrengimo bei
eksploatacijos kastus, supaprastinti transportavimg ir technine priezilrg bei iSplésti

panaudojimo galimybes sausumoje ir juroje.
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APIBREZTIS

1. Aerostatiné véjo jégainé, apimanti Siuos esminius konstrukcinius elementus:

- lengvesnémis uz org dujomis pripildyta aerostatiné keliamoji konstrukcija (2), turinti
vidinj konstrukcinj réma, ir apimanti integruotg energijos generavimo modulj su rotoriumi

ir generatoriumi (1),

- lyny sistema (3) su integruotais elektros energijos perdavimo elementais,
- stabilizavimo ir valdymo erdvéje sistema (4a, 4b),

- platforma su lyno ilgio reguliavimo mechanizmu (5),
besiskiriantituo, kad

- daugialypé stabilizavimo ir valdymo sistema apima galinj aerodinaminj
stabilizatoriy (4a), Soninius aktyvius stabilizavimo modulius (4b), vidine stabilizavimo

sistemg ir platformoje (5) esancig lyny ilgio reguliavimo sistemg (3),

- keliamoji konstrukcija (2) apima visumg tarpusavyje atskirty nepriklausomy
pripuCiamy segmenty (6), suformuoty | bendrg aerodinamiSkai aptakig konstrukcija,

aptrauktg iSorine apsaugine danga.

2. Aerostatiné véjo jégainé pagal 1 punktg, be siskiriantituo, kad Soniniai
stabilizavimo moduliai (4b) yra sudaryti drony pagrindu ir turi autonomine padéties

nustatymo bei stabilizavimo jutikliy sistema.

3. Aerostatiné véjo jégainé pagal 1 punktg, be siskiriantituo, kad vidiné stabilizavimo
sistema apima giroskopine stabilizavimo sistemg ir (arba) skysCio pagrindu veikiancig

balastine sistema.
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4. Aerostatiné véjo jégainé pagal 1 punktg, b e sis kiriantituo, kad lyny ilgio
reguliavimo sistema apima valdoma aukscio reguliavimo mechanizmag su lyno vyniojimo
jrenginiu, skirtu aerostato darbiniam auksSciui keisti, nuleidziant arba stabilizuojant erdvine

padét;.

5. Aerostatiné veéjo jeégainé pagal 1 punktg, be siskiriantituo, kad daugialype
valdymo sistema, apimanti stabilizavimo erdvéje sistemg (4a, 4b) ir lyny ilgio reguliavimo
sistemg (3), esancig platformoje (5) ir sujungtg su keliamojoje konstrukcijoje (2) esanciais
slegio jutikliais, yra skirta panaudoti jégainés erdvinés padéties stabilizavimui ir

reguliavimui.

6. Aerostatiné véjo jégainé pagal bet kurj i§ ankstesniy punkty, skirta panaudoti

aerostatiniy véjo jégainiy parke ant jariniy ir (arba) antZzeminiy platformy.

7. Aerostatiniy véjo jégainiy parkas, besiskiriantistuo, kad platforma(-os) (5) ir
lyny sistema(-os) (3) apima jutikliy ir duomeny apdorojimo sistemg, skirtg aerostaty
tarpusavio padéciai stebéti, sukonfiguruotg automatiSkai nustatyti atskiry jégainiy erdvine

padétj viena kitos atzvilgiu.
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