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ISradimas priskiriamas gravitaciniams jrenginiams ir gali bati panaudotas kaip jégos agregatas savaeigiy

ir stacionariy masiny pavarose bei transformuojant sukimosi energija j elektros energijg. Variklj sudaro vertikaliai
besisukantys ir tarpusavyje krumpliais sujungti | raidés formos (skersinis pjlvis horizontalioje, einangioje per
sukimosi a8, plok$tumoje) sukamasis krumpliaratis, H raidés formos sukantysis krumpliaratis, ritinio formos
krumpliaratis taip, kad jy sukimosi adys yra vienoje horizontalioje ties¢je. | raidés formos krumpliaratis ir ritinio
formos krumpliaratis, turintys sukimosi a8iy atramas, sujungti lankséiu juostiniu krumpliaratiniu dirZu taip, kad jis
neliesty H raidés formos sukanéiojo krumpliaradio, kurio sukimosi asis atramos neturi.



GRAVITACINIS SUPERVARIKLIS

ISradimas priskiriamas gravitaciniams jirenginiams ir
gali buti panaudotas kaip Jjégos agregatas savaeigiy ir
stacionariy masiny pavarose bei transformuojant sukimosi
energijg j elektros energija.

Artimiausias zinomas techninis sprendimas yra Pranci-
zijos paraiska 2423653, F 03 G 3/00, publ. 1979.12.21.
Nukkreipiamuoju pavirS$iumi kietos masés kanai (kraviai),
esantys poromis pastoviame atstume vienas nuo kito, per—
stumiami iSilgai dviejy aSiy, pritvirtinty ant besisu-
kancio disko. Tadiau dél Sito atsiranda iScentriniy Jjégy
iSbalansavimas bei pastoviai neiSnaudojamas maksimalus
gravitaciniy Jjeégy poveikis.

ISradimo uZdavinys - sukonstruoti varikli, kuris pa~-
didinty sukimo momentg pastoviai iSnaudojant maksimaly
gravitaciniy Jjégy veikimg.

ISradimo esmé yra tai, kad Zinomame variklyje, pa-
gristame gravitaciniy jégy veikimu, dirbanCiame ilgalai-
kés nepusiausvyros reZime ir turinciame vertikaly suka-
mgJji diskg bei krivius sukimo judesiui palaikyti, 8is
diskas yra I raidés formos (skersinis pjuvis horizonta-
lioje, einancioje per sukimosi a$i, plokStumoje) sukama-
sis krumpliaratis, kurio sukimo judesiui palaikyti kri-
vis yra H raidés formos sukantysis krumpliaratis. Suka-
masis I raidés formos krumpliaratis aSimi yra jitvirtin-
tas atramose ir sujungtas su H raidés formos sukandiojo
krumpliaracio maZojo disko krumpliais, o H raidés formos
sukantysis krumpliaratis didZiyjy disky krumpliais su-
Jungtas su ritinio formos krumpliaradio krumpliais taip,
kad visy krumpliaraciy sukimosi aSys yra vienoje hori-
zontalioje tieséje. Ritinio formos krumpliaradio sukimo-
si aSis taip pat jtvirtinta atramose, o H raidés formos
sukané}ojo krumpliarac¢io sukimosi aSis atramy neturi.
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I raidés formos sukamojo krumpliaradio diametras lygus H
raidés formos sukanCiojo krumpliaracio didZiyJjy disky
diametrams, o ritinio formos krumpliaradio diametras ly-
gus H raidés formos krumpliaradio maZojo disko diametrui.
I raidés formos krumpliaratis ir ritinio formos krumplia-
ratis yra apJjungti lanksciu juostiniu krumpliaratiniu
dir#u turindiu vidaus krumplius taip, kad krumpliaratinis
dirZas savo vidiniais krumpliais neliesty H raidés formos
krumpliaradio did¥iyjy disky krumpliy. Visy krumpliaraciy
bei lankstaus Jjuostinio krumpliaratinio dirzo krumpliai
yra vienodo modulio.

ISradimas toliau apraSomas vienu, pateiktu bréZiniuo=~
se, konstrukcijos variantu.

1 figlroje yra schema, kurioje pateiktas variklio
skersinis pjuvis vertikalioje, statmenoje sukimosi asiai,
ploksStumoje.

2 figlroje yra schema, kurioje pateiktas variklio
skersinis pJjuvis horizontalioje, einancioje per sukimosi
asi, plokStumoje.

Varikli sudaro vertikaliai besisukantys ir tarpusa-
vyje krumpliais sujungti I raidés formos (skersinis pJja-
vis horizontalioje, einancioje per sukimosi asi, ploks-~
tumoje) sukamasis krumpliaratis 1, H raidés formos sukan-
tysis krumpliaratis 2, ritinio formos krumpliaratis 3 taip,
kad jy sukimosi aSys atitinkamai 4, 5, 6 yra vienoje hori-
zontalioje tieséje. I raidés formos sukamojo krumpliara-
racio 1 sukimosi asis 4 yra jtvirtinta atramoje 7. Krump-
liaratis 1 krumpliais 8 yra sujungtas su H raidés formos
sukanCiojo krumpliaracio 2 maZojo disko 9 krumpliais 10,

o H raidés formos sukantysis krumpliaratis 2 didzZiyJjy dis-
ky 11 krumpliais 12 yra sujungtas su ritinio formos krump-
liaraCio 3 krumpliais 13. Krumpliaracio 1 ir krumpliaracio
2 didZiyJjy disky 11 diametrai yra lygis. Krumpliaraclio 2
mazojo disko 9 ir ritinio formos krumpliaracio 3 diametrai
taip pat lygls. Ritinio formos krumpliaracio 3 sukimosi
"aSis 6 yra itvirtinta atramoje 14. H raidés formos krump-
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liara&io 2 sukimosi agis 5 atramos neturi, taciau, saugumo
sumetimais, aSis 5 laisvai, nesiliesdama sukasi O raidés
formos (skersinis pjuvis vertikalioje, statmenoje sukimosi
agiai, plokStumoje) avariniame jrenginyje 15, jtvirtinta-
me atramose 16. I H raidés formos sukanciojo krumpliaraCio
2 asi 5 i§ virsSaus nukreiptas papildomas svoris (krumplia~
radio 2 masés padidinimui) atitinkamo stangrumo spyruokle-
mis 17, veikiandiomis tarp aSies 5 ir atramos 18. H raidés
formos sukandiojo krumpliaralio 2 neZymiam pakélimui uZz Jjo
sukimosi aSies 5 j virsy yra variklio paleidimo-stabdymo
ir reguliavimo jrenginys 19. I raidés formos sukamasis
krumpliaratis 1 ir ritinio formos krumpliaratis 3 yra ap-
jungti lanks&iu juostiniu krumpliaratiniu dirZu 20, turin-
giu vidaus krumplius 21, taip, kad dirZas 20 krumpliais 21
neliesty H raidés formos krumpliaracio 2 didZiyJjy disky 11
krumpliy 12. Tam tikslui yra dirZo 20 jtempimo reguliavimo
irenginiai 22, 23 jtvirtinti atramose 24, 25. Krumpliy 8,
10, 12, 13, 21 moduliai viecnocdi.

Variklis veikia Siuo principu:

Variklio paleidimo-stabdymo ir reguliavimo jrenginiu
19 nuleidus H raidés formos sukantiji krumpliarati 2 Zee
myn, Jis, gravitaciniy Jjégy veikiamas, mazojo disko 9
krumpliais 10 pilnutinai susikabina su I raidés formos
sukamojo krumpliaracio 1 krumpliais 8, o didZiuyJjy disky 11
krumpliais 12 su ritinio formos krumpliaracio 3 krumpliais
13. Kadangi H raidés formos krumpliaraCio 2 maZojo disko 9
diametras keleta karty maZesnis uZ krumpliaracio 2 didziy~
jy disky 11 diametrus, tai didZioji H raidés formos Krump-
liaradio 2 svorio dalis per krumplius 10 tenka I raidés
formos sukamgjam krumpliaraciui 1 per krumplius 8. MaZesné
H raidés formos sukanéiojo krumpliaraCio 2 svorio dalis per
krumplius 12 tenka ritinio formos krumpliaraciui 3 per
krumplius 13. Kadangi I raidés formos sukamojo krumpliara-
io 1 spindulys keletg karty didesnis uZ ritinio formos
— krumpliaradio 3 spinduli ir krumpliaraCiui 1 tenka didesne
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krumpliaracio 2 svorio dalis, gravitaciniy Jjégy deka, H
raidés formos sukantysis krumpliaratis 2, kurio sukimosi
asis 5 atramos neturi, pradeda sukti I raidés formos su-
kamgji krumpliarati 1 apie jo sukimosi asSi 4, esandig at-
ramoje 7, prie$ laikrodZio rodykle. I raidés formos krum-
pliaratis 1, savo ruoztu, per lankstaus Jjuostinio krump-
liaratinio dirzo 20 vidaus krumplius 21 suka ritinio for-
mos krumpliarati 3 per krumplius 13 apie jo sukimosi aSi
6, esanCig atramoje 14, taip pat pries laikrodZio rodykle.
Ritinio formos krumpliaratis 3 per krumplius 13 suka H
raidés formos sukantiji krumpliarati 2 per krumplius 12
pagal laikrodZio rodykle, t.y. maZesnio spindulio déka su-~
naudodamas maZiau energijos, kelia lengvesne kairigjg H
raidés formos sukanCiojo krumpliaralio 2 dali i virsy. To-
dél H raidés formos sukantysis krumpliaratis 2 sukasi apie
sukimosi a8i 5 neturinig atramos. Avarijos atveju, pvz.
nutrikus Juostiniam dirZui 20, O raidés formos avarinis
irenginys 15, itvirtintas atramose 16, tampa besisukancio
H raidés formos sukancCiojo krumpliaracio 2 sukimosi asies
5 avarine atrama ir neleidzia pridaryti jam Zalos.

Variklis sustabdomas variklio paleidimo-stabdymo ir
regullavimo i .opeiniu 19 ne¥ymiai pakélus H raidés formos
sukamntiji krumpliarati 2 uZ Jjo sukimosi asSies 5 i virsy,
neutralizuojant gravitaciniy jégy veikimg H raidés formos
sukanc¢iuoju krumpliaradiu 2 i I raidés formos sukamgji
krumpliarati 1 ir ritinio formos krumpliarati 3. Variklis
gali buti sustabdomas specialiu jtaisu pasukus variklio
konstrukcijg 90° kampu pried laikrod¥io rodykle apie I
raidés formos sukamojo krumpliarac¢io 1 sukimosi aSj 4.
Atitinkamai pasukus variklio konstrukcijg dar 90° kampu
prie$ laikrodZio rodykle, variklis sukasi prieSinga kryp-
timi.

Patentuojamo variklio konstrukcija jgalina padidinti
sukimo momentg (papildomu krumpliaradio 2 svoriu atitin-
kamo stangrumo spyruoklemis 17, didinant sukamojo krump-
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liaracio 1 spindulj bei sukanciojo krumpliaraCio 2 didZiy-
Jy disky 11 ilgi ir pan.) pastoviai isnaudojant maksimaly
gravitaciniy Jégy veikimg. Variklis nenaudoja kuro, veikia
patikimai bet kokiomis sglygomis, yra ekologiSkai Svarus.
Naudojant Sios konstrukcijos variklius bus galima efekty-
viai spresti dabar visu rimtumu iSkilusig energijos prob-
lemg. Galima betriuksSmio variklio su frikciném pavarom mo-
difikacija.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Variklis, pagristas gravitaciniy jéegy veikimu, dir-
bantis ilgalaikeés nepusiausvyros rezime, turintis sukamajj
diskg ir kruvi disko sukimo judesiui palaikyti, b e s i s-
kiriantis tuo, kad sukamasis diskas yra I raidés
formos (skersinis pjuvis horizontalioje, einandioje per
sukimosi a8j, plokStumoje) sukamasis krumpliaratis 1, o
kravis sukamojo krumpliaracio 1 sukimo Jjudesiui palaikyti
yra H raidés formos sukantysis krumpliaratis.

2. Variklis pagal 1 punktga, bes iskirian -~
t 1 s tuo, kad I raidés formos sukamasis krumpliaratis 1
krumpliais 8 yra sujungtas su H raidés formos sukandiojo
krumpliaracio 2 maZojo disko 9 krumpliais 10 taip, kad jy
sukimosi aSys atitinkamai 4, 5 yra vienoje horizontalioje
tieséje.

3. Variklis pagal 1 ir 2 punktus, bes i sk ir -
iantis tuo, kad H raidés formos sukantysis krumplia-
ratis 2 didZiyjy disky 11 krumpliais 12 yra sujungtas su
ritinio formos krumpliaradiu 3 krumpliais 13 taip, kad
krumpliaracio 3 sukimosi aSis 6 yra toje padioje hori-
zontalioje tieséje kaip ir krumpliaradio 1 bei krumplia-
raCcio 2 sukimosi asSys 4, 5.

4, Variklis pagal 1-3 punktus, be s iskirian-
tis tuo, kad I raidés formos sukamojo krumpliaradio 1 ir
ritinio formos krumpliaradio 3 sukimosi aSys atitinkamai
4, 6 turi atramos taSkus atitinkamai 7, 14, o H raidés
formos sukanciojo krumpliaradio 2 sukimosi adis 5 atramos
tasky neturi.

5. Variklis pagal 1-4 punktus, be s iskirian-
ti s tuo, kad I raidés formos sukamojo krumpliaradio 1
diametras yra lygus H raidés formos sukandiojo krumplia-
racio 2 didZiyjy disky 11 diametrui, o ritinio formos
krumpliaracio 3 diametras yra lygus H raidés formos sukan-
éiojg krumpliaracio 2 ma¥ojo disko 9 diametrui.
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6. Variklis pagal 1-5 punktus, be s i sk irian-
t 1 s tuo, kad I raidés formos sukamasis krumpliaratis 1 ir
ritinio formos krumpliaratis 3 yra apjungti lankscéiu juos-
tiniu krumpliaratiniu dirZu 20 turindiu vidaus krumplius
21 taip, kad dirzas 20 krumpliais 21 neliesty H raidés
formos sukanc¢iojo krumpliaracio 2 krumpliy 12.

T. Variklis pagal 1-6 punktus, be s is kirian-
t 1 s tuo, kad I raidés formos sukamojo krumpliaradio 1,
H raideés formos sukanc¢iojo krumpliaracdio 2, ritinio formos
krumpliaraCio 3 bei lankstaus Jjuostinio krumpliaratinio
dirzo 20 krumpliai atitinkamai 8, 10, 12, 13, 21 yra vie-
nodo modulio. '
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