LT 98-136 A

oy LT 98-136 A

12 PARAISKOS APRASYMAS

(21)  Parai$kos numeris: 98-136 (51) Int. Cl. (2006): DO5SB 21/00
D05SB 27/00
(22)  Parai$kos padavimo data: 1998 09 18
(41)  Parai$kos paskelbimo data: 2000 04 25
(62) Paraiskos, i$ kurios dokumentas i$skirtas, numeris: —
(86) Tarptautinés parai§kos numeris: —
(86)  Tarptautines parai$kos padavimo data: —_
(85)  Nacionalinio PCT lygio procediros pradzios data; —
(30)  Prioritetas: —_
(71)  Parei$kéjas:
Kauno technologijos universitetas, K.Donelai¢io g. 73, 3006 Kaunas, LT
(72) ISradéjas:
Jonas BALTRUSAITIS, LT
Ligita ZILIENE, LT
(74)  Patentinis patikétinis/atstovas:
(54) Pavadinimas:
Siuvimo masinos sraigtinis medziagos transportavimo mechanizmas
(57) Referatas:

I1Sradimas priklauso siuvimo masiny medziagos perstimimo sistemy srigiai ir gali bati panaudojamas

siuvant jvairius gaminius jvairiy tipy siuvimo masinomis. Jis didina medziagos perstimimo patikimumg ir
tikslinguma ir ipledia panaudojimo galimybes.|taisas sudarytas i§ medZiagg perstumianciy sraigty (1, 2), kurie yra
laikomi prispaudimo pédeléje (3) su kiauryme (4) adatai (5) praeiti, ir prispaudimo jégos reguliavimo jtaiso,
sudaryto i§ varzto (7) ir spyruoklés (6). Sraigtai (1, 2) per atskiras dirZines pavaras (8, 9) sujungti su varikliu (10),
kurj per greiiy keitiklj (11) valdo valdymo blokas (12) prie automatinés siuvimo masinos.



SIUVIMO MASINOS SRAIGTINIS MEDZIAGOS
TRANSPORTAVIMO MECHANIZMAS

I§radimas priklauso siuvimo masiny medZiagos perstimimo
sistemy sridiai ir gali biiti panaudojamas siuvant jvairius gaminius jvairiy
tipy siuvimo masinomis.

Zinomas jtaisas su besisukanéiu medZiagos transportavimo
mechanizmu, skirtas lanksCiy medZiagy sujungimui su virSutinio
medziagos sluoksnio = sulaikymu ar be jo, kai medZiaga yra
transportuojama dviem dirZais, turinCiais didelj pavirSiaus trinties
koeficientg ir galinciais su visu transportavimo mazgu pasisukti apie asi,
lygiagrecia adatos asiai, 360° kampu (Zr. JAV pat. Nr. 4719864, TPK D05
B 21/00, 27/14, 1988).

Sis jtaisas gerai transportuoja audinj jvairiomis kryptimis srityje
aplink adata, tadiau medZiaga perstimiantys dirZeliai dél jtaiso
konstrukcijos prispaudZia medZiagg tik tam tikru atstumu nuo adatos
pradirimo vietos ir adata, pradiirus medZiaga, leidZiantis ir kylant
medziaga juda kartu su ja, del ko keiCiasi sifilo kilputés uzlaidos
sudarymo salygos, gaunamas nekokybiskas peltakjs. Be to, Sis jtaisas yra
sudétingos konstrukcijos ir néra universalus. Tadiau, neZidrint jo trikumuy,
del medZiagos perstimimo principo panaéumo; Sis jtaisas laikomas
sitlomo iSradimo prototipu.

ISradimo tikslas - padidinti medZiagos perstimimo patikimumg ir
tikslumg ir iSplésti panaudojimo galimybes, atlickant jvairias
teéhnplogines operacijas. Nurodytas' tikslas pasiekiamas tuo, kad

medzZiagos transportavimo mechanizmo medZiaga perstimiantys



clementai yra du lygiagretis sraigtai, i§ kuriy vienas yra priesingos
krypties sukimo, besilieCiantys su virSutiniu transportuojamos medZiagos
sluoksniu ir gaunantys sukimosi judesj per atskiras dirZines pavaras nuo
variklio, valdomo valdymo bloko prie automatin€s siuvimo masinos, ir
yra spaudZiami juos laikancia prispaudimo pédele, kurioje yra kiauryme
siuvimo masinos adatai praeiti, su $arnyriSkai pritvirtintu prispaudimo
jégos reguliavimo jtaisu, susidedanciu i sraigto ir spyruokles.

I§radimas iliustruojamas bréZiniais: fig. 1 - principiné siilomo
jtaiso schema; fig. 2 - prispaudimo kojel¢s su laikomais sraigtais pjiivis (A
- A); fig. 3 - jtaiso modifikuotas variantas ir gaunama raukta reljefine
siale.

Ttaisas (fig. 1) sudarytas i§ medZiagos transportavimo mazgo, kuris
susideda i§ medZiaga perstumianéiy sraigty 1 ir 2, kurie yra prieSingy
sukimo kryp¢iy, su lanks¢iomis movomis 1a ir 2a, prispaudimo pedelés 3,
kurioje yra kiaurymé 4 adatai 5 praeiti, ir prispaudimo jégos reguliavimo
jtaiso, sudaryto i§ spyruoklés 6 ir varito 7. Prispaudimo jégos reguliavimo
jtaisas SarnyriSkai sujungta.é su prispaudimo pédele 3 ir jtvirtintas siuvimo
masinos korpuse. Sraigtai 1 ir 2 per atskiras dirZines pavaras 8 ir 9
sujungti su varikliu 10, kurj per greiéiy keitiklj 11 valdo valdymo blokas
12 prie automatinés siuvimo masinos. |

Itaisas dirba taip. Du siuvamos medZjagos sluoksniai 14a ir 14b
dedami ant siuvimo masSinos stalo ir prispaudZiami prispaudimo pedele
su sraigtais 1 ir2 per prispaudimo jégos reguliavimo jtaisa. Prispaudimo
jéga regulinojama varztu 7 priklausomai nuo mediiagos 14a pavirSiaus
$iurkStumo. Jjungiamas variklis ir sraigtai 1 ir 2 per dirZines pavaras 8 ir 9

gauna sukimo judesj. Sraigtas 2 yra prieSingos sukimo krypties nei



sraigtas 1, todél per krumpliara¢iy pora 13 jis sukamas ] prieSingg pusg.
Sraigtai 1 ir 2 savo pavirSiais uZkabina medZiaga 14 ir, sukdamiesi
prieSingas puses, ja perstumia, tuo paciu patempdami ] priééingas puses ir
iStiesindami adatos pradirimo vietoje. Variklio 10 darbas ir sraigty 1 ir 2
sukimasis, o tuo pafiu ir medZiagos 14 perstimimas yra reguliuojamas
valdymo bloko 12 ir sinchronizuotas su adatos 5 bei apatinio medZiagos
transportavimo mechanizmo dantytos plokstelés 15 darbu. Sraigtai 1 ir 2
sukasi ir perstumia medZiaga 14, kai adata 5 yra aukstutinéje padetyje, ir
sustoja, kai adata 5 per kiauryme¢ 4 prispaudimo pédeléje 3 perduria
medZiagg 14. Skirtinga sraigty 1 ir 2 kryptis uZtikrina medZiagos 14
tiesialinijinj judéjimag be susiskersavimo ir i§tiesinirnq<adatos pradiirimo
zonoje. Sraigty 1 ir 2 sukimosi greitis, kuris apsprendZia medZiagos 14
perstimimo dydj, nustatomas ir keiCiamas, keiCiant diriiniu, pavary
skriemuliy 17 ir 18 spindulj, slankiojant fiksatoriy 16 skriemuliy 17 ir 18
nuozulniu pavirSiumi iSilgai asies 19. Nustacius sukimosi greitj vienoda
abiems sraigtams 1 ir 2 ir tokj patj kaip dantytos plokstelés 15 gaunama
lygi siiile be sulaikymo, tiksliai vienodu dydziu perstumiant virSutinj ir
apatinj medziagos sluoksnius 14a ir 14b. Nustacius sukimosi greitj
vienodg sraigtams 1 ir 2, bet skirtinga dantytai plokstelei 15, gaunamas
virSutinio medZiagos sluoksnio 14a sulaikymas -arba | pratempimas
apatinio medziagos sluoksnio 14b atZvilgiu. MedZiagos transportavimo
mechanizma per lankscias movas 1a ir 2a galima pasukti jvairiu kampnu,
kad dirZinés pavaros netrukdyty medZiagos pra¢jimui.  Siiloma
medZiagos transportavimo mechanizma galima ivﬁiriai modifikuoti,
lygiagreciai prijungiant daugiau medZiagq perstumiancéiy sraigty ir

naudojant dviadatése siuvimo masinose. Parenkant vienodus ar skirtingus



ju sukimosi grei¢ius galima gauti jvairaus raukimo reljefines sitles (fig.
3). | |

Pareiskiamas iSradimas, palyginus ji su Zinomu, didina medZiagos
perstumimo patikimumg ir tikstumg ir i§plecia panaudojimo galimybes,
nes

- medZiagos transportavimo mechanizmas, sudarytas i§ sraigty ir
prispaudimo pedelés su prispaudimo jegos rcguJiavimo jtaisu uztikrina
pastovy ir patikima kontakts su medZiaga ir leidZia tiksliai numatytu
dydziu perstumti medziaga, iStiesinant ja adatos pradiirimo zonoje, bei
nustatyti jos sulaikymo kryptj bei dydj; |

- tokia transportavimo mechanizmo konstrukcija leidZia sumazinti
iki minimumo neprispaustos laisvos medZiagos zona apie adatq, kas
uztikrina dygsnio sudarymo salygy pastovuma;

- tokios konstrukcijos transportavimo mechanizmas jgalina

perstumti medZiaga tiek 1§ virsaus, tiek 1§ apacios.



ISRADIMO APIBREZTIS

Siuvimo masinos sraigtinis medZiagos transportavimo
mechanizmas, susidedantis i§ medziagos perstimimo jtaiso,
prispaudimo pédeles su kiauryme adatai praeiti ir prispaudimo jégos
reguliavimo jtaiso, sujungto su prispaudimo pedele, besiskiriantis
tuo, kad medZiagos perstiimimo jtaisas turi lyginj skaiCiy lygiagreciy
priesingos sukimo krypties sraigty, kurie yra jtvirtinti prispaudimo

pedeléije.
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