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Didelio skaitiaus objekty i&déstymo ant tikslinio elemento bidas, iSlaikant tarp jy pirmg i§ anksto

nustatyta atstuma, apima $ias pakopas: paruoSiamosios operacijos atlikima, skirta objekty i$déstymui ant
rigiavimo platformos, iSlaikant tarp jy antrg i§ anksto nustatyta atstuma, kuris lygus i§ anksto nustatytam pirmam
atstumui, padalintam i§ sveiko skaitiaus, ir pakélimo-isdéstymo operacijos atlikima, skirta pirmu i8 anksto
nustatytu atstumu iSdestyty objekty pakélimui vienu metu nuo rasiavimo platformos dideliu skaiiumi pakélimo
priemoniy, ir po to minety pakelty objekty isdéstymui ant tikslinio elemento, tarp jy ilaikant pirmg i8 anksto
nustatyta atstuma. Taip pat i$nagrinétas badui atlikti naudojamas jrenginys. Be to, nagringjamas bldas ir
jrenginys, skirti objekty risiavimui ant risiavimo platformos.



Nagrinéjamas i$radimas yra susijes su badu ir jrenginiu, skirtu didelio
skaiiaus objekty tvarkingam iSdéstymui arba rasiavimui ant tikslinio
elemento, tarp jy iSlaikant i$ anksto nustatytg atstuma.

Aplamai, tvarkingam didelio skaiCiaus objekty iSdéstymui ant tikslinio
elemento, laikantis i§ anksto nustatyto atstumo, darbo efektyvumo
padidinimui naudojamas iSdéstymo jrenginys. Remiantis jprastiniu budu,
pasitlytu didelio objekty skaitiaus iSdéstymui ant tikslinio elemento, laikantis
i$ anksto nustatyto atstumo, biida sudaro S$ios pakopos: pirmiausiai
atliekama paruo8$iamoji operacija, skirta objekty iSdéstymui ant rdGsiavimo
platformos, tarp jy iSlaikant tg patj, kaip ir i$ anksto nustatytg atstuma, ir po
to atliekama pakélimo - iSdéstymo operacija, skirta objekty pakélimui vienu
metu nuo platformos dideliu skaiciumi pakélimo priemoniy, iSdéstyty tokiu
paciu atstumu viena nuo kitos, kaip ir nustatytas objekty iS§déstymo atstumas
ir pritaikyty objekty iSdéstymui ant tikslinio elemento, kai didelis skaiCius
objekty iSdéstomas ant tikslinio elemento, tarp jy iSlaikant i§ anksto
nustatytg atstuma. Kaip ir Sis jprastinis biidas, taip pat ir jprastinis iSdéstymo
jrenginys yra suprojektuotas ant tikslinio elemento i§déstyti didelj skaiciy
objekty, tarp jy iSlaikant i§ anksto nustatytg atstuma.

Be to, paruoSiamoiji operacija, skirta objekty iSdéstymui ant rasiavimo
platformos, tarp jy iSlaikant i8 anksto nustatyta atstuma, apima, pvz.,
pakrovimo mechanizmo naudojima, skirtg objekty pakrovimui j atitinkamas
priémimo dalis, suformuotas ant riasiavimo platformos i§déstymo pavirSiaus,
tarp jy iSlaikant i§ anksto nustatytg atstuma.

Tadiau jei didelis skaiCius objekty bus iSdéstomas ant rasiavimo
platformos tarp jy iSlaikant tokj patj atstuma kaip ir jy iSdéstymo atstumas ant
tikslinio elemento i§ paruoSiamosios pakopos, rasiavimo platformos
iSdéstymo pavirSius, kuris bus naudojamas, turi bati tokio dydZio, kaip ir

tikslinis elementas. Taigi, kuo didesnis tikslinio elemento i$déstymo



pavir§ius, tuo proporcingai bus didesné riasiavimo platforma, todél
atitinkamai reikés didesnio darbinio ploto.

I$ kitos pusés, jei, norint sutaupyti darbinj plota, naudojama mazesneé
raSiavimo platforma, tai salygos ant platformos iSdéstyty objekty skaiCiaus
sumazéjima, palyginus su objektais, kurie turi bati iSdéstomi ant tikslinio
elemento. Taigi, vienam tiksliniam elementui reikés didelio rasiavimo
platformy skaiiaus. Galiausiai padidés i$laidos, o Siy platformy jrengimui vél
reikés didesnio ploto. Be to, objekty perkélimo nuo rasiavimo platformos ant
tikslinio elemento operacijos metu, 8ig perkélimo operacijg reikés laikinai
sustabdyti, kad baty galima pakeisti raSiavimo platformas, tuo paciu
sumazinant darbo efektyvuma,

Atsizvelgiant j auk$ciau pateiktg informacija, pagrindinis nagrinéjamo
iSradimo tikslas — pateikti patobulintg bidg ir jrenginj, skirta didelio skai€iaus
objekty i§déstymui ant tikslinio elemento, jgalinantj sumazinti darbinj plotg ir
platformy jrengimo plota, o taip pat pagerinti darbo efektyvuma.

Auksciau minéto tikslo jgyvendinimui pagal vieng nagrinéjamo
iSradimo aspekta, yra pateikiamas didelio skaiCiaus objekty iSdéstymo ant
tikslinio elemento bidas, iSlaikant i§ anksto nustatyta pirmajj atstuma tarp jy.
Bldas apima Sias pakopas:

atlikimas paruosiamosios operacijos, skirtos objekty iSdéstymui ant
rasiavimo platformos, tarp jy iSlaikant i§ anksto nustatytg antrajj atstuma,
kuris yra lygus i§ anksto nustatytam pirmajam atstumui padalintam i$
sveikojo skaiCiaus, ir

atlikimas pakélimo-iSdéstymo operacijos, skirtos pirmu i§ anksto
nustatytu atstumu iSdéstyty objekty vienu metu atliekamam pakélimui nuo
raSiavimo platformos naudojant didelj skaiciy pakélimo priemoniy, ir po to
nuleidziant minétus pakeltus objektus ant tikslinio elemento, iSlaikant minétag

pirmg i$ anksto nustatytg atstuma tarp jy.



Atliekant objekty i$déstyma ant rasiavimo platformos paruosiamojoje
pakopoje, §i i§déstymo operacija atlieckama tarp objekty iSlaikant maZesnj
arba sumazintg antrajj i§ anksto nustatyta atstuma, kuris yra lygus pirmajam
i$ anksto nustatytam atstumui padalintam i$ sveikojo skaiCiaus. Atitinkamai,
net jei raSiavimo platforma pernes$ tokj patj objekty skaiciy koks reikalingas
tiksliniam elementui, $i ri$iavimo platforma gali turéti mazesnj iSdéstymo
pavirSiy nei tikslinis elementas. Be to, tam tikrg objekty skaiciy viena
rasiavimo platforma gali pernesti kompakti$ku budu, sumazinto ploto ribose.

Tiksliau tariant, jei rG8iavimo platformos i§déstymo paviriaus plotas
gali biti maZesnis uz tikslinio elemento, perkélimo operacijai, objektus
perkeliant nuo platformos ant tikslinio elemento, reikalingas darbinis plotas
gali biti maZesnis. Taip pat galima apriboti risiavimo platformy skaiciaus
didéjima, kurias reikia paruosti tiksliniam elementui, o kai kuriais atvejais net
sumazinti jy skaiCiy. Taigi, galima sumazinti i$laidas ir rasiavimo platformy
jrengimui reikalinga plota. Be to, jei didelis objekty skai€ius yra iSdéstomas
sumazintame plote ant vienos rasiavimo platformos, jmanoma sumazinti
rasiavimo platformy keitimo operacijy skaiciy vieno objekty perkélimo nuo
platformos ant tikslinio elemento metu. Tai pat galima vieng su kita
sinchronizuoti tikslinio elemento ir platformos keitimo operacijas. To
pasékoje, gali buti sumazintas perkélimo operacijos sustabdymuy, reikalingy
tik platformy keitimui, skai€ius arba Siuos perkélimo operacijos sustabdymus
galima visiSkai eliminuoti. Dél Sios priezasties galima pagerinti darbo
efektyvuma.

Be to, pakélimo - iSdéstymo operacijos metu, skirtos objekty
pakélimui nuo rasiavimo platformos ir jy iSdéstymui ant tikslinio elemento,
Sie objektai, iSdéstyti tarp jy iSlaikant pirma i§ anksto nustatyta atstuma, yra
vienu metu pakeliami dideliu skaié¢iumi pakélimo priemoniy, i§déstyty tarp jy

iSlaikant pirma i8 anksto nustatyta atstuma, ir po to $ie objektai pakélimo



priemonémis i§déstomi ant tikslinio elemento, tarp jy iSlaikant ta patj pirma i$
anksto nustatyta atstuma. Si konstrukcija uZtikrina reik¥minga darbo
efektyvumo pagerinima palyginus su konstrukcija, kurioje naudojama viena
pakélimo priemoné, skirta objekty pakélimui po vieng nuo platformos ir jy
iSdéstymui ant tikslinio elemento, tarp jy iSlaikant pirma i$ anksto nustatyta
atstuma,

Kaip apradyta auk$c¢iau, i8radimas jgyvendino tiksla, pateikti buda,
kuris jgalinty sumazinti darbinj plota, o taip pat ir platformos jrengimo plota,
ir kartu pagerinty darbo efektyvuma.

Remiantis kitu nagrinéjamo iSradimo aspektu, ¢ia pateikiamas
jrenginys, skirtas didelio objekty skaiciaus iSdéstymui ant tikslinio elemento,
tarp jy iSlaikant i§ anksto nustatyta pirma atstuma. Jrenginj sudaro:

raSiavimo platforma, skirta objekty iSdéstymui tarp juy iSlaikant i$
anksto nustatytg antrajj atstuma, kuris yra lygus i§ anksto nustatytam
pirmajam atstumui padalintam i$ sveikojo skaiciaus; ir

pakélimo blokas su dideliu pakélimo priemoniy skaiCiumi, iSdestyty
tarp juy iSlaikant pirmg i$ anksto nustatytg atstuma ir skirty objekty pakélimui
nuo rasiavimo platformos, ant kurios objektai iSdéstyti tarp jy iSlaikant pirma
i anksto nustatytg atstuma, ir po to, pakelty objekty iSdéstymui vienu metu
ant tikslinio elemento, tarp jy iSlaikant minétg pirma i anksto nustatyta
atstumg; ir

transportavimo mechanizmas, skirtas pakélimo bloko transportavimui
tarp raSiavimo platformos ir minéto tikslinio elemento.

Veikiant auk$&iau aprasytai konstrukcijai, pirmiausiai pakélimo blokas
su dideliu pakélimo priemoniy skai¢iumi, jame iSdéstyty tarp jy i$laikant
pirma i anksto nustatyta atstumag, pakelia objektus i$déstytus tarp jy
iSlaikant pirma i§ anksto nustatytg atstuma, ir paliekant didelj skaiciy objektq,
kurie iSdéstyti, tarp jy iSlaikant antrg i§ anksto nustatytg atstuma, kuris yra



lygus pirmajam i§ anksto nustatytam atstumui padalintam S sveiko
skaiCiaus. Po to 8&is pakélimo blokas transportavimo mechanizmu
transportuojamas j i§ anksto nustatyta padétj vir$ tikslinio elemento, po to
jsijungia pakélimo priemonés ir vienu metu iSdésto pakeltus objektus‘j i$
anksto nustatyta zong ant tikslinio elemento, tarp jy iSlaikant pirmg i$ anksto
nustatytg atstuma. Kitaip tariant, ant riiSiavimo platformos i§déstytas didelis
objekty skai€ius, tarp jy iSlaikant antrg i$ anksto nustatyta atstuma, kuris yra
sumaZintas atstumas, gali biiti automati$kai iS§déstytas ant tikslinio elemento,
tarp jy iSlaikant pirmag i§ anksto nustatyta atstumg, kuris yra padidintas
atstumas antrojo atstumo atzvilgiu.

Taigi, jei ruSiavimo platformos pavirius gali bati maZesnis nei tikslinis
elementas, gali buti sumaZintas darbinis plotas, reikalingas objekty
perkélimo operacijai nuo platformos ant tikslinio elemento. Taip pat, nors
naudojama rasiavimo platforma yra maZesnio ploto nei tikslinis elementas,
jimanoma apriboti rasiavimo platformy, kurios turi biti paruostos tiksliniam
elementui, skaiCiaus didéjima, arba net sumazinti platformy skaiciy. Taigi,
galima sumazinti i$laidas ir raSiavimo platformy jrengimui reikalingg plota.
Be to, jei didelis objekty skaicius yra kompaktidkai iSdéstomas sumazintame
raSiavimo platformos plote, jmanoma sumazinti risiavimo platformy keitimo
operacijy skaiciy, objekty perkélimo nuo platformos ant tikslinio elemento
metu. Tai pat galima vieng su kita sinchronizuoti tikslinio elemento ir
platformos keitimo operacijas. To pasékoje, gali biti sumazintas perkélimo
operacijos sustabdymuy, reikalingy tik platformy keitimui, skaiCius arba $iuos
perkelimo operacijos sustabdymus galima visiSkai eliminuoti. Dél $ios
priezasties galima pagerinti darbo efektyvuma.

Kaip apraSyta auk3Ciau, iSradimas jgyvendino tiksla, pateikti jrenginj,
kuris jgalinty darbinio ploto, o taip pat ir platformos jrengimo ploto

sumazinima, ir kartu pagerinty darbo efektyvuma.



Papildomi ir kiti nagrinéjamo iSradimo tikslai, savybés ir privalumai
iaidkés i$ toliau pateikiamy pageidaujamy jgyvendinimy detaliy aprasymy,

su nuorodomis j pridedamus bréZinius.

Fig. 1 - vaizdas i8 priekio, vaizduojantis visg iSdéstymo jrengini,
susijusj su nagrinéjamo iSradimo vienu jgyvendinimu,

Fig. 2 — vaizdas i$ $ono, vaizduojantis visg jrenginj,

Fig. 3 — planinis vaizdas, vaizduojantis i§déstymo jrenginio rusiavimo
platforma,

Fig. 4 — vertikalus pjavis, rodantis svarbiausias rdsiavimo platformos
dalis,

Fig. 5 — pakélimo bloko vaizdas i$ apacios,

Fig. 6 — pakélimo bloko vaizdas i8 Sono, o taip pat dalinis vertikalus
pjavis,

Fig. 7 — planinis stiklo lak$to vaizdas,

Fig.8 - svarbiausiy daliy, iliustruojandiy iSdéstymo padét;,
perspektyvinis vaizdas,

Fig.9 - perspektyvinis vaizdas, rodantis raSiavimo platformos ir
keiCiamos platformos svarbiausias dalis, susijusias su papildomais
nagrinéjamo iSradimo jgyvendinimais,

Fig.10 - iliustruojantis vaizdas, rodantis objekty perkélimo procesa
nuo keiCiamos platformos ant rasiavimo platformos,

Fig.11 - iliustruojantis vaizdas, rodantis objekty pakrovimo
mechanizmo konstrukcijg ir tvarkingo objekty iSdéstymo procesa, ir

Fig. 12 - perspektyvinis vaizdas, rodantis raSiavimo platformos ir
kei¢iamos platformos modifikuoty versijy svarbiausias dalis.

Fig. nuo 1 iki 8 parodytas visas iSdéstymo jrenginys arba jo dalys,

susije su nagrinéjamo i$radimo vienu pageidaujamu jgyvendinimu. Sio



iSdéstymo jrenginio pagrindiniai komponentai yra: ruSiavimo platforma 1,
skirta cilindriniy elektrinés grandinés elementy 2, pavyzdzio B objekty, tam
tikro skaiciaus tvarkingam i$déstymui matriciniu bidu ant stiklo laksto 3, kaip
pavyzdZio A tikslinio elemento, pakélimo blokas 4, skirtas pakelti i anksto
nustatytus elektrinés grandinés elementus 2 nuo rusiavimo platformos 1 ir
po to juos iSdéstyti ant stiklo lak$to 3, transportavimo mechanizmas 5,
skirtas transportuoti pakeélimo bloka 4 pirmyn ir atgal tarp i§ anksto
nustatytos padéties vir§ riiSiavimo platformos 1 ir kitos i§ anksto nustatytos
padéties vir§ stiklo lak$to 3, ir valdymo blokas (neparodytas), skirtas
pakélimo bloko 4 ir transportavimo mechanizmo 5 operacijy valdymui.

Kaip pavaizduota Fig. 3, 4 ir 8, riiavimo platformos 1 iSdéstymo
pavirSiuje yra tam tikras lizdy arba ertmiy 1a skaiCius (i viso 4550 vienety),
skirty jstatyti atitinkamus elementus 2, kurie i§ anksto nustatytoje padétyje
bus nuleidZziami ant stiklo laksto 3, kai ertmés 1a yra idéstytos matriciniu
bidu (70 vienety vertikaliai x 65 vienetai horizontaliai), tarp jy iSlaikant antrg
i§ anksto nustatyta atstumg L2, kuris yra lygus i$ anksto nustatytam
pirmajam atstumui L1 (aprasSytam véliau) padalintam i8 nustatyto sveiko
skaiCiaus. Po to, paruoSiamosios operacijos metu naudojant nepavaizduotg
pakrovimo mechanizmag arba rankine operacijg, elektrinés grandinés
elementai 2 pakraunami j atitinkamas ertmes 1a, kad elementai 2 bity
iSdéstomi ant platformos matriciniu bddu, tarp jy i$laikant antrg i$ anksto
nustatyta atstumg L2. Be to, kaip parodyta fig. 4, kiekvienos ertmés 1a
dugno centre yra suformuota jsiurbimo anga 1b, kad | kiekviena ertme
jstatytas elementas 2 bty iSlaikomas iSdéstymo padétyje, déka jsiurbimo
jrenginio (nepavaizduotas).

IS kitos pusés, kaip parodyta Fig. 5, 6, ir 8, pakélimo bloke 4 i§ viso
yra 182 jsiurbimo antgaliy 4A vienetai, kaip pakélimo priemoniy pavyzdys C,

tvarkingai iSdéstyti matriciniu bldu (14 vienety vertikaliai x 13 vienety



horizontaliai), tarp jy i8laikant i§ anksto nustatyta atstumg L1, kuris Siame
pateiktame pavyzdyje yra lygus 25 mm. Sie jsiurbimo antgaliai 4A, déka
nepavaizduoto jsiurbimo jrenginio, naudojami tuo pagiu metu pakelti ir laikyti
i§ anksto nustatytus elektrinés grandinés elementus 2, iSdestytus ant
radiavimo platformos 1 ir po to naudojami vienu metu atleisti $iuos
elementus 2 i anksto nustatytoje padétyje stiklo laksto 3.

Kaip parodyta Fig. 1 ir 2, transportavimo mechanizmg 5 sudaro Sie
pagrindiniai elementai: darbiniame plote instaliuotas nejudantis remas 5A,
pirmuoju motoru 6 varomas pirmasis atraminis rémas 5B, kuris nejudancio
rémo 5A at?vilgiu stumdomas j priekj ir atgal, antruoju motoru 7 varomas
antrasis atraminis rémas 5C, kuris pirmojo atraminio rémo 5B at2vilgiu
stumdomas j deSine ir j kaire, treciuoju motoru 8 varomas montavimo stalas
5D, kuris antrojo atraminio remo 5C atzvilgiu stumdomas atgal bei j priekj ir
yra pritaikytas ant jo montuoti rasiavimo platforma 1 bei ketvirtuoju motoru 9
varomas ir antrojo atraminio rémo 5C atzvilgiu stumdomas j desing ir j kaire,
cilindras 10, skirtas pakélimo bloka 4 pirmyn ir atgal stumdyti tarp i$ anksto
nustatytos padéties vir$ rasiavimo platformos 1, jmontuotos ant montavimo
stalo 5D ir kitos i$ anksto nustatytos padéties vir$ stiklo laksto 3, ir penktasis
motoras 11, skirtas j i§ anksto nustatytg aukstj pakelti pakélimo bloka 4.
Valdymo bloka sudaro, pvz., mikrokompiuteris, kuriame saugoma valdymo
programa, skirta apskaiGiuoti idéstymo pradzig Po, kurios atvilgiu
elektrinés grandinés elementai 2 ant stiklo lak3to 3 iSdéstomi simetriskos
matricos bidu, kai elementai 2 nuo stiklo lak$to 3 centro paskirstomi j priekj,
atgal, j deSine ir j kaire, ir apskaiCiuoti perkélimo operacijy skaiCiy, kurias
viena po kitos reikia atlikti pakélimo blokais 4, skirtais visy elementy 2
perkélimui nuo rusiavimo platformos 1 ant stiklo lakSto 3 ir po to valdyti

pakélimo bloko 4 ir transportavimo mechanizmo 5 operacijas, siekiant



elementus 2 iSdéstyti ant stiklo lak$to 3, pradedant nuo iSdéstymo pradZios
Po.

Taigi, su Siomis valdymo bloko funkcijomis, elektrinés grandines
elementai 2 gali biti tvarkingai, matriciniu badu iSdéstomi ant stiklo laksto 3,
tarp jy iSlaikant pirmg i§ anksto nustatyta atstumg L1, stiklo lakSto 3
periferiniy daliy priekyje ir gale, kairéje ir deSinéje paliekant vienodus
pakras€ius (Zr. j fig. 1, 2, 7 ir 8).

PavyzdZiui, tarkime, kad stiklo lak8to 3 matmenys yra 2135 mm
vertikaliai ir 1010 mm horizontaliai, o i§déstyty jsiurbimo antgaliy 4A skaicius
yra lygus 14 vienety vertikaliai ir 13 vienety horizontaliai ir 25 mm idéstymo
atstumas, tada valdymo blokas apskaiiuos iSdéstymo pradzig Po ant stiklo,
kad atitikty padétj, iSmatuotg 30 mm vertikaliai ir 30 mm horizontaliai nuo
stiklo lak$to 3 kampo, gretimo iSdéstymo pradZiai Po. Po to valdymo blokas
apskaidiuos perkélimo operacijy skaiciy, reikalingy atlikti 6 kartus vertikaliai x
3 kartus horizontaliai, t.y., i$ viso 18 (aStuoniolika) karty. Tada valdymo
blokas kontroliuos pakélimo bloko 4 ir transportavimo mechanizmo 5
operacijas, siekiant viena po kitos atlikti apskaiCiuota operacijy skaiCiy,
pradedant nuo apskaitiuotos iSdéstymo pradZios Po, kad elektrines
grandinés elementai 2 baty i$déstomi ant stiklo lak3to 3 matriciniu bidu,
tarp jy iSlaikant 25 mm atstumg ir periferinése dalyse paliekant 30 mm
pakrasd&ius. Kitu atveju, kai stiklo lak$to 3 matmenys yra 1910 mm vertikaliai
ir 810 mm horizontaliai, o i§déstyty jsiurbimo antgaliy 4A skaiCius yra lygus:
14 vienety vertikaliai ir 13 vienety horizontaliai ir 26 mm i8déstymo atstumas,
valdymo blokas vél apskaiciuos i§déstymo pradZiag Po ant stiklo, kad atitikty
padétj, iSmatuotg 30 mm vertikaliai ir 30 mm horizontaliai nuo stiklo laksto 3
kampo, gretimo i§déstymo pradZiai Po. Po to valdymo blokas apskaiCiuos
perkélimo operacijy skaiCiy, reikalingy atlikti 6 kartus vertikaliai x 3 kartus

horizontaliai, t.y., i$ viso 18 (aStuoniolika) karty.
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Tada valdymo blokas kontroliuos pakélimo bloko 4 ir transportavimo
mechanizmo 5 operacijas, siekiant vieng po kitos atlikti apskaiCiuota
operacijy skaitiy, pradedant nuo apskaiciuotos iSdéstymo pradZios Po.
Tadiau Siuo atveju, ant stiklo lak$to 3 neiSdéstyti elektrinés grandinés
elementai 2 bus numesti, o ant stiklo lak$to 3 pakra3¢iy iSdéstyti nereikalingi
elementai 2 bus nusluoti nepavaizduotomis nuslavimo priemonémis arba
rankiniu badu, todél elektrinés grandinés elementai 2 gali bati iSdéstyti ant
stiklo lak$to 3 matriciniu bidu, tarp jy i$laikant 25 mm atstuma ir periferinése
dalyse paliekant 30 mm pakras¢ius.

Jei, kaip ir auk$éiau aprasytu atveju, elektrinés grandinés elementai
nei$déstomi ant stiklo lak§to 3 arba iSdéstomi ant laksto 3 pakraSciy,
valdymo blokas gali atlikti modifikuota kontrolés plana. Tai yra, remiantis
Siuo modifikuotu kontrolés planu, kai elementai 2 perkeliami ant stiklo lak$to
3, pakélimo blokas 4 i§laikys $iuos nereikalingus elementus 2 jsiurbimo
jéegos pagalba. Po to, pasibaigus perkélimo operacijai, transportavimo
mechanizmas 5 pakélimo bloka 4, laikantj tik Siuos nereikalingus elementus
2, transportuos j padétj vir§ surinkimo stoties (neparodyta), skirtos
nereikalingy elementy surinkimui.

Dabar bus detaliai aprasytos elektros grandinés elementy 2 iSdéstymo
operacijos, kurias i$ eilés atlieka auk$Ciau apraSytas iSdéstymo jrenginys.
Kaip parodyta Fig. 1, 2, 7, ir 8, kai stiklo lak$tas 3 konvejeriu 12 pristatomas |
darbinj plota. Pirmiausiai valdymo blokas apskaiciuoja iSdéstymo pradZia Po
ir Siam stiklo lak$tui 3 reikalingy perkélimo operacijy skaiciy.

Baigus auk$Ciau minétus  apskaiiavimus, transportavimo
mechanizmas 5 transportuoja rt$iavimo platforma 1 ir pakélimo bloka 4 i3
atitinkamy parengties padécCiy j darbines padeétis. Si transportavimo
operacija atliekama, vieng i§ elementy 2 i8déstyty matriciniu bidu ant

ra$iavimo platformos 1, naudojant kaip atskaitos taska.
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Taigi, operacija atliekama tokiu budu, kad vienas elementas 220, kuris
yra pastatytas ties atskaitos padétimi ir kuris turi buti patalpinamas
apskaigiuotoje idéstymo pradZioje Po ant stiklo laksto 3, bus nugabentas j
i§ anksto nustatyta padétj betarpiskai greta i$déstymo pradZios Po ir nuo jo
atskirtas i§ anksto nustatytu atstumu L3.

Po to, transportavimo mechanizmas 5 pastumia arba nuleidZia
pakeélimo bloka 4 link ragiavimo platformos 1, siekiant, kad pakélimo blokas
4, naudodamasis atitinkamais jsiurbimo antgaliais 4A, i§ elementy 2
i$déstyty ant riSiavimo platformos 1, vienu metu pakelty i$ anksto nustatytus
elementus. Kitaip tariant, pakélimo blokas 4 vienu metu pakelia elementus,
priklausandius tai padiai grupei, t.y., auk8¢iau minéta elementa 2ao, kuris yra
pastatytas ties atskaitos padétimi ir kuris turi buti nustatomas apskaiCiuotoje
i¥déstymo pradzioje Po ant stiklo lakito 3, ir kitus elementus 2a i$ tos pacios
grupés, isdéstytus vienas paskui kita arba Sonas prie $ono, tarp juy iSlaikant
pirma i$ anksto nustatytg intervalg L1. Tada, transportavimo mechanizmas 5
vél pastumia §j pakélimo bloka 4 j i§ anksto nustatyta padétj vir$ stiklo laksto
3, §j kartg siekiant, kad pakélimo blokas vienu metu atleisty ir iSdéstyty Siuos
pakeltus elementus 2a pirmoje i$déstymo zonoje 3A, i$ astuoniolikos - nuo
3A iki 3R - ant stiklo laksto 3 i8skirty kaip atskiri sektoriai (6 sektoriai
vertikaliai x 3 sektoriai horizontaliai) ir atskirty viena nuo kitos i§ anksto
nustatytu i$déstymo atstumu L1. Po to transportavimo mechanizmas 5 i$
anksto nustatyta karty skaiciy pakartos periodines rasiavimo platformos 1 ir
pakélimo bloko 4 pastimimo operacijas i§ anksto nustatytu atstumu, ir
pakélimo bloko 4 reciprokinio pastimimo operacijas tarp padéties vir§
raSiavimo platformos 1 ir padéties vir$ stiklo laksto 3. Siy viena paskui kitg
einandiy operacijy metu, pakélimo blokas 4 vienu metu pakels kiekvieng i$
kity elektriniy elementy 2b-2y grupiy, likusiy ant radiavimo platformos ir

iSdéstyty, tarp jy iSlaikant pirmg i$ anksto nustatyta atstumg L1, ir po to,
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atitinkama elementy grupe viena po kitos, pagal jy tvarka, iSdéstys
kiekviename i§ a$tuoniolikos likusiy iS$déstymo ploty 3B-3R.

Siomis operacijomis uZbaigiamos elementy 2 perkélimo ir i§déstymo
ant stiklo laksto 3 operacijos. Tada, raSiavimo platforma 1 ir pakélimo blokas
4 atitraukiami i$ atitinkamy darbiniy padéciy j parengties padétis, Siuo badu
sustabdant i§déstymo operacija. Po to konvejeris 12 gabena stiklo laksta 3,
ant kurio buvo baigtos elekirinés grandinés elementy 2 iSdéstymo
operacijos. Po to, j darbinj plota jvezamas naujas stikio lakStas 3 ir Siam
naujam laks$tui 3 bus vél pakartotos auk$c¢iau apradytos operacijos.

Analogiskai auk$Ciau apraSytoms operacijoms, priklausomai nuo tam
tikros buklés elektrinés grandinés elementy 2, vis dar tebeesanciy ant
raSiavimo platformos 1 po buvusiy iSdéstymo operacijy, viena tam tikrg
elementa 2, kuris turi blti pastatytas ties antro arba sekancio stiklo laksto 3
iSdéstymo pradzia Po, valdymo blokas pakeis vienu elementu, pastatytu
atskaitos taske, sekancioje elementy grupéje 2a-2y, t.y, elementy grupéje,
kuri yra pirma pagal iSdéstymo tvarkg (pavyzdziui, nors ir nepavaizduota, kai
elektrinés grandinés elementy grupé 2s yra pirma pagal iSdéstymo tvarka
(t.y, kity arba sekanciy elementy grupiy 2t-2y atzvilgiu), tada elementas 2so
pastatytas | atskaitos taskag Sioje elementy grupéje 2s bus iSdéstytas ties
stiklo lak$to 3 iSdéstymo pradzia Po). Taip pat, jei visi ant rsiavimo
platformos 1 esantys elektrinés grandinés elementai 2 buvo iSdéstyti ant
stiklo lakdto 3 perkélimo/iSdéstymo ant stiklo lak$to 3 operacijy metu, $i
perkélimo/iS3déstymo operacija bus laikinai sustabdyta. Tada, tuscia
raSiavimo platforma 1 ir pakélimo blokas 4 bus vieng kartg atitraukti i$
atitinkamy darbiniy padéciy j parengties padétis, siekiant jgalinti Sios
platformos 1 pakeitimo nauja platforma 1 (pilnai pakrauta elektrinés
grandinés elementais 2) operacijg su rasiavimo platformy keitimo

mechanizmo (neparodyto) arba rankinés operacijos pagalba.
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Baigus 3ig platformy keitimo operacija, pilnai pakrauta rasiavimo
platforma 1 ir pakélimo blokas 4 bus pastumti i8 parengties padéCiy |
darbines padétis ir vél bus atnaujinta sustabdyta perkélimo/iSdéstymo
operacija.

Kitaip tariant, remiantis auk$Ciau apradytu iSdéstymo jrenginiu,
atitinkami elektrinés grandinés elementai 2, idéstyti ant sumazinto ploto
matricinio pavyzdzio ant rasiavimo platformos 1 tarp jy iSlaikant antrg i$
anksto nustatytg atstuma L2, gali bati automatiskai iSdéstomi ant padidinto
ploto matricinio pavyzdZio ant stiklo lakto 3, iSlaikant pirmg i$ anksto
nustatyta atstumag L1. Dél $ios priezasties rasiavimo platforma 1 gali bdti -
maZesnio ploto nei stiklo lak§to 3, o to pasékoje gali buti sumaZintas
darbinis plotas, reikalingas elektrinés grandinés elementy 2 perkélimo ant
stiklo lak3to 3 operacijoms. Be to, kadangi ruSiavimo platforma 1 budama
mazesné uz stiklo laksta 3 gali paimti didesnj elementy 2 skaiciy, nei tie,
kurie turi bati idéstomi ant vieno stiklo Iaksto 3, taip pat galima sumaZinti
rasiavimo platformy 1 skaiciy, kurios turi bati paruoSiamos stiklo lakstui 3,
vadinasi taip pat galima pasiekti i$laidy ir raSiavimo platformy 1 jrengimui
reikalingo ploto sumazinima. Priedo, kadangi rasiavimo platforma 1 gali
kompaktiskesniu biadu paimti didesnj elektrinés grandinés elementy 2
skaiciy nei ant stiklo lak$to 3, galima sumazinti vienos iStisines elementy 2
perkélimo/i$déstymo operacijos nuo rasiavimo platformos 1 ant stiklo lak3to
3, sustabdymy skaiciy. To rezultatas — galima pagerinti darbo efektyvuma,.

Analogi$kai, nors ir nepavaizduota, stikio lakstui 3, ant kurio buvo
baigta elektrinés grandinés elementy 2 i8déstymo operacija ir kuris
konvejeriu 12 buvo iSgabentas i§ darbinio ploto, bus atlikta sekanti
operacija, pavyzdZiui, laidy pritvitinimo tarp elementy 2 arba laidy
prijungimo operacijos tarp atitinkamy elementy 2 ir laidaus jungiamojo

mazgo,kuris i§ anksto yra ekranuotas,pavyzdziui,Ag pasta ant stiklo lak3to 3.
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ISdéstymo buadas ir jrenginys néra apriboti tik auk$ciau aprasytu
jgyvendinimu, pritaikytu i$déstyti didelj skai¢iy cilindriSky elektrinés
grandinés elementy 2, kaip objekty B, ant stiklo lak3to, kaip tikslinio
elemento A. Anaiptol, biidas ir jrenginys gali bati pritaikyti bet kokiy
elektrinés grandinés elementy i$déstymui, pavyzdziui, rezistoriy, tranzistoriy
arba panagiai, varzty, verzliy arba panasiai, kaip objekty B, ant spausdintos
laidy klojimo ploks$tés, surinkimo plokstés arba bet kokio kito surenkamo
komponento, kaip tikslinio elemento A. Alternatyviai, bidas ir jrenginys gali
bati pritaikyti ant stiklo lak$to 3, kaip tikslinio elemento A, iSdéstyti didel]
skaiéiy tarpikliy, kaip objekty B, skirty nustatymui ir palaikymui i anksto
nustatyto atstumo tarp $io stiklo laksto ir kito stiklo laksto.

Pirmas i§ anksto nustatytas atstumas L1, kuris yra objekty B
iSdéstymo atstumas ant tikslinio elemento A, ir objekty B iSdéstymo
specifinis matricinis pobldis gali bati keiiami labai jvairiais bidais. I$ kitos
pusés, antras i§ anksto nustatytas atstumas L2, kuris yra objekty B
iSdéstymo atstumas ant riSiavimo platformos 1, taip pat gali bati keiiamas,
kol Sis atstumas L2 i$lieka pasirinkto naudojimui pirmo i§ anksto nustatyto
atstumo L1 sudedamoji dalis. Taip pat labai jvairiais budais gali bati
keiCiamas objekty B iSplanavimas, kurie turi buti i§déstomi ant rGsiavimo
platformos 1, kol Sie objektai B yra iSdéstomi tarp jy i$laikant antrag i§ anksto
nustatytg atstumag L2.

Pakélimo bloke 4 esanciy pakélimo priemoniy skaiius ir jrengimas
gali bati keiGiamas labai jvairiais blidais, kol $ios pakélimo priemonés yra
iSdéstytos tarp jy iSlaikant pirma i$ anksto nustatytg atstuma L1.

AnksCiau buvusiame jgyvendinime, pakélimo priemonése C yra

jsiurbimo antgalis 4A.



15

Anaiptol, pakélimo priemonés C gali bati tipo, skirto mechaniSkai
pakelti objekta B arba gali bati kito tipo, kurj sudaro elektromagnetas, tuo

atveju, jei objektas B yra magnetinis kinas.

Specifiné transportavimo mechanizmo 5 konstrukcija gali buti
keiéiama jvairiais badais, kol mechanizmas gali transportuoti pakélimo bloka
4 j priekj ir atgal, tarp padéciy vir$ rasiavimo platformos 1 ir padéties vir$

tikslinio elemento A.

Pakélimo bloko 4 konstrukcija gali biti keifiama jvairiais budais.
PavyzdZiui, 8j bloka 4 gali sudaryti juostinio konvejerio tipo mechanizmas,
apimantis uzdaro rato juosta, nutiesta tarp tikslinio elemento A, rusiavimo
platformos 1 ir didelio skaiiaus pakélimo priemoniy C, pritvirtinty matriciniu
badu, ty., vertikaliose ir horizontaliose padétyse ant iSorinio periferinio
uzdaro rato juostos pavirSiaus, tarp jy iSlaikant pirma i§ anksto nustatytg
atstumg L1, kad pakélimo priemonés B bty sukamos aplink, i3 anksto
nustatyta kryptimi, tarp tikslinio elemento A ir rGSiavimo platformos 1. Darbo
metu, Sios pakélimo priemonés C, judédamos per padétj vir§ rasiavimo
platformos 1, pakels i$ anksto nustatytus objektus B, vieng grupe paskui
kita, o kitos pakélimo priemonés C, judédamos per padétj vir§ tikslinio
elemento A, pakeltus objektus B, vieng grupe paskui kita, iSdéstys i§ anksto
nustatytos zonos ribose ant tikslinio elemento A.

Dabar bus apra$ytas blidas ir jrenginys, skirti objekty B rasiavimui ant
rasiavimo platformos 1, kaip kitas tikslinio elemento A pavyzdys, susijes su
kitais nagrinéjamo iSradimo aspektais.

Fig. 9 — 11 parodytas rasiavimo jrenginys, skirtas rasiuoti elektrinés

grandinés elementus 2, kaip objekty B pavyzdZius. Sis jrenginys apima
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radiavimo platformg 1, kaip tikslinio elemento A pavyzdj, ant kurios

radiuojami objektai B, pakaiting platforma 13 ir pakrovimo mechanizmg Z

Kaip parodyta Fig. 9 ir 10, raSiavimo platforma 1 apima objekty
iédéstymo pavirSiy 14, skirta ant jo idéstyti elektrinés grandines elemen-
tus 2.

ISdéstymo pavirSiuje 14 yra didelis skai¢ius ertmiy 1a, jrengty
matriciniu badu tarp jy iSlaikant i$ anksto nustatyta atstuma. Kiekviena ertmeé
1a planiniame vaizde yra apskritimo formos ir gali paimti cilindri8kg elementa
2 i§ anksto nustatytoje padétyje j jos vidy arba pavirSiuje, viename lygyje su
iédéstymo pavirSiumi 14. Be to, ties periferiniu ertmés 1a krastu, gretimo
i¥déstymo pavirdiui 14, yra suformuota kagiskos formos dalis 1c, skirta
palengvinti elemento 2 jvedima j ertme. 1§ kitos pusés, Sios raSiavimo
platformos 1 kiekvienos ertmés 1a dugno pavirSiaus centre yra jsiurbimo
anga 1b, kad j ertme 1a jvesta elementg 2, su nepavaizduoto jsiurbimo
irenginio pagalba galima baty ilaikyti auk$¢iau apraSytoje padétyje. Be to,
specifiniai ertmés 1a matmenys gali bati nustatyti: 1,2 Dmm x 1,5 Tmm, kai
elektrinés grandinés elemento 2 matmenys: diametras Dmm x plotis Tmm.

Kaip parodyta Fig. 9 ir 10, pakaiting platformag 13 sudaro uzdedamas
pavirSius 15, kuris gali bati uzdedamas ant ruSiavimo platformos 1
i§déstymo pavirdiaus 14. Ties tomis dalimis Siame uzdedamame pavirSiuje
15, atitinkanc¢iomis atitinkamas ertmes 1a $io i§déstymo pavirSiaus 14, kurio
Sie pavirSiai 14, 15 yra uzdedami vienas ant kito, susidaro antrinés ertmes
16. Kiekviena antriné ertmé 16 planiniame vaizde yra plySio formos ir
pakeltoje arba i§siki$ancioje padétyje iSilgai uzdedamo pavirSiaus 15 gali
paimti vieng elektrinés grandinés elementa 2. Kitaip tariant, uzdedamas
pavirSius 15 sudaro didelj skai¢iy antriniy ertmiy 16 tarp kuriy i$laikomas tas
pats iSdéstymo atstumas ir tas pats matricinis pobudis, kaip ir rasiavimo

platformos 1 ertmiy 1a, kai kiekvienos antrinés ertmés 16 matmenys yra
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pritaikomi pakeltoje padétyje paimti viena elementa 2. Uzdedamame
pavir§iuje 15, ties periferiniu kiekvienos antrinés ertmes 16 krastu yra
suformuota kigiSka dalis 16a, skirtas palengvinti elemento 2 jvedima j
antrine ertme 16. Be to, specifiniai antrinés ertmes 16 matmenys gali buti
nustatyti: ilgis 1,2 Dmm x plotis 1,5 Tmm x aukstis 1,2 Dmm, kai elektrinés
grandinés elemento 2 matmenys: diametras Dmm x plotis Tmm.

Kaip parodyta Fig. 11, pakrovimo mechanizmo Z pagrindiniai
komponentai yra pagrindas 17, j kurj jmontuotas pavaros mechanizmas
(neparodytas), kurj sudaro elektrinis motoras (neparodytas) ir t.t., montavimo
stalas 18 uzdétas ant pagrindo 17, kurj transportuos pavaros mechanizmas
ir t.t. Ant montavimo stalo 18 laikoma ir montuojama pakaitiné platforma 13,
ir jis yra pritaikytas elektrinés grandinés elementy 2, numesty nuo pakaitines
platformos 13, surinkimui.

Dabar bus aprasyta eilé didelio skaiCiaus elektrinés grandinés
elementy 2 rasiavimo operacijy, naudojantis rasiavimo jrenginiu, kurj sudaro
auk$Giau paraSyti komponentai, ty., raSiavimo platforma 1, pakaitiné
platforma 13 ir pakrovimo mechanizmas Z.

Kaip parodyta Fig. 10 ir 11, pirmiausiai pakaitiné platforma 13 yra
jstatoma ant pakrovimo mechanizmo Z montavimo stalo 18, o uzdedamas
pavirSius 15 nukreipiamas j virSy (Zr. Fig. 11 (A)) ir ant Sios pakaitinés
platformos 13 uzdedamo pavir§iaus 15 tiekiamas tam tikras skaiCius
elektrinés grandinés elementy 2. Po to, pakrovimo mechanizmu Z sukant ir
vibruojant $ig pakaitine platforma 13, elementai 2 jkraunami arba jvedami j
atitinkamas antrines ertmes 16, suformuotas pakaitinéje platformoje 13. Sios
operacijos metu, elementai 2 atitinkamy antriniy ertmiy 16 bus priimti
pakeltg padétj (zr. Fig. 10 (A)).

Po to, risiavimo platformos 1 i§déstymo pavirSius 14 yra nuleidziamas

ant pakaitinés platformos 13 uZzdedamo pavirSiaus 15 ir suformuojamos
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pakaitinés platformos 13 antrinés ertmés 16, kad atitikty arba bity
prie$pastatytos atitinkamoms rasiavimo platformos 1 ertméms 1a (Zr. Fig. 10
(B) ir Fig. 11 (B)). Sioje padétyje, pakaitiné platforma 13 ir radiavimo
platforma 1 apverdiamos rankiniu blidu arba nepavaizduoto apvertimo
jrenginiu (Zr.,Fig. 11 (C)), ir j atitinkamas antrines ertmes 16 jstatyti elektrines
grandinés elementai 2 perkeliami j sutampancias arba prieSpastatytas
ertmes 1a (zr. Fig. 10 (C)).

Atlikus auk$éiau apradyta operacija, elektrinés grandinés elementai 2
atitinkamose ertmése 1a bus i$laikyti pavir§inéje arba j vidy jvestoje
padétyje. Kitaip tariant, vietoj tiesioginio elektrinés grandinés elementy 2
pakrovimo j atitinkamas rasiavimo platformos 1 ertmes 1a, elementai 2 i$
pradZiy yra pakraunami j atitinkamas pakatinés platformos 13 antrines
ertmes 16, o po to, jkraunami j raSiavimo platformos 1 atitinkamas ertmes
1a.

Pagal auk$Giau apra$ytg bida kiekviena pakaitinés platformos 13
antriné ertmé 16 yra prie$pastatoma kiekvienai rasiavimo platformos 1
ertmei 1a ir suformuojamos ply$io formos antrinés ertmés 16, kurios yra
gilesnés nei rasiavimo platformos 1 ertmés 1a, siekiant pakeltoje arba
iSsikiSusioje padétyje iSsaugoti kiekvieng elektrinés grandinés elementa,
Taigi, kai elementai 2 jkraunami j atitinkamas pakaitinés platformos 13
antrines ertmes 16, galima i$vengti tam tikry trikumy, pavyzdziui, daugiau
nei dviejy elementy 2 i§laikymo vienoje antrinéje ertméje 16 persidengimo
arba vienas prie$ kitg padétyje, arba j antring ertme 16 patekusio elemento 2
i8kritimo i§ Sios antrinés ertmés 16, dél pakaitinés platformos 13 vibravimo ir
sukimo operacijos, kurig atlieka pakrovimo mechanizmas Z. Be to, kai
elementai 2 perkeliami i§ antriniy ertmiy 16 j ertmes 1a, jmanoma uztikrinti,
kad tik vienas elementas 2 i§ prie$pastatytos antrinés ertmés 16 buty jvestas

j atitinkamag ertme 1a.
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Rezultatas — kiekvienas elektrinés grandinés elementas 2, patikimai
gali biti i$laikytas pavir§inéje arba j vidy jvestoje padétyje, kiekvienoje
radiavimo platformos 1 ertméje 1a. Taigi, gali biti Zymiai padidinta tinkamai
ant raSiavimo platformos 1 iSrasiuoty elementy 2 dalis.

Be to, pagerinus tinkamai i$rasiuoty elementy dalj, galima reikSmingai
sumazinti nereikalingy elementy 2 pasalinimo i$ ertmiy 1a arba jy jstatymo j
atitinkamas ertmes 1a rankiniu btdu nepatogumus. To pasékoje, gali bati
pagerinamas bendras darbo efektyvumas.

I3déstymo bldas ir jrenginys alternatyviai gali bati pritaikyti kity
objekty B rGs$iavimui, pavyzdZiui, monety, mygtuky kamery, plovikliy, rieSuty
irt.t.

Rasiavimo platformos 1 ertmiy 1a matmenys, forma, iSdéstymo
atstumas ir skaiCius gali bdti labai jvairls, priklausomai nuo rasiuojamy
objekty B matmeny, formos ir skaiiaus. Pavyzdziui, jei kiekviena ertmé 1a,
vidinéje padétyje turi paimti du objektus B, kuriy matmenys: diametras Dmm
x plotis Tmm, tai gali buti nustatyti Sie ertmés 1a matmenys: diametras 1,2

Dmm x gylis 2,5 Tmm.

Pakaitinés platformos 13 antriniy ertmiy 16 matmenys, forma,
iSdéstymo atstumas ir skaiCius gali bati labai jvairis, priklausomai nuo
raSiuojamy objekty B matmeny, formos ir skaiCiaus ir /arba rdaSiavimo
platformos 1 ertmiy 1a iSdéstymo ir/arba objekty B skaiciaus, kuris turi bati
iSlaikomas arba iSriSiuojamas atitinkamose rasiavimo platformos 1 ertmése
1a.

Pavyzdziui, kaip parodyta fig. 12, kai antrinés ertmés 16 yra
sugretinamos arba prie$pastatomos dideliam skaiciui ertmiy 1a, esanéiy ant

pakaitinés platformos 13 iSdéstymo pavirSiaus 14, Sios antrinés ertmés 16
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gali biti pateiktos kaip pailgos antrinés ertmés 16, iStestos iSilgai ir

prieSpastatytos eilei ertmiy 1a, kai i$déstymo pavirius yra pastatomas ant
uzdedamo pavirsiaus 15.

Be to, jei kiekviena ertmé 1a, vidinéje padétyje turi paimti du objektus
B, kuriy matmenys: diametras Dmm x plotis Tmm, tai kiekvienos antrinés
ertmés 16 gali bati nustatomi $ie matmenys: ilgis 1,2 Dmm x plotis 2,5 Tmm
x gylis 1,2 Dmm arba ilgis 1,2 Dmm x plotis 1,5 Tmm x gylis 2,2, Dmm ir t.t.
Tadiau, kai antriné ertmé 16 yra pritaikyta paimti didelj skaiCiy objekty B,
reikalaujama, kad antrinés ertmés 16 plotis baty mazesnis nei plok3cio arba

plok$¢iu pavir§iumi objekto matmenys.

Nagrinéjamas i$radimas gali bati atliekamas daugeliu jvairiy budy,
akivaizdziy specialistams, nei $ie apradyti jgyvendinimai, kurie Siame
dokumente i$nagrinéti nenukrypstant nuo esmeés. Taigi, iSradimas neturi bati
ribojamas tam tikromis  Siuose jgyvendinimuose iSnagrinétomis

konstrukcijomis. Jj turi riboti tik pridedama apibréZztis.
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ApibréZztis:

1. Didelio skaiCiaus objekty i8déstymo ant tikslinio elemento bldas,
apimantis paruoSiamajg operacijg, skirta objekty iSdéstymui i§ anksto
nustatytu atstumu ant rasiavimo platformos, ir pakélimo - iSdéstymo
operacija, skirtag ty objekty pakélimui nuo rasiavimo platformos dideliu
skai¢iumi pakélimo priemoniy, ir po to minéty pakelty objekty i§déstymui ant
tikslinio elemento, tarp jy iSlaikant pirmajj i$ anksto nustatytg atstuma,b e s i-
skiriantis tuo, kad paruodiamosios operacijos atlikimo metu objektus
iSdésto ant raSiavimo platformos tarp jy i$laikant antrajj i§ anksto nustatyta
atstuma, kuris yra lygus minétam i$§ anksto nustatytam pirmajam atstumui,
padalintam i$ sveiko skaiCiaus,

pakélimo-iSdéstymo operacijos metu, naudojant didelj skaiciy
pakélimo priemoniy, pakelia vienu metu tuos objektus nuo rdasiavimo
platformos, tarp kuriy yra i§ anksto nustatytas pirmasis atstumas, ir po to
iSdésto minétus pakeltus objektus ant tikslinio elemento minétu pirmuoju i$

anksto nustatytu atstumu.

2. Jrenginys, skirtas didelio skaiCiaus objekty iSdéstymui ant tikslinio
elemento, tarp jy iSlaikant i§ anksto nustatyta pirmajj atstuma, turintis
raSiavimo platforma, skirtg objekty iSdéstymui, pakélimo - iSdéstymo bloka
su dideliu pakélimo priemoniy skaiciumi, skirtg objekty pakeélimui nuo
raSiavimo platformos ir pakelty objekty i$déstymui vienu metu ant tikslinio
elemeneto, b e sis kiriantis tuo, kad rasiavimo platforma turi
priemones objekty iSdéstymui tarp jy i$laikant i§ anksto nustatyta antrajj
atstuma, kuris yra lygus i8 anksto nustatytam pirmajam atstumui, padalintam
i8 sveiko skaiCiaus,

pakélimo jrenginyje yra didelis skaiCius pakélimo priemoniy, jtaisyty
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ant jo minétu pirmuoju i§ anksto nustatytu atstumu, skirty pakelti nuo

radiavimo platformos tuos objektus, tarp kuriy yra minétas pirmasis i$ anksto
nustatytas atstumas,ir po to i§déstyti minétus pakeltus objektus vienu metu
ant tikslinio elemento minétu pirmuoju i$ anksto nustatytu atstumu ir

turi transportavimo mechanizma, skirtg transportuoti pakélimo jrengin

tarp ragiavimo platformos ir minéto tikslinio elemento.
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