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UNIVERSALUS GRAVITACINIS-ASTRODINAMINIS VARIKLIS

Iiradimas priskiriamas gravitaciniams {renginiams ir
gali »iti panaudetas kaip jéges agregatas mediliy ir sta-
cienariy ma¥iny pavarese bei transfermuejlant sukimesi en-
ergilq { elektres energijy.

Artimiausias Zinemas techninis sprendimas yra Pran-
clizijes patentiné parailka 2423653, F 03 G 3/00, paskeld-
ta 1979 12 21. Nukreipiamusju paviriiumi kietes masés ki-
nai ( krQivial ), esantys poeremis pasteviame atstume vienas
nue kite, perstumiami i8ilgai dviejy a¥iy, pritvirtinty ant
vertikaliai vesisukanlie diske. Taliau dél Eite atsiranda
iScentriniy Jégy iZvalansavimas bei pasteviai neilnaudela-
mas maksimalus gravitaciniy Jégy peveikis.

Iiradine uidavinys - sukenstrueti varikly, turinty
didesni sukime mementy ir kuris veikty kentreliuejant ir
nekentreliuvelant diske sukimesi plekZ#tumes vertikalume.

I5radine esmé yra tai, kad Zinimame variklylje, pa-
gristane gravitaciniy Jégy veikimu, dirvaniiame ilgalai-
kés nepusisusvyres reiime ir turinliame vertikaly sukamgy-
J4 diskg vei krivius sukime judesiui palaikyti, 3is diskas
yra du sukamieji krumpliuetieji cilindrai, kuriy sukime
Judesiul palaikyti krivis yra du sukantieji frikciniai ra-
tukai, Jjy sukimesi adys, Jas Junglancéies Jungtys dei pa-
pildenas apkrevimas, nukreiptas papildeme apkrevime mecha-
nisau, veikian&iu suspaustes ar jtemptos spyrueklés prin-
cipu, statmenai { herizentalig plekitumgq ir Jeje esanliiy
Jungties, jungianties sukandiyly frikoiniy ratuky sukimesi
afis, sukinmesi alyi.

Universaly gravitacini-astredinamini varikli sudare
kentreliuelameje (gravitacinie variklie atveju) ir nekent-
reliuejameje (astredinaminie variklie atveju) vertikalume
ativilgiu vieneje plekitumeje desisukantys keturi vienede
diametre ir plelie sukamiej}i krumpliaraliai, kurie save
individualiemis sukimesi a¥imis yra {tvirtinti keturiese
minétas sukimesi aBlis viena kites atZvilgiu reguliuejamese
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atramese taip, kad Jy sukimesi adys atitinkamese atramese
laisvai sukasi, du vienede sverie, ilgioe, vidinie diametro,
iSerinie diametre ir iSeriniy krumpliy skailiaus sukamieji
krumpliuetieji oilindrai wei du vienede sveris, pledie ir
diametre sukantieli frikeciniai ratukal su vienede sverie,
1lgie individualiemis sukimesi a¥imis. Sukamie}i krumplia-
rafiai yra standiiai {tvirtinti ant save individualiy suki-
mosi aliy galy.

Sukamyjy krumpliuetydy cilindry sukimesi a3ys gravi-
taciniy Jégy veikime krypties at¥vilgiu (gravitacinie va-
riklie atveju) el gravitaoines jégas imituejandiy Jégy
veikime krypties ativilgiu (astredinaminie variklie atveju)
atramy neturi.

Kairysis virSutinis sukemasis krumpliaratis save kru-
mpliais per kairieje krumpliueteje dirie vidinius krumplius
yra sujungtas su kairieje krumpliuetele cilindre iSeriniais
krumpliais vei kairieje apatinie sukameje krumpliaradie kr-
umpliais taip, kad kairieje krumpliuetejle cilindre sukimesi
a¥is yra vertikalies tieséds, jungianfies kairiyly virsuti-
nie ir apatinie sukamyjy krumpliaradiy sukimesi adis, vidu-
ryle, e kairysis krumpliuetasis cilindras save i¥eriniais
krumpliais neliefia kairiyjy virsutinie ir apatinie sukamy-
Jy krumpliaradiy krumpliy.

De¥inysis virfutinis sukamasis krumpliaratis save kr-
umpliais per dedinieje krumpliueteje dirle vidinius krump-
lius yra sujungtas su dediinieje krumpliueteje ¢ilindre ileri
niais krumpliais bvei delinieje apatinie sukameje krumpliara-
&ie krumpliais taip, kad dedinieje krumpliueteje cilindre
sukinesi a¥is yra vertikalies tiesés, Jjungianfies deSiniyjy
virSutinie ir apatinie sukamyjy krumpliaradiy sukimesi alis,
viduryje, o de#finysis krumpliuetazis cilindras save ileri-
niais krumpliais nelielia deliniyjly virSutinie ir apatinie
sukanyty krumpliaradiy krumpliy. Kairieje ir deSinieje kr-
umplivetyly cilindry sukimesi aZ¥ys yra vieneje herisenta-
lieje tieséje ixr tekiame atatume viena nue kites, kuris
u¥tikrina nermaly kairieje krumpliueteje dirie per Je 13-
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orinjus krumplius sujungimg (sukabinimq) su dediniueju kru-
mpliuetueju dirZu per je il¥erinius krumplius.

Sukan¥iyjy frikeiniy ratuky sukimesi a¥ys yra galais
standisai {tvirtintes galuese jJungties, kuries prieidinges
pusés viduryje yra standiiai pritvirtinta lyglagreti frik-
ciniy ratuky sukimesi a¥ims jungties sukimesi aiis, ant ku-:-
ries yra Sarnyriikai pritvirtintas papildems spkrevime me-
chanizmas, veikiantis suspaustes ar {temptes spyrueklés
principu, neleidiia sukantiesiems frikociniams ratukams pa-
sislinkti i%¥ilgei Jy sukimesi aZiy, vet leid¥ia keisti pa-
pildems apkrevime dyd{ bei papildeme apkrevime krypti 180°
kampu prie tes paties papildeme apkrevime mechaniszme fik-
savime padéties Tdksavime atrameje, leidiia Jungiial lai-
svei suktis apie save al{ bei leidEia nukreipti papildemy
apkreving statmenai { sukendiyjy frikeiniy ratuky herisenta
talias sukimesi a¥is per jungties sukimesi ali. Papildeme
apkrevime mechanizme fiksavime atrama yra vieneje vertika-
1ieje tizséje su jungties sukimesi akimi. Prieliingl sukan-
Siqdy rrikoiniy ratuky sukimesi a¥iy galai uisidvaigia an-
traja jungtimi. Prikeiniy ratuky sukimesi alys ir Jungtys
sudare apsaugini rémel}, neleidiianti ilsivarstyti krump-
liuetiesiens cilindrams avarijes metu (nutrikus krumpliue-
tieziems diriams ir pan.). Minimalus Jungéiy ilgis priklau-
se nue frikciniy ratuky diametre, krumpliuetyjy cilindry
sieneliy steorie dei krumpliuetyjy dir¥iy sterie. Bukan®iyly
rrikciniy ratuky diametras visais atvejais yra malfesnis ul
krumplivetyjy cilindry vidin{ diametry, e apraieme variklie

kenstrukcijes pavysdiie atveju yra Sekis kartus mafesnis.

Sukanyly krumpliuesyty oilindry ilerinis diametras ir
i¥eriniy krumpliy skeilius yra 1,2 karte didesnis uf sukamy
3y krumpliaraiiy diametrq ir krumpliy akaiSiy. Krumpliue-
tieji dirZail yra vienode ilgie, sterie, plelie turi vienedy
vvidiniy krumpliy ir vienedq iBeriniy krumpliy skaifiy. Su-
kamyJy kruspliaraliy pletis yra lygus sukamyjy krumpliuvety-
Jy oilindry ilgiuifplediul), sukamyjy frikeiniy ratuky ple-~
Siui wei krumpliuvetyly dir#y pleliui,
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Sukamyjy krumpliaradiy, sukamyjy krumpliuvetyly cilindry, Ju-
ngties vei sukaniiyjy rrikeiniy ratuky sukimesi afys tarpu-
savyle yra lyglagredies. Sukamyjy krumpliaradiy krumpliai,
sukanyly krumpliuvetyly cilindry ideriniai krumpliai »ei kr-
umplivetyjy dirZy vidiniai krumpliai yra vienede medulis.
Krumpliuetyly dir¥y iSeriniai krumpliail yra vienede medulie.

Sukamyly krumpliuvetyjy cilindry vidinis paviriius vei
sukaniiyjy frikeiniy ratuky ilerinis paviriius, i¥skyrus Jy
Seninius pavirsius, yra padengtas atsparia triniiai mediia-
g8, turinia didel] trinties keefioienty. Ant sukamyly kru-
mpliaradiy ¥eny ir sukamyjy krumpliuetyly oilindry galiniy
sieneliy varitais yra pritvirtintes Ziedinés drisunelés ne-
leidiianties krumpliuetiesiems diriams ir krumpliuetiesiems
cilindrans pasislinkti 13ilgai Jy sukimesi al¥iy i¥ sukamyjy
krumpliaradiy bvendres sukimesi plekitumes. KrumpliuesyJly
eilindry ¥iediniy drisuneliy vidinis diametras yra lygus
krumspliuetyly ollindry vidiniam diametrui, e iSerinis dia-
metras yra lygus krumpliuetyly oilindry ileriniam diametrui
plius krumpliuetele dir¥e steris ve Je vidiniy krumpliy ir
Jo iBeriniy krumpliy auki®iy. Sukamydy krumpliaradiy Eiedi-
niy sriauneliy iSerinis diametras yra lygus sukamyly krump-
liaradiy ideriniam diametrui plius krumpliuetele dirie ste-
ris ve Jo vidiniy krumpliy ir Je i¥eriniy krumpliy auk#siy.
Ant virdutiniy sukamydy krumpliaraiy sukimesi aliy kity
s3ly, prielingeje reguliuejamy atramy pusédje, yra standiiai
{tvirtinti darviniai krumpliaradiai, e ant apatiniy sukamy-
Jy krumpliaraliy sukimesi a¥iy kity galy, prieliingeje regu-
livejany atramy puséje yra standiiai {tvirtingi darviniai
skriemuliai. Sukamyjy krumpliaradiy sukimesi a¥iy viena ki-
tes ativilgiu reguliuejamenmis atramenis yra reguliuejamas
krumplivetyy diriy, atspariy gniuldymui, {tempimas.

ISradimas teliau apralemas vienu dréZiniuvese pateiktu
kenstrukeijes pavyzdiiu.

1 figireje yra schema, kurieje pateiktas variklie
skersinis pJjivis vertikalieje, statmensje sukamyjy krump-
liaradiy, sukamydy krumpliuetyjy cilindry ir sukandiydy
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rrikoiniy ratuky tarpusavyle lygiagreiioms sukimesi afims,
plekitumneje.

2 rigire}e yra schema, kurieje pateiktas variklie ske-
rsinis pjivis herisentalieje, einantiejle 1Xilgal sukamyly
krumplivetyjy cilindry sukimesi a3iy, plekZtumeje.

Universaly gravitacini-astredinaminj varikli sudame
kentreliuejameje (gravitacinie variklie atveju) ir nekent-
reliuejameje (astredinaminie variklie atveju) vertikalume
ativilgiu vieneje plekitumeje besisukantys keturi vienede
diametre ir ple&ie sukamieji krumpliaraciai 1,2,3,4, kurie
save individusliomis sukimesi aSimis atitinkamai 5,6,7,8
yra {tvirtinti keturiese minétas sukimesi aZls viena kites
ativilgiureguliuvejamese atramese atitinkamai 9,10, 11, 12
taip, kad Jy sukimesi alys 5,6,7,8 atitinkamese atramese 9,
10, 11,12 laisvai sukasi, du vienede sverie, ilgle, vidinie
diametre, iSerinie diametre ir i¥eriniy krumpliy skailiaus
sukamieji krumpliuvetieji cilindrai 13,14 wei du vienede
uvorio, pledie ir diametre sukantieji frikeciniai ratukai 135,
su viensde sverie, ilgie atitinkamemis individualiemis suki-
mesi afimis 17,18, Sukamieji krumpliaralial 1,2,3,4 yra st~
and#iai {tvirtinti ant save individualiy sukimesi asiy ati-
tinkemai 5,6,7,8 galy.

Sukamyjy krumplivetydy cilindry 13,14 sukimesi alys
atitinkamai 19,20 gravitaciniy Jégy veikime kryptles ativi-
1giu (gravitacinie variklie atveju) dei gravitacines jégas
imituejandiy Jégy veikime krypties ativilgiu (astredinami-
nie variklie atvelu) atramy neturi.

Kairysis viriutinis sukamasis krumpliaratis 1 save
krumpliais 21 per kairieje krumpliueteje dirZe 22 vidinius
krumsplius 23 yra sujungtas su kairieje krumpliueteje cilin-
dre 1) iSeriniais krumpliais 24 vei kairieje apatinie suka-
moje krumpliaralie 2 krumpliais 2% taip, kad kairieje krum-
pliveteds cilindre 13 sukimesi aiis 19 yra vertikalies tie-
sés, Junglanies kairiuyly virSutinie ir apatinie sukamyly
krumpiiaraliy 1,2 sukinesi aliis atitinksmai 5,6, viduryle,
o kairysis krumpliuetasis cilindras 13 save ileriniais
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krumpliais 24 neliedia kairiyjy virsSutinie ir apatinie su-
kamydy krumpliaradiy 1j2 krumpliy atitinkamai 21,25.

Definysis virdutinis sukamasis krumpliaratis 3} save
krunpliais 26 per deSinieje krumpliueteje dirie 27 vidinius
krumplius 28 yra sujungtas su dediniejle krumpliueteje cili-
Rdre 14 ideriniais krumpliais 29 vel dedinieje apatinie su-
kamejeo krumpliaracie 4 krumpliais 30 taip, kad dedinieje
krumpliveteje cilindre 14 sukimesi aidis 20 yra vertikalies
tiesés, junglanéies dediniyjy virsutinie ir apatinie suka-
ayJy krumpliaraéiy 3,4 sukimesi a#is atitinkamai 7,8, vidu-
ryle, o de#inysis krumpliuetasis ocilindras 14 save ileri-
niais krumpliais 29 neliedia definiyjy virsutinie ir apati-
nie sukamyjy krumpliaradiy 3,4 krumpliy atitinkamai 26, 30.
Kairieje ir deiinlieje krumpliwetyjy oilindry 13,14 sukimesi
affys atitinkamai 19,20 yra vieneje herisentalieje tieséje
ir tekiame atstume viena nue kites, kuris uitikrina nermaly
kairieje krumpliueteje dirie 22 per je i¥erinius krumplius
31 sujungimg (sukivimg) su dediniueju krumpliuetueju di¥ ¥u
27 per jJe iSerinius krumplius 32.

Sukanéiydy frikeiniy ratuky 15,16 sukimesi adys ati-
tinksmai 17,18 yra galais standiiai {tvirtintes galuese
Jungties 33, kuries prielinges pusés viduryje yra stand¥iai
pritvirtinta lyglagreti rfrikeiniy ratuky 15,16 sukimesi
asims 17,18 Jjungties 33 sukimesi afiis 34, ant kuries ym
Sarnyridkai pritvirtintas papildeme apkrevime P mechanizmas
35, veikiantis suspaustes ar jtemptes spyrueklés principu,
neleidiia sukantiesiems rrikeiniams ratukems 15,16 pasis-
linkti 13ilgai jy sukimesi adiy atitinkamai 17,18, bet lei-
dfia keisti papildeme apkrevime P dydi wei papildeme apkre-
vime P krypti 180° kampu prie tes paties papildeme apkrevi-
me P mechanizme 35 fiksavime padéties fiksavime atrameje 36,
leidZiia Jungtiai 33 laisval suktis apie save sukimesi ali{
34, vel leidiia nukreipti papildemy apkrevimg P statmanai {
sukanéiyjy frikciniy ratuky 15,16 herizentalias sukimesi
a%is atitinkamai 17,128 per jungties 33 sukimesi aS{ 34.
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Papildeme apkrevime P mechanisme 35 fiksavime atrams 36 yra
vieneje vertikalieje tiesdje su Jjungties 3) sukimesi a3imi
34. PrieSingl sukandiyjy rrikeiniy ratuky 15,16 sukimesi
aliy atitinkamai 17,18 galai uZsivaigia antraja jungtimi 37.
Prikeiniy ratuky sukimesi allys atitinkamai 17,18 ir Jjungtys
33,37 sudare apsaugini rémeli, neleidZiant{ iXsivarstyti
kruspliuvetiesiens cilindrams 13,14 avarijes atveju (nutrikus
krumplivetiesiens dir¥ams 22,27 ir pan. Minimalus jungliy 33,
37 ilgis priklause nue rrikeiniy ratuky 15,16, vesisukandiy
krumplivetyjy oilindry atitinkamai 13,14 vidule, diametre,kru
mplivetyly oilindry 13,14 sieneliy 38 sterie wei krumpliue-
tydy diriy 22,27 sterie. Optimalus, kartu ir minimalus Jung-
&4y 33,37 1lgis prie pastevaus sukan¥iyjy frikeiniy ratuky
15,16 diametry, sukamydy krumpliuvetyly cilindry 13,14 siene-
14y 38 steriy wei krumpliuetyly diriy 22,27 steriy yra teks,
kai atstumas tarp dviejy heriszentaliy plek3tumy, vienejle ku-
riy yra tiesé, Jjungianti sukamyly krumpliuesyjy oilindry 13,
14 sukimesi adis atitinkamai 19,20, kiteje - jungties 3) su-
kinesi alis 34 yra minimalus, teerilkai lygus nuliui. Didé-
Jant Jung¥iy 33,37 1lgiui, variklie galingumas maliéja. Su-
kandiyty frikeiniy ratuky 15,16 diametras yra 6 kartus nafes
nis ui krumpliuvetyly cilindry 13,14 vidin{ diametry. Sukamy-
d¢ krumpliuvetyly eilindry 13,14 iSerinis diametras ir {¥eri-
niy krumpliy atitinkamai 24,29 skailius yra 1,2 karte dides-
nis uf sukamydy krumpliaradiy 1,2,3,4 diametrg ir krumpliy
atitinkamai 21,25,26,30 skailiy.

Krumpliuetieji dirZai 22,27 yra vienede ilgie, sterie,
plelie, turi vienedg vidiniy krumpliy atitinkamai 23,28 ir
vienedy iZeriniy krumpliy atitinkamai 24,31 skailiy. Suka-~
ayjy krumpliaraliy 1,2,3,4 pletis yra lygus sukamyjy krum-
plivetyiy oilindry 13,14 ilgiui (plediui), sukandiyjy fri-
koiniy ratuky 15,16 plediul ir krumpliuetyjy diriy 22,27
pleliui. Sukamyjy krumpliaradiy 1,2,3,4, sukamyjy krumpliue-
tyJy eilindry 13,14, Jjungties 33 wei sukanliyjy frikeiniy
ratuky 15,16 sukimesi adys atitinkamai $,6,7,8,19,20,34,17,
18 tarpusavyle yra lyglagrefies. Sukamyjy krumpliaradiy 1,
2,3,4 krumpliai, sukamyly krumplivetyjy cilindry 13,14 i5-
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erinisi krumpliai dei krumpliuetyly dir¥y 22,27 vidinial
krumplisi atitinkamai 21,25,26,30,24,31,23,28 yra vienesde
meodulie. Krumpliuetyjy dirZy 22,27 iSeriniai krumpliai ati-
tinkamai 31,32 yra vienode medulie.

Sukamyjy kramplivetyly oilindry 13,14 vidinis pavir-
Sius vei sukandiyjy rrikciniy ratuky 15,16 iZerinis pavir-
#ius, iSskyrus Jy Seninius paviriius, yra padengtas atsparia
gniuZdysui, trinlisi med¥iaga 39, turiniia dideli trinties
keeficientg. Ant krumpliaraliy 1,2,3,4 Seny ir sukamyly
krumplivetylty cilindry 113,14 galiniy sieneliy 38, varitais
40 yra pritvirtintes Ziedinés driaunelés atitinkamail 41,42,
neleid¥ianies kruapliuetiesiems dirfams 22,27 ir krumplue-
tiesiems cilindrams 13,14 pasislinkti 1%ilgai Jy sukimesi
adiy atitinkamal 19,20 1i¥ sukamyly krumpliaradiy 1,2,3,4
pendros sukimesi plekEtumes. Krumpliuetyly ocilindry 13,14
¥lediniy driauneliy 42 vidinis diametras yra lygus krump-
livetydy ¢ilindry 13,14 vidiniam diametrui, e i3erinis dia-
metras yra lygus krumpliuetyjy oilindry 13,14 iNeriniam
diametrul plius krumpliuetele dirfe 22 steris be jJeo vidiniy
kruapliy 23 ir je iZeriniy krumpliy 31 auk3Ziy. Sukamyly
krumpliaradiy 1,2,3,4 ¥iediniy driauneliy 41 iSerinis dia-
metras yra lygus suksayjy krumpliaraliy 1,2,3,4 diametrui
Plius krumpliueteje dir¥e 22 steris ve Jeo vidiniy krunpliq
23 ir jo iEeriniy krumpliy 31 aukiliy.

Ant virsutiniy sukasyjy krumpliaraliy 1,3 sukimesi
akiy atitinkamai 5,7 kity gely, priedingeje reguliuejamy
strasy atitinksmai 9,11 puséjle, yra standZiai {tvirtinti
darviniai krumpliaratial 43, e ant apatiniy sukamyly krump-
liaraliy 2,4 sukimesi a¥iy atitinkemai 6,8 kity galy, prie-
Bingele reguliuejamy atramy atitinkamai 10,12 puséje, yra
stan¢Zial {tvirtinti darbdiniai skriemuliai 44. Sukamyjy
krumpliaratiy 1,2,3,4 sukimesi alis atitinkamai 5:6,7,8
viena kitos ativilgiu reguliuejamemis atramemis atitinkamai
9+10,11,12 yra reguliuejamas krumpliuetyjy diriy 22,27, at-
spariy gniuldymui Jy steriy kryptimi, {tempimas.
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Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis vei-
kia ¥iue principus

Papildene apkrevime P mechanizau nuleidus sukaniiuve-
sius frikeinius ratukus 15,16 iki jy pilne frikoinie susi-
kadinime su sukamgly krumpliuwetyly eilindry 13,14 vidiniu
paviriiumi 39 (frikeiné pavara), sukanéiyjy rrikeiniy ratu-
ky 15,16, Jy sukimesi aliy atitinkemai 17,18 bei Jungliy
33,37 Eimtaprecentiné masé/sveris, gravitaciniy jJégy veikia-
ma, kairieje krumpliuetejs cilindre 1) ileriniais krumpliais

24 per kairieje krumpliueteje dirie 22 vidinius krumplius
2) suka kairiuvesius virSutini ir apatini sukamuesius krum-
pliaradius 1,2 per Jy krumplius atitinkamai 21,25 pagal lai-
krediie Tedyklq, ¢ delinieje krumpliueteje cilindre 14 13-
eriniais krumpliais 29 per de#inieje krumpliueteje dirie 27
vidinius krusplius 28 suka dedinivesius virdutini ir apati-
n{ sukamuesius krumpliaraius 3,4 per Jy krumplius atitin-
kanai 26,30 priel laikrediie redyklq. Kairieje ir definieje
krumplivetydy dir¥y 22,27 i¥eriniai krumpliail 24,)1 atlieka
sukanyjy krumpliaradiy 1,2,3,4 sukimesi keerdinuejanti vai-
dmeni. Pirmu atvelu frikoiné pavara priveriia kairili su-
kantij{ frikeini{ ratukg 1} sukiis pagal laikrediie redykle,
e antrueju atveju - dedinil{ sukantiji frikoin{ ratukq 14
sukiis prief laikrediiie redykle ir tekiu didu kridvial nsnu-
krenta.

Yariklis sustabdemas papildeme apkrevine P mechanismu
35 nefymiai pakélus sukaniiuesius frikcinius ratukus 15,16
{ viriiy neutralisuejant gravitaciniy Jégy ar jas imituejan-
iy Jégy veikimy sukandiaisiais frikoiniais ratukais 15,16
{ sukamyjy kruspliuvetylty cilindry 13,14 vidini pavirdiy.
Papildene apkrevime P mechanizmu 35 tesiant sukanSiyljy
frikoiniy ratuky 15,16 pakélimg, variklis ( jau kaip astre-
dinaminis) pradeda suktis prieinga kryptimi.

Patentuejame universalaus gravitacinie-astredinaminise
variklie kenstrukcija igalina maksimaliai ir pasteviai is-
naudeti gravitaciniy Jégy , ar Jas imituejandiy Jégy veiki-



mg, padidinti sukime mementsy kentreliuejant ir nekentreliue-~
Jant sukamyjy krumpliaradiy 1,2,3,4, sukamgjy krumpliuvetyly
oikindry 13,14 wei sukandiyjy frikeiniy ratuky 15,16 bend-
res sukimesi plekitumes vertikalume,

Variklis yra iSskirtinal ekeneamifkas, nenaudeja kure,
veikia tyliai, nevibruela, yra ekelegifikeli Bvarus, veikia
gravitaciniy Jégy veikime sferejle ir ul jJes ridy.



ISRADIMO APIBREITIS

1. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
pagristas gravitaciniy Jégy veikimu, dirvantis ilgalaikés
nepusiausvyres refiime, turintis vertikaly sukamqji diskq ir
kridvi sukime Judesiui palaikyti, e s i skiriantis
tue, kad sukanasis diskas yra du vienede sverie, ilgie, vi-
dinie diametre, iderinie diametre ir i¥eriniy kruspliy skai-
Eiaus kairysis ir delinysis sukamieji krumpliuvetieli cilin-
drai, o krivis Jjy sukime Judesiui palaikyti yra du vienede
svorie, plelie ir digmetre kairysis ir deidinysis frikeiniai
ratukai, Jy vienede ilgie, sverie individualies herizenta-
lies, tarpusavyje lyglagrelies sukimesi allys, Jas Jungian-
Sies vienede ilgie, sverie tarpusavyle lygiagrelies jJungtys
bel papildonas apkrovimas, nukreiptas papildeme apkrevine
mechanizau, veikiandiu suspaustes ar {temptes spyrueklés
veikime principu, statmenai { herisentalig plekitumq ir Jo-~
Jo ezantig Jungiiy sukimesi al{ v»ei per g | sukandiyly
rrikoiniy ratuky sukimesi a¥is, standiiai {tvirtintas Jung-
¢iy galuese talp, kad Jes yra vienedai nutelusies nue Jung-
&4y sukimesi alies, esanlies priedingeje Jjungties 33 pusidjle
negu frikeiniy ratuky sukimesi alys; de te sukantieji frik
oinial ratukai sukasi sukamyjy krusplivetyjy eilindry vidu-
’.o

2. Universalus gravitacinis-sstredinaminis variklis
pagal 1l punkty, v es i skiriantis tue, kad keturi
vienede diametre ir plelie sukamieji kruspliaraiai, kuriy
sukimosi alys yra {tvirtintes keturiese jas viena kites at-
3vilgiu reguliuejamese atramese taip, kad 3iese atramese
Jes Rkaisvai sukasi, e sukamieli krumpliaralial , standiiaei
itvirtinti ant jy sukimesi a¥iy galy, sukasi vieneje kentre
liuelameje (gravitacinie variklie atveju) ir nekentreliue-
Jameje (astredinamenie variklie atveju) vertikalume ativil-
giu plekEtumeje su sukamaisiais krumpliuetaisiais cilind-
rais del sukandiaisiais frikeiniais ratukais, kuriy sukime-
si alys, per Jungtis ir Jy sukimesi ali{, yra {tvirtintes
papildome apkrevime mechanizme taip, kad Jungiy sukimesi
aliis laisvai sukasi papildeme apkrevime mechaniszame, kuris
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neleidiias sukantiesiems frikciniams ratukams, laisval vesisu-
kantiems ant Jy sukimesi a¥iy, pasislinkti iZilgai Jy suki-
nesi ality, vet leidiia keisti papildeme apkrevime dydi, Jje
krypti 180° kampu prie tes palies papildeme apkrovime mecha-
nizme rfiksavime padéties fiksavime atramele; bde te sukamyjy
kruspliaradiy sukimesi afiis viena kites ativilgiu visemis
kryptimis reguliucjamemis atramemis yra reguliuojamas krump-
livetyjy diriy {tempimas.

3. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
pagal 1 ir 2 punktus, de s 1 s ki riantis tue, kad
sukanyty krumpliuetyly cilindry sukimosi afys gravitaciniy
Jégy veikine krypties ativilgiu (gravitacinie variklie atve-
Ju) vei gravitacines jégas imituejanliy Jégy veikime kryp-
ties ativilgiu (astredinaminie varikliie atveju), atramy ne-
turi.

4. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
pagal 1-3 punktus, e s i s kiriantis tue, kad
kairysis virdutinis sukasasis krumpliaratis save krumpliais
por kairieke krumpliueteje dirie vidinius krumplius yra su-
Jungtas su keirieje krumpliuveteje cilindre iZeriniais krump-
liais bei kairieje aspatinie sukameje krumpliaradie krumpli-
ais taip, kad kairieje krumpliuetoleo cilindre sukimosi aiils
yra vertikalies tiesés, Jungiandies kairiyjy viriutinte ir
apatinie sukemyjy krumpliareliy sukimesi alis, viduryle, o
dedinysis virdutinis sukamasis krumpliaratis save krumpliais
per delinieje krumpliueteje dirie vidinius krumplius yra su-
Jungtas su delinieje krumpliuoteje cilindre ileriniais krum-
pliais vei deliniecje apatinie sukameje krumspliaralie krump-
1iais taip, kad delinieje krumpliuetole cilindre sukimesi
a¥is yra vertikalies tiesés, jungianties dedSiniyjy virluti-
nie ir apatinie sukamyjy krumpliaraliy sukimesi alis, vidu-
ryje} de te kairysis krumpliuotasis cilindras save ideri-
niais krumpliais neliecia kairiyjy virSutinie ir apatinie
sukamyjy krumpliaradiy kruspliy, e deZinysis krumpliuetasis
oilindras save iferiniais krumpliais nelielia dediniyly vir-
Sutinie ir apatinie sukamyjy kruspliaraliy krumpliy.
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5. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
pagal 1-4 punktus, e s iskiriantis suskad
kairieje ir deidiniele krumpliuetyly cilindry sukimesi ailys
yra viensje herisentalieje tieséje ir tekiame sistume viena
nue kites, kuris ultikrina nermaly kairieje krumpliuetele
dirie per Je ilerinius krumplius sujungimg (sukadinimg) su
dediniuveju krumpliustustu dirfu per je ilerinius krumplius,
o sukamydy kruapliarafiy, sukamyjy krumpliuvetyly cilindry,
Jungliy vei sukaniiyly frikeiniy ratuky sukimesi aiys yra
tarpusavyle lygiagrelies bei statmenes Jungtias.

6. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
pagal 1-Spunktus, b es iskiriantis tue, kaid
snt sukamyly krumpliarafiy Neny ir sukamyly krumpliuvesyty
cilindry galiniy sieneliy yra pritvirtintes Eiedinés wriau-~
nelés, neleidiianfies krumplivetiesiems diriams ir krump-
livetiesiens cilindrans pasislinksi i3ilgatl Jy sukimesi aliiy
i8 sukamyly krumpliareliy dendres sukimesi plekiitumes; de $o,
ant virSutiniy ir apasiniy sukamyjy krumpliaraliy sukimesi
aBiy kity galy, prieliingese reguliuvejemy atramy pusése, yra
standZiai {tvirtinti dardiniai krumpliaratiai, skriemuliai.

7. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
pagal 1-6 punksus, b e s i skiriantis tue, kad
sukanyly krumpliuvesyly oilindry vienede dydiie ir sverie
fiediniy driauneliy vidinis dianetras yra lygus krumpliue-
tydy cilindry vidiniam diametrui, e iSerinis diametras yre
tekie dydlie, kad viene kkairiejle) krumpliuetele oilindre
$iedinés driaunelés nelielia kite (delinieje) krumpliueteje
cilindre Ziediniy wriaunelig) de o, suksmsyty krumpliaraliy
vienedy dydiiy ir sveriy Elediniy wriauneliy iSerinis dia-
motras yra tekio dydiie, kad jos nelielia gretimy sukamyjy
krusplisradiy ir suksmyly krumplivetyjy ecilindry ¥lediniy
driauneliy, o visy atitinkamy Ziediniy drisuneliy sukimesi
allys sutaspa su atitinkamy sukamyty krumpliuetyly oilindry
ir sukamyjy krumpliaradiy sukismesi alimis.

8. Universalus gravitacinis-astredinaninis variklias
pagal 1-T punktus, bes S skiriantis sue, kad
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kruspliuvetieji dirfai yra vienede ilgie, storis, plelio, yra
atsparids gniuidymui Jy sterie kryptimi, turi vienedg vidiniy
krumpliy skailiy ir vienedy i¥eriniy krumpliy skailiy} ve te,
sukamyjy krumplivetydy cilindry ilerinis diasmetras ir ileri-
aiy krumpliy skailius yra 1,2 karte didesnis ui sukamyjy
krumpliaraZiy diametry ir krumpliy skailiy, o sukandiyly
frikeiniy rasuky diametras yra 6 kartus maXesnis ul sukamyly
krumplivetyly oilindry vidini diametry.

9. Universalus gravitacinis-astrodinesinis variklis
pagal 1-8 punktus, b es i skirsiantis tue, kaé
visy sukasydy krumpliaradiy, krumpliuetyldy dirly, sukamydy
krumplivetyldy oilindry, sukanéiydy frikeiniy ratuky plediai
yra vienedi, visy tarpusavuje vesilieliandiy krumpliuvetyly
diriy vei su Jais tarpusavyje vesilieliandiy sukamyly krum-
pliaradiy ir sukasyty kruspliuetyly cilindry krumpliai yra
vienede medulie, ¢ papildens apkrovime mechanismas yre fik-
suetas atrameje Saip, kad jo veikime krypsis yra vieneje ver-
tikalieje tieséje su Jung¥iy sukimesi a¥inij de te, pratesus
visy keturiy sukamyjy krumplisradiy sukimesi aliis iki Jy su-
sikirtine su stataena jems veidrodine plekiituma, tariamai
esaniia papildene apkrevime mechanisme, yrs gaunamas dvigudai
didesnie galingume 6riginalus universalus veidredinis gravita-
cinis-astredinaminis variklis su vienu ir tue paliu papildens
apkrevime mechanisamu.

10. Universalus gravitacinis-astredinaminis variklis
Pagal 1-9 punkstus, v e s i s kiriantsis Sue, kad
sukanyjy krumpliuetyly oilindry vidinis pavirius dei su-
kandiydy rrikeiniy rasuky iderinis paviriius, iidskyrus Jy
Seninius paviriius, yra telygiai padengtas atsparia trinéiai,
sniuidymui ir susidévéjimui mediiiaga, turinfia didel} trin.
ties keeficienty, ¢ cptimalus, kersu ir sinimslus Jungliy
ilgis prie ty padiy sukandiydy frikoiniy rasuky diametry,
sukamyjy krumplivesyly oilindry sieneliy sterig bdei krump-
livetyly airdy sseriy yra toks, kai atstumas tarp dviejy
herisentaliy plekistumy, vienoje kuriy yra tiesé, Jungianti
sukanylty krumpliuetyly oilindry sukimesi alis, ¢ kitele yra
Jungiy sukimesi aiiis, yra minimalus, teeriiikai lygus O} »e
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te didéjant Jungliy ilgiui nue eptimalaus, esant tam paCiam
sukandiydy frikeiniy ratuky diametrui, sukamyjy krumpliue-
tydy ollindry vidiniam diametrui, sukamydy krumpliuvetydy
cilindry sieneliy steriui, krumpliuvesyly diriy steriui, va-
riklie galingumas maZéja ir atvirksc¢ial, e madéjant sukan-
€iydy frikoiniy ratuky diametrui, esant taa paciam Jy sve-
riui, papildemam apkrevimui ir tam padiam sukamyjy krump-
liuetyty oilindry vidiniam diametrui, prie eptimaliy Jjung-
81y 1lgiy, variklie galingumas nekinta, tadiau prie paste-
vaus atstume, didesnie uZ G, tarp dviejy herisentaliy plek-
Btumy, vieneje kuriy yra tiesé, Junglanti sukamyly krump-~
liuetydy cilindry sukimesi alis, ¢ kiteje yra Jungliy suki-
nesi alis, variklie galingumas didéja ir atvirk#liai.
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