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(57) Referatas:

ISradimas skirtas oro transporto priemoniy sriGiai, konkreiai - bepiloGiams orlaiviams (dronams),
turintiems keletg sraigty. Sulankstomas dronas susideda i$ dviejy korpusy (1,2), su juose sumontuotais varikliais
(5,6) ir sparnuotémis (7,8), kurie tarpusavyje sujungti dviem lygiagreéiomis svirtimis (3,4). Svirtys (3,4) su
korpusais (1,2) sujungtos plokSCiais $arnyrais (9,10). Drono pervedimas i§ darbinés padéties |
transportavimo/saugojimo padeétj gali bati atliekamas rankiniu bldu atitraukiant vieng korpusa (1) nuo kito (2) iki
fiksuoty svirCiy (3,4) padeéciy ir atvirk3ciai - stumiant korpusus (1,2) vieng prie kito iki jy sklandaus susilietimo. Gali
bati panaudoti ir kiti Zinomi mechaninio padéties fiksavimo bldai arba servo pavara. Svirtys (3,4) ir Sarnyrai (9,10}
yra tusCiaviduriai, per kuriuos pravesti laidai, jungiantys drono elektroninius mazgus.
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ISRADIMO APRASYMAS

SULANKSTOMAS DRONAS

TECHNIKOS SRITIS

Isradimas skirtas oro transporto priemoniy sri¢iai, konkregiai - bepilo¢iams orlaiviams

(dronams), turintiems keletg sraigty.

TECHNIKOS LYGIS

Dronai arba bepilociai orlaiviai pastaruoju metu taip greitai tobuléja ir atranda vis naujas
pritaikymo galimybes - pradedant vaiky zaislais, toliau - Zemétvarkoje, paiekos darbuose,
restauravimo, speleologu, policijos, pasienio tarnybos, apsaugininky darbuose ir baigiant

Kariniais dronais. Ypac didele paklausg turi fotografuojantys ar filmuojantys dronai.

DaZzniausiai daugiasraig€iy drony konstrukcija horizontalioje plok§tumoje atrodo taip - viduryje
vra drono korpusas ir aplink jj ant laikikliy iSdéstyti varikliai su sparnuotémis. Varikliy ir
sparnuociy skaiCius biina trys ir daugiau. Patys populiariausi yra keturiy varikliy dronai.
Labiausiai pazeidZiama drony konstrukcijos dalis yra sparnuotes, todél pastaruoju metu iradéjy
ir konstruktoriy démesys nukrypo i sulankstomus dronus, kuriy konstrukcijos turi dvi padétis:
darbing padétj (iSlankstytas), kai varikliai su sparnuotémis yra i§déstyti maksimaliu atstumu nuo
Korpuso, ir transportavimo/saugojimo padétj (sulankstytas), kai varikliai su sparnuotémis yra
prilenkiami (prispaudziami) prie drono korpuso. Transportavimo/saugojimo padétyje dronai
uzima kelis kartus maZiau vietos ir ju varikliai su sparnuotémis yra geriau apsaugoti nuo

nety€iniy pazeidimy.

Y'ra zinomas sulankstomas dronas (Ziiir. patenta EP3453438), kuris susideda i§ korpuso ir keturiy
lankstomy laikikliy, kuriy galuose sumontuoti varikliai su sparnuotémis. Dronas turi dvi padétis:
darbo padétj, kai laikikliai iSlankstyti j Sonus nuo korpuso, ir transportavimo/saugojimo padétj,

Kai laikikliai prispausti prie korpuso $ony.
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Zinomas ketursparnis ir daugiasparnis dronas, turintis korpusa ir sulankstomy lygiagretainiy
laikikliy konstrukcija, ant kuriy sumontuoti varikliai su sparnuotémis (zilr. patentg
W0O2018152792). Sulankstomy lygiagretainiy konstrukcija Siame iSradime susideda maziausiai

i$ Sesiy laikikliy su Sarnyrais (kiekvienoje korpuso puséje po tris).

Zinomas ketursparnis dronas (Zitir. patentg EP3431384), kuris turi korpusa ir vir$ jo pasukamy ir
lankstomy laikikliy konstrukcija, kuri susideda i§ pagrindinio laikiklio, sumontuoto ant korpuso
ir jo galuose pritvirtinty Sarnyriskai dviejy periferiniy laikikliy, ant kuriy sumontuoti varikliai su
sparnuotémis. Darbinéje padétyje pagrindinis laikiklis pasuktas statmenai korpuso i$ilginei asiai,
o periferiniai laikikliai fiksuoti statmenai atzvilgiu pasukamo laikiklio. Transportavimo/
saugojimo padétyje pagrindinis laikiklis pastatomas iSilgai korpuso iSilginei a$iai, o periferiniai

[aikikliai pasukami lygiagrediai pagrindiniam laikikliui.

Visi i8vardinti iSradimai pagal techninj sprendima yra panasiis tuo, kad drono konstrukcija
susideda i8 korpuso ir jvairiai lankstomy atskiry konsoliniy laikikliy arba laikikliy grupiy, kuriy
laisvuose galuose sumontuoti varikliai su sparnuotémis. I[§vardinty techniniy sprendimy

trikumas — sudétingos laikikliy konstrukcijos.

Isradime naudojami terminai, jy sinonimai ir angliski atitikmenys:

dronas - bepilotis orlaivis, bepiloté skraidyklé , angl. drone, unmanned aerial vehicles (UAV)
sparnuoté - sraigtas, propeleris, angl. wing, propeller, impeller,

sulankstomas — sudedamas, angl. foldable,

svirtys — jungtys, strypai, laikikliai.

ISRADIMO ESME

Siiloma sulankstomo drono konstrukeija, kuri turi du identiskos formos korpusus, kuriuose
sumontuoti varikliai su sparnuotémis ir, kurie tarpusavyje sujungti dviem lygiagreGiomis

svirtimis. Svirtys su korpusais sujungtos plokséiais Sarnyrais, kurie turi ne maziau kaip dvi
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fiksuotas padetis. Svirtys ir Sarnyrai padaryti tus¢iaviduriai ir per juos pravesti laidai, jungiantys

abu korpusus.

TRUMPAS BREZINIU APRASYMAS

ISradimas iliustruojamas bréZiniais:

fig.1 —bendras i$lankstyto drono vaizdas i$ $ono,
fig. 2- bendras islankstyto drono vaizdas i§ apagios,
fig.3 — bendras sulankstyto drono vaizdas i$ $ono,

fig.4 — sulankstyto drono vaizdas i§ galo.

ISSAMUS ISRADIMO APRASYMAS

Dronas (fig. 1, 2 ) susideda i$ dviejy korpusy 1, 2 (arba i3 dviejy korpuso daliy) ir dviejy sviréiy
3. 4. Korpusuose 1, 2 sumontuota po du variklius 5, 6 su sparnuotémis 7, 8. Pagal konstrukcijos
formg korpusai 1, 2 vienas kito atZvilgiu pasukti 180°. Svirtys 3, 4 yra visiskai identiskos ir
sujungtos su korpusais 1, 2 Sarnyrais 9, 10. Sarnyrai 9, 10 turi fiksuotas padétis, viena fiksuota

padetis, kai dronas yra i§lankstytas, kita — kai dronas sulankstytas.

Gali buti ir daugiau fiksuoty padégiy. Fig. 3, 4 parodytas sulankstytas dronas. Jo korpusai 1, 2

sklandziai suglausti tarpusavyje.

Konstrukceijos ypatumai ir modifikacijos.

Drono pervedimas i§ darbinés padéties | transportavimo/saugojimo padétj gali bti atlickamas
rankiniu budu atitraukiant vieng korpusa 1 nuo kito 2 iki fiksuoty sviréiy 3, 4 padégiy ir
atvirk§Ciai - stumiant korpusus 1, 2 vieng prie kito iki ju sklandaus susilietimo. Gali biiti
panaudoti ir kiti Zinomi mechaninio padéties fiksavimo badai. Taip pat drono islankstymui ir

sulankstymui gali biti panaudota servo pavara.
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Korpusai 1, 2 gali turéti pailginta konstrukcija, ir juose gali biiti sumontuota po tris variklius su

sparnuotémis.

Korpusuose 1, 2 sumontuoti elektroniniai valdymo bei ry$io mazgai ir maitinimo $altiniai.
Patogumo delei korpusuose 1, 2 elektroniniai mazgai gali biti sumontuoti jvairiai (viename -

valdymo mazgai, kitame - ry$io mazgai), maitinimo Saltinius rekomenduojama montuoti ar¢iau

varikliy.

Sitilomas sulankstomas dronas pasiZymi $iomis savybémis:

- jis yra labai kompaktiskas transportavimo/ saugojimo bisenoje,

- paprastas drono pervedimas i$ darbinés (islankstytos) padéties j transportavimo/saugojimo
(sulankstyta) padétj ir atvirksciai,

- jame yra galimybé laisviau i8deéstyti mases ir naudingus krovinius (fotokameras ir pan.)




ISRADIMO APIBREZTIS
SULANKSTOMAS DRONAS

I. Sulankstomas dronas, susidedantis i§ korpuso, varikliy (5,6) su sparnuotémis (7,8) , valdymo
ir ry8iy elektronikos mazgy ir maitinimo Saltiniy, besiskirian tis tuo, kad drong sudaro du
Korpusai (1,2), su juose sumontuotais varikliais (5,6) ir sparnuotémis (7,8), kurie tarpusavyje

sujungti dviem lygiagre€iomis svirtimis (3,4).

2. Dronas pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad korpusai (1,2) su svirtimis (3,4)

sujungti ploks¢iais Sarnyriais (9,10), turin¢iais bent dvi fiksuotas padétis.

3. Dronas pagal 1, 2 punktus, besis kiriantistuo, kad darbine ir transportavimo ir

saugojimo drono padétj nustato servo pavara.

4. Dronas pagal 1,3 punktus, ,besiskiriantistuo, kad korpusai (1,2) vienas su kitu

transportavimo ir saugojimo padétyje sklandziai suglausti.

5. Dronas pagal 1,2 punktus,besis kiriantis tuo, kad svirtys (3,4) ir arnyrai (9,10) yra

tusiaviduriai, per kuriuos pravesti laidai, jungiantys drono elektroninius mazgus.
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