1. Taisymo pratimų aparatas (100), apimantis:
iš esmės stačiakampį rėmą (102) su dviem lygiagrečiomis tarpu atskirtomis bėgėlių sritimis (108), galvos galo sritimi (104), ir kojų galo sritimi (106); judantį vežimėlį (110), besiremiantį į šoninių bėgelių sritis (108), kuriomis vežimėlis (110) juda tarp galvos galo ir kojų galo sričių (104, 106); poslinkio elementą (120), prijungtą tarp vežimėlio (110) ir rėmo kojų galo srities (106) vežimėliui (110) slinkti link rėmo (102) kojų galo(106) ir kojų atramos elemento (111), besiremiančio į rėmo (102) bėgelių sritis (108),
b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kiekvienos iš šoninių bėgelių sričių (108) išorinis paviršius šoniniame skerspjūvyje turi vertikalią išorinę sienelę (122), prasidedančią nuo išorinės apatinės briaunos, besitęsiančią iš esmės vertikaliai neatskiriamai horizontaliai viršutinei sienelei (124), susiliejančią su į vidų bei žemyn nusklembta vidine sienele (126, 128) ir užsibaigiančią vidinėje apatinėje briaunoje per tarpą nuo išorinės apatinės briaunos.
2. Aparatas pagal 1 punktą, kur kiekviena šoninių bėgelių sritis (108) turi žemyn besitęsiančią vidurinę sienelę (130) tarp išorinės sienelės (122) ir vidinės sienelės (126, 128) kojų atramos elementui (111) atremti.
3. Aparatas pagal 2 punktą, kur vidurinė sienelė (130) turi išilgai besitęsiančią viršutinę įvorę (132) ir išilgai besitęsiančią apatinę įvorę (134), kur tarp jų yra suformuota į viršų atsiverianti išėma (136), nukreipta į išorinę sienelę (122).
4. Aparatas pagal 2 punktą, kur kiekviena šoninių bėgelių sritis (108) apima horizontalią sienelę (138) tarp vidinės sienelės (126, 128) ir vidurinės sienelės (130).
5. Aparatas pagal 2 punktą, kur vidurinė sienelė (130) turi apatinio galo sritį (140), iš kurios yra suformuotas horizontalus takelis vežimėliui (110) atremti.
6. Aparatas pagal 3 punktą, kur kojų atramos elemento galas (111) paslankiai remiasi į išorėn atsiveriančią išėmą (136) tarp viršutinės ir apatinės išėmos (132, 134).
7. Aparatas pagal 2 punktą, kur vidurinė sienelė (130) apima daugybę priemonių kojų atramos elemento (111) padėčiai išilgai šoninių bėgelių (108) elementų diskrečiai nustatyti.
8. Aparatas pagal 1 punktą, kur kiekviena iš rėmo sričių (104, 106, 108) turi vertikalią išorinę sienelę (122) ir neatskiriamą horizontalią viršutinę sienelę (124), susiliejančią su į vidų ir žemyn nusklembta vidine sienele (126, 128).
9. Aparatas pagal 8 punktą, kur kiekviena šoninių bėgelių sritis (108) turi žemyn besitęsiančią vidurinę sienelę (130) tarp išorinės sienelės (122) ir vidinės sienelės (126, 128) kojų atramos elementui (111) atremti.
10. Aparatas pagal 9 punktą, kur vidurinė sienelė (130) turi išilgai besitęsiančią viršutinę įvorę (132) ir išilgai besitęsiančią apatinę įvorę (134), kur tarp jų yra suformuota į viršų atsiverianti išėma (136), nukreipta į išorinę sienelę (122).
11. Aparatas pagal 9 punktą, kur kiekviena šoninių bėgelių sritis (108) apima horizontalią sienelę (124) tarp vidinės sienelės (122) ir vidurinės sienelės (130).
12. Aparatas pagal 9 punktą, kur vidurinė sienelė (130) turi apatinio galo sritį (140), iš kurios yra suformuotas horizontalus takelis vežimėliui (110) atremti.
13. Aparatas pagal 1 punktą, papildomai apimantis vieną ar daugiau smėlio laikrodžio formos kaiščių (148), pritvirtintų prie rėmo (102) kojų galo srities (111) laisvajam vieno iš poslinkio elementų (120) galui užfiksuoti.
14. Aparatas pagal 13 punktą, kur kiekvienas kaištis (148) turi centrinę ašį ir kūgius, einančius aukštyn bei į vidų nuo jo pagrindo link susiaurėjimo pirmuoju kampu kaiščio centrinės ašies atžvilgiu ir į išorę antruoju kampu, didesniu už pirmąjį, kad vieno iš poslinkio elementų (120) laisvasis galas, uždėtas ant kaiščio, patikimai laikytųsi ant kaiščio (148) susiaurėjimo.
15. Aparatas pagal 14 punktą, kur antrasis kampas yra bent dvigubai didesnis už pirmąjį kampą.
