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P'vvadlmmas

Raty riedéjimo nukrypimy nustatymo [renglnys tvirtinamas prie bégiyie3my arba kryimlq

Referatas:

18radimas priklauso geleZinkeliy transporto saugos priemonéms. Raty riedéjimg Soniniy irfarba vertikaliy nukry-
pimy nustatymo jrenginyie, tvirtinamame prie bégiy ie3my arbakryZmiy, prietaiso valdymo elementas (1) sujungtas
su madiausiai vienu sensoriumi, tai yra bent su viena tempimy matavimo juostela (3), valdymo elementas (1) yra
taipogi sujungtas su maZiausiai vienu tersionu (2); torsiono (2) gaubte arba gaubto kiauryméje pagal perimetrg
isdéstytos jau Zinomos keturios tempimy matavimo ]uosteles irtorsionas (2) gali bun pastatytas |§|lga1 bégiyirfarba
statmenai jiems.
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I3radimas priklauso jrenginiams, tvirtinamiems prie
bégiy [ iedmy arba kryZmiy, ‘ékirtiems raty riedéjimo
Soniniams ir/arba vertikaliems nukrypimams nustatyti..
3io irenginio valdymo elementaS'sﬁjungtas'su.maiiausiai
vienu sensoriumi, . tai yra, su "bent viena tempimu

matavimo juostele.

Panafaus tipo irenginys yra apradytas, pavyzdiiui, EP-
A-344145. ' |

Pasukamy begiy erdvines kontrolds irenginiai, " kaip
galima spresti, pavyzdZiui, i3 AT-PS-358 ° 625,
apsiriboja informacijos apie galine padéti, gavimu, tam,-
kad sudaryty-galimybe pakoreguoti'pasukamo bégio galineg
padéti ir islaisvinti kelig. Tokio tipo irenginiai
naudojami distancinio ir centralizuoto- Vaidymo

sistemose.

. Prad?ioje paminéti ir apradyti- EP-A-344 145 jrenginiai

naudojami iedmy ~buklés ir ypadé@ Jju susidévejimo

_nustatymui. I3 3io literatiros $altinio’Zinomas minétam

tikslui skirtas irenginys raty riedéjimo Soniniam ir
vertikaliam nukrypimui nustatyti = yra naudojamas
teorinéje kryZminiy iedmy vir3anés dalyje. Be to, Siame
irenginyje sensorius yra padarytaé jungiklio formos, o
valdymo elementas jtaisytas taip, kad galety pasisukti
arba aﬁie i§ esmés statmeng, arba apie i5 esmés
lygiagrecig beégiy paviréiaus.plokétumai asi, kuri eina
kryZminio iefmo pusiaukampinés kryptimi arba jg kerta.
Atsiradus raty riedéjimo nukrypimams, tokio. tipo
jungiklis dél valdymo elemento postkio apie savo a3j
isijungia ir tuo perduoda.signalus[Akuriuos ivertinus,
priimamas sprendimas dél svarbiy saugiam eismui Pefmo
daliy susidéveéjimo. . Zinomo irenginio jungiklis. K yra
kigio formos, kigid3kai platejantis 'nuo "virsutinés
briaunos Zemyn bei nuo priekinio galo iki kryimihio
ie3mo smaigalio. Tol,'kol susidévéjimas nera pernelyg

didelis, toks valdymo elementas nesiliecia nei su rato
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ratlankio virdumi, nei su raty riedéjimd pavirSiumi.
Signalés neperduodahas tol, kol raty ratlankio wvirsSus
arba raﬁq“ riedéjimo pavir$ius neprisiliedia prie
valdymo eléﬁento.ﬁ Vertikaliems nukrypimams nustatyti
buvo papildqmai padarytas vertikalus paslankumas ir
.pritaisytas ~kitas spéudimo senscrius vertikaliai

veikianéioms jégoms registruoti.

Be'to, Yinomo jrenginio konstrukcijoje buvo‘itéisytos
dyi smailiu kampu sujungtos lak3tinés lingés, prie
kuriy Sony buvo pritaisyﬁos tempimy matavimo juostelés,
o prie laisvyjy galy - kontrolinés galvutés.

Visy Siy %inomq tokio tipo irenginiu. surinkimas,

kalibravimas bei jq siuhéiamq signaly Lveftinimas buvo

palyginfi brangus. Kéip taisyklé,‘ dvieju tokiy vieno
tipo irenginiy parodymy sulyginimas yra i3 karto

negalimas ir kiekvienam tokio tipo irenginiui

reikalinga brangi korekcija. Be to, labai sudétingas

signélus‘ sﬁkelianéiq horizontaliy ir wvertikaliy jégy

diferencijavimas.. v ‘

5

" I&radimo tikslas - sukurti auk3&iau apraSyto tipo

irengini; kuris supaprastinty apkrovy sukelty signaly,
perduoﬁq i sensorius, atskyrimg, buty paprasté§' ir
racionaliai surenkamas, bei ~uitikfintq rezultaty
atgaminimg. = Atskiri tokio tipo jrenginiai ir be
brangaus kalibravimo | turéty = duoti tafpusavyje

palyginamus rezultatus.

‘%10 uZdavinio sprendimo siGlomame jrenginyje esmeé yra

ta, kad irenginio valdymo elementas yra sujungtas su
ma’iausiai vienu torsionu ( itaisu, reaguojanciu j
sukimo judesi ), kurio gaubte arba gaubto kiauryméje.

pagal perimetrg isdestytos keturios jau Zinomos tempimy

matavimo juostelés, ir kuris jmontuotas i%ilgai Dbégio

ir/arba statmenai jam.
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Dél tokios sensoriy isdéstymo kompdnuotés, panaudojant
to;siqnq ( kuri, beje, Jjau 'buvo pasitlyta pasukimy
signalizatoriuose, pavyzdZiui JAV pétente

Nr.4 530 245), gaunama ypatingai.paprasta ir patikima
éksploatuoti konstrukcija. "Be to, tempimﬁ matavimo
juosteliq iS8déstymas torsiono gaubpe arba pégal
perimetrg gaubto kiauryméjé “igalina ne tik nusﬁatyti
veikiancig i torsiono étrypo a8i sukimo’ jéga, bet ‘ir
patikimai nustatyti lenkimo jéga, gélinéia veikti' §
torsiono afi. Tokiu badu vienu vieninteliu paprastu—irv
kompaktisku elementu ( torsionu ) galima vienu metu
nqstatyti daugiaaée apkrova. Be to, labai bapréstai
galima 'ivertinti Sios daugiaaéés apkrovos atskirus.
ad%inius komponentus; Tokio papfasto .ir kompaktisko
elemento, kaip kad iSradime panaudotas torsionas, déka
ne tik Zymiai supaprastéja prietaiso'surinkimas, bet ir
uZztikrinimas, ‘nenaudojant . brangaus kalibravimo,

atskirais prietaisais gauty rezultaty palyginimas.

. Torsionas, pritaisius tempimy matavimo juosteles, tampa

tikru sensoriniu elementu ir gali bGti tvirtinamas
i%ilgai bégiy, dél ko, isijungus valdymo. elementui,
Soniniai raty riedéjimo nukrypimai veiks kaip sukimo
jégos ir galés buti ivertinti. I tokio tipo torsiong
veikianc¢ios vertikalios jégos priimamos kaip lenkimo
jégos ir taip pat gali bati atskirai jvertintos. Kaip
alternatyva tokiam 18 esmés horizontaliam torsiono
tvirtinimui i8ilgai begiy gali buti papildomai
numatytas vertikalus. torsiono tvirtinimas skersai beégiy
- tokia komponuoté pirmiausia matuos lenkimo Jjégas.
Tokia konstrukcija igalina registruoti ir. atskirai
iVertinti susidariusiy apkrovuv sukeltus papildomus

signalus atskiromis kryptimis.

Pasitlyto irengiﬁio _kdnstrukcijosv privalumas yra tas,
kad tempimy matavimo juostelés tarpusavyje -iSdestytos
kampiniu 90 laipsniy atstumu ir pakreiptos 45 laipsniy
kampu i vertikalig iéilgai bégiy einanc¢iag plok3tumg.

Tokia konstrukcija leidZia gauti ypatingai stiprius
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‘signalus, kuomet registruojami raty - riedéjimo

nukrypimai bégiy ieSmuose arba kryZmése, esant maZai

apkrovai.

Labai paprasﬁas'éurinkimaslikompaktiéka konstrukcija ir
didelis gksploatacijos bétikimumas pasiekiamas todél,
kad valdymo elémentas- sujungtas 'su torsiono strypu ir
sudaro sverto ‘peti,‘ kurio laisvajame ~ gale ;ia
kontroliné -galvuté.  Kitas privalumas yra tas, kad
valdymo elementas yra“nelastingas tusdé¢iaviduris, Jjame
yra 'sujuhgta sul’torsioﬁug,pagrindo plokste, o pats
véldymo elementas, einant nuo pagrihdo‘ plokéEés- link
kontrolines gal&utés, siauréja. Elastingo tuSc¢iavidurio
valdymo elemento konstrukcija  pakankamai sugeria
smﬁgius,:nukreiptﬁs i kontroline galvute,‘ir neleidZia
susidar§ti pastarosios plastinéms deformacijoms.

Galutiniam jégy i3 valdymo elemento i§ sensoriy arba

torsiong perdavimui -ir geresniam jy jvertinimui,

i3gaunant stipresnius ir pagal atskiras~apkrovq'kryptis

atskirtus signalus, prietaiso kampuoté’ yra padaryta

taip, kad tempimy matavimo juostelés y;a jtaisytos tose

torsiono vietosé, kurios yra jéginiu suverimu sujungtos

su valdymo elemento briaunomis arba pertvarelemis.

Prietaiso - eksploatacijos patikimumg galima dar
padidinti, pritvirtinant ji prie pabégio, briaunotos
plokitelés arba kryZminio ie3mo virSaus per apsauginj

i$siki%img turindij atramsj.

‘I3radimas smulkiau paai3kinamas bréZiniais, kuriuose

schematiskai pavaizduoti konstrukcijy pavyzdZiai. Juose

parodyté:

Fig.l: sidlomo jrenginio pirmo varianto - konstrukcijos

vaizdas i$ Sono.
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Fig.2: irénginio konstrukcijos vaizdés pagal rodykle II
figuroje 1; figGroje 1 "' jirenginio konstrukcija

pavaizduota pagal rodykle I figlroje 2.

Fig.3:‘ irenginio»'konstrukcijos vaizdas pagél rodykle
III figiroje 1.

Fig.4: siQlomo irenginio antro varianto "konstrukcijos
vaizdas i§ Sono.

Fig.5: figﬁroje 4 pavéizduotos kdnstrukcijos vaizdas
pagal rodykle V; figGroje 4 irenginio konstrukcija
pavaizduota pagal rodykle IV figﬁroje 5.

"Fig.6: irenginio konstrukcijos vaizdas pagal,rodykle'VI

figiroje 4.

Fig.7:  siGlomo irenginio konstrukcijos schematinis

-~ vaizdas pagal figliras (4~6) bégiy ie3mo arba kryZmés

zonoje.

Pirmame  konstrukcijos variante pagal Fig. (1-3)

‘irenginys, tvirtinamas prie ied3my arba kryZmiy, turi
€

valdymo elementg 1, skirtg Soniniams arba vertikaliems

raty riedéjimo nukrypimams nustatyti. Valdymo elementas

1 tvirtai prisuktas prie torsiono 2. Pavaizduotdje

konétrukcijoje torsionas 2 pastatytas i8ilgai bégiuy.
Pagal torsiono perimetrg yra iﬁaisytos keturios tempimy
matavimo -juostelés 3, i3déstytos tarpusavyje kampiniu
90 laipsniy atstumu ir pakreiptos 45 .laipsniy kampu j

vértikalia i%ilgai bégiy einandig plok3tumg. Vertikali

‘plokstuma 4 pavaizduota punktyrine linija.

Valdymo elementas 1 yra prispaustas prie-torsionq 2:
Nuo torsioné 2 nutolusiame valdymo elemento -laisvajame
gale yra kontroliné galvute 5. Valdymo elementas 1 yra
elastingas ir tus&iaviduris; &i tusdisviduré ertmé

schematiskaj paZyméta 6. Pavaizduotoje konstrukcijoje
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tempimy matavimo juosteles 3 i3déstytos pagal torsiono
gaubto vidini perimetra ir kartu su toréionu sudaro
senéorig.' Torsionas_ 2 imontuotas i. valdymo elemento
pagrindo plékéte 7, Kaip ypa& gerai matyti Fig.3,
betarpiskai greta‘ Valdymo' elemento 1 yra numatytas

sujungtas su atrama 9 apsauglnls i8siki8imas 8, o per

atramg 9 irenginys yra .sujungiamas su kryZminio ie3mo.

virdumi ar bégio arba pabégio dalimi. Anga 10 yra

- skirta viso .mazgo tvirtinimui.

Torsionas 2 perL«pertvéréles arba briaunas 13 yra
jéginiu suvérimu - sujungtas . su valdymo elemento 1
pagrindu 7. Be to, S&ios pertvarélés arba briaunos
tiésiogiai saveikauja su tomis torsiono 2 délimis,
kuriose jtaisytos tempimy matavimo juostelés 3.

Antrame konstrukcijos variante pagal Fig: (4-6) tie
patys elementai paZymeti tais padiais numeriais kaip
Fig. (1-3). Cia taip pat numatytas valdymo elementas 1
su kontroline galvute 5, tadiau torsionas 2 pastatytas
statmenai bégiams. Tbrsione 2 vél yra keturios tempimy
matavimo juosteles 3 iédéstytos tarpusavyje kampiniu
90 !alpsnlu atstumu ir pakrelptos 45 laipsniy kampu i
Vertlkalla i%ilgai bégiy einancia plokstuma, kuri taip
pat schematiSkai paiymétai4. Valdymo elementas taip pat
yra elastingas 1ir tud&iaviduris, o torsionas 2 vel
jmontuotas pagrindo ploksteéje 7 arba su Jja sujungtoge
ir turinéioje apsaugln;‘1s51klslma 8 atramoje 9 ir per
briaunas arba éertvaréles 13 yra Jjéginiu suvérimu

suﬂungtas su valdymo elementu 1 arba pagrindu .7.

Fig.7 schemati3kai pavaizduota irenginio padétis raty
riedéjimo nukrypimams ‘Sonine ar vertikalia kryptimis
nustatyti. Kartu pavaizduota kryZminio ie3mo v1rsune 11,
ir tarp reallos kryZminio ie8mo virsunes 11 ir teorinés
kryZminio = ie3mo virgines 12 angos 10. pagalba
pritvirtintés irenginys. Cia aiskiai pavaizduotas

torsiono 2 pagal Fig. (4-6) tvirtinimds, o taip pat
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pavaizduotas apsauginis i3sikiZimas 8.
Irenginice tvirtinimas angoS  10 pagalba gali buati

lengﬁai pritaikytas bet kokioms vietinéms salygoms. .

..3anaudojant uzdarg torsiono 2 ir tempimq matavimo

juosteliy 3 sistemsg, sudarandcia ~ sensorinj ma;ga,

visi8kai atkrenta hermetinimo problemos.’

Istadius prietaisg turimomis salygomis realioje
faktinéje kryZminio ie3mo virSinéje -arba 'atitinkaméje_
bégio arba ieSmo dalyje, technisSkai galima ismatuoti

tiek Soninius, tiek ir vertikalius nukrypimus, nes

- jégos per véldymo elementg tiesiogiai saveikoja j§

itaiso torsione 2 esandia integruoty tempimy matavimo-

juosteliy zong.

Fig. (1-3) pavaizduota konstrukcija ypaé nesudétinga
panaudoti profiliuotosé kryZmése, tub tarpu Fig. (4-6)

pavaizduota konstrukcija labiau taikytina lietose

- . kryZmése.
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ISRApIMo APIBREZTIS

1. Raty riedéjimo 3oniniy ir/arba Vertikaliq nukrypimy
nustatyumo Lrenglnys, tvirtinamas prie bégiy 1esmu arba
kryZmiu,- kuriame prietaiso valdymo elementas - (1)
éujugtas su ﬁ@iiausiai Viénu sensoriumi, tai yra bent
su viena tempimy matavimo juostele, b e s i s 'k i — '

r i an t i s tuo, kad véldymo elementas (1) yra
sujungtas_'su ma¥iausiai vienu torsionu (25, kurio
gaubte " arba - pagal perlmetra iégreifoje gaubto
klaurymeje yra 21n9mu bidu itaisytos keturios tempimy
matavimo juosteles (3) o .pats vtors1onas (2y yra

imontuotas i8ilgai begiy arba  statmenai jiems.

2. Irenglnys pagal 1-3 punktg, b e s is k 1 r ian-
t i s tuo, kad tempimy matav1mo juostelés  (3)

i%déstytos tarpusavyje kampiniu 90 laipsnlq atstumu ir

‘ pakreiptos 45 laipsniy kampu i vertikalig isilgai begiy

einandig plokStuma.

3. Irenginys pagal 1-g arba 2-3 punktus, b e s i s k i-
r i a nt 1 s tuo,. kad valdymo elementas (1) sujungtas
su torsibnu (2) sudarant svirties peti, kurio
laisvajahe galé pritvirtinfa kontroliné galvuté (5).

4. Ifenginys pagal 1-a, 2-a arba 3-3 punktus, b e s i s
k i riantis tuo, kad valdymo elementas (1) "yra
elastingas ir tu3&iaviduris ir turi pagrindo plokSte
(7), kuri sujungﬁa'su torsionu (2), o valdym9 elementas

(1} einant nuo.pagrindo plok3tes (7) iki kontrolines

-galvutés (5) siauréja.

5. Irenginys pagal vieng i3 punkty (1- 4), be s i s-
k r i ant i s tuo, kad tempimy matavxmo juosteleﬁ

(3), i3déstytos pagal torsiono (2) -perimetrg, yra

‘ jéginiu’ suverlmu sujungtos su valdymo elemento (1)

briaunomis arba pertvarelemls (13).
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6. Irenginys pagal vieng i$ punkty (1-5), b e s i s-
ki1 riantdis tuo, kad i;enginysvper atramg (9) su

apsauginiu i8siki%imu (8) yra .pritvirtinamas prie

- pabégio, briaunuotos plokstés, ~arba kryZminio ‘iesmo

virsines (11).
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