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GeleZinkelio transporto priemoniy vaZiuoklés su kintamu intervalu tarp raty, kurias sudaro centrinis korpusas
(1), prie kurio santykiniy jung&iy (2) pagalba yra prijungti keturi vibraciniai svertai, kuriy kiekviename gale yra
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Sis i%radimas skirtas geleZinkelio transporto priemoniy
vaziuokléms su kintamu intervalu tarp raty, i8radimo
pagrindinis tikslas yra sudaryti kintamg intervalg tarp
vaziuokleés raty, kuomet  vaZiuokle yra aprupinta
nepriklausomais ratais, su ta prielaida, kad kiekvienas
riedeéejimo agregatas turi rata, pritvirtintg ant
nepriklausomos a$ies, su atramomis abiejuose galuose,
suteikiandiais galimybe pakeisti kiekvieng surinktg
riedéjimo agregatga, atraminiy korpusy irengimg keidiant

tiktai iSimtiniu atveju.

Sis idradimas pritaikomas gamybos Sakose, susijusiose
su geleZinkelio transporto priemoniy konstrukcija, o jo
pagrindinis pritaikymas taip pat susijes su

geleZinkelio pramone.

Kaip yra Zinoma, 3i problema iZkilo del egzistuojandiy
keliose geleZinkelio sistemose skirtingy veéZés plodiy,
kurie turi poveikij keleiviniam ir krovininiam
transportui, 8i aplinkybé ir priverté atlikti keletsa
tyrinéjimy ir sprendimy, kad pasalinti daugybe trikumy,
iSkylan&iy $iuo metu keleiviniame ir krovininiame

transporte.

Nepaisant to, iki $iol pilnai i3spresti $ios problemos,
ypatingai susijusios su keleiviniy vagony ar platformy,
turinciy visuotinai priimto tipo vaZziuokles,
pertvarkymu.

Vienas 18 dabartiniy sprendimy yra pilnai pakeisti
vaziuokles, tam yra batina pilnai i8kelti keleivinius
vagonus 18 anksto nuémus stabdymo elementus, taip pat
elektros laidus ir t.t., &ioms operacijoms atlikti

reikalingas nemaZas laiko ir ypatingai sunkaus darbo
kiekis.
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Taip pat Siuo metu yra Zinoma eilé budy, kuriuos
realizavus galima gauti asi, galindiag sudaryti
intervalg tarp keicdiamy raty, perstumiant Jjuos ant
aSies, bet 3is potencialus sprendimas néra realiai
atstovaujamas deéel jo didelio sudetingumo ir aukdtos
kainos, rySium su jo isigijimu ir techniniu

aptarnavimu.

Pagrindinis sunkumas, trukdantis taikyti atitinkamg $io
tipo mechanizmg vyra, pagrindinai, rato pritvirtinimas
prie a$ies taip, kad garantuoty saugumg, tvirtumg ir
t.t.. kadangi ratai yra uZpresuoti ant aSies tipiniu
bddu.

Be to, jei yra biGtina, kad keitimas bty atliktas
automatiskai trumpu laiku ir kad pakankamai ilgg kelig
bty galima keliauti puikiomis vaZiavimo sglygomis be
poreikio bati kruopsé&iai apZildrétam techninio
aptarnavimo stotyje, yra labai sunku gauti aparatg,

kuris atitikty visus $iuvos reikalavimus praktikoje.

Yra Zinomas Ispanijos PATENTES TALGO, S.A. firmos
iSradimo patentas Nr. 332453, 3is i3radimas sukurtas
Sioje firmoje. I&radimo ideja yra vienaadiy vaZziuokliy

su kintamu intervalu tarp raty panaudojimas.

Nepaisant to, bendrame i3radimo kontekste daug tiksliy
esminiy reikalavimy, kad pasiekti gerg geleZinkelio

transporto priemonés riedéjimg, néra numatyta.

ISradime siGlomas geleZinkelio transporto priemonés
vaZziuoklés su kintamu intervalu tarp raty kiekvienas
riedéjimo agregatas turi ratg, pritvirtints ant
nepriklausomos a3ies, turindios atramas jos abiejuose
galuose, kiekvienas riedejimo agregato komplektas gali
biti perkeltas, atraminiy korpusy irengimas kei&iamas

tik techniskai aptarnaujant vazZiuokle.
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Tuo budu, riedéjimo agregatui, galin¢iam pakeisti veézZés
ploti yra, praktiskai bidingos tos pa&ios savybés, kaip
ir visuotinai priimtam riedéjimo agregatui su vienu

veZes plod&iu.

Tiksliau sakant, gelezinkelio transporto priemoniy
vaZiuocklés su kintamu intervalu tarp raty leis greitai
pakeisti intervala tarp raty, praeinant Jjoms pro
fiksuotg irengimg, atliekanti bitinas operacijas
pravaZiavimui pro dvi sistemas, turind&ias skirtingus

veézZés plod&ius.

Isradimas turi sekand&ius privalumus, kurie yra idiegti

S$io naujo tipo vaZiuoklése.

- Riedejimo agregatai yra tokio pat tipo, kaip ir
daug mety komerciniame servise i8bandytuose firmos
PATENTES TALGO, kuri yra ir Sio iSradimo autorius,
riedandiuose mechanizmuose, kuriuos sudaro du
ratai, kasdien riedantys Europos sistema ir

Ispanijos sistemos dviejy plocdiy veZémis.

- Pereinant nuo vieno veéseés ploCio i kita, daromas
poveiki vezZes ploti keic¢iandiam Lrengimui,
panaSiam i dabar egzistuojanti, kad atlikti
aukS¢iau minéty TALGO riedéjimo agregaty véZés
plocio pakeitimg.

- Tiek vairavimo, tiek stabdymo sglygos yra bendros
abiejose vézZes plocdiose, nereikalinga jokia
papildoma operacija, kad priderinti i3 vieno véZés
plocio i kitg.

Apskritai, vaZiuokle, kuri yra S8io iSradimo objekta.:.
paprastai sudaro centrinis korpusas, prie kuric

atatinkamy jung&iy pagalba yra prijungti keturi
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vibraciniai svertai, kuriy viename gale yra patalpinti

kiekvieno riedéjimo agregato atraminiai korpusai.

Sie riedéjimo agregatai gali judeti skersai, ratai gali
bGti patalpinti vienoje i$ dviejy padéciy, priklausomai

nuo vezes plodio.

Kiekvieno sverto pried3ingi galai guli ant priklausomos
sraigtinés spyruoklés, kurios apatinis galas remiasi b

pagrindinio korpuso apadig.

Sios dalies gale vyra taip pat sumontuotas vertikaliy

smigiy amortizatorius.

Kiekvienas $is agregatas, t.y. vibracinis svertas su
jungtimi, sraigtiné spyruokle ir smigiy amortizatorius,

sudaro priklausomo riedéjimo agregato pakabg.

Be S3ios pirmines pakabos, vaZiuoklé yra aprupinta kita,
antrine pakaba.

Kad pagerinti sutapima postkiuose ir pasalinti
dinamininius efektus, bidingus nepriklausomiens ratams
Sis vaziuoklés tipas gali biti apripintas vedanc¢igja
sistema, arba sistema gali biti priderinta prie

vaZiuoklés su Sarnyrinémis jungtimis.

Kiekviena vaZiuokle yra sukomplektuota keturiais
riedéjimo agregatais, kiekvienas i% Ju turi pusadi,
rata, stabdZiy diskus, wvisi tapatl@is vienas kitam, ir

atraminius korpusus, sumontuotus ant pusasies galy.

Atraminiai korpusai savo virSutineéje dalyje turi
cilindrini pavirsiy, i kuri remiasi vazZiuokles

vibracinis svertas normalioje riedéjimo padétyje.
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Kad paskirstyti kravi tolygiai atraminiame pavirdiuje,
elastinga juosta gali bidti patalpinta tarp atraminio
korpuso ir korpuso atramos ir &i juosta turi bati

patikimai pritvirtinta prie vieno i3 3iy pavirsiy.

Tuo bldu nustatyta vertikali padétis tarp atraminiy

korpusy ir vibracinio sverto.

Norint gerai suprasti iSradimg, reikia tureti galvoje,
kad i8ilginés a3ys paskirsto jégy itempimus ir
pasislinkimus lygiagrediai veZeéms, kaip i horizontalig

plokStumg.

Kadangi $ie pavir3iai vyra cilindriniai, atraminio

korpuso aZis yra automati$kai pastatoma centre.

Vertikalis plok&ti pavir3iai, vienas priekyje ir kitas
uZpakalyje, yra sumontuoti ant ivoriy priklausomy
vertikaliy plok3&iy pavirsiy.

Tarp atraminio korpuso ir iSorinio korpuso yra
patalpinta elastinga stebulé taip, kad atramos turi
nezymy laisvés laipsni, kad absorbuoti bet kokig
nezymig asine centravimo paklaidg, $is laisvumas yra
bUtinas, kad skersiniy jegy itempimai, atsirandantys
Judéjimo metu, baty perduoti i vibracinius vaZiuoklés
svertus per kiekvienos pusasies abu atraminius
korpusus.

Auseles, esan¢ios ant kiekvieno atraminio korpuso
priekinio ir uZpakalinio vertikaliy pavir$iy ir kurios
yra susijusios su Jjais, sudaro skersinius atraminiy
korpusy pritvirtinimo elementus.

Pastad¢ius $iuos elementus tarp vibracinio sverto

korpuso atramos ir tam tikry fiksatoriy, yra
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sustabdomas bet koks atraminiy korpusy skersinis

pasislinkimas.

Du  vertikalds i%ilginiai kiekvienos Sios auselés
pavir$iai, kur 3$is kontaktas yra pasiekiamas, vyra
atskirti vienas nuo kito atstumu, kuris lygus
sumazejusio fiksatoriaus storiu veles ploc¢iy skirtumo

pusei.

Fiksatoriai, kurie yra bendri su tiltu, yra isdestyti
Ju iSoriniy skersiniy pavir$iy iZilgine kryptimi tarp
vibracinio sverto korpuso dviejy vertikaliy pavirsiy,
Ju padétis i3laikoma tiksli, kadangi fiksatoriai yra
i8déstyti tarp ivoriy, kurios randasi vibracinio sverto

korpuse, vertikaliy i8ilginiy pavirsiy.

Tuo bidu, fiksatoriai gali judéti tik vertikalia
kryptimi, ju pasislinkimas bet kokia kryptimi

isvengiamas tvirty ribotuvy déka.

Vertikliai, t.y.  Ju, judéjimo padétyje, jie vyra
uzfiksuojami spyruokliy deka, kuriy iSankstinis
itempimas didesnis nei fiksavimo itaiso svoris plius
dinaminé jéga, kuri gali atsirasti, trukdant joms

nusileisti.

Priklausomai nuo aplinkybiy, spyruoklés mechanizmas yra

sukomplektuojamas papildomu apsaugos itaisu.

Fiksavimo itaiso tiltas yra suprojektuotas, kad "T"
formos dalis, priklausanti jrengimui, gali bati ivesta
i 8io tilto apatine dali. "T" formos dalis priver&ia ja
bati vertikalioje padetyje, o fiksatorius priverdia
nusileisti, jveikiant spyruokliy, laikikliy ir trinties
metu atsirandan&ig jégg.
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Sis tiltas yra suprojektuotas tokiu budu, kad jo vidus
prisitaiko prie iSlenkty pavirgiy, egzistuojandiy ant
fiksavimo irengimo atlaisvinty nukreipiamyjy, taip, kad

jie veikia tilto centrine zong.

Ivoriy déka, kurios yra sumontuotos bendrai ant
vibracinio sverto korpuso vertikaliy pavirsSiy ir veikia
kaip fiksatoriy skersine atrama, tiltas turi
vertikalius skersinius pavirs$ius, ant kuriy atraminiy

korpusy pavirgiai yra i3destyti iSilgine kryptimi.

Dalis yra skersine nukreipianéioji, kuri turi virdutinj
pavirsiy, iSlenktyg pagal atraminio korpuso slydimo
pavir$iy riedéjimo agregato skersinio pasislinkimo
metu.

Auseliy apatiniai pavir$iai turi tuos padius iZlinkimus
ir normalaus riedéjimo  metu jie atskirti nuo
nukreipian&iyjy virSutiniy pavirsiy ir randasi
lygiagrecioje su Jais padétyie.

Kuomet vaZiuokle yra pakabinama, korpusai nusileidZia
iki auseliy apatiniy pavirsiy, kurie remiasi 3
nukreipianéiasias, Sio kontakto metu atliekamas

skersinis pasislinkimas.

Nukreipian&iyjy slystanciy pavirsiy nuoZulnumas
sustabdo, bet kokias dalelytes, kurios gali trukdyti

rato pasislinkimg, kuomet, riedéjimo metuy, keiciamas
esamos veZés plotis.

Slydimo deka, atliekamo metaline medZiaga su
sintetiniais priedais, turindia Zema slydimo trinties
koeficientg ir aukSta atsparumg suspaudimui, kuri
randasi auseliy nuozZulniose plokStumose, riedejimo
agregaty slydimas, perkeliant juos, kad bity patalpinta

kiekviename i3 dviejy vezés ploliy, palengveéja.
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Auseliy vertikalaus pavirZiaus deka, stabdziy, kurie
keicCia savo padetij pasislenkant ratui, valdymas bus

uZtikrintas.

Kad papildyti toliau aprasyma ir padéti geriau suprasti
Sio i3radimo ypatybes, prideti bréZiniai, kurie yra

Sios specifikacijos dalis.

Fig. 1 rodo geleZinkelio transporto priemonés
vaziuoklés su kintamu intervalu tarp raty, kuri

yra Sio iSradimo objektas, Sonini vaizdsg.

Fig. 2 rodo objekto, iliustruojamo fig. 1, valzda

i8 virsaus.

Fig. 3 rodo vieno i3 keturiy riedéjimo agregatuy,
patalpinty vaziuokleéje, kuri yra iSradimo

objektas, perspektyvini vaizda.

Fig. 4 rodo cilindrinio pavirSiaus, i kuri remiasi
vibracinio sverto pr:iklausomas galas normalaus

riedéjimo metu, $oninj vaizdg.

Fig. 5 rodo fig. 4 pavaizduoto objekto plokitumini

vaizdsg.

Fig. 6 rodo fig. 4 ir 5 pavaizduoty objekty pjavio

vaizdg iSilgai linijos A-B.

Fig. 7 rodo vertikaliy ploks&iy pavirsiy, vieno -
i$ priekio, kito -i uzpakalio, kurie yra  sumon-
tuoti ant ivoriy vertikaliy plok&&iy pavirsiy,

perspektyvini vaizds.

Fig. 8 rodo objekto, pavaizduoto fig. 7,

atitinkan¢io ir atraminio korpuso, esandio pakabos
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vibracinio sverto korpuse, blokavimo elementy

i8déstymg.

Fig. 9 rodo objekto, pavaizduoto fig. 7 ir 8,

pjuvio vaizda i%ilgai linijos C-D.

Fig. 10 rodo detalés, pilnai atskirtos nuo
riedéjimo agregato ir atramy patalpinimo korpusy,

priekini vaizds.

Fig. 11 rodo fiksuojancio agregato perspektyvini
vaizda.

Fig. 12 rodo Pav. 11 pavaizduoto objekto pjiavio

vaizda,

Fig. 13 rodo fiksuoto irengimo véZés ploc¢iy

keitimui plokZtumini vaizdg.

Fig. 14 rodo, galiausiai, centruojandiy ir
slankiojand&iy nﬁkreipianéiqjq, kurios remiasi |

slankiojanti begi, pjuvio vaizds.

IS Siy bréZiniy matyti, kad geleZinkelio transportas
priemoniy vaZiuokle su kintamu intervalu tarp raty,
kuri yra $io iZradimo objektas, sudaro centrinis
korpusas 1, prie kurio yra prijungti keturi vibraciniai
svertai priklausomy jung&iy 2 déka, vibraciniy sverty
gale vyra patalpinti kiekvieno riedéjimo agregato

atraminiai korpusai.

Sie riedéjimo agregatai 3 gali judéti skersine
kryptimi, tuomet ratai isdeéstomi kiekvienoje i§ dviejy

padeciy, priklausomai nuo abiejy veézés plodiy.
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Kiekvieno sverto priesSingi galai remiasi L sraigtine
spyruokle 4, kurios apatinis galas remiasi j centrinio

korpuso 1 apadig.

Anksc¢iau mineétos pastraipos zonos gale yra sumontuotas

priklausomas vertikaliy smigiy amortizatorius 5.

Kiekvienas $is agregatas, t.y., vibracinis Svertas su
jungtimi, sraigtiné spyruolé ir smigiy amortizatorius
sudaro atatinkamo riedéjimo agregato pakabg, sSupran-
tama, kad be %ios pirminés pakabos vaziuoklé turi bgti

aprupinta kita, antrine pakaba.

Nors vaZiuoklés iSradimo pagrindiniuose bréZiniuose tas
ir neparodyta, norint pagerinti Jjos sutapimg postikiuose
ir iSvengti nepriklausomiems ratams bidingy dinaminiy
efekty, Sis vaZiuokles tipas turi bati aprupintas
vedanCigja sistema arba Sistemos, kuri galety bati

pritaikyta prie 3ios vaziuckles, priemonémis.

Kiekviena vaZiuokle turi keturis riedeéjimo agregatus,
kaip tai parodyta pav. 3, kuriy kiekvienas turi pusasy
6, ratg 7, stabdZiy diskus 8, kurie sudaro bendrg
vienetg, ir atraminius korpusus 9, kurie yra sumontuoti

pusagio galuose.

Atraminiai korpusai 9, kuriuos galima matyti pav. 3,
Savo virsutinéje dalyje turi cilindrinj pavirsiy 10, i
kuri normalaus riedéjimo padetyje remiasi vaZiuoklés
priklausomo vibracinio sverto galas, kaip tai parodyta,

pav. 4 pjivio vaizde.

Kad tolygiai paskirstyti krGvius atraminiuose
pavirSiuose, tarp atraminio korpuso ir korpuso atramos
gali bati patalpinta elastinga juosta, §i juosta tur:

bati tvirtai priklijuota prie vieno i3 pavirsiy.
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Tuo bidu, tarp atraminio korpuso ir vibracinio sverto

pilnai nustatoma vertikali padétis.

Kad geriau suprasti i8radima, reikia turéti galvoje,
kad jeqgy itempimai ir pasislinkimai, atsirandantys
isilginése aSyse, pasiskirsto lygiagrediai véZei, o
skersinese a$yse - statmenai véZei, kaip j horozontalig

plok&tumg.

Kadangi  Sie pavir3iai vyra cilindriniai isilgine
kryptimi, atraminio korpuso adis automatiskai atsistoja

i centrine padeti.

Vertikalds plok&ti pavir$iai 11, vienas - priekyje,
kitas - uZpakalyje, randasi ant ivoriy 12 ir 13

santykiniy vertikaliy plok&&iy pavirsiy.

Atraminio korpuso viduje yra patalpinta elastinga
stebule tam, kad atramos turéty maZa laisves laipsni
kokios nors menkos centravimo paklaidos absorbavimui,
Sis laisvumas yra bltinas tam, kad skersiniai jégy
itempimai, atsirandantys judéjimo metu, bity perduodami
vaziuoklés vibraciniam svertui per kiekvieno pusasio

abu atraminius korpusus.

Auselés 14, iSdeéstytos ant kiekvieno atraminio korpuso
priekiniy ir uZpakaliniy vertikaliy pavirsiy ir kurios
yra ispildytos iSvien su jais, sudaro atraminiy korpusy

skersinius tvirtinimo elementus.

Istatytos tarp vibracinio sverto korpuso ribotuvy 15 ir
15" ir fiksatoriy 16, jos neleid?ia atraminiams

korpusams pasislinkti skersine kryptimi.

Kiekvienos auselés 12 du vertikalis isilginiai

pavirSiai, kur yra 3is kontaktas, yra atskirti vienas
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nuo kito atstumu, kuris yra lygus fiksatoriaus storiui

14 sumaZeéjusio vézZés plodio skirtumo pusei.

Fiksatoriai 16, kurie vyra i%vien su tiltu 17, vyra
iSdestyti iSilgine kryptimi savo iSoriniais skersiniais
pavirS8iais tarp vibracinio sverto korpuso dviejy
vertikaliy pavirdiy, Jjuy padétis i&laikoma tiksli,
kadangi fiksatoriai yra isdeéstyti tarp ivoriy 12 ir 13,
pagaminty isvien su vibracinio  sverto korpusu,

vertikaliy i$ilginiy pavirsiy.

Tuo budu, fiksatoriai gali keisti padéti tiktai
vertikalia kryptimi, ju  pasislinkimas bet kokia

kryptimi neimanomas kiety ribotuvy déka.

Vertikalia kryptimi jie jtvirtinami darbinéje padetyje
spyruokliy 18 déka, kuriy pirminis jtempimas, aukites-
nis nei fiksavimo itaisas, plius dimaminés jégos,

kurios gali atsirasti, neleidfia joms nusileisti.

Pagaliau, spyruoklinis mechanizmas 18 turi papildomg

apsaugini itaisg 19.

Fiksavimo jtaiso tiltas 17 yra taip suprojektuotas, kad
"T" formos dalis, priklausanti fiksavimo irengimui,
gali biti jvesta i Sio tilto apatine dali. "T" formos
dalis priver¢ia ji buti vertikalioje padetyje, o
fiksatoriy - nusileisti, nugalint spyruokliy, laikikliy

ir trinties sukeliamg jeéga.

Sis tiltas yra suprojektuotas tokiu btdu, kad jo vidus
prisitaiko prie nuoZulniy plok3tumy, egzistuojandiy
fiksavimo Jjrengimo nukreipianciojoje, taip, kad jos

turi poveiki tilto centrinei daliai.

Sio tipo bréZinio perspektyvinis ir pjavinis vaizdai
yra parodyti Fig. 11 ir 12.
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Ideklai 12 ir 13, kurie yra sumontuoti idvien su
vibracinio sverto korpuso vertikaliais pavir$iais, kad
veikty kaip papildomi fiksatoriy skersiniai ribetuvai,
turi vertikalius skersinius pavir$ius, ant kuriy
iSilgine kryptimi yra iSdéstyti atraminiy korpusuy

pavirsiai 11.

Dalis 13 turi, be to, skersine nukre. wa 20,
kurios virdutinis nuoZulnus pavir$ius sudaro atraminio
korpuso slystanti pavir3iy riedéjimo agregato skersinio

pasislinkimo metu.

Auseliy 14 apatinial pavir$iai 21 turi ta patij
nuoZulnumg ir, normalaus darbo metu, jie yra atskirti

nuo nukreipian¢iyjy 20 ir yra lygiagretis joms.

Kuomet vaZiuoklé yra pakabinama, atraminiai korpusai
nusileidZia iki auseliy 14, kurios remiasi i
nukreipiané¢iasias 20, apatiniy pavirdiy 21, Sio

kontakto metu atliekamas skersinis pasislinkimas.

Nukreipian¢iyjy 20 slystandiy pavirdiy nuoZulnumas
sulaiko bet kokias judéjimo metu nusédusias daleles,
kurios galéty trukdyti veélesniam raty pasislinkimui,

keid¢iant veZés ploti.

Slystanc¢iy pavirSiy, pagaminty i% metalinés medZiagos
su sintetiniais priedais, turinc¢ios Zemg slydimo
trinties koeficientg ir auk3ta atsparumg suspaudimui,
i8déstyty ant auseliy nuoZulniy pavirdiy 21, déka,
riedéjimo agregaty slydimas, perstatant juos i vieng i$

dviejy véZés plodiy, palengvinamas.

Nors tai neparodyta, stabdZiy valdymo elementy, kurie
juda kartu su ratu jo pasislinkimo metu, pritvirtinimas
atliekamas auseliy 14 vertikaliais skersiniais

pavirs$iais 22.
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Kad papildyti 3i apradyma apie intervalo keitimg tarp
raty, priderinamy prie kiekvieno i3 dviejy veZés
plociy, toliau seks kelets operacijy, atliekamy su

iSradimo temos objektu, trumpas aprasymas.

Siy nukreipiandiyjy virsutinés dalies pjivis turi "Tv
konfiglQracija, leidZian&ig joms jeiti h tilty
fiksatorius, jy vertikalaus profilio 31 déka
fiksatoriai nusileid%ia ir yra iSlaikomi atrakintoje
padétyje nukreipiancéiyjy centrinéje dalyje, kur jy

profilis yra visai horizontalus.

Kadangi tilty fiksatoriaus 32 trinties dalys yra
pagamintos taip pat i plastmasés, tai tepimas taip pat
yra atliekamas vandeniu, kad gauti auk3c¢iau minétus

privalumus.

Fiksatoriy atrakinimo proceso metu, nukreipiandiyjy,
skirty riedéjimo agregaty perstimimui i atatinkamg
véZés plotj 27, elastingos dalys kontaktuoja su raty

iSoriniu pavir$iumi.

Spaudimas, tenkantis jiems, priver¢ia  atsirakints
fiksatorius.
Pries atsirakinant fiksatoriams, kuomet yra

atpalaiduoti, riedéjimo agregatai neZymiai nusileid¥ia
ir nesiekia atraminiy korpusy virdutinés dalies 10,
esanc¢ios vibracinio sverto korpusy atramose, ir tuomet
minety auseliy 14 nuoZulnids pavirSiai 21 atsiremia i

nukreipianéiosios 20 nuozZulny pavirsiy.

Veliau, kuomet vaziuoklés, kuri yra $io iSradimo
objektas, riedéjimo agregatai juda fiksavimo irenginiu,
ratai netenka kontakto su judané&iy nukreipian&iyjy

elastinga dalimi i% tos puses, pro kurig jie iéjo, ir
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toliau, jie kontaktuoja su judan€iy nukreipianéiyjy
kieta dalimi prieSingoje puséje, t.y. toje puséje, kur

randasi maZesnio plo&io vése.

Raty kontakto su kieta dalimi metu, fiksatoriai yra

atrakinami ir ratai vyra perstatomi i maZesnio plod&io

veéZe.

Veliau ratai palies judandéiy nukreipiané¢iyjy elastinga
dali ir fiksatoriy nukreipian¢iosios nuspaus fiksa-

torius auk$tyn, t.y., uZrakins fiksatorius.

Spaudimas, kuri  sudaro judanciyjy nukreipianéiyijy

elastinga dalis, palengvina fiksatoriy uzZrakinimg.

Kuomet riedéjimo agregato judéjimo procesas uzZbaigia-
mas, riedejimo agregatai yra wuzfiksuojami padétyje,
atitinkandioje maZesni vézes ploti.

Galiausiai, kuomet riedéjimo agregatai vis dar juda
pirmyn, yra tam tikras momentas, kurio metu ratai
paliedia maZesnio plodio veéses aukstyn kylan&ius
bégius, 1ir auk3diau minétos slydimo ir centravimo
nukreipian&iosios nekontaktuoja su slydimo beégiais,

vaziuoklé yra paruodta riedeti $io plocio véze.

Atvirkstinis procesas, praeinant nuo maZesnio plodio
véZes i didesnio ploé&io veZe, yra atliekamas pana$iu
bidu.

Nera bitina iStesti $i, apradymg $Sios srities Zinovui,
kad  suprasti iSradimo  pritaikymo sferg ir Jjo
suteikiamus privalumus.

ISradimo komponenty medZiagos, forma, dydis ir
irengimas gali bati keic¢iami, jei tai neturés itakos

i3radimo esmés pasikeitimui.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1.GeleZinkelio transporto priemones vaZiuokle su
kintamu intervalu tarp raty, turinti korpusg 1ir
riedéjimo agregata, be s 1 s ki rianti tuo, kad
ja sudaro pirminé pakaba, susidedanti 18 centrinio
korpuso (1), prie kurio atitinkamy jungciuy (2) pagalba
yra prijungti keturi vibraciniai svertai, kuriy viename
gale yra patalpinti kiekvieno riedejimo agregato (3)
atraminiai korpusai, kurie gali judéti skersine
kryptimi, kuomet ratai patalpinti vienoje 13 dviejy
padéciy, atitinkandiuy du veéZés plodius, kiekvieno
sverto prieSingi galai remiasi i sraigtine spyruokle
(4), kurios apatinis galas remiasi i centrinio korpuso
apa¢ig, 1ir 8ios zonos gale yra imontuotas vertikaliy
smiigiy amortizatorius (5), be to vaZiuoklé apripinta
antrine pakaba, visas agregatas apripintas vedandigja
sistema arba galimybe prisiderinti prie vaZiuoklés su

Sarnyriniais sujungimais.

2.GeleZinkelio transporto priemones vaZziuoklée su
kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punktg, b e s i s -
k i r i an t i tuo, kad kiekviena wvazZiuoklé vyra
apripinta keturiais riedéjimo agregatals, kiekvieng
riedéjimo agregata sudaro pusa3is (6), ratas (7),
stabdZiy diskai (8), kurie vyra pagaminti iSvien, ir
atraminiai korpusai (9), sumontuoti pusaS$io galuose ir
taip sukonstruoti, kad atraminiai korpusai (9)
virSutinéje dalyje turi cilindrini pavirs$iuy, 1 kurji
normalaus riedejimo metu remiasi vazZiuoklés vibracinio
sverto galas, paskirstantis atraminio pavir$iaus
kriavius, leidZiantis patalpinti elastingg juostg tarp
atraminio korpuso ir korpuso atramos, kuri yra

patikimai pritvirtinta prie vieno i Siy pavir$iy.

3.GelezZinkelio transporto  priemonés vaziuokle su

kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punktgy, b e s i s -
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k i r i an t 1 tuo, kad vertikali padétis tarp
atraminio korpuso ir vibracinio sverto yra nustatyta
$io cilindrinio pavir$iaus iSilgine  kryptimi, o
atraminio korpuso adis yra automatiskai pastatyta
teorines padéties centre, vertikalds ploks3ti pavirs$iai
(11), turintys priekine ir uZpakaline dalis, istatyti
jidekly (12) ir (13) vertikaliuose ploki&iuose
pavirsiuose, tarp atraminio korpuso iS%orinio pavir3iaus
ir jo 1lizdo patalpinta elastinga ivoré, suteikianti
atramoms tam tikrag laisves laipsni, kad absorbuoti
asines centravimo paklaidas, atsirandandias judéjimo
metu, skersiniuose jégy itempimuose, perduodamuose
vaziuoklés vibraciniam svertui per kiekvieno pusa3io

abu atraminius korpusus.

4.GeleZinkelio transporto  priemonés vaZziuoklée su

kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punkty, b e s i s -
ki riant i tuo, kad auselés (14), patalpintos
kiekvieno atraminio korpuso priekiniuose ir
uZpakaliniuose vertikaliuose plokS$¢iuose pavir3iuose ir
esantios idvien su jais, sudaro skersinius tvirtinimo
elementus atraminiy korpusy jtvirtinimui tarp
vibracinio sverto korpuso ribotuvo (15) ar (15') ir
fiksatoriy (16), neleidZian¢iy atraminiams korpusams
pasislinkti skersine kryptimi, kiekvienos &ios auselés
(14) du vertikalds i&ilginiai pavir$iai yra atskirti
vienas nuo kito atstumu, lygiu fiksatoriaus storiu (14)

sumazejusio véZés plodiy skirtumo pusei.

S.GeleZinkelio  transporto priemonés  vaZiuoklé su
kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punkta, b e -
siskirianti tuo, kad fiksatoriai (16), kurie
yra 1i3vien su tiltu (17), yra i3déstyti igilgine
kryptimi savo iSoriniais skersiniais pavir8iais tarp
vibracinio sverto korpuso dviejy vibraciniy pavirdiy,
ir patalpinti skersinéje padétyje, sureguliavus jdékly

(12) ir (13), kurie padaryti 1i3vien su vibracinio
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sverto korpusu, vertikalius isilginius pavirsius,
fiksatorius patalpinant tik vertikalia kryptimi ir

sustabdant kitus pasislinkimus kiety ribotuvy déka.

6.GeleZinkelio transporto priemonés vaziuoklée su
kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punkta, b e s i s -
kiriant i tuo, kad spyruoklé (18) u¥fiksuota
darbinéje padétyje jos pradinio itempimo déka, kuris
yra didesnis nei fiksavimo itaisoc svoris plius
dinaminés jégos, kurios gali atsirasti, trukdant
spyruoklés nusileidimag, spyruoklés mechanizmas (18)

turi papildomg apsaugini fiksavimo itaisa.

7.GeleZinkelio transporto priemonés vaziuoklé su
kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punkta, b e -
siskirianti tuo, kad fiksavimo itaiso tiltas
(17) yra sudarytas taip, kad "T formos dalis galli bati
ivesta i tilto apatine dali, 3i "T" formos dalis
priklauso fiksavimo irenginiui, pastatan&iam tiltg j
vertikalig padeti ir nuleidZiandiam fiksatorius,
nugalint fiksavimo ir trinties spyruokliy jeégas, &is
tiltas suprojektuotas tokiu badu, kad jo vidus taip
prisitaiko prie nuoZulniy plekStumy, egzistuojandiy ant
fiksavimo irenginio neuzfiksuojamy nukreipianc¢iuyjy, kad
jos veikia tilto centrine zong, kuomet idéklai (12) ir
(13) , kurie yra sumontuoti iZvien ant vibracinio
sverto korpuso vertikaliy pavirsiy, i8skyrus tai, kad
jie yra fiksatoriy skersiniai ribotuvai, veikia kaip
vertikalis skersiniai pavir$iai, ant kuriy iSilgine
kryptimi yra pastatyti atraminiy korpusy pavir$iai
(11) .

8.GeleZinkelio transporto  priemonés vaziuokle su
kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punkta, be s i s -
kiriantdi tuo, kad turinti ideklo konfiglracija
dalis (13), isskyrus tai, kad ji turi skersine

nukreipiandiaja (20) su nuozZulniu virsutiniu
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pavirsiumi, Jji Aar sudaro atraminio korpuso slystanti
pavir$iy riedéjimo agregato skersinio slydimo metu, o
auseliy (14) apatiniai pavir$iai (21) turi ta pats
nuoZulnumg ir, normalaus riedéjimo metu, yra atskirti
nuo nukreipiandéiyjy (20) virSutiniy pavirdiy ir

lygiagretlis jiems.

9. GeleZinkelio transporto priemonés vaZiuoklé su
kintamu intervalu tarp raty pagal 1 punkta, b e s i s -
k i riant i tuo, kad turi wvaZiuokle ir kuomet
vaziuoklé pakabinta, atraminiai korpusai nusileidZia
iki atramos, o auseliy (14) apatiniai pavirdiai (21),
pasislenkantys 8Sio kontakto metu skersine kryptimi
nukreipiandiosiose (20), ix nukreipianc¢iyjy (20)
slydimo pavirSiy pasvirimas neleidZia judéjimo metu
nusesti ant jy daleléms, kurios galéty trukdyti vélesni

raty pasislinkimg, keidiant véZés ploti.

10.GeleZinkelio transporto priemonés vaZiuokle su
kintamu intervalu tarp raty pagal bet kuri 1-9 punkta,
besiskirianti tuo, kad ji yra apripinta
$liauZikliais, pagamintais i35 metalizuotos medZiagos su
sintetiniais priedais, turin&ios Z%emg slydimo trinties
koeficienta ir aukSta atsparumg suspaudimui, kurie yra
patalpinti ant auseliy nuoZulniy plok3tumy (21) riedé-
jimo agregaty pasislinkimo palengvinimui, perstumiant
juos 18 vieno véZés plo&io i kita, stabdZio wvaldymo
itaisas, judantis kartu su ratu jo pasislinkimo metu,
yra pritvirtintas prie auseliy (14) vertikaliy

skersiniy pavirdiy.
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