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|$radimas skirtas saldainiy transportavimo jrenginiui su besisukanéiu apie stacionaring viduring asj (8) griebtuvo
ratu (1), kurj sudaro korpusas (7) su daugybe galingiy svyruoti, kumsteliais vaidomy, laikymo kaladéiiy pory (3),
skirty saldainiy (B), gauty pjaustymo jrenginiu atskiriant nepertraukiama masés juosta, suémimui ir perdavimui
perdavimo ratg (6), be to, kiekvienos laikymo kaladéliy poros (3) laikymo kaladélés (22, 27) yra isdéstytos taip,
kad jos bty aksialinés viena kitos atzvilgiu ir svyruoty kartu. Remiantis $iuo i$radimu, svyravimy valdymo perkélimo
jrenginio svyravimy asis (X) laikymo kaladéliy porai (3) ir svyravimy asis (Y) laikymo kaladéliy poros (3) laikymo
kaladelems (22, 27) yra iSdéstytos kaip svyravimy centras apskritimo lanke (K), esant tam paciam rotacijos
spinduliui (R) stacionarinés vidurinés aies (8) atzvilgiu, be to, apskritimo lanke (K} galima nustatyti vienos
svyravimy asies (X) santykine pozicijg kitos svyravimy asies (Y) atzvilgiu.
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ISradimas skirtas saldainiy transportavimo jrenginiui
su besisukanc¢iu apie stacionarine adi griebtuvo ratu,
kuri sudaro korpusas su daugybe galindiy svyruoti,
kumst=liais wvaldomy, laikymo kéladéliq pory, skirty
saldainiy, gauty pjaustymo Lrenginiu atskiriant
nepertraukiamg maseés juostg, suémimui ir perdavimui i
perdavimo ratg, be to, kiekvienos laikymo kaladeliy
poros laikymo kaladelés yra isdéstytos taip, kad jos
bty aksialinés viena kitos atzZvilgiu ir svyruoty
kartu.

Auk3¢&iau apraSyto tipo transportavimo irenginys, kur
saldainiai, gauti pjaustant nepertraukiamg mases
juosta, paimami ir perduodami i sekanc¢ig juy apdorojimo
stadijg, yra aprasytas DE-A-38 20 139. Saldainiai
paimami ir perduodami griebtuveo ratu, turindiu laikymo
elementus. Skirtingi masés juostos ir po to sekandios
apdorojimo stadijos greidiai 3iuo atveju yra idlyginami
svyruojanc¢iy laikymo elementy pory pagalba. Tuo tiksluy,
iSorinis laikymo elementas tvirtinamas prie veleno,
kuris patalpintas tu$céiaviduriame velene taip, kad
galéty slankioti aSies atzZvilgiu. TusSciaviduris velenas
laiko laikymo elementy poros vidini laikymo elementa ir
yra 1iSdéstytas besisukanc¢io apie stacionarine vidurine
asi griebtuvo rato korpuse taip, kad galéty svyruoti.
Stacionarinio puodo pavidalo kumStelio déka velenas
igauna savo aksialinius judesius, kurie atidaro ir
uzdaro laikymo elementy pora. Tudliaviduris velenas
korpuso viduje yra sujungtas su svirties petimi, kurio
kontaktinis ritinélis rieda kumSteliy paketu. Kum3teliy
paketg sudaro stacionarinis pagrindinis kums$telis ir du

reguliuojami kumSteliy segmentai.

Kontaktinis ritinelis prabéga pagrindinio kumstelio
dalimi ir kiekvieno segmento dalimi. Norint pakeisti

laikymo elementy poros judéjimg svyruojamojo Jjudéjimo
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metu, kumsteliy segmentai reguliuvojami srieginio

Spindelio pagalba.

$is irenginys $iuo atZvilgiu turi tik ta trikuma, kad,
reguliuojant abu kumSteliy segmentus, laikymo kaladeéliy
eigail daroma neigiama itaka ir ypac¢ nepavyksta pasiekti
kontaktiniy ritinéliy besmiginés eigos. Proceso eigos
pakeitimas nuo laikymo elementy pagreitinimo  iki
uZzdelsimo negali blUti vienareik3miskai apibréZiamas, i3
to seka, kad, atskiriant maseés Jjuostg ir suimant
saldainius, gali pasitaikyti sutrikimy. Siuos triakumus
dar labiau sustiprina tai, kad kontaktinis ritineélis
yra spaudziamas spyruokle prie ploks3&io kumdtelio 1ir

priverstinis judéjimas nepasiekiamas.

Tam, kad iSlyginti skirtingus ilgius, kurie atsiranda
dél intervalo tarp griebtuvo rato radialiai nukreipty
laikymo kaladéliy ir nuo masés juostos atsiskiriandiy
saldainiy ilgiy, ir tam, kad iSlaikyti tarp saldainiy
intervala, griebtuvo rato judéjimo greitis turi buti
didesnis uZ masés Jjuostos Jjudéjimo greiti. Tadiau
saldainiy atskyrimo ir jy suémimo procesy metu reikia
siekti, kad masés juostos, laikymo elementy ir, pvz.,
besisukand¢io peilio juostai  pjaustyti santykinis
judéjimas masés juostos judéjimo kryptimi baty vienodi.
Tuo momentu, kai laikymo elementy pora suima saldaini,
jos a8is toliau turi bati nukreipta radialiai ir
vertikaliai masés Jjuostos Jjudéjimo kryp&iai. Tokia
iSankstiné salyga yra batina tam, kad uZtikrinti labai
dideli perdirbimo greiti, pvz., 1500 saldainiuy per
minute, atskiry vienety nepriekaidtinga atskyrima nuo
mases Jjuostos ir tvirtg saldainiy suemimg. Visa tai
reikalauja tiksliai apibreéZtos judéjimo eigos -
pagreitinant laikymo elementy judéjima, pried ijeinant
jiems i masés juostos transportavimo sriti Dbei
uZdelsiant atskyrimo procese ir suimant saldainius, o

taip pat ir pabaigoje pagreitinant laikymo elementy



10

15

20

25

30

35

LT 3186 B
3

poros greiti ir perduodant saldainius perdavimo ratui.
Siuo atveju, griebtuvo ir perdavimo raty perimetro

greic¢iai yra, kaip taisyklé, vienodi.

Jeigu toliau turi bati dirbama su kitu saldainiy

" formatu, pvz., ilgesniais ar trumpesniais saldainiais,

reikia atitinkamai pakeisti masés juostos greiti bei
pritaikyti Sioms  pakeistoms proporcijoms laikymo

kaladeliy pory pagreitinimg ar uZdelsimg.

Kadangi pjaustymo ijrenginio peilio apsisukimy skaidius
atitinka pakavimo masinos, turincios toki pati
transportavimo irengini, takty skaic¢iy, tai tam, kad
gauti, pvz., 1ilgesnius saldainius, reikia padidinti
mases juostos judéjimo greiti ir, tuo padiu, sumaZinti
laikymo kaladéliy poros pagreiti 1ir to pasékoje

sumazinti laikymo kaladéliy poros uZdelsimg.

Todel Siam iSradimui yra keliamas uZdavinys patobulinti
auksc¢iau apra3yto tipo transportavimo irengini, tokiu
bidu, kad baty galima tiksliai nustatyti laikymo
kaladeliy poros judéjimg bei paprastu reguliavimu
i8lyginti besikeid¢iandius masés juosﬁos ir griebtuvo
rato santykinius greidius taip, kad bty galima
uztikrinti nepriekaistingg masés juostos atskyrimg ir
saldainiy suémimg. Be to, bltina uZtikrinti optimalias
judéejimo salygas kiekvienai laikymo kaladéliy porai, o
taip pat ir radialinj bei vertikaliai masés juostos
transportavimo kryp¢iai nukreiptg laikymo kaladéliy

poros svyravimy aSies orientavimg.

Sis uZdavinys buvo sprendZiamas, remiantis  Siuo
iSradimu, tokiu biddu, kad viena svyravimy valdymo
perkelimo irenginio, skirto laikymo kaladéliy porai,
svyravimy a8is ir laikymo kaladéliy poros laikymo
kaladeliy svyravimy adis yra i8déstytos viename

apskritimo lanke, esant vienodam rotacijos radiusui
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stacionarios vidurinés aSies kaip svyravimy centro
atzvilgiu, kur, be to, vienos svyravimy aSies santykine
pozicija kitos svyravimy asies ativilgiu yra

reguliuojama apskritimo lanke.

Remiantis isradimu, svyravimy valdymo perkeélimo
irenginio svyravimy tasko pozicijos nustatymas laikymo
elementy poros sukimosi ta3ko pozicijos atZvilgiu, t.y.
santykine pozicija tarp svyravimy valdymo perkélimo
irenginio svyravimy aSies ir atitinkamos laikymo
elementy ©poros svyravimy asies apskritimo lanke
pasiekiama déka to, kad svyravimy valdymo perkélimo
irenginio svyravimy a$is suformuota per pozicionavimo
Ziede esanti sukamg veleng, be to, pozicionavimo Ziedas
nustatomas apskritimo kryptimi ir yra ant griebtuvo

rato stacionarinés vidurinés aSies.

Pozicionavimo Ziedui daZniausiai yra numatytas
reguliavimo  irenginys, - griebtuvo rato korpuso
priekineéje dalyje yra sukamas varZtas, sujungtas su
requliavimo skale. Sio varZto vidiniame gale yra
ekscentriskai isdéstytas cilindrinis kakliukas

(Stellzapfen), ieinantis i pozicionavimo Ziedo i3pjova.

Laikymo kaladeliy judéjimo eigos tiksliam nustatymui,
centrinéje vidurinéje asSyje yra centrinis svyravimy
valdymo kumsStelis (daZniausiai nustatomas apskritimo
kryptimi), sujungtas su valdymo irenginiu ir ant
korpuso aisSkiai matoma reguliavimo skale taip, kad
reguliavimas, kiek tai 1liec¢ia kiekvienos kaladeéliy
poros svyravimy valdymg, gali biti atliekamas tiek
pozicionavimo Ziedo kampy padétimi, tiek ir centrinio

svyravimy valdymo kums$telio kampy padétimi.

Kitas isradimo privalumas, susijes su iSradimo objektu,
yra tas, kad, laikymo kaladeliy poros judéjimo eigos

nustatymui, centrinis valdymo kumStelio  irenginys
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dazZniausiai yra sukonstruotas kaip dvigubas kumstelis,
o svyravimy valdymo perkélimo irenginio kontaktini
ritinéli laikanti ritinélio svirtis yra tvirtai
sujungta su pozicionavimo Ziede esandiu sukamu velenu,

kuris prieSingoje pozicionavimo Ziedo puseéje esandiu

" kitu savo galu laiko ant veleno fiksuota strypa, kuris

cilindrinio kakliuko pagalba yra judamai sujungtas su
jungianc¢iuoju elementu; toliau yra vartas, kuris taip
pat yra sujungtas judamai (sukasi) su jungian&iuoju
elementu ir, i3 kitos pusés, su strypu, o strypas vyra
tvirtai uZfiksuotas ant tu3&iavidurio veleno, kuris
laiko laikymo kaladéliy poros vidines laikymo kaladeéles

jau uZz korpuso riby.

Laikymo kaladéliy poros iSoriné laikymo kaladéle

daZniausiai tvirtinama ant veleno, kuris tu3diavidurio

veleno viduje $liauZioja aSies atZvilgiu ir, uZfiksavus

31 su tud¢iaviduriu velenu, gali svyruoti kartu su juo,

be to, ant stacionarios vidurinés a8ies uZfiksuoto
valdymo kumStelio deéka velenui suteikiamas aksialinis

judejimas.

Kiti su iSradimo objektu susije privalumai pateikti

tradiciniuose iSradimo formulés punktuose.

Remiantis iSradime pateiktu sprendimu, galima i3 anksto
nustatyti pageidaujamg saldainiy ilgi atitinkandia
svyravimy tasky padéti, t.y. svyravimy valdymo
perkelimo irenginio aSies pozicijos padéti laikymo

kaladeliy ©poros ne$anc¢iy kronsteiny sukimo tasky

atZvilgiu bei atitinkamus valdymo kumStelius
atitinkanciag padét] ir atitinkamai sureguliuoti
judejimo désnius lemiancias aSies pozicijas,

daZniausiai remiantis skale. Tam tikslui daZniausiai
yra naudojama reguliavimo skale, skirta pozicionavimo
Ziedo perimetro pozicijos reguliavimui bei reguliavimo

skale, skirta centrinio svyravimy valdymo kumstelio
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perimetro pozicijos reguliavimui. Tokiu bldu yra
uZtikrinama, kad, esant bet kokiam saldainiy ilgiui,
laikymo kaladéliy pory neSantys kronSteinai suemimo
momentu visada bus vertikalioje padétyje mases juostos
atZvilgiu, o laikymo kaladéliy plokStumos visada suims
nuo masés 7juostos atsiskiriandius saldainius grieZtai
lygiagrediai. Déka to, kad yra galimybe tiksliai
nustatyti laikymo kaladéliy pora, kartu i3laikant
optimaly Jjudéjimo  désni, daZniausiai  panaudojant
dvigubg kumsteli kaip centrini svyravimy valdymo

kumsteli, kartu pasiekiamas nepriekaidtingas masés

‘juostos atskyrimas - be susiplojimo ar kity

deformacijy. Saldainiy pjaustymo ir suémimo metu
laikymo kaladéliy pory judéjimo greitis atitinka maseés

juostos judéjimo greitij.

Toliau iSradimas placdiau iliustruojamas pateikto

darbiniu pavyzdZiu bei Jjo bréZiniy pagalba. Ten
parodyta:
1 fig. Griebtuvo rato su perdavimo ratu ir

pjaustymo irenginiu vaizdas i3 priekio.

2 fig. Radialinis griebtuvo rato pjavis.

3 fig. Ritinélio svirties svyravimo ta3ko padétis,

esant minimaliam saldainiy ilgiui.

4 fig. Ritinélio svirties svyravimo tasko padetis,
esant maksimaliam saldainiy ilgiui.

5 fig. Laikymo  kaladéliy  judéjimas, esant
minimaliam ir maksimaliam saldainiy 1ilgiui,

saldainiy atskyrimo ir suémimo proceso metu.

Griebtuvo ratas 1, kaip parodyta 1 fig., yra ijtaisytas

vir§ masés juostos 2. Sioje fig. matosi laikymo
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kaladeliy pory 3 padétis griebtuvo rato 1 apsisukimo
metu. Masés juostos 2 apadioje yra pjaustymo irenginys
4, turintis vienag ar -daugiau besisukandiy peiliy 5,
kurie atpjauna nuo mases juostos 2 minkStos

konsistencijos L 1ilgio saldainius B. Saldainiai B,

‘ paimti 18 laikymo kaladeéeliy 4, perduodami tolesniam

perdirbimui i perdavimo rata 6. Norint pasiekti
pakavimo masinos efektyvuma, griebtuvo ratas 1 sukasi
didesniu greic¢iu, negu kad masés juosta 2, tuo tarpu
griebtuvo rato 1 laikymo kaladeéliy pory 3 ir perdavimo
rato 6 laikymo kaladeliy pory 44 judéjimo greidiai yra

vienodi.

Kaip ypa¢ aiskiai parodyta 2 fig., griebtuvo rata 1
sudaro korpusas 7, esantis ant stacionarinés vidurinés
aSies 8. Korpuse 7, koncentri3kai vidurinei adiai 8,
yra pozicionavimo Ziedas 9, kuri galima sukti apie a3j
8. Ant vidurinés aSies 8, kaip centrinis svyravimy
valdymo kumsStelis, uZfiksuotas plok3&ias kumstelis 10,
kuris labai wvykusiai sukonstruotas kaip dvigubas
kumstelis ir gali bGti sukamas ir fiksuojamas tam
tikroje apibréitoje kampy srityje apie vidurine adi 8.
Uz korpuso 7 riby, plok&&ig kum3teli 10 atitinka
matavimo padalos 11, kuriy pagalba galima matyti
ploksCio kumStelio 10 nustatymg. Su plok3&iu kumdteliu
10 susikabina kiekvienos laikymo kaladéliy poros 3
svyravimy valdymo perkélimo irenginys, kas toliau bus
placiau paaiskinta 2 fig. pagrindu. Plok3&iu ritinéliu
10 rieda ritinéliai 12, patvirtinti prie ritinélio
svirties 13. Ritineéliy svirtis 13 yra tvirtai sujungta
su velenu 14. Velenas 14 savo svyravimy aSies X
spindulio R atstumu nuo centrinés vidurinés a8ies 8
i8ilginés aSies patalpintas pozicionavimo Ziede 9 ir

gali suktis (3 ir 4 fig.).

Laisvame veleno 14 gale yra pritvirtintas strypas 15,

kuris savo kitu galu cilindrinio kakliuko 16 déka
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sujungtas su jungianc¢iuoju elementu 17 taip, kad galéty
svyruoti. VarZtas 18 i35 vienos pusés patalpintas
jungianc¢iojo elemento 17 laisvame gale, o 18 kitos
pusés - strype 19 taip, kad galéty suktis. Strypas 19
i8déstytas ant tusSciavidurio vwveleno 20, kuris vyra
patalpintas griebtuvo rato 1 korpuse 7 taip, kad galéty
suktis, o uZ korpuso 7 riby laiko wvidinés laikymo

kaladeélés 22 vidini kronsteing 21.

Tuddiavidurio veleno 20 vidurine, kitaip tariant,
svyravimy asis Y taip pat yra nutolusi nuo centrinés
vidurinés aSies 8 i8ilginés aSies spindulio R atstumu,
svyravimy valdymo perkélimo irenginio svyravimy a3is X
ir tusSciavidurio veleno 20 (o taip pat ir koaksialaus
Siam veleno 23, skirto i%orinéms kaladélems 27, kaip
bus parodyta toliau) svyravimy as$is Y yra, tokiu bidu,
apskritimo lanke K, kur centrinés vidurinés a3ies 8

i8ilginé as$is yra svyravimy centras.

TuS¢iaviduriame velene 20 yra velenas 23, kuris gali
buti koaksialiai stumdomas aSies atZvilgiu, tadiau Jjis
sujungtas su tusSdiaviduriu velenu 20 taip, kad suktis
negali. Tam, kad uZfiksuoti su tuddiaviduriu velenu 20,
veleno 23 gale, korpuso 7 viduje, yra itvirtintas
svirties petys 24, kurio laisvame gale yra varZtas 25
ir kuris, savo ruozZtu, ieina i strypo 19 kiauryme taip,
kad galety slankioti aSies atZvilgiu (axial). UZ
korpuso 7 riby, ant veleno 23 pritvirtintas i8orinés
laikymo kaladélés 27 iSorinis neSantysis kronSteinas
26. Laikymo kaladélés 22 ir 27 sudaro laikymo kaladéliy
porg 3.

Veleno 23 judéjimui aSies atZvilgiu pried spyruokle 28
laikymo kaladéliy poros 3 atidarymui ir uZdarymui,
veleno 23 priekyje, korpuso 7 viduje, yra numatyta
alkininé svirtis 29. AlkGniné svirtis 29 su sukimosi

centru 30 yra patalpinta prie korpuso 7 pritvirtintame
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guolio kronsteine taip, kad galéty svyruoti. Kai
alkininés svirties 29 vienas petys laiko kontaktinij
ritinéli 32, kuris rieda ant vidurinés a8ies 8
uzfiksuotu ploks¢iu kumSteliu 33, kitas svirties petys

34 prisispaudZia prie veleno 23 priekinés dalies 34.

Tam, kad pozicicnavimo Ziedo 9 pagalba apskritime K,
kurio spindulys R, baty galima pakeisti veleno 14
padeti (svyravimy asSis X) tus$ciavidurio veleno 20 1ir
veleno 23 vidurines asies (svyravimy a$is Y) atzvilgiu,
korpuse 7 yra svyruoti galintis varZtas 35, kuris uZ
korpuso 7 riby apripintas reguliavimo skale 36 1ir
reguliavimo irenginiu sukamo varzto 35 sukimui,
pavyzdzZiui, rakto plokstuma 37, beil sukamo 1 pasirinkta
pozicijg varZzto 35 fiksavimo priemonémis. Korpuse 7
esantio sukamo varZto 35 gale yra ekscentridkai
iddéstytas cilindrinis kakliukas 38, kuris ijeina i

poziciconavimo Ziedo iSpjova 39.

Siekiant atskyrimo proceso metu stabilizuoti mases
juosta 2, vidinés laikymo kaladélés 22, lyginant su
iSorinemis laikymo kaladélémis 27, yra padarytos per
pjovimo irenginio darbini ploti ilgesnémis ir turi

i3pjovg 40 juostos peiliuil 5.

Toliau bus paaiskintas transportavimo irenginio

veikimas:

Masés juosta 2 paduodama i griebtuvo ratg 1 tolygiai
tangentifkai. Pjovimo irenginio 4 besisukantis peilis 5
atpjauna atskirus i3 anksto nustatyto ilgio L
saldainius B, kuriuos suima laikymo kaladéliy pora 3.
Saldainiy atpjovimo metu, peilis 5 ne tik sukasi, bet
dar papildomai juda kartu su maseés juosta 2, tokiu budu
idvengiama masés juostos susiplojimo. Laikymo kaladéliy
poros 3 vidiné laikymo kaladelé 22 kartu stabilizuoja

masés juosta 2 peilio 5 pjovimo krypties atZvilgiu.



10

15

20

25

30

35

LT 3186 B
10

Siuo atveju peilis 5 ieina i laikymo kaladélés 22

iSpjova.

Kadangi griebtuve rato 1 laikymo kaladeliy poros 3
sukimosi apskritimu greitis yra didesnis, negu kad
masés Jjuostos 2 transportavimo greitis, pjovimo ir
saldainiy B suémimo procesy metu laikymo kaladeéliy
poros 3 turi uZdelsti, kad tuo metu Jjudéty vienodu
greidiu su masés juosta 2. Tuo tikslu griebtuvo rato 1
laikymo kaladeéliy poros 3, prieS patekdamos i maseés
juostos 2 Jjudéjimo sriti, ijgauna i35 anksto uZduotg
judéjima. Suémus saldaini B, laikymo kaladeliy poros 3

vél pagreitinamos.

Taske 41 (1 fig.), kur susiliecdia griebtuvo rato 1 ir
perdavimo rato 6 apskritimai, saldainiai B perduodami
nuo griebtuvo rato 1 i perdavimo ratg 6. Griebtuvo
ratas 1 ir perdavimo ratas 6 sukasi vienas pries kitg
vienodu perimetro greiciu. Perdavimo taske 41
nagrinéjamos laikymo kaladeliy poros 3 nesantys
kronSteinai 21, 26 vél pasiekia savo radialine vidurine

padeti .

Po saldainio B perdavimo, pradeda salygoti laikymo
kaladéliy pory 3 iS5 anksto uZduotas judejimas. Laikymo
kaladéliy pory 3 pagreitinimas ir uZdelsimas
pasiekiamas sukantis griebtuvo ratui 1 apie
stacionarine vidurine a$i 8. Siuo atveju visy svyravimy
valdymo perkélimo irenginiy kontaktiniai ritineéliai 12
rieda stacionariniu dvigubu kumSteliu 10 (centrinis

svyravimy valdymo kumsStelis).

Kontaktiniy ritinéliy slankiojamasis judejimas
perduodamas kiekvienai laikymo kaladéliy porai 3 kaip
svyruojamasis judéjimas per ritinélio svirti 13, veleng
14, strypa 15, cilindrini kakliukg 16, Jjungiantijj

elementg 17, varZtg 18 ir strypa 19 tusSdiaviduriam
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velenui 20 ir i$ Jjo neSandiajam krondteinui 21 ir,
tokiu biidu, nagrinéjamos laikymo kaladéliy poros 3
vidinéms laikymo kaladéléms 22. Sios laikymo kaladéliy
poros 3 iSorine laikymo kaladélé 27 igauna toki pati
svyruojamgji Jjudéjimg per neSantiji kronSteina 26,

velena 23, svirties peti 24 ir varZta 25 i3 strypo 19.

Kiekvienos laikymo kaladéliy poros 3 atidarymas 1ir
uzdarymas vyksta riedant atitinkamam kontaktiniam
ritineliui 32 stacionariniu plok&&iu kum3teliu 33,

saveikaujant su spyruokle 28.

Laikymo kaladéliy poros 3 svyruojamojo judejimo dydis
nustatomas pagal gaminamy saldainiy B ilgi, t.y.
1lgesniy saldainiy atveju svyruojamasis judéjimas vyra
maZesnis, neqgu kad trumpesniy saldainiy B atveju. Taip
yra del to, kad, atsiZvelgiant i peilio 5 takty
skaiciy, mases juostos 2 transportavimo greitis
ilgesniy saldainiy B atveju turi bati didesnis, kad
pjaustymo irenginiui 4 per tg pati laiko momentg galima

biuty paduoti ilgesne masés juostos atkarpa.

Kadangi plok3&io kumstelio 10 sukelti ritineélio
svirties 13 ir strypo 15 svyruojamieji judéjimai vyra
vienodi, strypo 19 kartu su svirties petimi 24, o tuo
pac¢iu ir ne3anc¢iojo kronsteino 21 su kiekvienos laikymo
kaladéliy poros 3 laikymo kaladélémis 22 ir 27
svyruojamojo judéjimo pakeitimas pasiekiamas pakeiciant
svyravimy tasko 42 padéti (svyravimy aies X padétis
apskritimo 1lanke K) sukimosi ta3ko 43 atZzvilgiu
(svyravimy aSies Y padétis apskritimo lanke K), kaip
tai pavaizduota 3 ir 4 fig. Visy svyravimy valdymo
perkélimo irenginiy svyravimy tadkai 42 sudaromi per
veleny 14 svyravimy adis X, o laikymo kaladéliy pory
sukimosi taskai 43 sudaromi per tusc¢iaviduriy veleny 20

ir koaksialiniy veleny 22 svyravimy aSis Y.
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3 fig. parodo atskira situacija minimalaus saldainiy
ilgio L atveju. Cia persikloja svyravimy taskas 42 ir
sukimosi taSkas 43 kiekvienai laikymo elementy porai 3.
Tai atitinka ne3an&iuyju krondteiny 21 ir 26 didZiausiag
svyravimy kampa (Zr. 1 fig.). Kiekvienos laikymo
kaladéliy poros 3 neSantieji kron3teinai 21 1ir 26
saldainio B suéemimo momentu mases juostos 2
transportavimo krypties atZvilgiu wuZima vertikalig
vidurine padéti. 5 fig. pateiktoje judéjimo diagramoje
tai atitinka ta3ka A. Laikymo kaladeliy pory 3 judéjimo
eiga maZiausio saldainiy ilgio L atveju pavaizduota 5
fig. kreive L min. Sioje judéjimo diagramoje, ordinadiy
adyje pavaizduotas laikymo kaladeéeliy pory 3 neSanciuyjy
kronsSteiny 21, 26 svyravimy kampas, o abscisiy adyje -

griebtuvo rato 1 sukimo kampas.

Jeigu reikia gaminti didesnio ilgio L saldainius, tai
pozicionavimo Ziedas 9, sukant varztg 35, nustatomas
taip, kad atitikty gaminamy saldainiy ilgi L. Nustatymo
dydis yra matomas ant reguliavimo skales 36. Sukant
pozicionavimo Ziedg 9 apskritimo lanku, kurio dydj
lemia spindulys R, tuo pat metu tokiu pat dydZiu
sukimosi tadky 43 atZvilgiu (svyravimo asiy X padétis)
pasislenka ir svyravimy taSkai 42, t.y. alkinineés
svirties 13 bei strypo 15 svyravimy asys X, o svyravimy

kampas sumazZéja.

4 fig. parodyti  perdavimo  santykiai  didZiausio
saldainiy ilgio L max atveju. Perdavimo elementy
idmatavimai yra parinkti taip, kad kiekviena laikymo
kaladéliy pora 3 saldainio B suémimo momentu kiekvieng
kartg wuZima bating, radialiai nukreiptg, vertikalig
vidurine padéti. Laikymo kaladeéliy poros 3 Judéjimo
eiga pjovimo ir suémimo srityje Siuo atveju atitinka 5
fig. kreive L max, kur saldainio B suémimo laiko
momentas vel turi bati taske A. Tuo tikslu, sukant

pozicionavimo Ziedg 9, ant stacionarinés vidurinés
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aSies 8 esantis centrinis svyravimy valdymo kumZtelis
(plokS¢ias kumStelis) 10 taip pat turi bati pasuktas
tuo pac¢iu dydZiu ir po to uZfiksuotas. Reikalingas
pasukimas matomas ant reguliavimo skalés 11. Saldainiuy,
kuriy ilgis L, atskyrimas nuo masés juostos 2 vyksta

" esant griebtuvo rato 1 sukimo kampui.

Auksciau apraSytu bidu valdomos visos griebtuvo rato 1

laikymo kaladeliy poros 3.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1.Saldainiy transportavimo jrenginys su besisukanciu
apie stacionarine as8i (8) griebtuvo ratu (1), kuri
sudaro korpusas (7) su daugybe galinéiy svyruoti,
kumsteliais valdomu, laikymo kaladéliy pory (3), skirty
saldainiy (B), gautuy pjaustymo irenginiu atskiriant
nepertraukiamg masés juostg, suémimui ir perdavimui i
perdavimo rata (6), be to, kiekvienos laikymo kaladéliy
poros (3) laikymo kaladelés (22,27) yra i3déstytos
taip, kad jos biaty aksialinés viena kitos atzZvilgiu ir
svyruoty kartu, b e s i s kiriantis tuo, kad
svyravimy valdymo perkélimo irenginio svyravimy asis
(X) laikymo kaladeéliy porai (3) ir svyravimy asis (Y)
laikymo kaladéliy poreos (3) laikymo kaladeélems (22,27)
yra i%déstytos kaip svyravimy centras apskritimo lanke
(K), esant tam padiam rotacijos spinduliui (R)
stacionarinés vidurines aS3ies (8) atZvilgiu, be to,
apskritimo lanke (K) galima nustatyti vienos svyravimy
aSies (X) santykine pozicijg kitos svyravimy asSies (Y)

atzZvilgiu.

2.Irenginys pagal 1 punktg, be s iskiriantis
tuo, kad svyravimy valdymo perkélimo irenginio
svyravimy a$i (X) sudaro pozicionavimo Ziede (9)
imontuotas ir galintis suktis velenas (14), be to,
pozicionavimo Ziedas (9) yra i8déstytas ant
stacionarinés vidurinés aSies (8) taip, kad gali biti

nustatomas perimetro kryptimi.

3.Irenginys pagal 1 arba 2 punktg, b e s i s k 1 -
r i an t i s tuo, kad centrinis svyravimy valdymo
kumdtelis (10), skirtas laikymo kaladéliy poros (3)
svyruojamojo Jjudéjimo nukreipimui, isdéstytas ant

centrinés vidurinés aSies (8).
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4.Irenginys pagal 3 punkta, b e s i s k i r i a n -
t i s tuo, kad svyravimy valdymo kum3telis (10) gali
biti nustatytas perimetro kryptimi centrinés vidurineés
asies (8) atzvilgiu.

5.1renginys pagal 4 punkta , b e s i s ki r i an -
t 1 s tuo, kad svyravimy valdymo kum3telis (10) yra
sujungtas su valdymo irenginiu, skirtu fiksuojamam
nustatymui perimetro kryptimi, bei su korpuse (7)

esanc¢ia nustatymo skale (11).

6.Ilrenginys pagal vieng i3 3-5 punkty, b e s i s k i1 -
r i ant i s tuo, kad svyravimy valdymo kumstelis

(10) yra dvigubas kumstelis.

7.Ilrenginys pagal 2 punkta, b e s 1 s k i r i a n -
t 1 s tuo, kad velenas (14) yra sukamai ijtvirtintas
pozicionavimo Ziede (9) wvidurine savo atkarpa, o Jjo
viename gale yra ritinelio svirtis (13) su ritineéliu
(12) sukibimui su svyravimy valdymo kumsSteliu (10), o
kitame gale yra svyravimy valdymo perkélimo irenginio

strypas (15).

8.Jlrenginys pagal vieng 13 1-7 punkty, b e s 1 s k 1 -

riantis tuo, kad svyravimy valdymo perkélimo

irenginys, skirtas laikymo kaladeliy poros (3)
svyravimy valdymui, Salia wveleno (14) ritinelio
svirties (13), veleno (14) ir strypo (15), turi

jungiantiji elementg (17), cilindrinio kakliuko (16)
pagalba sujungtg su strypu (15) taip, kad galéty
suktis, $io jungianciojo elemento (17) kitas galas yra
tokioje padeétyje, kad ji galima btty sukti varztu (18),
be to, varZitas (18) patalpintas strype (19) taip, kad
galety suktis, o strypas (19) yra tvirtai sujungtas su
tusSc¢iaviduriu velenu (20), kuris patalpintas korpuse
(7) taip, kad galéty svyruoti, o uZ korpuso (7) riby
yra tvirtai sujungtas su laikymo kaladeliy poros (3)
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vidinés laikymo kaladelés (22) neSanciuoju kronsteinu

(21) .

9.Irenginys pagal 8 punktg, be s i s kiriantis
tuo, kad svyravimy valdymo perkélimo jrenginys yra
tusdiaviduriame velene (20) patalpintas slankioti a3ies
atZvilgiu, be to, velenas (23), kuris gali svyruoti
kartu su tusc¢iaviduriu velenu (20), kurio viename gale,
uZz korpuso (7) riby yra pritvirtintas laikymo kaladeéliy
poros (3) i3orinés laikymo kaladélés (27) neSantysis
kronsteinas (26), ir kuris savo viduje esancdiame gale,
fiksavimui su tuSc¢iaviduriu velenu (20) perimetro
kryptimi ant wveleno (23) turi stipriai pritvirtinta
svirties peti (24), kuris savo laisvu galu laiko varZtsa
(25), kuris gali slankioti asSies atzZvilgiu ir, i3
anksto suspaustas spyruokle, ieina i ant tusdiavidurio

veleno (20) stipriai pritvirtinto strypo (19) angsg.

10.Irenginys pagal 9 punktg, b e s i s k 1 r i a n -
t 1 s tuo, kad velenas (23) i85 priekio yra suspaustas
alkGnine svirtimi (29) per detale (34), be to, alkinine
svirtis (29) iSdestyta taip, kad galéty svyruoti ir
savo svyruojamaiji judesi apie sukimosi tadkag (30)
nukreipia nuo vieno i85 ant centrinés vidurinés aS8ies
(8) fiksuoty valdymo kumSteliy (33) per vieng i8 ant
alkininés svirties (29) isdéstyty kontaktiniy ritinéliy
(32) .

11.Irenginys pagal vieng is 1-10 punkty, b e s 1 s -
kiriantdis tuo, kad laikymo kaladéliy poros (3)
neSantieji karkasai (21,26), o taip pat ir ritinélio

svirtis (13) sukonstruoti kaip alkininé svirtis.

12.Irenginys pagal 2 punkta, b e s i s k i r i a n -
t 1 s tuo, kad pozicionavimo Ziedas (9) turi
reguliavimo jrengini, kuris korpuso (7) priekyje turi

sukamai iSdéstytg ir su reguliavimo skale (36) susiets
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varzta (35), kurio wvidiniame gale yra ekscentriskai
i8destytas cilindrinis kakliukas (38), deinantis 1§

pozicionavimo Ziedo (9) i%pjova (39).

13.Irenginys pagal vieng i% 1-12 punkty, b e s i s -
kiriantis tuo, kad i3Sorinés laikymo kaladélés
(27) yra sutrumpintos per pjaustymo irenginio (4),
skirto saldainiy (B) atskyrimui nuo nepertraukiamos
mases juostos, peilio (5) darbini ploti, o wvidinés
laikymo kaladéles (22) yra Siuo darbiniu plod&iu
prailgintos, be to, jos dar turi i8pjova (40) peilio

(5) iéjimui.
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