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I3radimas nagrinéja tekstileés audeklo, i8 dalies
iSausto apskrito mezgimo ar rankovinio tipo trikotaZo
madina, defekty radimo biuda, kai audeklo maZiausiai
viena juostos dalis yra kontroliuojama elektroniniu
optiniu bidu, naudojant kontaktines priemones, kurios
apie audeklo biiseng keliose lytéjimo bidu kontroliuo-
jamose Jjuostos dalies vietose duoda charakteringus
elektrinius lytéjimo signalus, kurie, audeklo defektams
atpazinti, yra apdorojami taip, kad paduodamas
skirtumas tarp skirtingy pagal formg ir/arba skirtingy
pagal dydi defekty ra3iy ir kad tokiu biidu nustatytoms
defekty rG3ims yra pagaminami atskiri i3éjimo signalai,
skirti, pvz., indikatoriniam ir/arba perjungianciam
irenginiui wvaldyti, be to, lytéjimo metu tarp audeklo
ir lytéjimo priemoniy yra palaikomas uZduoto greidio ir
nukreiptas statmenai i audeklo Jjuostg santykiSkas
judéjimas, kurio metu kontroliuojama juostos dalis

daZniausiai yra lytéjima ne viena kartg.

PavyzdZiui, atsiranda poreikis darbo metu kontroliuoti
is didelio nasumo apskrito mezgimo masiny
nepertraukiamai iSeinan¢io rankovinio tipo audeklo
defektus. Sie defektai gali biti vadinamieji taskiniai
defektai, t.y. "skylutes", kurios atsiranda, pvz.,
nutrikus sitGlui, ir eina skersai rankovinio tipo
audeklo ilgio daZniausiai per kelis kilpy stulpelius.
Taip pat gali bidti kalbama apie vadinamuosius
i8ilginius defektus, t.y. defektus, kurie eina iSilgai
rankovinio tipo audeklo per kelias kilpy eiles ir
paprastai pastebimi kaip nuleistos kilpos. Tik del
atsitiktinai, galbut naudojant blogesnés kokybés
sitlus, atsirandané&iy taskiniy defekty arba trumpesniy
i8ilginiy defekty, paprastai, neverta iSjungti masinos.
Taciau pageidautina registruoti skaiciy defektuy,
apytikriai atsirandanciy per laiko vieneta arba audeklo
rulone. Tadiau, Jjeli staiga rankovinio tipo audekle

atsiranda nuleisty kilpy, kurios eina per 1ilgg audeklo
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gabala, tai yra poZymis, kad nuliGZo adata, o tai

reiskia, kad masina turi bdti kuo greidiau sustabdyta.

Yra Zinomi keli audeklo, iBausto apskrito mezgimo ar
rankovinio tipo trikotaZo masina, einamosios kontrolés
bidai su elektrooptinémis 1lytéjimo galvutémis ir
prijungtais duomeny apdorojimo blokais. Sios lytéjimo
galvutés turi 3viesos 3Saltinius ir &viesos imtuvus
fotoelementy pavidalo, kurie daZniausiai i3déstyti
eilemis ir reaguoja i pakitimus, atsiradusius dél vieno
defekto pasirodymo ir audeklo atspindZiy koeficienty
pasikeitimo, bei formuoja atitinkamus signalus.
Ivairiuose Zinomuose biduose S$ie signalai apdorojami
skirtingais kriterijais. Jei jvertinimo rezultatai

virSija uZduota ribine reik3me, tai ma3ina i3jungiama.

Dauguma iki dabar Zinomy kontaktiniy kontroliuojané&iy
itaisy turi ta tridkumg, kad jie, nors ir reaguoja |
taskinius ir i3ilginius defektus, negali patikimai
atpaZinti defekto pagal defekto vaizdg. Norint isvengti
nereikalingy mezgimo proceso nutraukimy, tikslinga i3
anksto uZduoti leidZiama defekty kvota ir paduoti
masinos iSjungimo signalg tik tada, kad pasiekama 3i
defekty kvota.

Tokiu  badu, didelé reik3mé teikiama iSilginiams
defektams nuleisty kilpy tipo, pertraukty kilpy tipo
atpazinti, t.y. tokiems paZeidimams atpaZinti, kurie,
sukantis masinai, duoda istisail pasikartojancius
praneSimus apie defektus. Kaip jau buvo minéta, ilgos
trukmes i3ilginiai defektai visada bina deél vienos
adatos vieno defekto, atsiradusio kilpos susidarymo
vietoje, kuris i3 anksto turéty buati nuspetas, kad baty

i3vengta defektuoty trikotaZo audekly.

Bet, kita vertus, nereikalingi stabdymai, atsirade dél

greitai pasirodan&iy trikotaZo defekty poZymiy (pvz.,
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sildlo storos ar plonos vietos, a3trios 1liekanos
medvilnéje ir t.t.) turéty buti patikimai 3alinami,
kadangi jie sukelia Zymia Z2ala trikotaZo ma$inos
produkcijai ir apskritai paZeidZia darbo reZimg. Kaip
pavyzdi tokiy Zinomy irenginiy ir trikotaZo audeklo
kontroles elektrooptinémis indikatorinémis galvutémis
bidy galima nurodyti keletg spausdinty darby.

I8 VFR paraiskos Nr. 1938677 yra Zinomas apskrito
mezgimo ir trikotaZo ma$inos nuleisty kilpy kontrolés
prietaisas, kuris yra trikotaZo rankovés viduje ir turi
viena spinduliavimo Saltini, taip pat bent viena
fotodiodg kaip spinduliavimo imtuvg, kurie yra
iSdéstyti vienodu atstumu nuo rankovés tipo audeklo,
fotodiodas spinduliavimo Saltinio atzZvilgiu yra
jtaisytas taip, kad jis negaléty priimti tiesioginio
spinduliavimo Saltinio spinduliy. 3iuo atveju kaip
spinduliavimo Saltinis sidlomi iprasti Sviesos
Saltiniai arba liuminescenciniai diodai, dirbantys
infraraudonajame diapazone. Kaip yra sukonstruota
Sviesos imtuvams perduotus signalus apdorojanti valdymo

schema, detaliai nepaaiskinta.

IS VFR patento Nr. 3133428 Zinomas tekstilés, i3 dalies
trikotaZo gaminiy, defekty kontrolés ir ivertinimo
btdas naudojo keletg davikliy, be to, signaly
apdorojimo sistema turéjo viena mikrokalkuliatoriy.
Pagal VFR patentg Nr. 3536991 tekstilés kontrolés
prietaisas, taip pat dirbantis su mikroprocesoriumi,
leidZia derinti savo jautrumg pagal kontroliuojamo
tekstilés audeklo atspindZio koeficienta, kad tuo pa&iu
pagerinty defekty indikacijos patikimumg. Kaip
taktiniai S$viesos daVvikliai yra naudojami nuosekliai

iSdestyti infraraudonieji liuminescenciniai diodai.

IS VFR paraiskos Nr. 4001650 Zinomas tekstilés audeklo

defekty kontrolés biadas i3 dalies apskrito mezgimo
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ma3inos nuleistoms kilpoms, adaty padarytoms Jjuostoms,
takeliams ir skyléms surasti naudoja tokias priemones,
kad, nepriklausomai nuo maS8inos greicio, kontroles
prietaisas automati$kai tikrina defektus, o maSing
i8jungti leidZiama tik tada, kal pasikartotinai toje
padioje vietoje yra aptinkamas defektas. MaSinai
i3jungti bltinas defekty skaic¢ius yra nustatomas
pasirinktinai. Bet, Siuo atveju, kad iSvengty
bereikalingy i3jungimy, samoningai skaiciuojami tik
defektai, susije su nuleistomis kilpomis. Elektro-
optinis sensorius yra sudarytas i8 infraraudonuyjy diody

ir fototranzistoriy, tarpusavyje i3deéstyty nuosekliai.

Pagaliau 18 VFR paraiskos Nr. 2644502 yra Zinomas
irenginys skyléms viename medZiagos ar audeklo gabale
surasti, i3 kurio (jrenginio) kilo iSradimas ir kuris
leidZia suvokti skirtumg tarp skyliy, esaniy statmenai
audeklo judéjimo krypties, t.y. nuleisty kilpy tipo
skyliy. 3iuo tikslu naudojami elektrooptiniai kontakti-
niai kontroliuojantys irenginiai, kurie turi vieng
ispjova, kuri yra statmena judéjimo krypéiai ir su
kuria susieti keli fotoelementai, kuriy iséjimo
signalai yra lyginami vienas su kitu. Jvertinimo
sistema 1lygina kiekvieno elemento iSéjimo signala su
likusiy fotoelementy i3éjimo signaly vidutine reik3me
ir pagal simetrini ar nesimetrini signaly pasiskirstymg
atpaZista ta3kinio arba i8ilginio defekto buvima. Be
to, yra galimas 1i8ilginiy defekty (klaidy, nuleisty
kilpuy) atpaZinimas ir 3Jjy atskyrimas nuo skyliy, bet
nepakankamai patikimas todél, kad iS8ilginiai defektai
bina 1i3sidéste tiksliai lygiagreciai fotoelementams,
i3destytiems vertikalia eile. Tokia sglyga praktiskai
negali biuti jvykdyta vienoje apskrito mezgimo maSinoje
todeél, kad trikotaZo rankové deél savo «cilindrinés
formos turi bati, kaip Zinoma, suklostoma. Bet Jei
truputi pakrypus paleista kilpa nepraeina pro kelis

fotoelementus, tal paskutinis duoda vienas paskuil kitg
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pasistimusius laiko atZvilgiu vienetinius signalus,
kurie rodo, kad nuleista kilpa klaidingai interpre-
tuojama kaip greitai viena po kitos pasirodan&ios

skyles.

Pagal toki technikos lygi i3radimo tikslas - sukurti
patikimesnj defekty suradimo bidg, ai%kiai skiriantj
taskinius ir 1i8ilginius defektus, biitent, apskrito
mezgimo maSinos rankovinio tipo trikotaZe, be to, kad
tuo paliu metu bidty Zymia dalimi paSalinti klaidingi

i3jungimai.

Siam wuZdaviniui spresti su pradZioje parodytu bidu
pagal iSradimg elgiamasi taip, kad atskiry, lytéjimu
kontroliuojamy, viety kontroles signalai, pagal
reikala, yra grupuojami bent i du defekty signalus,
kurie toliau yra apdorojami atskirai ir jvertinami,
matuojant amplitudines reik3mes, laiko tarpa, atskiry
grupiy defekty signaly vienetini ar bendra atsiradimg,

o po to jvertinimas atliekamas taip:

a) defektas atpaZistamas kaip taskinis defektas, kai
bent viena defekto signalc amplitudiné reik3meé skiriasi
nuo signalo amplitudés vienos uZduotos pirmosios
ribinés reiksSmés, jo laiko trukmé virdija vieng uZduotg
pirmaja laiko ribine reik3me bent vienu uZduotu
ilgesniu laiko periodu, kai per vieng matavimo perioda

nepasirodo keli defekty signalai.

b) defektas atpaZistamas kaip i%ilginis defektas, kai
bent du defekto signalai savo amplitudinémis reik3mémis
skiriasi nuo vienos antrosios i3ilginés amplitudeés
reik3mes, signaly laiko trukmé vir$ija vieng uZduotg
antraja laiko ribine reik3me bent vienu uZduotu
trumpesniu laiko periodu ir bent du defekto signalai

kartu pasirodo per vieng matavimo periodg, o kitaip.
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c) defektas neatpaZistamas.

Siuo blidu atliekamas diferencijuotas daugiamatis
defekty signaly jvertinimas jvairiais kriterijais,
kuriy wvisuma uZtikrina tai, kad nepriekaistingai
atskiriami taskiniai defektai arba "skylutés" nuo

i8ilginiy defekty arba "nuleisty kilpy".

Pirmoji ir antroji i3ilginés amplitudés reik3més savo
dydZiu gali bati vienodos arba skirtingos. Kadangi abi
defekty r8ys vertinamos atskirai, tai, paprastai,
esant iSilginiams defektams, tikslinga apdoroti
signalus su auk3tesniu jautrumo slenks&iu negu esant
tadkiniams defektams, bitent, kad bility jvertinami
nepageidautini klaidingi sustabdymai (i8jungimai) .
Pagal is8radimg, bitent taskiniai defektai (skylutés)

turi didesne defekto signalo amplitude, signaly

pasirodymas, reikalui esant, aptinkamas per vieng
uzduotg matavimo laiko perioda (loginj langg),
jvykstantis, pavyzdZiui, del to, kad dél wvienos
nuleistos kilpos pasvirusios padéeties audeklo

kontroliuojamo gabalo atZvilgiu laiko poslinkiai tarp
ateinandiy i8 atskiry sugrupuoty kontaktiniy
kontroliuojand¢iy priemoniy, kontrolés signaly neduoda
klaidingos interpretacijos "apie kelias vieng po kitos
einanc¢ias skylutes" vietoj "i8ilginio defekto". Tokig
analize taikant praktikoje, defekty signalai, reikalui
esant, bent viename uZduotame laiko periode vienodais
tarpais gali bati isimenami 1ir tik tada gali biati

analizuojamas jy pasirodymo bendrumas.

I3 anksto pamineéti suradimo kriterijai ir, jei
patenkinta defekty signalo pasirodymo logine saglyga
" IR" ar loginé sglyga "NELYGIAVERTUMAS", leidZia
patikimai atpaZinti einamojo defekto rGs8i. I3 principo

defekto signalas gali i3jungti masing tik tada, kada po
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jo analizés yra patenkinti atitinkantys einamgja

defekto ra3j jvertinantys kriterijai.

IS elektrooptiniy indikatoriniy priemoniy ateinantys
kontrolés signalai gali bati naudojami ne tik defektui
atpaZinti, bet ir audeklo lytéjimo optiniy salygy
kontrolei. Tokiu buadu, i3 $iy kontrolés signaly gali
susidaryti svarbus suminis signalas, kad automatiskai
suderinty elektrooptine kontroliuojandig priemone
pastovioms uzZduotos optineés kontroleés sglygoms,
priklausomai nuo 3io suminio signalo. 8is reguliavimas
daugiausiai atliekamas Sviesos Saltiniy perdavimo
sroves impulsiniu valdymu taip, kad 3viesos imtuvai
(fototranzistoriai) nuolatos dirbty viename, jiems
optimaliame, darbo diapazone.

Be to, 8is svarbus suminis signalas gali bidti
kontroliuojamas ir tuo poZidriu, ar jis yra uZduoty
ribiniy reik3miy intervale, o virSijus vieng i3 3iy
ribiniy reik3miy, yra duodamas vienas valdantysis
signalas. Tokiu bidu galima atpazinti, ar yra defekty
kontaktinése kontroliuojandiose priemonése (indikatori-
néje galvutéje), pvz., perdege lempa, i3déstymo klaida,

stipri pa3$aliné 3viesa, reguliavimo sustojimas ir pan.

Naujo bldo vystymo variantai yra iSradimo apibréZties
papildomy punkty objektai.

BréZiniuose kaip pavyzdys yra pateikiamas Siame
iSradime nustatytu bddu rankovés tipo trikotaZo, megzto
apskrito mezgimo masina, defekty kontrolés irenginys.

Pagal reikalg, schemose parodyta:

fig. 1 - apvalaus mezgimo ma$ina su istatytu defekty
kontrolés jrenginiu, principinis vaizdas 1ir

Soniné projekcija,
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fig. 2 - defekty kontrolés irenginio elektrine
indikatoriné galvuté pagal fig. 1, Sonines

projekcijos pjavis,

fig. 3. - indikatorinés galvutes struktiiriné elektriné

schema pagal fig. 2,

fig. 4. - defekty kontroles jrenginio signaly analizeés
elektroninés sistemos struktiriné elektriné

schema pagal fig. 1.,

fig. 5. - defekty kontrolés irenginio valdymo prietaiso
priekiné sienelé, parodyta i$s aptarnaujancios
pusés, pagal fig. 1., schema ir vaizdas i3

vir8aus, taip pat kitu masteliu,

fig. 6-9 - defekty kontroles irenginio signaly analizés
sistemos mikrokompiuterio vykdomos programos

struktiriné schema pagal fig. 1.

Fig. 1 schemi3kai parodyta apskrito mezgimo masina 1
turi réma 2, i kuri, su pasisukimo galimybe apie
vertikalia a3i 4, istatytas adaty cilindras, paZzymétas
3 pozicija. Daugiasistemé apskrito mezgimo masina
gamina besisukanti apie vertikalig a3i 4 vamzdelio tipo
trikota¥a 5, kuris yra atitraukiamas parodytu iprastu
audekla atitraukian&iu irenginiu 6 ir nepertraukiamai

suklostomas i paka 7.

Elektrooptine indikatorine galvute, nejudamai itvir-
tinta Zemiau adaty cilindro 3, nuolatos kontroliuojama,
ar néra defekty besisukan&iame audekle ar vamzdelio
tipo trikotaze 5. Priklausomai nuo masinos tipo,
indikatoriné galvuté gali bati itvirtinta trikotaZines
rankovés 5 viduje arba i3oréje. Parodytame pavyzdyje
rankovés tipo trikotaZas 5 yra kontroliuojamas 13

iSorés, todél indikatoriné galvuté 8 yra pritvirtinta
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vienu laikikliu 9 prie maSinos stovo 2 taip, kad ji
baty Siek tiek tampriai judoma vamzdelio tipo trikotaZo

5 atZvilgiu.

Kaip schemiskai parodyta fig. 2, indikatoriné galvute 8
turi beveik deéZutés formos korpusg 10, kuriame yra
keletas (Siuo atveju 3e3i) 3Jviesos Saltiniy 11,
jtaisyty ant sijos 12 viena eile, statmena popieriaus
plokStumai. Per iS5 torcinés pusés uZdaranti korpusg 10,
juostiSkai apribotg i3 Sono ir 3viesai laidy diska 13,
Sviesa, sklindanti i3 3viesos 3altiniy ir, reikalui
esant, sufokusuota vienu fokusuojandiu le3iu, krinta
ant trikotaZinio audeklo, parodyto pozicija 5. Audeklo
atspindeta Sviesa per Sviesai laidy diska 13 ir,
reikalui esant, vieng le3j 15, esanti korpuse prie3ais
Saltini 11, patenka i 3viesos imtuvus 16 (8iuo atveju
taip pat 3Se8is), kurie yra fototranzistoriai ir yra
iSdestyti viena eile, atitinkandia &viesos Saltiniy 11
eile, ant laikan&iojo elemento 17, sked¢iamaisiais
pirstais 18 nejudamai itvirtinto korpuse 10. Be to,
indikatorinés galvutés korpuse yra elementai 3viesos
imtuvy 16 duodamiems kontrolés signalams paruodti, taip
pat Sviesos Saltiniy 11 rySkumui automatiskai
reguliuoti. Suderinimo plok3té paZyméta pozicija 19.

Schemos struktira aiSkinama toliau, naudojantis fig. 3.

Vieno Sviesos 3altinio 11 i3spinduliuota ir sufokusuota
Sviesa atsispindi nuo kontroliuojamo tekstilés audeklo
5 pavirsSiaus ir patenka i imtuvus 16, kurie per i%éjimo
linijas 20 i signaly paruo3imo schemg 21 paduoda
elektrinius kontrolés signalus, kurie charakterizuoja
tekstiles audeklo kontroliuojamosios vietos atspindimg
biseng. Sios kontroliuojamosios vietos yra viename
audeklo reikSmingame ruoZe, kuris parenkamas $viesos
Saltiniy 11 ir 3viesos imtuvy 16 i3déstymu eilémis,
kuris parodytas fig. 2 ©pozicija 22 ir kuris vyra

statmenas vamzdelio tipo trikotaZo 5 sukimosi kryp&iai.



10

15

20

25

30

35

LT 3383 B
10

Todél 38is reik3mingas ruoZas yra beveik lygiagreciai
orientuotas vertikaliosios a8ies 4 atZvilgiu fig. 1.
Jame (ruoZe) kiekvienas i3 eile 1i8destyty S3viesos

imtuvy 16 turi nepertraukiamg kontrolés vietsa.

Signaly paruo3imo schemoje 21 viena eile 1i3déstyty
(8iuo atveju 3e3iy) Sviesos imtuvy signaliniai iZejimai
sujungti i dvi grupes, pagal reikalg, po tris
signalinius i3%éjimus. Sis grupiy sudarymas atliekamas,
pavyzdZiui, taip: trys gretimi Sviesos imtuvai, esantys
Sviesos imtuvy eilés 16 vir3uje, sudaro I grupe, o kiti
trys, esantys eilés apa&ioje, sudaro II grupe. Taciau,
i3 principo, galimas ir kitoks skirstymas i grupes,

apytikriai taip:

Sviesos imtuvai i I ir II grupe skiriami pakaitomis,
tuo pasiekiama tobulesné pro indikatoring galvute

praeinancio audeklo 5 kontrole.

Grupiy skaic&ius, i kurias grupuojami 3viesos 3altiniai
11 ir &viesos imtuvai 16, neribojamas dviem grupémis,
jis, priklausomai nuo tikrinimo poreikio ir
indikatorinés galvutés 8 eksploatacijos salygy, gali
biGti parenkamas ir didesnis.

Sviesos imtuvy 16 signaly 13éjimy, esandiy vienoje
grupéje, sujungimas yra vykdomas signaly paruo3imo
schemoje taip: kai vienas i3 imtuvy 16 pradeda veikti
vienoje grupéje, t.y. 3iuo atveju I grupéje arba II
grupéje, kontrolés signalas atsiranda pirmoje,
susijusioje su I grupe, signalinéje linijoje 23 arba
susijusioje su II grupe antroje signalinéje linijoje

24, ir tada yra perduodamas defekto signalas.

Kad biaty uZtikrinta tekstilés audeklo 5 tiksli
kontaktiné kontrolé ir buaty i8vengta bereikalingy

madinos i%jungimy, atsirandan¢iy dél kontroles klaidy,
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kontroliuojamame ruoZe optinés kontrolés salygos turi
biti palaikomos, pagal galimybe, pastovios. Todeél
tekstilés pavir3ius kontrolés ruoZe apS3Sviediamas tam
tikro ry$kumo Sviesos Saltiniais 11. Aplinkos salygy
kompensacijai (patalpos ap3vietimui, uZtemimui ir pan.)
numatytas automatinis rySkumo reguliavimas, ijtaisytas

indikatorinéje galvutéje 8.

Kaip matyti i3 fig. 3, indikatoriné galvuté 8 turi
rySkumo reguliatoriy 25, i kuri i3 signaly paruo$Simo
schemos 21 yra paduodamas i3 Sviesos imtuvy 16 iZéjimo
signaly suformuotas vienas reik3mingas suminis signalas
26 ir kuris per impulsais valdomg iSéjimo kaskadg 27
elektriskai nuosekliai (vienas po kito) reguliuoja
ijungiamy Sviesos Saltiniy 11 srovés nominalig reik3me
taip, kad Sviesos imtuvai 16 (fototranzistoriai)
nuolatos dirbty optimaliame juy darbo diapazone. S3is
diapazonas nustatomas uZduota nominaline reik3me, kuri
gali biti reguliuojama nominalinés reikSmés nustatymo
jrenginiu, paZymétu pozicija 28, ir kuri paprastai bina
nekintama. Sviesos 3altiniy 11 ry3kumas reguliuojamas
galinéje pakopoje 27 Zinomu budu, reguliuojant Sviesos
Saltiniy 11 maitinimo srovées impulsus, kuriy daZnumas
apytikriai 20-30 kHz.

Signaly paruosimo schemos 21 ir Saltiniy 11, kurie
valdomi impulsais 135 galinés pakopos 27, elektrinis
maitinimas vykdomas per elektrinio maitinimo linijag 29,
kuri kartu su signalinémis linijomis 23, 24 eina j

vieng kisStukine jungti 30.

Be to, i kistukine Jjungti 30 eina viena ry3kumo
reguliatoriaus 25 kontrolés 1linija 31, per kurig
kontroliuojamas rys$kumo signalas, kuris taip pat valdo
galinés pakopos 27 reguliuojamos srovés impulsus. Jeigu
8is reguliuojantis signalas atitinkamai virsSija Zemiau

uZduotas ribines reikSmes, tai yra pozZymis, kad pacioje
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indikatorinéje galvuteje 8 yra defekty, tokiuy kaip
lempos gedimas, i3déstymo klaida, stipri pa3aliné
Sviesa ir t.t., reikalaujan&iy momentinio paSalinimo.
Tokiu  bidu Sie indikatorinéje galvuteéje esantys
defektai atpaZistami 18 suminio signalo, gaunamo
signaly paruo3imo schemoje 21 i3 3viesos imtuvy 16
iSéjimo signaly, kuri signaly paruo3imo schema 21

paduoda savam ry$kumo reguliatoriui 25.

Kaip matoma fig. 1, apskrito mezgimo ma3inos i$jungimo
irenginyje 33 yra indikatorinés galvutés 8 valdantysis
irenginys 34, kuris su ja suri3tas jungiamyjy linijy
pluosteliu, sudarytu i3 23, 24, 29, 31 linijy (fig. 3),
ir, be to, prie kurio i3 jéjimo pusés prijungtas
taktinis daviklis 36, jtaisytas ant ma8inos stovo 2,
kuris 1linija 37 valdandiajam jrenginiui 34 paduoda
maZininius taktinius impulsus. Pagaliau 38 pozicija
paZyméta valdanc¢iojo jrenginio 34 maitinimo itampos

linija.

Valdantysis irenginys 34 turi defekty signaly,
paduodamy i35 indikatorinés galvutés, analizés schema,
kuri smulkiai dar bus paai$kinta, naudojantis fig. 4.
Be to, Jjis turi elementy, reikalingy visam defekty
kontroles irenginiui aptarnauti. Tokie elementai, kaip
matyti i3 fig. 5 parodytos valdandiojo jrenginio 34
priekinés panelés, yra optiné indikatoriné panele 41,
skirta savalaikiams einamiesiems duomenims, ir
atitinkama duomeny jvedimo klaviatira 42. Nuoseklaus
ry$Sio irenginys 43 yra skirtas sujungti su tolimu
duomeny registracijos irenginiu ir/arba su suderinta
skaic¢iavimo sistema 44, kaip parodyta fig. 4. 3&iuo
keliu taip pat gali biati atliekamas defekty parametry

distancinis perdavimas.

Optiné indikatoriné panele 41 tai paprastai dviejy

eiluc¢iy displéjus, kuriame gali bati aiskiai matomi
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einamieji prane3imai apie defektus ir visos dominancios
eksploatacinés biisenos. Savaime aiSku, kad indikatorine
panelé gali buti ir kitokia. Klaviatiira 42 yra skirta
specifinéms reik3méms, kurios reikalingos visam gamybi-

niam procesui, jvesti ar iSkviesti.

Pagaliau priekinés panelés apatinéje dalyje numatytas
raktinis jungiklis 45 yra reikalingas apsaugoti nuo

neteiséto elgimosi su duomeny jvedimo klaviattra 42.

Fig. 4 parodyta valdan&iojo jrenginio defekty signaly
analizés schema yra sudaryta i3 analoginio skaitmeninio
keitiklio 46 pagrindiniy grupiy, mikroprocesoriaus 47
(CPU), programy atminties 48 ir duomeny atminties 49.
Be to, 3i schema turi maitinimo (i3 tinklo) blokg 50,
prijungta prie maitinimo ijtampos linijos 34, kuris per
atitinkamg filtrg 51 ir linija 29 maitina indikatorine
galvute 8 ir ijvairius defekty signaly analizés schemos

elektroninius elementus.

Per signalines linija 23, 24 ir kontroline linijg 31 i$
indikatorinés galvutés 8 ateinantys defekto analoginiai
signalai ir kontrolinis signalas yra paduodami j
keturkanali analogini skaitmenini keitikli 46 ir jame
pakei&iami i skaitmeninius dydZius. Prie jo prijungtas
mikroprocesorius 47 Sias priimtas, pakeistas i
skaitmenines reik3mes analizuoja ir analizés duomenis,
suskirstytus pagal defekty ra3is, padeda i duomeny
atminti 49, i kurig taip pat yra i3 klaviatGros 42
ivedami duomenys. Optiné indikatoriné panele 41 savo

duomenis gauna i3 mikroprocesoriaus 47.

Sinchronizuojantys impulsai, reikalingi defekty signaly
analizés proceso ir vamzdelio tipo trikotaZo 5 sukimosi
judesio sinchronizacijai, i3 ma3inos taktinio daviklio
36, kuris yra induktyvinis priartéjimo daviklis, per

signaly keitimo optoelektrine schemg 52 yra paduodami j
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valdan&iojo prietaiso 34 interfeisa 53, per kuri prie
mikroprocesoriaus 47 taip pat prijungta i3jungimo
valdymo schema 54, reikalinga defekto atveju apskrito
mezgimo ma3inai isjungti, ir nuoseklaus ry3io irenginys
43.

I8 analoginio skaitmeninio keitiklio 46 i mikro-
procesoriy 47 paduodamus duomenis analizuoja viena
matematinio apripinimo programa, kuri toliau bus
trumpai paaiskinta. 3i matematinio apripinimo programa

analizuoja defektus pagal toki principa:

Per signalines 1linijas 23, 24 paduodami defekty
signalai rodo, kad bent viename I arba II grupes
$viesos imtuve 16 arba bent dviejuose I ir II grupés
Sviesos imtuvuose 16 atsirado kontroliuojamo tekstilés
pavir3iaus atspindZio koeficiento pakitimas. S8ie su
atskiromis grupémis (I, II) susije defekty signalai
rodo ne tik vieno defekto pasirodymag apskritai, bet ir

defekto ra¥i. Todél aptarinéjami tokie kriterijai:

a) Defekto signalo amplitudiné verté: Nustatoma, ar
amplitudiné verté vir3ija, ar nevir3ija uZduotga ribine
reik3me, be to, skirtingoms defekty rGsims, t.y.
taskiniam arba i3ilginiam defektui gali buati uZduotos
skirtingos ribinés reik3més. Jeigu amplitudiné verté
yra Zemiau pacdios Zemiausios ribinés reik3més, tai
defekto néra, tada i defekto signalg nekreipiama

démesio.

b) Defekto signalo trukmé: Nustatoma, ar signalo trukme
vir$ija vieng tam tikra laiko ribine reik3me, ar jos
nevirSija. Skirtingoms defekty rG3ims 3i ribiné reik3me
gali buti jvairi. Jei signalo trukmé yra maZesné uZ
pacig mazZiausig ribine reik3me, tai defekto taip pat
nera, tada i defekto signala nekreipiama démesio,

todel, kad galima teigti, jog signalas atsirado dél
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trumpalaikio trukdzZio (pvz., elektrinio antrinio

impulso arba siilo storos vietos ir pan.).

Stebeéjimai rodo, kad i8ilginiai defektai daZ¥niausiai
yra siauresni uZ tas3kinius defektus, nes, pvz.,
nuleistos kilpos, paprastai, yra vieno kilpy stulpelio
plodio, o tuo tarpu dél nutraukto siflo atsiradusios
skylutés yra keliy gretimy kilpy stulpeliy plo&io.
Tokiu badu signaly trukmés analize yra vienas poZymis
defekty ri3ims atskirti. Jeigu i3 anksto tikslingai
parinkta ribinés trukmés reik3me yra vir3ijama maZa
laiko trukme, tai rodo, kad yra i8ilginis defektas, o
tada, kai parinkta ribines trukmés reiksme (Siuo
atveju, kita) yra vir3ijama ilgesne laiko trukme, tai
didesne tikimybe, kad atsirado vienas taskinis
defektas.

c) Defekty signaly atsiradimas vienu metu (loginis
langas): Jeigu susije su (I, 1II) grupemis defekty
signalai atsiranda vienu metu, tai reis3kia, kad
tekstilés audeklo kontroliuojamame ruoZe, kuris praeina
pro I ir II grupiy &viesos imtuvus 16, pasikeité
atspindZio saglygos. Todél, jeigu patenkinama sglyga -

loginis IR abiems defekty signalams, - tai aiZkiai yra
vienas i8ilginis defektas. Bet, kita vertus, jei
kontrole rodo, kad patenkinama loginé sglyga

"NELYGIAVERTUMAS", tai yra taskinis defektas.

Jei indikatorinés galvutés 8 kontroliuojamoje vamzdelio
tipo besisukan&io trikotado 5 juostoje 22 vyra viena
nuleista kilpa, t.y. vienas 1i3ilginis defektas, tai
indikatorinés galvutes 8 abiejy I ir II grupiy Sviesos
imtuvai 16, patyre Sig itakag, tuo padiu metu duos vieng
defekto signala tik tada, kai nuleista kilpa bus
tiksliai lygiagreé&iai orientuota kontroliuojamos
juostos 22 atZvilgiu. Bet faktisSkai dél vamzdelio tipo

trikotaZinio audeklo deformaciijuy, atsirandandiy jam
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pereinant i3 cilindrines formos i plok3&ia, i3 principo
yra neidvengiami trikotaZinio audeklo pasikeitimai.
Kitaip sakant, priklausomai nuo indikatorinés galvutes
8 vietos adatinio cilindro at¥vilgiu, kilpy stulpeliai
kontrolinés juostos adies atZvilgiu yra truputi istriZi
arba kreivi. Jeigu dabar keliose grupése vienu metu
pasirodantys defekty signalai yra vertinami kaip vienas
i%ilginis defektas, tai defektas garantuotai bity
atpaZistamas tik su salyga, kad iSilginés kilpos, pvz.,
nuleistos kilpos, yra tiksliai lygiagredios kontroliuo-
jamos juostos a3iai, t.y. lygiagre&ios 3$viesos imtuvy
16 eilei, ir patekty i kontrolés ruoZa. Bet koks
pasvirimas sukelia tai, kad atskiry grupiy Sviesos
imtuvai 16 pradeda veikti, persistumg laiko atZvilgiu,
o tai, jei nebus imtasi ypatingy priemoniy, bus
klaidingai interpretuojama, kad pasirodé taskiniy
defekty.

Kad bty 8Sito isvengta, taip pat atsiradus kilpy
pasvirimui, pvz., praeinant nuleistoms pasvirusioms
kilpoms, kad bity uitikrintas vienareikSmis defekty
rasies atpaZinimas, vertinant loginj langg,
analizuojama, ar atsiranda abiejuy grupiy nuoseklds
defekty signalai per uZduota matavimo laiko perioda,
kuris atitinka einamosios rigies defekto laukiamg
maksimaly laiko poslinki tarp abiejy defekto signaly
pasirodymo. PraktiSkai tai vyksta taip, kad uZduotame
periode abu defekto signalai atskirai trumpg laiksg
isimenami ir tik po to tiriamas jy pasirodymo

suderinamumas.

Jei per $&i matavimo laiko perioda jie pasirodo kartu,
tai, tikriausiai, yra vienas i$ilginis defektas (salyga
"IR" - patenkinta). Jeigu pasirodo tik vienas i dviejy
signaluy, tai, tikriausiai, yra tadkinis defektas
(patenkinta salyga "NELYGIAVERTUMAS" ) .
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d) Periodinis defekto pasikartojimas: Periodinis vieno
defekto pasikartojimas yra registruojamas per kiekvieng
masinos apsisukimg, be to, pasirinktinai gali biti
taikomos priemonés ma3inai i3jungti arba tik pirmg
karta pasikartojus defektui, arba kai per kelis ma3inos

apsisukimus defektai kartojasi.

Jeigu, sukantis ma3inai, defektai pasikartoja paeiliui,
tai yra vienas i8ilginis  defektas. Jei tokio
pasikartojimo néra, paprastai, yra vienas ta3kinis
defektas. Nustatyti defektai yra jisimenami, atskiriant
defekty ri3is, ir registruojami, taip pat jie, S3iuo
atveju, parodomi optinéje indikatorinéje paneléje 41.
Tam yra numatyti skaitikliai, kurie suskaiciuoja
defekty skaid&iy per laiko vienetg (taip pat atskirai
arba kartu pagal defekty rGsji) ir kurio |Dbiiseng
operatorius gali 1i3vesti j indikatorini laukg 41
duomeny jivedimo klaviatidra 42.

Be to, priklausomai nuo atpaZinty defekty skaiciaus ir
ridies, per interfeisg 43 yra ijungiamas maS8inos
i8jungimo jrenginys 54 ir, reikalui esant, dar
papildomai pavojaus signalizacijos jrenginys, be to,
galima i% anksto pasirtpinti, kad, sugedus ma$inai, jos
adatinis cilindras bty ramybés padeétyje, kurioje,
pavyzdZiui, viena sulauZyta adata bty prieS vienerias

adatos dureles.

Be to, per kontroline linijg 31 paduodamas kontrolinis
signalas i mikroprocesoriy 47 yra tikrinamas, ar
8viesumo reguliatoriaus 25 (fig. 3) reguliuojamoji
itampa yra ar néra uZduoty ribiniy reik3miy intervale.
Kai tik viena i3 ribiniy reik3miy yra perZengiama 1ir
tuo paciu optinés kontrolés sgalygos tampa
nepatenkinamos, per interfeisg 43 jjungiamas masSinos
i%jungimo irenginys 54 arba optiniame indikatoriniame

lauke pasirodo pavojaus signalas.
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Mikroprocesoriaus 47 darbo algoritmas vaizdZiai
paaiskintas fig. 6-9. Ijungus mikroprocesoriy,
pirmiausia Jjis vykdo Jijungimo paprograme. Vidinéje

pradinéje fazéje programy skaitiklis arba komandy seka
nustatoma i startine ©bisena. Valdymo ir ©bisenos
registrai nustatomi pagal mikroprocesoriaus 47 RAM arba
ROM atmintyje esamas vertes ir t.t. Kai tik ivykdoma
ijungimo programa, pradedamas vykdyti darbo algoritmas
(fig. 6-9). Algoritmo pozicijoje 60 yra iradomi i3
indikatorinés galvutés 8 per analogini skaitmeninj
keitiklj 46 ateinantys defekto " TKS" signalai.
Pirmosios grupés signalas paZymétas TKS-1, o antrosios

grupés - TKS-2.

Algoritmo pozicijoje 61 tikrinama, ar I grupés defekto
amplitude virsija nuleistos kilpos amplitudine
slenkstine reik3me ar jos nevir3ija. Jeigu vir3ija, tai
algoritmo pozicijoje 62 nustatinéjama, ar TKS-1 signalo
(I grupés) trukmé LA-1 yra didesné uZ nuleistoms
kilpoms uzZduotg laiko ribine reik3me. Jei abu
tikrinimai duoda teigiama rezultata, tai paskutinysis
rezultatas laikinai isimenamas algoritmo pozicijoje 63,
t.y. "TK-Lauf/nuleista kilpa-Erg (rezultatas)-1"

nustatomas i biseng 1.

Tada algoritmo pozicijose 64, 65 atliekamas analogiskas
II grupes TKS-2 signalo patikrinimas, kurio teigiamas
rezultatas laikinai isimenamas 3&iuo atveju algoritmo

pozicijoje 66.

Dabar algoritmo pozicijoje 67 pradedamas numatytas
defekty r03ies skirtumo kriterijy jvertinimas loginiu
langu. Tam pradZioje nustatoma, ar ivyke defekto
signaly TKS-1 ir TKS-2 tikrinimai davé teigiamg
rezultatg 1ir, atitinkamai, ar tikétinas TK-Lauf-Erg I

arba II grupei, ar Jjis netikétinas. Jeigu taip, tai
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algoritmo pozicijoje 68 vienetu padidinama laukimo
laiko trukmé, kuri galioja nuleistoms kilpoms, jeigu
ne, tai laukimo laiko skai&iavimas graZinamas j nulj.
Tokiu bidu 3ioje vietoje yra kompensuojamas vienos
nuleistos kilpos galimas polinkis indikatorineés
galvutés 8 indikatorinio lauko atZvilgiu. Tokiu bidu
signaly TKS-1 ir TKS-2 ankstesnio tikrinimo rezultatai
atskirai laikinai yra isimenami ir tik po to

jvertinamas jy suderintas pasirodymas.

Siuo tikslu algoritmo pozicijoje 69 tiriama, ar
isiminti rezultatai TK-Lauf-Erg-l1 ir TK-Lauf-Erg-2
tenkina salyga "IR" ir, be to, tiriama kita sglyga
"IR", t.y. ar laukimo laikas /Wartezeit-lauf/, kuris
galioja nuleistoms kilpoms, yra didesnis u3 0, ar
maZesnis, ar lygus duotam laikiniam poslinkiui. &is
laikinis poslinkis yra gaunamas kontroliuojant
specialaus tipo trikotaZa. Jis yra lygus, pavyzdZiui,
trijy gretimy kilpy stulpeliy praéjimo laikui pro
indikatorinés galvutés 8 juostos tipo kontrolini lauka
22.

Jeigu, taip patikrinus, nustatyta, kad jvykdytos visos
trys salygos, tai yra viena nuleista kilpa. Zymé
"nuleista kilpa" /Merker-Lauf/ nustatoma i vienets,
tuo tarpu kiti parametrai veél nustatomi i nuli. Tai
padaroma algoritmo pozicijoje 70. Vykdant programg
algoritmo pozicijoje 71, viena paprograme tikrina, ar
kartojasi nustatytas nuleistos kilpos defektas kitg
kartg sukantis masinai. Jei kartojasi, tai gali buati
leista, pavyzdZiui, masSing iSjungti. Kartu
indikatoriniame lauke 41 yra 1indikuojamas defektas
"nuleista kilpa". Pakei&iami sumariniy defekty,
nuleisty kilpy, bei sumariniy defekty ir nuleisty kilpy
per laiko vieneta ir t.t. skaitikliy sukaupti skaid&iai.

Sios programos dalies vykdymas trumpai aisSkinamas



10

15

20

25

30

35

LT 3383 B
20

analizuojant vieno taskinio defekto (" skylutes")

atpaZzinimg.

Jeigu saglyga "IR" algoritmo pozicijoje 69 nejvykdyta,
tai algoritmo pozicijoje 72 (fig. 7) dar kartg
apsidraudZiant tikrinama, ar laukimo laikas "nuleista
kilpa" yra didesnis uZ i3 anksto nustatyta laikinij
poslinki. Jeigu taip, tai vienos nuleistos kilpos
salyga iki galo nejvykdyta. Visi parametrai algoritmo

pozicijoje 72 nustatomi i nulineg pozicija.

Jeigu algoritmo pozicijoje 72 nustatoma, kad
tikrinamieji TKS-1 ir TKS-2 signalai turi viena laikinij
intervala, didesni, negu galiojanti nuleistoms kilpoms
i% anksto nustatyta (maksimaly) laiko poslinki, tai
tada pradedami tikrinti abu signalai, ar jie nerodo

vieno taZkinio defekto, t.y. skylutés buvimo.

Todél algoritmo pozicijose 74 ir 76 tikrinama, ar
signaly TKS-1 arba TKS-2 amplitude nevirdija vienos
skyludiy atpaZinimui uZduotos ribines amplitudinés
reikdmés /" schwellwert-Loch"/, ar vir3ija Sia reik3me,
o algoritmo pozicijose 75, 77 tikrinami Sie du
signalai, ar jy trukmé virsija vieng uzduotg
galiojan&ia skylutéms atpaZinti laiko ribine reikSme,

ar jos nevirSija.

Algoritmo pozicijuy 78, 79 tk-Loch-Erg-1 arba -2

rezultatai vel laikinai isimenami.

Po to algoritmo pozicijoje 80 nustatoma, ar anksty-
vesniy patikrinimy laikinai isiminti rezultatai tenkina
" NELYGIAVERTUMO" logine salyga, ar jos netenkina. Jeigu
taip, tai algoritmo pozicijoje 81 skyluc¢iy atpaZinimui
galiojantis laukimo laikas padidinamas, o po to
algoritmo pozicijoje 82 tikrinama, ar "skylutes" (Loch)

laukimo laikas yra didesnis uZ nuleistail kilpai
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atpaZinti wuZduotg laiko poslinki, atitinkanti tris
kilpy stulpelius, padaugintg i3 vieno faktoriaus, ar

néra didesnis.

§is faktorius i3ple&ia laiko langa, o tas iSpleétimas
apsaugo nuo to, kad placios skylutes nebiity
skaidiuojamos daugiau negu vienag karta. Jei "skylutes"
(" Loch") laukimo laikas nustatomas didesnis uZ x
faktoriaus laiko poslinki, tai matavimas nutraukiamas.

Algoritmo pozicijos 83 parametrai nustatomi i nulj.

Jei algoritmo pozicijoje 82 salyga nejvykdyta, ¢t.y.
signalai dar yra galiojan&io skylutéms atpaZinti
platesnio laiko lango intervale, tai algoritmo
pozicijoje 84 dar karta tikrinama, ar isimenami
tikrinime TK-Loch-Erg-1l ir TK-Loch-Erg-2 rezultatai
tenkina "loginio IR" salyga. Jeigu taip, tai yra viena
nuleista kilpa, kurios amplitudés ir trukmes reik3mes
yra didesnés uZ atitinkamas galiojanc¢ias slylutems
atpaZzinti ribines reik3mes. Todél algoritmo pozicijoje
85 "Merker-Lauf" (kilpa) nustatoma i vienets, o

"Merker-Loch" (skyluté) nustatoma i nulij.

Jeigu abu TK-Loch-Erg-1l ir TK-Loch-Erg-2 netenkina
loginés sgalygos "IR", tai algoritmo pozicijoje 86 dar
kartg apsidraudZiant tikrinama loginé salyga
"NELYGIAVERTUMAS" . Gavus teigiamg atsakyma, algoritmo
pozicijoje 87 "Merker-Loch" (skyluté) nustatoma

vienetsa.

Sioje programos vietoje baigiami jvertinti is
indikatorinés galvutés 8 atéje defekty signalai. Dabar
duomeny atmintyje yra informacija apie tai, ar yra
vienas ta3kinis defektas, ar vienas i3ilginis defektas,

t.y. ar viena skyluteé, ar viena nuleista kilpa.
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Tokiu bidu tolimesné gauta informacija apie nuleistas
kilpas apdorojama algoritmo pozicijoje 71, o apie
skylutes - Zemiau esandioje trumpoje programos dalyje,
kuri analogisku bGdu numato atpaZinti nuleistas kilpas
ir yra algoritmo pozicijoje 71. Todél uZtenka trumpai
apraSyti Sig programos dalj, skirtg tik skylutéms

atpaZinti.

Po anks¢iau nagrinéty programos Zingsniy, algoritmo
pozicijoje 88 dar kartg tikrinama, ar "Loch" laukimo
laikas yra lygus X faktoriaus uzZduotam laiko
poslinkiui, ir ar "Merker-Lauf" yra 1lygus nuliui, o
"Merker-Loch" - vienetui. Jei &i saglyga ivykdyta, tai
algoritmo pozicijoje 89 skaitiklio "Lochzachler",
rodandio bendra skyluciy skaiciy, ir skaitiklio
"Einzelzahler", rodancio suminij defekty skaicdiy,
sukauptas skaic¢ius yra padidinamas vienetu. Jeigu,
pasirodZius vienai skylutei, turi isijungti ma$inos
iSjungimo jrenginys 54, tai duomeny ivedimo klaviatira
42 buvo jvesta viena atitinkama komanda. Todel
algoritmo pozicijoje 90 yra tikrinama, ar yra i$jungimo
komanda "Loch-aus" . Jeigu taip, tai algoritmo
pozicijoje 91 yra ijungiama i3jungimo paprogramé, kuri
uztikrina, kad, judant ma3inai i3 inercijos, adatinis
cilindras sustoty duotoje padétyje prie adatos dureliuy,
po to algoritmo pozicija 92 leidZia i8jungti. Be to, i3
algoritmo pozicijos 93 yra valdomas indikacijos laukas
41, kuriame parodomas vienas defektas ir tuo pat metu

yra kviediamas operatorius defektui paSalinti.

DazZnai pageidaujama nustatyti defektuy, atskirai
taskiniy ir i3$ilginiy, skaidiy per laiko vieneta, Jjuos

atpaZzinti, registruoti ir parodyti indikacijos lauke 41.

Tai gali bati padaryta toliau vykdant programg
algoritmo pozicijoje 94 (skylutéms), o tuo metu

algoritmo pozicijoje 95 tikrinama, ar surastas defekty
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skaidius virSija vieng uZduotg defekty limitg. Jeigu
taip, tai algoritmo pozicijoje 96 pradeda veikti
maSinos i3jungimo irenginio 54 i3jungimo programa. Dél
visa ko, algoritmo pozicijoje 97 indikatorinis laukas
41 suderinamas atitinkamiems defektams parodyti ir

kvied¢iamas operatorius defektui paSalinti.

Programa papildomai dar gali turéeti galimybe iSkviesti
displéjaus derinimo, defekty skaitiklio graZinimo ij
iSeities biiseng paprograme, pasibaigus audinio pakui
tam, kad galima bty pateikti defekty skaiciy audinio
pake bei judéjimui iki sustojimo i3 inercijos ir
pakartotinio paleidimo, ijungimo po sustojimo, dél kity
prieZas¢iy ir t.t. paprogrames. Tie ©programiniai

Zingsniai toliau smulkiai neais$kinami.

Fig. 8 trumpai paaiskinama, kaip yra apdorojamos i3
indikatorinés galvutés 8 per kontroline 1linijg 29
paduodamos kontroliuojamo tekstés audeklo apsSvietimo
rySkumo kontroliniy signaly reik3més. 3Sios kontrolineés
reikSmés uZraSomos algoritmo pozicijoje 100. Po to
algoritmo pozicijoje 101 tikrinama, ar 3jos vir$ija
vieng uZduotg virsutine ribine reik3me. Jei taip, tai
algoritmo pozicijoje 102 ijjungiamas ma$inos isjungimo
irenginys 54 ir algoritmo pozicijoje 105 indikacijos
laukui 41 pateikia atitinkamg informacija taip, kad jis
rodo labiausiai tikeéting defekto prieZastj, o bitent
tai, kad indikatoriné galvuté nesiglaudZia prie
audeklo.

Algoritmo pozicijoje 106 vyksta atitinkamas tikrinimas
apatinés ribinés reikSmes atZvilgiu, Jjei tikrinimo
rezultatas teigiamas, algoritmo pozicija 107 taip pat
isjungia masing, o tuo metu algoritmo pozicijoje 108
indikacijos laukas 41 yra suderinamas taip, kad Jjis
rodyty tikétinas defekto prieZastis, o blGtent, kad

indikatoriné galvuté gauna pa3alinés 3Sviesos.
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Taip baigiama programa. Programa griZta i pradZig pagal

ijungimo paprograme.

Pagaliau programoje dar gali bGti programos segmenty,
kurie leisty, kad duomeny jivedimo klaviatGra 42 bity
jvedinéjami komandy parametry ir pan. rinkiniai tik
sustojus masinai, kad tokiu biddu bty iSvengta
klaidingo maSinos 1i3jungimo, neteisingai aptarnavus

valdantiji irengini 34.

Kaip jau buvo parodyta, naujas budas buvo apradytas
vienai apskrito mezgimo mas$inai su  besisukanciu
adatiniu cilindru. I8 principo, aidku, Jjis tinka ir
apskrito mezgimo mas$inoms bei apskrito trikotaZo
masinoms su nejudamu adatiniu cilindru (tada sukasi
kontaktine indikatoriné galvuté 8), taip pat audimo
stakléms. Bidas tik turi uZztikrinti, kad tarp
indikatorinés galvutés tikrinamo kontrolés lauko 22 ir
kontroliuocjamo tekstilés audeklo pavirsiaus biaty
atitinkamas poslinkis ir kad kontaktiné kontrolé vykty

uZzduotu, pageidautina pastoviu, greidiu.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Tekstilés audeklo, i§ dalies, iéausto apskrito
mezgimo ar vamzdelio tipo trikotaZine masSina, defekty
radimo biadas, kai audeklo maZiausiai viena juostos
dalis yra kontroliuojama elektroniniu optiniu badu,
naudojant kontaktines matavimo priemones, kurios apie
audeklo biseng keliose audeklo juostos kontroliuojamose
kontaktinése vietose duoda charakteringus elektrinius
kontaktinés kontrolés signalus, kurie audeklo defektams
atpaZinti, yra analizuojami, be to, randamas skirtumas
tarp skirtingy pagal formg ir/arba skirtingy pagal dydj
defekty rasiy ir kad tokiu bladu nustatytoms defekty
ridims yra formuojami atskiri i3éjimo signalai, skirti,
i3 dalies, indikatoriniam ir/arba valdan&iajam ir/arba
perjungian&iajam jrenginiams valdyti, be to, kontak-
tinés kontrolés metu tarp audeklo 1ir kontaktiniy
kontroliuojan&iy priemoniy yra palaikomas, uZduoto
greicdio nukreiptas statmenai i audeklo juosta,
santykiskas judeéjimas, kurio metu kontroliuojama
juostos dalis daZniausiai yra kontroliuojama ne viena
kartg, b e s i s kiriant is tuo, kad atskiroms
kontrolés vietoms charakteringus kontrolinius signalus,
pagal reikala grupuoja i grupes, bent i dvi defekty
signaly grupes, kurias toliau apdoroja ir analizuoja
atskirai, analizés metu nustato amplitudine reik3me,
trukme, ar atskiry defekty grupiy signalai pasirodo

atskirai ar kartu, ir i3 to defektus jvertina taip:

a) defektas atpaZistamas kaip ta8kinis defektas, kai
bent vieno defekto signaloc amplitudiné reik3meé skiriasi
nuo uZduotos pirmosios ribinés amplitudés reik3mes, jo
laiko trukmeé vir$ija viena uZduotg pirmgja laiko
slenkstine reik3me bent vienu uZduotu ilgesniu laiko
periodu, kai per vieng matavimo periodg kartu

nepasirodo keli defekty signalai,
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b) defektas atpaZjstamas kaip i%ilginis defektas, kai
bent du defekto signalai savo amplitudinémis reikZmemis
skiriasi nuo vienos antrosios i3ilginés amplitudeées
reik3més, signaly laiko trukme virr3ija vieng uZduotg
antraja laiko 1i3ilgine reik3me bent vienu uZduotu
trumpesniu laiko periodu ir bent du defekto signalai

kartu pasirodo per vieng matavimo perioda, o kitaip
c) defektas neatpaZistamas.

2. Blidas pagal 1 punkta, b e s i s ki riant i s
tuo, kad vertinant defektus papildomai nustato, ar biina
periodiSky signalo pasikartojimy, pavyzdZiui, bent
vieng karta apsisukus mezgimo ma3inai, ir kad vienas
nustatytas periodiskas signalo pasikartojimas yra
naudojamas kaip papildomas kriterijus atpaZinti vienam

defektui kaip iSilginiam defektui.

3. Bidas pagal 1 arba 2 punktus, b e s i s k i -
r i ant i s tuo, kad, reikalui esant, defekto
signalus atskirai laikinai isimena per vieng uZduotg
laiko perioda, ir tik po to analizuoja jy pasirodymo

vienalaikiskumg.

4. Budas pagal vieng i3 1-3 punkty, b e s i s k i -
riantis tuo, kad pirmoji ir antroji amplitudeés

ribinés reik3més yra lygios.

5. Budas pagal vieng i% 1-3 punkty, b e s i s k i -
riant i s tuo, kad pirmoji ir antroji amplitudés

ribinés reik3més viena nuo kitos skiriasi.

6. Budas pagal vieng i% 1-5 punkty, b e s i s k i -
r i ant i s tuo, kad pirmoji ir antroji laiko

ribinés reik3més yra vienodos.
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7. Budas pagal vieng i3 1-5 punkty, b e s i s k i -
riantis tuo kad pirmoji ir antroji laiko ribinés

reik3més skiriasi viena nuo kitos.

8. Bldas pagal vieng i% 1-7 punkty, b e s i s k i -
riantis tuo, kad matavimo periodai ta3kiniam ir

iZilginiam defektams atpaZinti skiriasi pagal trukme.

9. Budas pagal vieng i% 1-8 punkty, b e s i s k i -
riantis tuo, kad trikotaZo audeklo kontaktineés
kontrolés atveju matavimo laiko periodas i$ilginiam
defektui atitinka trijy kilpy stulpeliy praéjimo pro

juostos dalies kontrole laiks.

10.Bidas pagal vieng i3 1-9 punkty, b e s i s k i -
r i an t i s tuo, kad 1S kontaktinés kontroleées
signaly suformuoja vieng reik3minga sumini signalg ir
kad, priklausomai nuo Sio suminio signalo,
elektrooptines kontaktines kontroliuojandias priemones
automatiskai suderina kontaktinés kontrolés pastovioms

uZduotoms optinéms sglygoms.

11 .Bddas pagal 10 punkta, b e s i s ki riantis
tuo, kad kontroliuoja, ar reik3mingas suminis signalas
yra uzZduotame intervale, ir, jei jis yra didesnis ar
maZesnis uZ vieng i3 3iy ribiniy reik3miy, suformuoja

vieng valdantyji signalg.

12.Bidas pagal vieng i% 1-11 punkty, b e s i s k i -
r iant i s tuo, kad kontaktinés kontrolés vietas

i3désto geometridkai viena eile.

13.Bidas pagal vieng i3% 1-12 punkty, b e s i s k i -
r iant i s tuo, kad i8 defekto signaly analizés
gautg informacijg apie defekty atpaZinimg pagal Ijy

ras$is iraSo duomeny atminties savose lastelése ir i3



10

LT 3383 B
28

$iy atminties 1lasteliy ja paima indikacijai arba

tolimesniam apdorojimui.

14.Badas pagal viena i% 1-13 punkty, b e s i s k i -
r i a n t i s tuo, kad informacija apie defekty
atpaZinimg pagal jy ra$is perduoda per vieng nuosekliag
duomeny perdavimo grandine i tolimesnius duomeny

registracijos prietaisus.

15.Bidas pagal 14 punkta, be s i s kiriantis
tuo, kad per nuoseklia duomeny perdavimo grandine

programuoja defekty parametrus.
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