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_ pateiktas iSradimas susijes su svirtiniu irenginiu, o

konkre&iai su jrenginiu, turin&iu judanti atramos tas-

ka, ir su presu, kuriame $is irenginys panaudojamas.

Svirtiniai irenginiai paprastail naudojami mechanikoje:
staklése ir pramoniniuose irenginiuose, O taip pat
kitose ivairiose konstrukcijose kaip judan&iy mecha-
nizmy Jjé€ga perduodancios detales. Kaip parodyta Fig. 1A
ir Fig. 1B, tokio svirtinio irenginio viename svirtinio
elemento a, kurio aSine atrama atramos tadke b yra fik-
suota grunte G, gale yra jéga veikiamas taskas c. Svir-
tinis elementas a alkGninio elemento g skriejiku, su-
jungtas su varan&iuoju ratu %, sukuria darbiniame taske d

darbine jega.

Kadangi Zinomame svirtiniame irenginyje svirtinio ele-
mento a a8ine atrama Yyra fiksuotame atramos taske b,
tai veikiamas jéga taskas C ir darbinis ta8kas d bréiZia
lankus 3vytuojant svirties elementui a. Veikiant ver-
tikaliai nukreiptail jégai jeégos veikimo tadke c, kaip
parodyta Fig. 1A, i jéga negalil veikti viena kryptimi
darbinio ciklo metu. Taip pat, su $ia problema susi-
duriama ir darbiniame taske d. Todél, norint Zinomu
svirtiniu irenginiu pakeisti tiesiaeigi Jjeégos veikimo
taidko ¢ judesji gvytuojanciu svirtinio elemento a Jju-
desiu arba pakeisti gvytuojantj svirtinio elemento a
judesi tiesiaeigiu judesiu darbo taske d, jégos veikimo
tasko c zonoje ir darbinio ta3ko zonoje naudojami, ati-
tinkamai, jeégos veikimo tadko padeties reguliatorius,
realizuotas kaip pailgos kiaurymés Lc 1ir ritinio Rc
kombinacija, ir darbinio tasko reguliatorius, rea-
lizuotas kailp pailgos kiaurymés Ld 1ir ritinio Rd
kombinacija, kaip tai parodyta Fig. 1A. Judesio keitimo

diapazonus W apsprendiia kiaurymiuy, atitinkamai Lc ir

Ld ilguai, ir g§ig diapazony negalima padidinti del

mechaninio tvirtumo apribojimy. Taip pat, gvytuojant

svirtiniam elementui a, kinta atstumai Al ir Bl nuo
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_atramos tasSko b iki jégos veikimo taZko ¢ ir darbinio

tasko d, atitinkamai, ir nepageidaujamai kinta perduo-
dama jéga.

Pasisukant svirtiniam elementui a tokia kryptimi ir
tokiu kampu, kaip parodyta Fig. 1B, atsiranda sukantie-
ji itempimai. Todél efektyviai jégos perduoti neima-
noma.

Pavyzdyje, parodytame Fig. 2, jégai veikiant taske c,
norint pastumti darbini, taska d Zemyn, kulisés elemento h
viréutiné dalis pakreipiama spaudimo kryptimi, kaip tai
pavaizduota punktyrine linija. Todél kairioji wvir3utine
ir dedSinioji apatiné atraminio kreipian¢iojo elemento |

kreipianCiosios kiaurymés dalys susidévi.

Svirtiniai elementai plad&iai apraomi technineje lite-

.ratiroje. Taip pat jie Zinomi i patenty: GB Nr.1345795,

EP Nr. 0480319, DE Nr. 4040240, DE Nr. 4129832. Svir-
tinis mechanizmas plafiai apradytas DE Nr. 4110243.

Taigi patento iSradimo tikslas yra svirtinio elemento,
galinCio praplesti judesio diapazong pakeidiant jegos
perdavimo kryptis Jjégos veikimo tadke ir darbiniame
taSke ir leidZian¢io perduoti didelias jégas su dideliu
tikslumu, ir mechaninio jrenginio, kuriame 3&is svir-

tinis jrenginys panaudojamas.

Siam pateikto i3radimo tikslui pasiekti sidlomas svir-
tinis irenginys, laipsniu leidZiantis perduoti jéga i
jégos veikimo ir darbini taskus ivairiomis kryptimis,
ir todel svirtinio jrenginio, kuris Zinomoje konst-
rukcijoje Svytuoja apie nejudanti tadka, atramos taskas

juda.

Presas, kuriame irenginys realizuctas pagal pateikta
iSradima, susideda i3 svirtinio elemento, Svytuojancio
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apie atramos tagka, 15 atramos tadko nukreipian&iojo
elemento, ljeidziancio svirtinio elemento atramos taskui
laisvai judeéti, 1s perdavimo mechanizmo, susijusio su
svirtiniu elementu, ir perduodanc1o varantiaja jega i
svirtinio elemento jégos veikimo tadka, ir i3 galvutes,
susijusics su svirtinio elemento darbiniu tasku 1ir

pastumiamos svirtinio elemento darbo metu.

Buvo atlikti ivairiy svirtiniy irenginiy tyrimai. Pa-
teikto isradimo autoriai nustaté, kad atramos tadkui, i
kuri remiasi svirtinis elementas, 3inomame idradime ne-
judant, © svirtiniui elementui Svytuojant adies, einan-
&ios per nejudanti atramos tadka, atZvilgiu, svirtinio
elemento judesys buvo apribojamas nejudanciu atramos
tadku. Ivertindamas tai, pateikto idradimo autorius su-
kiiré svirtini irengini, kuriame atrama, i kurig remiasi
svirtinis elementas, juda laisvai Jjudan&ios atramos
(toliau vadinamos laisvai judan&iaja atrama) kaip cent-
ro atzvilgiu. Kadangi svirtinio irenginio, realizuoto
pagal pateikta igradimg atramos padétis gali laisvai
kisti, o svirtinis irenginys Juda gvytuojanéiai, tai
svirtinio elemento atrama Jjuda sutinkamai su J€égos
veikimo tasko reguliatoriaus, susijusio su svirtiniu
elementu, judéjimu ir su darbinio tasko reguliatoriaus
judejimu. Todél jégos veikimo tasko reguliatoriaus ir
darbinio tasko reguliatoriaus judéjimo laisvés laipsnis

gali biti didelis.

Fig. 1A, 1B ir Fig. 2 pavaizduoti inomi svirtiniai iren-—

giniai;

Fig. 3 - Fig. 6 parodytos jvairiy svirtiniy irenginiu,

realizuoty pagal pateikta isradima, konstrukciju schemos;

Fig. 7 - Fig. 12 pavaizduotos atramos, jégos velikimo

tasko ir darbinio tadko trajektorijos, paaifkinant rea-
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lizuoto pagal pateikta iSradimg svirtinio irenginio
darba;
Fig. 13 - 21 pateiktas presas, ‘kuriame naudojamas svir-

tinis irenginys, realizuotas pagal pateikta iSradima;
Fig. 22A ir ZZB‘pavaizduotas kitas atramos pavyzdys:;
Fig. 23A ir 23B parodytas dar kitas atramos pavyzdys;
Fig. 24 ir 25 pateiktos kitos atramos;

Fig. 26 pavaizduotas presas, kuriame panaudota atrama,

pateikta Fig. 24;

Fig. 27 pateikta preso, pavaizduoto Fig. 26 elektrines
sistemos elektrine schema;

Fig. 28 pavaizduotos S8lifavimo staklés, kuriose pa-
naudotas, realizuotas pagal pateikta idradimg, svir-

tinis irenginys;

Fig. 29 pateikta 3lifavimo stakliu, parodyty Fig. 28,

blokiné schema;

Fig. 30 pateiktas svirtinio irenginio panaudojamo pas-

taty dempferiniuose irenginiuose pavyzdys;

Fig. 31 pateikta pastaty dempferinio jrenginio, pavaiz-
duoto Fig. 30, valdanciosios sistemos blokiné schema;

Fig. 32 parodytas svirtinio irenginio, realizuoto pagal
pateikta isradimg, panaudojimo diafragminiame siurblyje

schematinis vaizdas:;
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Fig. 33 parodytas svirtinio irenginio, realizuoto pagal
pateikta i3radimg, padéudojimo automobiliniame amor-

tizatoriuje schematinis vaizdas;

Fig. 34 parodyta jeégos perdavimo grandinine sistema su-

daryta i% prie jos prijungto svirtinio irenginio, rea-

lizuoto pagal pateikta iSradima;

Fig. 35 parodytas svirtinio irenginio, realizuoto pagal
pateikta i3radimg, panaudojimas koordinatiniy stakliy

pavaros mechanizme; ir

Fig. 36 parodyta pagrindinés, Fig. 35 pavaizduotoc iren-

ginio, dalies darbine trajektorija.
Zemiau bus apradytos pateikto iSradimo realizacijos.

Trumpai i¥nagrinésime geriausia svirtinio irenginio su
laisvai judan¢ia atrama, pagal pateikta iSradimg, rea-
lizacija, kuri parodyta Fig. 3 - Fig. 6.

BréZiniuose Fig. 3 - Fig. 5 skaiiumi 1 pazymetas
svirtinis elementas; skai¢iumi 2 - atramos elementas, i
kuri atremiamas svirtinis elementas 1; skaidiumi 3 -
kreipiantysis atramos elementas, palaikantis laisvai
judanti, atramos elementg 2; skai&iumi 4 - jégos veikimo
tasko padéties reguliatorius, judriai, darnyru sujung-
tas su jeégos veikimo tasSku, arba su vienu svirtinio
elemento 1 galu per jungiantiji elementa 5; ir skai-
&iumi 6 - darbinio tadko padéties reguliatorius, Sar-
nyru sujungtas su darbiniu tasku arba su kitu svirtinio
elemento 1 galu per jungiantiji elementg 7. Reikia pa-
yméti, kad jungiantysis elementas 3, sujungiantis svir-
tini elementa 1 ir jégos veikimo taska 4 geriausiame
isradimo variante sudaryta i3 kumdtelinio liestuko pa-
vidalo elemento su ritiniu 5b, kuris rieda liesdamas

dvi plokStes 5a.
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Visose Fig. 3 - Fig. 6 parodytose realizacijose jégos
veikimo taSkai juda tiesiaeigiskai vertikalia kryptimi,
o 1 kreipiantiji elementa 3 atsiremia ir juda tiesiai
horizontalia kryptimi ritininis atraminis elementas 2,

kurio aSis yra ijtaisyta svirtiniame elemente 1.

Realizacijose, parodytose Fig. 3 ir Fig. 4 panaudota
vidine atrama, kuri gaunama jtaisant atraminj elementg 2
tarp svirtinio elemento 1 jégos veikimo tadko 5 ir dar-
binio tad3ko 7. Fig. 3 parodytoje realizacijoje darbinio
taSko padeties reguliatorius 6 gali Jjudéti tiesia-
eigiékai vertikalia kryptimi, trajektorija kuri paro-
dyta Fig. 7. Kitaip tariant, jégos veikimo tasko pade-
ties reguliatoriui 4 judant vertikalia kryptimi, svir-
tinis elementas 1 3vytuoja apie atramos elementy 2.
Pasisukus svirtiniam elementui 1, tuo paliu metu,
atramos elementas 2 pasistumia kreipianéiuoju elementu
atstumu X, o darbinio ta3ko padéties reguliatorius 6
juda tiesiai vertikalia kryptimi. Realizacijoje, paro-
dytoje Fig. 4, darbinio ta3ko padéties reguliatorius
juda tiesiaeigiSkai pasuktas vertikalios krypties at-
Zvilgiu. Sioje realizacijoje jungiantysis elementas 7
yra itaisytas darbiniame svirtinio elemento 1 ta3ke ir
juda elipsés pavidalo trajektoriija.

Svirtinio irenginio su vidine atrama trajektorija gali
biti tiesiaeige, kaip parodyta Fig. 7 arba elipseés
pavidalo, kaip parodyta Fig. 8 ir Fig. 9. Laisvai
judanéios atramos, parodytos Fig. 9, poslinkio atstumas
yra maZesnis uZ poslinki gaunamg realizacijoje pa-
rodytoje Fig. 8.

Realizacijoje, parodytoje Fig. 5, atraminis elementas 2
ir jégos veikimo tasko padéties reguliatorius 4 yra
jtaisyti skirtinguose svirtinio elemento 1 galuose, o
darbinio taSkc padéties reguliatorius 6 vidurineje

svirtinic elemento 1 dalyje, bei suformuojama idoriné



B L e R b T v 2 BN e L e T

FRENR

s Ak N

PRSI

e ottt LK

e AR, ' e A 0 AT

[ U F T R,
- .

10

15

20

25

30

35

LT 3656 B

7

atrama. Siuo atveju darbinio ta3ko eiga yra maZesné nei
jégos veikimo tadko eiga, taciau jéga padidinama.

Realizacijoje, parodytoje Fig. 6, atraminis elementas 2
ir darbinio tasko padéties reguliatorius 6 itaisyti
skirtinguose svirtinio elemento 1 galuose, o Jjégos
veikimo tas8ko padéties reguliatorius 4 yra itaisytas
svirtinio elemento 1 vidurinéje dalyje. 3iuo atveju
darbinio tas3ko eiga yra didesné nei jeégos veikimo tasko
eiga ir perduodama maZesne jega.

Realizacijoje, parodytoje Fig. 6, darbinio ta&ko pa-
déties reguliatorius 6 juda tiese, jegos veikimo tasko
padéties reguliatorius 4 juda paraboline trajektorija,
o atrama 2 juda slenkamuoju griZtamuoju judesiu, kaip
tai parodyta Fig. 10. Darbinio tasSko judéjimo tra-
jektorija yra elipses pavidalo, kaip tai parodyta Fig. 11
ir Fig. 12.

Visose auk3Ciau aprasSytose realizacijose, todél, kad
Svytuojant svirtiniam elementui 1 atraminis elementas 2
juda laisvai, atitinkamai judant jégos veikimo tasko
padéeties reguliatoriui 4 ir darbinio ta3ko padeties
reguliatoriui 6, jégos veikimo tadko padéties regu-
liatorius 4 ir darbinio tasSko padeties reguliatorius 6

gali judeti daugiau laisves laispniuy.

Jégos veikimo ta3ko padéties reguliatoriaus 4 Jun-
giantysis elementas 5 pastumiamas i optimalig padét]
veikiant darbinio tagko padéties reguliatoriaus 6 1ir
atraminio elemento 2 kinetiniy funkciijy sumai. Todel
darbinio tasko padeties reguliavimo diapazonas praple-
¢iamas ir, tuo paciu metu, efektyviai gali biti per-
duota varancioji jéga 18 jeégos veikimo tadko padeéties
reguliatoriaus, per svirtini elementg 1, darbinio tasko
padéties reguliatoriui 6. Atraminio elemento 2, jégos

veikimo tadko padéeties reguliatoriaus 4 ir darbinio
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tasko padéties reguliatoriaus 6 gali judéti tiesia-

-eigidkai vertikaliai, tiesiaeigiSkai horizontaliai, ho-

rizontaliai apskritimu, apskritimu pakreiptu verti-
kalios adies atZvilgiu ir t.t. - taip, kaip yra rei-
kalinga.

Auk3&iau apradytieji svirtiniai irenginiai su laisvai
judan¢ia atrama naudojami staklese (pavyzdziui, pre-
suose), pramoninéje jrangoje 1ir, taip pat, kaip ne-

priklausomi itaisai kitose konstrukcijose.

Panagrinésime presa, pavaizduotg Fig. 13 - Fig.21, ku-
riame naudojamas apradytas pateiktame iSradime svir-

tinis ijrenginys.

Presas, kuriame naudojamas pateiktas svirtinis jrengi-

nys, pritaikomas laidy ir gnybty sujungimui uZspaudimo

btdu.

Panagrinésime preso parodyto Fig. 13 - Fig. 14 konst-
rukcijg.

Ant pagrindo 21 yra ijtaisytas pagrindinis korpusas 22,
kuriame imontuotas elektrinis variklis 23. Korpuse 22,
esaniiame guolyje 25a yra ijtaisytas Dbesisukantis ve-
lenas 24, ant kurio yra uZmautas krumpliaratis 26, ku-
ris yra sukamas elektros variklio 23 velenu. Viename
veleno 24 gale ekscentriSkai yra jtaisytas ekscentrinis
velenas 27. UZ pagrindinio korpuso 22 ribuy, vertikalia
kryptimi yra sumontuotas kreipiantysis elementas 28.
Ekscentrinis velenas 27 ant besisukané¢io veleno 24 yra
jtaisytas taip, kad galéty pasisukti j pakelianti ele-
menta 29, judanti kreipianc¢iajame elemente 28 verti-
kalia kryptimi. I iaikikli 30, imontuota pakelian-
¢iajame elemente 29, yra istatytas stGmikas 31. Stu-
mikas 31 gali judéti vertikaliai kreipianciaja 29b,
suformuota pakelian¢iajame elemente 29. Virdutinéje

»
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stomiko 31 galo dalyje yra isuktas reguliavimo vari-
tas 51, kuris jisistato i virSutine pakelianZio elemen-
to 29 dali 29a ir naudojamas stumiko 31 padeédiai
apa¢ioje reguliuoti. Apatinéje ‘stimiko 31 dalyje yra
itaisytas vertikaliai judantis rites pavidalo kumste-
lis 32, kuris yra prilaikomas i3 apacdios verZle 33,
uzsukta ant stimiko 31 dalies su sriegiu 3la apatiniame
jos gale. Stimikas 31 prispaustas prie vir3utinic kumg-
telio 3ono spyruokle 34.Dirbant elektros varikliui 23,
krumplaratis 26 suka veleng 24 ir ekscentrinis vele-
nas 27 sukasi ekscentriskai veleno 24 atzvilgiu. Besi-
sukant ekscentriniam velenui 27, pakeliantysis elemen-
tas 29 juda kreipianCiuoju elementu 28 vertikalia kryp-
timi, stimikas 31 ir kum3telis 32 pasistumia kartu su
pakelian¢iuoju elementu 29. Pakeliantysis elementas 29
ir stumikas 31 veikia kaip jégos veikimo tadko padéties
reguliatorius.

Ant pagrindo 21, greta stimiko 31, besisukand¢iam ve-
lenui 24 statmena kryptimi itaisytasz svirtinis elemen-
tas 35. Kaip parodyta Fig. 15 ir Fig. 16, vidurinéie
svirtinio elemento 35 dalyje, statmenai i%ilginei svir-
tinio elementoc a%iai yra itaisyta atraminé adis 39.
Atramineés aSies galuose yra sumontuoti besisukantys
atraminiai ritiniai 38. Ant pagrindo, vietose kur turi
bati svirtinio elemento 35 galai yra itaisyti krei-
piantieji elementai 40. Atraminiai svirtinio elemen-
to 35 ritineliai 38 yra ijstatomi taip, kad galéty
suktis ir slinktis, i kreipianc¢iuosiuosius griovelius,
suformuotus kreipianCiuosiuose elementuose 40 horizon-
talia kryptimi. Pasisukus svirtiniam elementui 35 apie
atramine asi 39, ritinéliai 38 gali laisvai judéti
kreipianCiuosiuose grioveliuose 41. I3siSakojime 35a,
suformuotame viename svirtinio elemento 35 gale ijtai-
somos al3ys 37. Ant 8iy aSiy yra uZmauti besisukantys

ritiniai 36. Svirtinio elemento iSsiSakojimas apkabina
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ig abieju $ony stumiko kumsteli 32 ir ritiniai 36 gali

suktis ir slinktis kum3telio 32 pavirsiumi.

Ant pagrindo 21, 3alia svirtinio elemento 35, yra itai-
sytos dvi galvutes 42 ir 43, kaip tai pavaizduota Fig. 17
ir Fig. 18, kurios yra verzlinio rakto galvutes pa-
vidalo. Galvutés 42 ir 43 ijtaisytos taip, kad gali buti
pasuktos apie a3is 45 ir 46, esan&ias jungianfiajame
elemente 44, ir gali buti atidarytos arba uzdarytos.
Galvutése 42 ir 43 yra idubos 43a ir i&sikigimai 42a,
kurie gali 3jlisti i minétas idubas. Galvutes 42 ir 43
jtaisomos ant galvuliy stalo 47, sumontuoto ant pa-
grindo 21, taip, kad artimiausios galvuliy 42 ir 43 da-
lys yra nukreiptos i svirtini elementa 35, o viena
galvuté 43 itaisoma horizontaliai kaip apatiné galvuteé
ir pritvirtinama varstais 48. Artimiausia virSutines

galvutés 42 galo dalis jungiancigja asimi 49 sujungta

" taip, kad galety pasisukti su svirtiniu elementu 35.

Reikia pazyméti, kad artimiausias apatinés galvutés 43
galas jungianc¢igja asimi 50 sujungtas su galvuCiy sta-
lu 47. '

Panagrinésime auks$cCiau aprasytos konstrukcijos preso,

parodyto Fig. 18 - Fig. 20, darba.

Kaip parodyta Fig. 20, Fig. 2 ir Fig. 17 vir8utine
galvuté yra atvira ir i ja galima istatyti vielg 1ir
sujungimui naudojamus gnybtus (neparodyti) i idubimg 43a
apatineje galvutéje 43, kaip tai parodyta Fig. 17.
Tada, kai ekscentrinis velenas 27 pavaros mechanizme
pasisuka 1 virdutini mirties tas$ka, stimikas 31 nu-
stumiamas i virsu. Kaip parodyta Fig. 18, pradejus
suktis velenui 24, ekscentrinis velenas 27 pasukamas j

~apatini’ mirties taska ir nustumia stOmika 31 Zemyn.

Judant stomikui 31 Zemyn, ju judesys per kumsteli 32 ir
ritinius 36 perduodamas svirtiniam elementui 35. Svir-

tinis elementas 35 pasukamas apie atramine a3i 39 pagal
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laikrodZio rodykle. Tada atraminis ritinys 38 pasi-
slenka kreipianéiyjy elementy kreipianciaisiais grio-
veliais 41 prie galvutés ir svirtinis elementas juda
lengvai. Siuo atveju ritiniy 36 ir kumStelio 32 déka,
svirtinis elementas 35 gali judéti stimiko 31 ativil-
giu. Sukantis ir pasislenkant svirtiniam elementui 35
virutiné galvuté 42 pasisuka apie atramine asi 45
pried laikrodZio rodykle. ISsiki$imas 42a uZspaudZia
laida 47 ir gnybta (neparodytas), kurie yra galvutés 43
jduboje 43a, tokiu budu sujungdama uZspaudimo bltdu lai-
da ir gnybta. Pazymésime, kad jungiantysis elementas 44

pasisuka apie atramine a3i 46.

Sujungus laida ir gnybta uZspaudimu velenas 24 pasuka
ekscentrini velena 27 i vir3utinio mirties ta3ko padétj

ir operacijos vyksta atvirksCia tvarka.

Sujungimo uZspaudiiant 7ﬁéga reguliuojama varZtu 51,
nustatant stumiko 31 padéti. Tarpas tarp galvuCiy 42 ir
43 nustatomas verzle 33, kaip tai parodyta Fig. 20 ir
Fig. 21, keic¢iant spyruoklés ilgius A ir B.

Kadangi, atremtas ant atramos 39, svirtinis elemen-
tas 35 juda kombinuotu sukamuoju slenkamuoju judesiu,
tai galvuté 42, judant stimikui, gali efektyviai su-
jungti ruodinius. Svirtinio elemento 35 judéjimas pa-
naikina nereikalingg kiekvienos detalés Jjudesi, ¢t.y.
tusdia eiga. Stimiko judesys gali biati perduotas gal-
vutei 42 be nuostoliy ir sistema gali dirbti maZu grei-
giu. Kartojant apra$ytas operacijas staomiko 31 jéga

perduodama efektyviai.

Pateiktoje realizacijoje stimikas 31 su svirtiniu ele-
mentu 35 sujungiamas per kum3teli 32 ir ritinius 36.
Tokia konstrukcija leido gauti dideli mechaninj tvir-
tumg, kompensuoti nereikalingus poslinkius, perduoti

poslinki be nuostoliuy.
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Pateiktas isradimas neapribojamas auk3Ciau apraSytomis
realizacijomis. Panaudojant i8radimg kitose srityse,
pateiktos realizacijos gali buti pakeistos ir modi-
fikuotos.

Svirtiniame irenginyje su lisvai judancia atrama, rea-
lizuotame pagal pateikta iSradima, aprasyta anksciau,
svirtinis elementas itaisytas ant judanc¢ios atramos 1ir,
todel, Jjegos veikimo tadko padeties reguliatoriaus,
sujungto su svirtiniu elementu, ir darbinio ta8ko pa-
deéties reguliatoriaus judéjimo diapazonus galima Zymiai
praplésti.

Prese, realizuotame pagal pateikta i8radimg ir pri-
taikyta laido ir gnybto sujungimui uzspaudimo biadu,
svirtinis elementas yra naudojamas suteikti galvutems

uzspaudimui reikalingg judesi.

Svirtiniame irenginyie, panaudotame prese, pavaizduo-
tame Fig. 16, laisvai judanti atrama gaunama atrami-
niams ritiniams 38, uZmautiems ant atraminés a3ies 39,

riedant kreipian&iuosiuose grioveliuose 41.

Konstrukcijoje pavaizduotoje Fig. 22A ir Fig. 22B, at-
raminis ritinys nenaudojamas ir svirtinis elementas 65
sukasi apie a3%i 64, istatytg i kiaurymes, suformuotas
slankikliuose 62a ir 62b, kurie yra istatyti i Jjudan-
gios atramos kreipian¢iyjy elementy 6la ir 62b krei-
pian&iuosius griovelius 63a ir 63b. Vienas svirtinio
elemento 65 galas yra sujungtas su slankikliu 67 taip,

kaip ir su adimi 64 atraminiame tasSke.

Slankiklis 'yra istatytas taip, kad galéty slysti tarp

jégos veikimo tagko padéties reguliatoriaus kreipian-

&iyjy elementy 68a ir 68b. Kitas svirtinio elemento 65

galas yra sujungtas su a$imi 69 su darbinio tasko
elementu 70. Darbinio ta3ko elementas 70 yra istatytas
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i, darbinio tadko padéties reguliatoriaus kreipiantiji
elementa 71, uZfiksuota ant pagrindo 1ir sureguliuots
taip, kad judéty tiesiaeigidkai. Sioje realizacijoje
iSoriniai slankikliy pvir8iai 62a ir 62b ir 67 labai
tiksliai nu3lifuoti, o vidiniai kreipianciyjuy griove-
liy 63a, 63b, 68a ir 68b pavir$iai yra nupoliruoti ir
sumazZinta trinties jéga nesukelia jokiuy problemy dir-
bant Jjudané¢iai atramai. PavyzdZiui, kaip parodyta
Fig. 23A, kadangi jeéga i a3i visada paduodama stat-
menai, tai neatsiranda sukimo ijtempimy kaip tradicineéje

konstrukcijoje, parodytoje Fig. 1A.

Taip pat, slankikliy 62a, 62b ir 67 judesys padaromas
tolydziu istatant, kaip tai parodyta Fig. 23A ir Fig. 23B,
tarp kreipianéiuyjy grioveliy 63a ir 63b ir slankik-
liy 62a ir 62b eile rutuliniy guoliy 72. PaZymesime,
kad vietoje rutuliniy guoliy gali bati panaudoti ir ri-
tininiai guoliai.

Fig. 24 ir Fig. 25 parodytos kitos konstrukcijos su
laisvai judan¢ia atrama. Realizacijoje, parodytoje
Fig. 24, atraminé asSis 80 jtaisyta atraminiame elemen-
te 81, o ant Sios atraminés aSies 80 3Svytuoja svirtinis
elementas 82. Atraminis elementas 81 yra istumtas j
laikantiji gruoveli, suformuotg ant pagalves 83, pri-
tvirtintos prie pagrindo G. Atraminis elementas 81 gali
judeti ant rutuliniy guoliy 84, imohtuotu tarp atra-
minio elemento 81 ir laikanc¢iojo griovelio, rodykléemis
nurodytomis kryptimis. Vienas svirtinio elemento 82 ga-
las yra sujungtas su varancCiuoju velenu 87 per kum$-
telio pavidalo jungiantiji elementa, kuriame ritinys 86
yra ispraustas tarp jégos veikimo taSko padeéties re-
guliatoriaus kreipianciyjy ploksciy 85. Kitas svirtinio
elemento 82 galas sujungtas su kulisés kotu 90, besi-
remiandiu i darbinio tasko padéties reguliatoriy 89 per

asi 88. JudanCioje atramoje, realizuotoje pagal pa-
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teiktg iSradimg, atraminé aSis 80 nejuda, o atraminis
elementas 81 laisvai juda ant guoliy 84.

Irenginyje, pavaizduotame Fig. 25, svirtinis elemen-
tas 82 Svytuojantis apie atramine asi 80, itaisyta at-
raminiame elemente 81, kuris per kreipiand¢iasias 84a
uzdétas ant pagalvés 83, pritvirtintos prie pagrindo G,
gali Jjudéti tiesiaeigiai kreipiand&iosiomis 84a nu-
statyta kryptimi. Tokiu bGdu yra suformuojama Ijudanti
atrama.

Fig. 26 yra pavaizduotas presas st svirtiniu irenginiu,
kurio konstrukcija yra parodyta Fig. 24. S§io preso
konstrukcija tokia pati kaip ir preso, kuris parodytas
Fig. 13 ir Fig. 14, tadiau skiriasi atramos konst-
rukcija. Irenginyje, pavaizduotame Fig. 13 svirtinis
elementas Svytuoja apie atramine a$i 39, jtaisytg ant
ritiniy 38, kurie riedé atraminiame elemente 40 su-

formuotuose atraminiuose grioveliuose 41..

Presavimo irenginyje, pavaizduotame Fig.26 svirtinio
irenginio atramos konstrukcija -yra identiska Fig.24
pavaizduotai konstrukcijai. Svirtinis elementas 90 Svy-
tuoja apie atramine asi 92 itaisyta atraminiame ele-
mente 91. Atraminis elementas 91 gali laisvai pa-
sislinkti ir yra pritvirtintas prie pagrindinio korpu-
so 94 per rutulinius guolius 93.

Vienas svirtinio elemento 90 galas prijungtas prie pa-
varos veleno 96 per kumStelinj kartotuva_95. Apatinis
vertikalaus pavaros veleno 96 galas per &vaistiklini
mechanizmg 97 yra prijungtas prie ekscentrinio vele-
no 98. Sukant ekscentrini veleng 98 vertikalus pavaros
velenas 96 stumiamas vertikalia kryptimi. Kitas eks-
centrinio veleno 98 galas per transmisijos mechaniz-
mg 100, kuriuo gali buti reduktorius, yra prijungtas
prie ji sukan¢io elektros variklio 99 veleno.
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Kitas svirtinio elemento 90 galas adimi 101 sujungtas
su pakelianciuoju elementu, veikian&iu kaip darbinis
taskas, o galvuté 103, itvirtinta pakelian¢iajame ele-
mente 102, yra stumdoma vertikalia kryptimi, kaip tai
parodyta Fig. 26, Sioje isradimo realizacijoje elektros
variklio 99 sukamasis momentas svirtiniu irenginiu
perduodamas kiekvienam kulisés mechanizmui. Tokicje
konstrukcijoje smagratis arba panadus itaisas, kaip pa-
nasiuose ijrenginiuose, yra nereikalingas. Taip pat, ga-
1i blati pagamintas maZas irenginys, tadiau galvutei 103
per svirtini irengini su laisvai judandia atrama bus

perduodamas tolydus mechaninis poveikis.

Fig. 27 parodyta presavimo irenginio, pavaizduoto Fig. 26,
valdymo ir maitinimo elektriné schema. Kaip parodyta
Fig. 27, vienas kintamas srovés $altinio 110 gnybtas
per maitinimo jijungimo tumbleri 111 yra sujungtas su
vienu lygiagre¢ios grandines, sudarytos i3 laikinio
prijungiklio 112 ir kojinio perjungiklio 113, gnybtu.
Kitas 8ios lygiagrelios grandines gnybtas per maZo
poslinkio nustatymo perjungikli - 114 vyra sujungtas su
pirmuoju variklio 99 gnybtu. Maitinimo jjungimo tumb-
leris, taip pat, per maZos eigos perjungikli 115 yra
sujungtas su pirmuoju variklio 99 gnybtu. Antrasis
variklio gnybtas sujungtas su kitu kintamos sroves
Saltinio 110 gnybtu. Lygiagrediai wvarikliui yra pri-
jungtas stabdis 116. Laikinis perjungiklis 112 yra pa-
naudojamas galvutei 103 nustatyti i virZutine padéti
tada, kai ji nusistumia i apa&ig ir baigdama darbg kyla
i virSy. Kaip laikinis perjungiklis gali bati panau-
dotas, pavyzdziui, galinés padéties i3jungiklis, kuris
jtaisomas virSutiniame pakeliandiojo elemento 102 tas-
ke. Perjuﬁgiklis 112 i3jungiamas tik tada, kai pake-

~liantysis elementas 102 atsiduria virSutinéje padétyije.

Néfﬁaiiai, mazo poslinkio nustatymo perjungiklis 114
yra ijungtas. Jis i3jungiamas tada, kai reikia nedi-

deliu atstumu pastumti galvute 103. Pastumiant galvute
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mazu atstumu, variklis 99 ijungiamas perjungikliu 115,

nepriklausomai nuo perjungikliy 112 ir 113 blsenos.

Variklio darbiniai ciklai matuojami, jeigu reikalinga,
skaitikliu, t.y. skaitikliu matuojamas uZspaudimo ope-

racijy skaicius.

Fig. 28 pateiktas i8radimo pritaikymas $lifavimo stak-
lése, kuriose panaudotas atramos taskas su reguliuojama
eiga. Kaip parodyta Fig. 28, galvuté 120 yra itaisyta
guoliuose 122, o tai leidZia jai tolydZiai judéeti atra-
minio elemento 121 horizontalia ploksStuma. Apatiné gal-
vutes 120 dalis per asSji 123 prie vieno svirtinio
elemento 124 galo remiasi i kota, kuris wveikia kaip
darbinis taSkas. Svirtinis elementas 124 yra sujungtas
su atraminiu elementu 126, kuris sujungtas su sraig-
tu 125. Atraminis elementas 126 ijtaisytas taip, kad ga-
léety biti per riedéjimo kreipiandiyjy mechanizmg 127
paslenkamas ir pasukamas ant pagrindo G. Sraigtas 125
per krumpliaraciy pavarg 128 yra sujungtas syu varik-
lio 129, pritvirtinto prie svirtinio elemento 124, ve-

lenu.

ISorinis svirtinio elemento 124 galas sujungtas su
riedejimo kreipianciyjy mechanizmu 130 adimi 131, kuri
yra jégos veikimo taSkas. Riedéjimo kreipianc¢iyjy me-
chanizmas 130 Svaistikliniu mechanizmu 133 ir alktniniu

velenu 132 sujungtas su servovarikliu 134.

AukS&iau aprasSytoje konstrukcijoje servovariklio suka-
masis momentas pakeiCiamas i tiesiaeigi judesi mecha-
nizmais 132 ir 133 ir tiesiaeigis judesys perduodamas
asiai 131, kuri yra svirtinio elemento 124 jégos vei-
kimo tasdku. Todeél svirtinis elementas 124, kuris remia-
si i atramini elementg ir riedéjimo kreipiandiujuy me-

chanizmg 130, yra pasukamas taip, kad pagalve 120 to-

lygiai judéty horizontalia kryptimi.

o s
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Pradejus suktis variklio 129 velenui, per krumpliaradiy

’ pavarg 128 sukasi sraigtas 125 ir atraminé a3is 126

juda riedejimo kreipianc¢iaja 127, pakeisdama atstumg
tarp a$iy 123 ir 131, tokiu bidu pakeisdama pagal-
vés 120 eigs.

Fig. 29 pavaizduota 3$lifavimo stakliy, parodytuy Fig. 28,
elektrinés sistemos blokiné schema. Kaip parodyta Fig. 29,
servovarikli 134 ir stabdymo varikli 129 jijungia ser-
vovariklio valdymo schemos 141 ir judandio atramos tas-
ko stabdymo variklio valdymo schemos 142 i$éjimo signa-
lai. Sias schemas valdo centrinis procesorius 140. Ser-
vovariklio 134 veleno sukimosi greitis detektuojamas
servovariklio jejimo signalo kodavimo irenginiu 143 ir
paduodamas i procesoriy 140. Stabdymo variklio 129 ve-
leno pasisukimas detektuojamas kodavimo ijrenginiu 144

ir iSskirtas signalas paduodamas j procesoriy 140.

Centrinis procesorius 140 sujungtas su pastoviosios ir
operatyviosios atminties irenginiais 145 (ROM/RAM), ku-
riuose saugomos sistemos programos ir jiéjimo duomenys.
Iséjimo signalas 1§ wvaldymo blbko per klaviatlros
interfeisg 148 magistrale 146 paduodamas i centrinj
procesoriy 140. JIvairiGs duomenys, saugomi operaty-
viojoje atmintyje 145, i3 centrinio procesoriaus 140
paduodami per indikacijos interfeisg 149 i elektroninij
vamzdi 150, kuriame jie atspindimi.

Fig. 30 pavaizduotas i8radimo panaudojimas, kuriame
svirtinis irenginys yra pritaikytas pastato svyravimams
slopinti. AlkOninis velenas 132, toks kaip parodyta
Fig. 28, per a$ini elementg 155 yra sujungtas su
Svaistikliniu mechanizmu ir servovarikliu (neparodyti).
Svirtinio elemento 157 vienas galas, t.y. galas kuriame
yra ~jé§os veikimo tadkas, per kum3telini kartotuvo
mechanizmg 156 yra sujungtas su vienu alkininio vele-

no 132 galu. Vidurineje svirtinio elemento 157 dalyje
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yra suformuota kumStelinio kartotuvo mechanizmo atra-
ma 158. Kitas svirtinio elemento 157 darbinio tasko
galas pirstu 159 sujungtas su dempferuojanciu blo-
ku 160. Dempferuojantis blokas 160 gali judéti tie-
siaeigiai kreipiantiosiomis 1é6la ir 16lb. Kreipian-
Ziosios 16la ir 161b jtvirtinamos taskuose, kurie zZemes
drebéjimo metu juda maksimalia amplitude, pavyzdZiui

viduriniajame dangoraiZio aukste.
Fig. 31 iliustruocja dempferuojancio irenginio darbsg.

Svyruojant pastatui Zemes drebéjimo metu, virpesiai
detektuojami virpesiy davikliais 162 ir duomenys apie
virpesiy stiprumg (amplitude) ir krypti perduodami i
centrini procesoriy 140. Centrinis procesorius 140
(CPU) paduoda signalg | servovarikliy valdymo schemg,
panadig kaip Fig. 28, kuri suformuoja toki servova-
riklio valdymo signala, kad blokas 160 judédamas prie-

“dinga kryptimi ir atitinkamu atstumu panaikinty pastato

svyravimus. Dempferuojancio bloko 160'postﬁmis defek-
tuojamas koderiu 143 ir igvedamas kalp servovarik-
lio 134 pasukimo kampas ir kryptis.

Jemés drebéjimo metu virpesiy daZnis siekia kelis svy-
ravimus per sekunde. Todél yra nesunku tokiu greiciu
paslinkti dempferuojanti bloka 160. Iprastame pastato
svyravimus slopinanciame irenginyje dempferuojantis
blokas pastumiamas sraigtu ir todél sistemos veikimo
greitis yra maZas. Taip pat, kadangi blokas 160 yra
masyvus, reikalingas didelis sraigto mechaninis tvir-
tumas. Dél &iy prieZasiy negalima pakankamai gerai
nuslopinti pastato svyravimy. Geri rezultatai gali biti
gauti panaudojant svirtinj irengini su laisvai judancia

atrama ir beégiy pavidalo kreipian¢iosiomis 16la ir 161b.

35 e
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Fig. 32 pavaizduotas svirtinio irenginio, realizuoto

pagal pateiktg i8radima, pritaikymas diafragminiame
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siurblyje. Svirtinis elementas 171 pasukamas atramos
atzvilgiu veikiant jégai rodykle parodyta kryptimi per
kumStelini kartotuvg i jégos veikimo ta3ko padeties
reguliatoriy 170. Diafragminio siurblio diafragma 175
pastumiama vertikalia kryptimi per darbinio tasko pa-
déties requliatoriy 174, sujungta su darbiniu tasku 173.

Fig. 33 pateiktas svirtinio irenginio, realizuoto pagal
pateiktg iSradimg, panaudojimo automobiliniame amorti-
zatoriuje pavyzdys. Kaip parodyta Fig. 33, svirtinio
elemento 183 darbinis tadkas remiasi i kulise 182,
sujungiancia amortizatoriy 180 su ratu 181, taip, kad
galeéty pasisukti. Svirtinis elementas per judanciag at-
ramg 184 sujungtas su jégos veikimo tasdku. Jégos vei-
kimo tas3ko padéties reguliatoriué 185 per alkininio
mechanizmo veleng 186 toki, kaip ir dempferuojanéiame
irenginyje, pavaizduotame Fig. 30, yra sujungtas su
servovarikliu 187. Atrama 184 ir servovariklis 187 yra
pritvirtinti prie automobilio kébulo G,

Automobilinio amortizatoriaus veikimas beveik nesi-
skiria nuo pastato svyravimus dempferuojancio irenginio
veikimo principo. Konstrukcijoje parodytoje Fig. 33
variklis valdomas taip, kad baty efektyviai slopinamocs
automobilio vibracijos.

Kiekviename auk3¢iau apradytame i&%radimo realizacijos
pavyzdyje buvo naudojamas tiktai vienas svirtinis iren-
ginys. Taliau, norint gauti jégos perdavima taip kaip
parodyta Fig. 34, gali buti panaudoti du arba daugiau
svirtiniai ijrenginiai. Jéga, veikianti pirmojo svir-
tinio jrenginio 190 svirtini elementg 192, atremtg |
atramg 191, jeégos veikimo tadke 193 perduodama i3 pir-
mojo irenginio darbinio tasko 194 antrajam jegos vei-
kimo taSkui trauke 195. Jéga, perduodama i antraji
Jégos veikimo tadko padéties reguliatoriy 196 per ant-

rojo svirtinio jrenginio 197 svirtini elementa, atremta
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i, atramg 198, perduodama i antraji darbinio tadko pa-
deties reguliatoriy 199. Visos atramos paZymétos raide G

ir pavaizduotos kaip pagrindas.

Dvi ir daugiau atramos panaudojamos formuojant gran-
dinines svirtiniy irenginiy sistemas, kuriose laisvai

uzduodamos jeégos perdavimo kryptys.

Fig. 35 pateiktas svirtinio jrenginio, realizuoto pagal
pateikta i8radimg, panaudojimo pavyzdys dviejy koor-
dina¢iy pozicionavimo stale. Sioje konstrukcijoje sta-
las stumdomas kreipianciosiomis X kryptimi. Kadangi
postimis Y kryptimi gali bati realizuotas panadios
konstrukcijos jrenginiu, todél jis Fig. 35 neparodytas.
Stalas 210, judesio kryptimi per apkaba, veikiandig
kaip darbinis ta$kas, yra sujungtas su svirtiniu ele-
mentu 213. Ritinys 217, esantis varanciajame kreipian-
Ciajame elemente 216, judanliame ant sraigto 215, ir,
kuris yra jégos veikimo tadkas, yra itaisomas viename
svirtinio elemento 213, jtaisyto ant atramos 214, gale.
Kreipiantysis elementas 216 yré sujungtas su variklio

velenu sukamu sraigtu 219.

Fig. 36 pavaizduotos jrenginio, parodyto Fig. 35, daliy
judejimo trajektorijos. Sukantis sraigtui 219, Jjégos

veikimo tasSkui pasislinkus 10 mkm, stalas ir darbinis
taskas 200 pasislenka 2 pm. Ritinys 217, kuris yra
jégos veikimo taSkas, pasistumia kreipian&iajame ele-
mente 216 ir juda lanku. Atrama 214 pasistumia atstumu W
kai sraigto 219 pasisukimas pastumia Jjégos veikimo

taska 80 pm. Darbinis tasSkas pasistumia 80/5 = 16 um.

ApraSytos konstrukcijos stalas 210 juda labai tiksliai.
Dviejuy koordina¢iy stalas gali bati panaudotas pus-
laidininkiy plok3&iy eksponavimo ijrenginyje.
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ISRADIMO APIBREJTIS

1. Svirtinis irenginys su judan¢ia atrama, susidedantis
i8 svirtinio elemento, atremto i atramg, apie kurig Jjis
gali pasisukti, i3 jégos veikimo tadko padéties requ-
liatoriaus, sujungto su vienu svirtinio elemento galu,
ir i§ darbo tasko padéties requliatoriaus, sujungto su
kitu svirtinio elemento galuy, besiskiriantis
tuo, kad atrama ijtaisyta taip, kad galéty laisvai pa-
sislinkti.

2. Presas, susidedantis i korpuso, pagrindo ir svir-
tinio elemento, b e s i s k i r iantis tuo, kad
svirtinis elementas remiasi i atramg, apie kurig jis
gali pasisukti, o taip pat yra ijtaisyti kreipiantysis
atramos elementas, pritaikantis atramg taip, kad svir-
tinio elemento atrama galetuy judéti, pavaros mecha-
nizmas, sujungtas su vienu svirtinio elemento galu ir
perduodantis pavaros poveiki svirtiniam elementui ir

galvutei, veikianéiai dirbant svirtiniam elementui.

3. Svirtinis jirenginys pagal 1 punkta, b e s i s k i -
r i a n t i s tuo, kad atramg sudaro atraminis
elementas su kreipian¢iuoju grioveliu atramai ir ri-
tinys, itaisytas taip, kad galety riedéti, be to svir-
tinis elementas atremtas i ritinio asi taip, kad galéty
apie jg pasisukti.

4. Svirtinis jrenginys pagal 1 punktg, b e s i s k i -
r 1 an t i s tuo, kad atramg sudaro atraminis
elementas su kreipian¢iuoju grioveliu atramai ir slan-
kiklis, istatytas i kreipiantiji grioveli, o svirtinis
elementas atremtas i slankikli taip, kad galety pasi-
sukti.
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