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(54) Pavadinimas:
Roboto-manipuliatoriaus valdymo jtaisas

(57)  Referatas:

Iradimas priklauso jrengimy automatinio valdymo technikai ir gali bati naudojamas roboty-manipuliatoriy
vykdymo mechanizmy valdymui.

Siekiant praplésti schemos funkcines galimybes, | valdymo schema jjungti pirmas ir antras deSifratoriai,
ketvirtieji, penktieji, Sedtieji ir septintieji IR elementai, ketvirtieji ARBA elementai ir trecias vélinimo jtaisas, kurio
i$éjimas sujungtas su pirmuoju pirmo, antro ir tre€io elementy IR jéjimais, o jejimas - su antruoju pirmojo registro
jéjimu, pirmasis jrenginio jéjimas ir antrasis elementas ARBA, kurio antrasis jéjimas sujungtas su antro vélinimo
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elemento iejimu ir antro registro pirmuoju jéjimu, antrasis jéjimas sujungtas su pirmo vélinimo elemento jéjimu
ir antruoju jrenginio jéjimu, tretieji jéjimai su trediaisiais jrenginio jéjimais, pirmieji i$éjimai - su ketvirtojo elemento
ARBA pirmuoju jéjimu ir penktu, Sedtu ir septintu IR elementais, o antrieji i3&jimai - su antrojo desifratoriaus
jéjimais, sujungtais pirmu, antru ir tre€iu i$éjimais su antrais penkto, $esto ir septinto IR elementy jéjimais,
treciasis kiekvieno jy jéjimas sujungtas su trigerio iS&jimu, sujungtu per antrg j&jima su treéio elemento IR i$éjimu
ir pirmo elemento ARBA jéjimu, kurio antrasis jéjimas sujungtas su atminties bloko antruoju jéjimu ir trediojo
elemento ARBA i8éjimu, sujungtu per pirmajj jéjima prie ketvirtos elementy IR grupés pirmojo jéjimo ir antrojo
elemento IR i&éjimo,o per antrajj jéjima prie pirmo IR elemento i$éjimo, ketvirtasis jtaiso jéjimas sujungtas su
skaitiklio jéjimu, o penktieji jéjimai su pirmojo registro treiaisiais jéjimais, kurio pirmieji i$éjimai sujungti su
ketvirto elemento IR ir ARBA antraisiais jéjimais, o antrigji i8éjimai - su pirmo deSifratoriaus jéjimu, sujungtais
pirmu, antru ir trediu iSéjimais su pirmo, antro ir tredio elementy IR antraisiais jéjimais, ketvirtojo elemento ARBA
iSéjimai sujungti su atminties bloko trediaisiais jéjimais, o antrieji, tretieji, ketvirtieji ir penktieji jtaiso iSéjimai
sujungti su ketvirto, penkto, Sesto ir septinto IR elementy idéjimais.
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ISradimas priklauso automatikos sri¢iai, robotq-manipu]iatoriq vykdymo
mechanizmy valdymo jtaisams ir gali biiti naudojamas technologiniuose procesuose, kur
naudojami robotai-manipuliatoriai.

Literatliroje yra Zinomi jvairis $ios problemos sprendimy variantai.

Pirmame variante bandyta realizuoti objekty valdyma, kurie iSdéstyti vienas nuo
kito dideliais atstumais, autonominémis rySio priemonémis. Si schema sudaryta i$
pranesimy registro, kurio jéjimai sujungti su valdymo pulto klavigais, sinchronizatoriumi
bei iSdavimo komandy valdymo bloku, priémimo registry, kuriy jéjimai yra jrenginio
i¢jimai, deSifratoriaus ir indikacijos bloko, kuris fiksuoja objekto numer;, kuris duotuoju
momentu yra sujungtas su schema (TSRS a.l. Nr. 1203569, 1984).

Tadiau 3is jtaisas nepasiZymi didelémis funkcinémis savybémis, sudétinga
valdymo pulto schema.

Literatiroje Zinomas ir kitas $ios problemos sprendimo variantas. Jtaisg sudaro
trigeriai, kuriy i$¢jimai sujungti su elementy IR grupés jejimais, kiti i§¢jimai sujungti su
pirmo atminties bloko jé¢jimais, kurio i$éjimai sujungti su registry informaciniais
j€jimais, antrasis atminties blokas, kurio adresinis j¢jimas sujungtas su sumatoriaus
i8¢jimu, o skaitiavimo jéjimas - su pirmo IR elemento i¥&jimu, sujungtu su pirmo
vélinimo elemento i$éjmu, skaitiklis, kurio skaidiavimo jéjimas sujungtas su pirmo IR
elemento i8¢jimu, o i¥éjimas sujungtas su pirmais informaciniais sumatoriaus ir
komparatoriaus j¢jimais, antrieji informaciniai jéjimai sujungti su registry i¢jimais,
pirmasis ARBA elementas, kurio jéjimas sujungtas su vélinimo clementy grupés
i¢jimais, o jéjimas sujungtas su antro ARBA elemento j€jimu, antrasis jéjimas
sujungtas su stiprintuvy, o i$¢jimas sujungtas su antru vélinimo elementu, bei treias ir
ketvirtas ARBA elementai (TSRS a.l. Nr. 1587564, 1988).

Taciau pastarasis valdymo jtaisas nepasizymi didelémis funkcinémis
galimybémis.

Isradimo tikslas - praplésti funkcines jtaiso galimybes, panaudojant duomenis
apie roboto-manipuliatoriaus vykdymo mechanizmy darbg ir formuojant signalus $iy

mechanizmy apsaugai.
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Iiradimo esm¢é paaiSkinama bréZiniais: 1 pav. pateikta prototipo blokiné schema,
0 2 pav. pateikiama iSradimo blokiné schema.

Jtaisas sudarytas i§ atminties bloko 1, laiko impulsy skaitiklio 2, kuris skaiciuoja
laika iki 24 val. su uzduotais laiko intervalais, pirmo 3 ir antro 4 registry, pirmo 5 ir
antro 6 degifratoriy, blokavimo trigerio 7, pirmo 8, antro 9 ir tre€io 10 elementy IR,
kurie sudaro pirmaja elementy grupe, antrosios grupés elementy IR 11, treciosios
grupés elementy IR 12, 13, 14, pirmo 15, antro 16, tre€io 17 ARBA elementy, ketvirtos
grupés elementy 18 ARBA, pirmo 19, antro 20 ir trecio 21 \)élinimo elementy. Schemos
i¥¢jimo gnybtai paZymeéti 22 - 24 bei 30 ir 31, o schemos jéjimo gnybtai 25 - 29.

Schema sujungta i§ standartiniy bloky bei mazgy, kuriy veikimas yra aprasytas
knygoje I.Potemkinas. Skaitmeninés automatikos funkciniai mazgai. -M,
Energoatomizdat, 1988, 45-262 p.

Jtaisas veikia taip:

] informacinj jtaiso j€jimg 25 paeiliui, su uZduotu laiko intervalu patenka
informacija apie roboto-manipuliatoriaus vykdymo mechanizmy darbo reZimus,

informacijos struktiira turi Sig forma:

Vykdymo mechanizmo numerio kodas ReZimo kodas, kuriame dirba

vykdymo mechanizmas

Si informacija sinchronizuojanciu impulsu per 27 jéjima jraSoma j registra 3.
Desifratorius 5 isifruoja reZimo kodg ir priklausomai nuo jo pobudZio, atidaro
elementa 10 IR, jei vykdymo mechanizmai dirba normaliai, arba atidaro elementg IR 8,
jeigu jvyko pakeitimai vykdymo mechanizmy darbe dél roboto-manipuliatoriaus darbo
programos pakitimo, arba atidaro elementg IR 9, jeigu darbo programoje jvyko
nenumatyti pakitimai.

Jeigu elementas 8 IR atsidarys, tai signalas i$ elemento 27 per vélinimo elementg
21, kuris skirtas tam, kad spéty suveikti registras 3 ir desifratorius 5, per elementg 17
ARBA patenka j atminties bloka 1. Tuo padiu metu signalas i registro 3 per antrgjj
i3¢jimo kanalg per elementg 18 ARBA irgi patenka j atminties bloko 1 gardelg, kurios
adresas duotuoju momentu nustatomas laiko impulsy skaitiklio 2 parodymu.

Tokiu biidu, atminties bloke 1 bus fiksuojami visi roboto-manipuliatoriaus

vykdymo mechanizmy darbo rezimy pasikeitimai.
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Jeigu desifratorius 5 atidarys elementg 9 IR, tai impulsas i§ vélinimo elemento 21
pateks j elementa 9 IR ir elementg 17 ARBA. Siuo atveju informacija uZrasoma j
atminties bloka 1 ir tuo paciu signalas patenka j elemento 11 IR j€jimg ir perraso
registro 3 turinj per elementg 11 IR j 31 iS¢jima, i§ kur signalas patenka j vykdymo
mechanizmy apsaugos schemg.

Jei desifratorius 5 atidaro elementg 10 IR, tai impulsas i§ vélinimo elemento 21
per elementg 10 IR ir elementg 15 ARBA perjungs registra 3 j prading padétj, o, be to,
pateks j blokavimo trigerio j€jima, kuris atidaro po vieng elementg 12 - 14 IR j¢jimus,
tuo paciu uZtikrinama galimybé formuoti ir perduoti atitinkamam vykdymo
mechanizmui informacijg apie darbo reZimo pasikeitima.

Informacijos perdavimo struktiirg atrodo taip:

Vykdymo mechanizmo kodo numeris ReZimo kodo numeris

Suformuotas kodas patenka j registro 4 informacinj j¢jimg 26. Informacija
paduodama ir per 28 j¢jima. DeSifratorius 6 deSifruoja adreso koda ir per vieng i§¢jima
atidaro elementy 12 - 14 IR grupg, i kuriy kitus j€jimus informacija paduodama tiesiog
i3 antrojo registro 4 iS€jimo. Be to, tas pats sinchronizuojantis impulsas i$ jéjimo 28 per
vélimo elementg 20 patenka j elementy 12 - 14 IR kitus jéjimus ir per i§¢jimus 22 - 24
perduoda kody sekg j atitinkamas vykdomyjy mechanizmy valdymo grandines.

Perdavus kody seka, tas pats impulsas per vélinimo jtaisg 19 patenka j registro 4
nulinj j€jimg ir per elementg 16 ARBA j blokavimo trigerio 7 nulinj j¢jimg, tuo paciu jj
grazina | iSeities padétj. Jeigu patenkant sekanciai informacijai j registrag 4 nejvyko jokiy
vykdymo mechanizmy darbo reZimy pakitimy, tai i informacija i§ 27 jéjimo per
clementa 16 ARBA pateks j trigerio 7 nulinj j¢jima ir graZins jj j iSeities padétj.

Tokiu biidu, jvedus j schema naujus mazgus ir blokus, Zymiai praple¢iamos

funkcinés schemos galimybés ir jos pritaikymas.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Roboto-manipuliatoriaus valdymo jtaisas, susidedantis i§ nuosekliai sujungty
skaitiklio ir atminties bloky, kurio i§éjimas sujungtas su jrenginio pirmuoju i$¢jimu,
nuosckliai sujungty elemento ARBA ir pirmojo registro, nuosekliai sujungty antro
clemento ARBA ir trigerio, nuosekliai sujungty pirmo ir antro vélinimo elementy, o
taip pat antro registro, treio elemento ARBA, pirmo, antro ir tregio elementy IR, b e
siskiriantis tuo, kad jj sudaro pirmas ir antras de3ifratoriai, ketvirtieji, penktie;ji,
SeStieji ir septintieji IR elementai, ketvirticji ARBA elementai ir tredias vélinimo jtaisas,
kurio i3¢jimas sujungtas su pirmuoju pirmo, antro ir tredio elementy IR jéjimais, o
j¢jimas - su antruoju pirmojo registro jéjimu, pirmasis jrenginio jéjimas ir antrasis
elementas ARBA, kurio antrasis j¢jimas sujungtas su antro vélinimo elemento iS¢jimu ir
antro registro pirmuoju j€jimu, antrasis jéjimas sujungtas su pirmo vélinimo elemento
i€jimu ir antruoju jrenginio jéjimu, tretieji jéjimai su trediaisiais jrenginio j€jimais,
pirmieji iS¢jimai - su ketvirtojo elemento ARBA pirmuoju jéjimu ir penktu, Seitu ir
septintu IR elementais, o antrieji i¢jimai - su antrojo deSifratoriaus jéjimais, sujungtais
pirmu, antru ir tre¢iu i$€jimais su antrais penkto, $esto ir septinto IR elementy jéjimais,
treciasis kiekvieno jy jéjimas sujungtas su trigerio i¥¢jimu, sujungtu per antrg j€jima su
trecio elemento IR i§¢jimu ir pirmo elemento ARBA jéjimu, kurio antrasis j€jimas
sujungtas su atminties bloko antruoju jéjimu ir trediojo elemento ARBA i8¢jimu,
sujungtu per pirmajj j€jimg prie ketvirtos elementy IR grupés pirmojo J€jimo ir antrojo
elemento IR i$¢jimo,o per antrajj jéjimg prie pirmo IR elemento i8¢jimo, ketvirtasis
itaiso j¢jimas sujungtas su skaitiklio jéjimu, o penktieji jéjimai su pirmojo registro
treCiaisiais jejimais, kurio pirmieji i$¢jimai sujungti su ketvirto elemento IR ir ARBA
antraisiais jcjimais, o antrieji i$¢jimai - su pirmo desifratoriaus jéjimu, sujungtais pirmu,
antru ir tre¢iu i€jimais su pirmo, antro ir tretio elementy IR antraisiais j€jimais,
ketvirtojo elemento ARBA i§¢jimai sujungti su atminties bloko trediaisiais jéjimais, o
antrieji, tretieji, ketvirtieji ir penktieji jtaiso i$¢jimai sujungti su ketvirto, penkto, esto ir

septinto IR elementy i§¢jimais.
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