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Irenginys priklauso lengvosios pramonés sriciai ir gali bati panaudotas siuvimo, avalynés, trikotazo ir kitose
imonése, kur naudojami minksty lakstiniy detaliy atskyrimo i§ daugiasluoksnio paketo jrenginiai arba
robotizuotos sistemos. Sis i$radimas iSpledia tokio tipo jrenginiy technologines galimybes ir daro juos
patogesnius naudoti tekstiliniy ir kity kibiy detaliy perslinkimui.

Irenginys susideda i$ pagrindo ir paketo prispaudiklio. Pagrindas pagamintas i3 dviejy Sarnyriskai
tarpusavyje sujungty staliuky, vir$ kuriy yra du paslankis rémai su strypiniais prispaudikliais ir autonomigkomis
ju pneumopavaromis, o apacioje pakabintas staliuky sulenkimo mechanizmas, susidedantis i$ pneumocilindro ir
spyruoklés. Didesnioji pagrindo dalis pritvirtinta prie horizontalaus veleno, kurio guoliai patalpinti dviejose
atramose, besijungiangiose su nedanéigja platforma, apatinéje plok$tumoje turindia atraminius ritinélius, o
velenas per krumpling pavarg sujungtas su Zingsniniu elektros varikliu.

Irenginys turi elektroninj valdymo bloka, kuris kartu su pneumopaskirstytuvy bloku sumontuotas bendroje
dezutéje, patalpintoje jtaiso desinéje puséje ir pritvirtintoje prie priekinés atramos, turinios jungtis elektros ir
suspausto oro sistemoms prijungti.



10

15

20

25

30

LT 3864 B

Irenginys priklauso lengvosios pramonés sri€iai ir gali biiti panaudotas siuvimo,
avalynés, trikotaZo ir kitose jmonese, kur naudojami minksty lakstiniy detaliy atskyrimo
i§ daugiasluoksnio paketo jrenginiai arba robotizuotos sistemos.

Yra Zinomi stacionaraus tipo jrenginiai su sudétingomis darbo organy pavaromis
ir sudétingomis judesio trajektorijomis (VFR patentas Nr.2639677, TPK B65H 3/00,
1978).

Jy pagrindinis trukumas - sudétingi prispaudimo ir lenkimo mechanizmai su
dviem savarankiSkais kinematiniais mazgais ir sudétingomis pavaromis.

Zinomas taip pat nedidelis stacionarus, bet kompaktiskas jrenginys, susidedantis
i§ pasisukanCio apie horizontalia a§j ir turinfio padéties fiksatoriy pagrindo bei
prispaudiklio, kuris patalpintas vir§ pagrindo ir prie jo krasto, o prispaudiklio pavara
kartu su vibratoriumi sumontuoti po pagrindu. Salia prispaudiklio prie pagrindo krasto
pritvirtinta ribojanti plokstele (TSRS a.l. Nr.1742190, TPK B65H 3/60, B41K 3/20, 1990).

Pagrindinis Sio jrenginio trikkumas - ribotos technologinés galimybés. Juo
negalima pakartoti perslinkimo proceso keleta karty ir negalima gauti didesnio
sluoksniy perslinkimo Zingsnio. Be to, juo nepatogu naudotis, nes pagrindas pasukamas
bei fiksatorius pestatomas j naujas padétis rankiniu biidu. Tadiau dél pagrindo pasukimo
apie horizontalig a§j ir strypinio paketo prispaudiklio §is jrenginys priimtas siiilomo
iSradimo prototipu.

Sio i§radimo tikslas - iSplésti technologines jrenginio galimybes ir padaryti jj
patogesniu naudojant tekstiliniy ir kity kibiy detaliy perslinkimui.

Iskeltas tikslas pasiektas tuo, kad jrenginyje lakstinéms detaléms perslinkti
pakete, susidedanCiame i§ pasisukan¢io apie horizontalia a§j pagrindo ir ant jo
sumontuoto prispaudiklio, pagrindas pagamintas i§ dviejy SarnyriSkai tarpusavyje
sujungty staliuky, vir§ kuriy yra du paslankiis rémai su strypiniais prispaudikliais ir
autonomiSkomis jy pneumopavaromis, o apacioje pakabintas staliuky sulenkimo
mechanizmas, susidedantis i§ pneumocilindro ir spyruoklés, be to, didesnioji pagrindo
dalis pritvirtinta prie horizontalaus veleno, kurio guoliai patalpinti dviejose atramose,
besijungianciose su neSanciaja platforma, apatinéje plok§tumoje turindia atraminius
ritinelius, o velenas per krumpling pavara sujungtas su Zingsniniu elektros varikliu.

Irenginys turi elektroninj valdymo bloka, kuris kartu su pneumopaskirstytuvy bloku



10

15

20

25

30

LT 3864 B

2
sumontuotas bendroje déZutéje, patalpintoje jtaiso deSinéje puséje ir pritvirtintoje prie
priekinés atramos, turin¢ios jungtis elektros ir pneumosistemoms prijungti.

Bendras vaizdas (fig. 1), principiné schema (fig. 2) ir charakteringos jrenginio
darbo padétys (fig. 3 - fig.11) parodytos bréZiniuose, kur charakteringos padétys
iSrySkintos devyniomis schemomis fig. 3 - fig. 11.

Irenginys sudarytas i§ pagrindo 1, kuris turi du staliukus 2, 3 su horizontaliu
Sarnyru 4 ir dviem prispaudikliais 5, 6. Pastarieji sudaryti i§ rémy 7, 8, pneumocilindry 9,
10 ir prispaudimo strypy 11, 12. Viena pagrindo 1 dalis - staliukas 2, prijungtas prie
horizontalaus veleno 13, kurio guoliai 14 patalpinti dviejose atramose 15, 16,
besijungianciose su nesanciaja platforma 17, apatinéje plok§tumoje turinéia atraminius
ritinelius 18. Velenas 13 per krumpling pora 19 - 20 sujungtas su Zingsniniu elektros
varikliu 21. Abi pagrindo dalys 2, 3 tarpusavyje sujungtos pneumocilindru 22 ir spyruokle
23, kurie pakabinti po pagrindu 1. Abiejuose pagrindo 1, ty. staliuky 2, 3 Sonuose
i$frezuoti kanalai 24, 25, kuriuose tvirtinami ir perslenkami prispaudikliy 5, 6 rémai 7, 8.

Elektroninis valdymo blokas 26 kartu su pneumopaskirstytuvy bloku (bréZiniuose
neparodytas) sumontuotas dézutéje 27, kuri per laikiklj 28 pritvirtinta prie priekinés
atramos 15, turincios jungtis 29 ir 30, kurios skirtos, atitinkamai elektros ir suspausto oro
sistemoms prijungti.

Apdorojamas lakstiniy detaliy paketas (fig. 3) paZymétas 31, o to paketo galai,
kuriuose persislinkusios detalés sudaro laiptuota krasta paZyméti kampais o ir g (fig. 5 -
8, ir fig. 11).

Irenginys dirba taip. ISeities padétyse staliukai 2 ir 3 uZima horizontalia padétj, o
prispaudimo strypai 11 ir 12 - virSuting (fig. 1, fig. 2). Lakstiniy detaliy paketas 31
dedamas ant staliuky 2, 3 (fig. 3). Po to deSine ranka, kuri skirta prietaisy valdymui,
darbininké paspaudzia valdymo bloko 26 paleidimo mygtuka (bréZiniuose neparodytas)
ir prasideda automatins jrenginio darbo procesas. Pradzioje nusileidZia prispaudimo
strypas 11 (fig. 4), kuris prispaudZia kairjji paketo 31 galg prie staliuko 2. Po to staliukas
3 pasisuka apie Sarnyra 4 ir paketas 31 nulinksta, sudarydamas desiniajame gale laiptuotg
krastg su perslinkimo kampu a (fig. 5). Dabar nusileidZia strypas 12 (fig. 6), o staliukas 3
pasisuka prieSinga kryptimi grizdamas j iSeities padétj (fig. 7). Strypas 11 pasikelia nuo
paketo 31, o pagrindas 1 pasisuka prie§ laikrodZio rodykle (fig. 8). Sukimosi metu

antrasis paketo 31 galas taip pat pradeda perslinkti nuo stataus, t.y. 90° kampo, per
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tarpinj kampa B iki kampo o, kuris pasiekiamas, kai pagrindas 1 atsiduria vertikalioje
padétyje (fig. 9). Po to pagrindas 1 (abu staliukai 2, 3) sukasi prieSinga kryptimi iki
horizontalios padéties (fig. 10). Strypas 12 pasikelia nuo paketo 31 ir automatinis jtaiso
darbo ciklas pasibaigia (fig. 11). Dabar paketas 31 su persislinkusiomis kampu o
detalémis nuimamas nuo pagrindo 1 arba antra karta paspaudZiamas tas pats valdymo
bloko 26 paleidimo mygtukas. Tada procesas tuo paciu nuoseklumu prasideda i§ naujo.
Ir paketo 31 detalés dar kartg persislenka viena kitos atzvilgiu tuo paciu dydziu. Kampas
o sumazeja, o laipteliy ilgis, kuriuos sudaro persislinkusios detalés dvigubai pailgéja.

Sidlomas jrenginys leidZia perslinkimo procesa kartoti neribota skaiciy karty ir
tuo uztikrinti pakankama detaliy perslinkimo viena kitos atzvilgiu dydj (laiptelj),
uZtikrinantj detaliy atskyrimg nuo paketo pavirSiaus. Kokybiskam paketo 31 detaliy
perslinkimui gauti, jeigu detalés pagamintos i§ kibiy lakStiniy medziagy (turin¢iy didelj
trinties koeficienta), pvz., i§ audiniy ar trikotaZo, jrenginyje numatytas stalelio 3 ir
pagrindo 1 suvirpinimas dviejose padétyse (fig. 5 ir fig. 9).

Baziniu objektu yra prototipas.

Techninis efektas pasiektas tuo, kad:

- pagrindas pagamintas i§ dviejy SarnyriSkai tarpusavyje sujungty staliuky,
leidZianciy iSlenkti paketg neribota skaiCiy karty kampu po 90°, uztikrinant kokybiska
bet kokio tipo detaliy perslinkima (dél suvirpinimo galimybés);

- vir§ pagrindo yra du paslankiis rémai su strypiniais prispaudikliais ir
autonomiSkomis pavaromis, kurie leidzia apdoroti jvairiy dydziy paketus (ilgus ir
trumpus);

-didesnioji pagrindo dalis pritvirtinta prie horizontalaus veleno, kuris per
krumpling pavarg sujungtas su Zingsniniu elektros varikliu, uZtikrinan¢iu patogy
valdyma;

- pagrindas per atramas sujungtas su ne$ancigja platforma, turindia atraminius
ritinelius, leidZianCius patogiai transportuoti jrenginj jmonés cecho grindimis;

- staliuky sulenkimo mechanizmas - pneumocilindras ir spyruoklé, pakabinti po
pagrindu ir be pagrindinés sulenkimo funkcijos vykdo ir stalelio suvirpinimo funkcija;

- jrenginio valdymo blokas sumontuotas kartu su pneumopaskirstytuvy bloku
bendroje dézutéje, kuri iSdéstyta desinéje jrenginio puséje, t.y. ties deSine darbininkés

ranka, kuria paprastai valdomi automatizuoti pramonés jrenginiai.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Jrenginys lakstinéms detaléms perslinkti pakete, susidedantis i pasisukancio
apie horizontalia a$j pagrindo ir ant jo sumontuoto prispaudiklio, besiskiriantis
tuo, kad pagrindas pagamintas i§ dviejy SarnyriSkai tarpusavyje sujungty staliuky, vir§
kuriy yra du paslankiis rémai su strypiniais prispaudikliais ir autonomiSkomis jy
pneumopavaromis, o apacioje pakabintas staliuky sulenkimo mechanizmas, susidedantis
i§ pneumocilindro ir spyruokles, be to, didesnioji pagrindo dalis pritvirtinta prie
horizontalaus veleno, kurio guoliai patalpinti dviejose atramose, besijungianciose su
nesancigja platforma, apatinéje plokStumoje turincia atraminius ritinélius, o velenas per
krumpling pavara sujungtas su Zingsniniu elektros varikliu.

2. Jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad jis turi elektroninj
valdymo bloka, kuris turi kartu su pneumopaskirstytuvy bloku sumontuotas bendroje
dezutéje, patalpintoje jrenginio deSinéje pusé€je ir pritvirtintoje prie priekinés atramos,

turincios jungtis elektros ir pneumosistemoms prijungti.
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Fig. 1
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