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ISradimas skitas kélimo - transportavimo jrenginiy tobulinimui ir gali biti pladiai panaudotas
pramoniniuose vandens mechaninio valymo jrenginiuose bei biriy medZiagy transportavimo sistemose.

ISradimas padidina konvejerio tipo jrenginiy patikimuma, jgalina uZkirsti kelig avarijoms, sumazinti
sgnaudas eksploatacijai ir remontui.

Sis rezultatas pasiekiamas tuo, jog bekontaktiniais davikliais vienu metu yra kontroliuojama konvejerio
darbiniy elementy judéjimo greitis, sinchronizacija ir orientacija tiek tarpusavio, tiek kreipiamujy elementy
atzvilgiu. Jvykus gedimui ar avarijai, darbiniy elementy judéjimo greidiai pakinta, pazeidziama judesiy tarpusavio
sinchronizacija, pakinta darbiniy elementy tarpusavio orientacija arba orientacija kreipiamyjy elementy atzvilgiu.
Sie pokygiai fiksuojami bekontaktiniais davikliais, kuriy signalai po apdorojimo ir transportavimo sustabdo
konvejerio pavarg ir jjungia signalizacija. Konvejerio pavaros avarinio i§jungimo jrenginj sudaro konvejerio
grandiniy ir darbiniy elementy padéties kontrolés sistema su keturiais bekontaktiniais davikliais, valdymo
blokas, pavaros avarinio iSjungimo ir signalizacijos blokai. Nauja jrenginyje yra tai, jog pirmasis ir antrasis
bekontaktiniai davikliai yra nejudamai jtvirtinti konvejerio varomyjy 2vaigzdudiy danty i$oriniy sukimosi pavirdiy
zonoje, treciasis ir ketvirtasis bekontaktiniai davikliai yra nejudamai jtvirtinti darbiniy elementy priesinguose
galuose jy galiniy pavairSiy judéjimo plok$tumoje. Be to, bekontaktiniy davikliy i$éjimai per formuotuvus ir
impulsy skaitiklius sujungti su valdymo bloke esanciais impulsy periody ir fazés skirtumy desifratoriais.
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ISradimas gali biiti priskirtas kélimo - transportavimo jrenginiy sriiai ir
panaudotas pramoniniuose vandens mechaninio valymo bei biriy medziagy
transportavimo jrenginiuose.

Yra Zinomi ir vandens mechaninio valymo jrenginiuose pladiai naudojami
gramdikliniai konvejeriai, kuriuose gramdikliai su traversomis juda ant dviejy
grandiniy, besisukanciy ant varanciyjy ir varomuyjy Zvaigzduciy [Zr.kn.:ABromaTu3zaijus
U TeJEMEXaHU3aL{us COOPYXYHHH JJid OUMCTKU HeTECOAepXKAL[MX CTOYHBIX BOA.-
Cepus “Hedre3aBogckoe obopyaosanue . - BHUMODHI,, Mockea, 1965, 92 c.,
Cyuikos B.b. CygoBbie cenapaTopbl 11 6€peroBsie yCTAaHOBKH JIs OTACJICHUS BOJbI OT
HedTenpoayKToB. - Mopckoit TpaHcropt, Mocksa, 1961, 137 c.]. Siuose jrenginiuose
konvejerio darbiniy elementy darbingumas yra kontroliuojamas tik vizualiai, o avarijos
atveju konvejerio pavarg atjungia operatorius. Tokiu budu §iy jrenginiy patikimumas
yra Zemas, 0 jy eksploatacija ir remontas reikalauja dideliy sgnaudy.

Taip pat yra Zinomas konvejerio elementy padéties kontrol€s irenginys [Zr. aut.
liud. Nr.1623925 (SU), B65 G 43 / 06, 1991 m.], kuris yra parinktas sitilomo i§radimo
prototipu. Siame jrenginyje yra konvejerio darbiniy elementy padéties kontrolés
bekontaktinis daviklis, impulsy skai¢iavimo, valdymo, konvejerio i§jungimo ir
signalizacijos blokai. Judant prie konvejerio juostos pritvirtintiems darbiniams
elementams pastoviu greiiu ir esant pastovaus dydZio radialiniam tarpeliui tarp
konvejerio darbiniy elementy ir bekontaktinio daviklio galinio pavirSiaus,
bekontaktinis daviklis generuoja pastovaus daznio elektros impulsus, kurie
perduodami j valdymo bloka. Nutriikus arba praslydus ant skriemulio konvejerio
juostai, atitritkus nuo juostos darbiniams konvejerio elementams ar pakitus jy formai,
pakinta elektros impulsy, perduodamy i§ bekontaktinio daviklio | valdymo bloka,
daZnis, konvejerio pavara sustabdoma ir jjungiama signalizacija.

Apralytas konvejerio elementy padéties kontrolés jrenginys padidina
konvejerio patikimumg ir eksploatacijos saugumg. Taciau konvejerio darbiniy
elementy padéties kontrolé pagal radialinio tarpelio dydj tarp bekontaktinio daviklio ir
darbiniy elementy iSoriniy pavir$iy neleidzia uZfiksuoti gedimy, susijusiy su darbiniy
elementy kampinés padéties pokyciais konvejerio juostos ir skriemuliy atZvilgiu. Sis
trikumas smarkiai sumaZina konvejerio darbiniy elementy padéties kontrolés
jrenginio patikimumg ir neleidZia naudoti minéto jrenginio transportavimo sistemose
su dideliy matmeny darbiniais elementais.

Sifilomo iSradimo tikslas - padidinti konvejerio pavaros avarinio iSjungimo
jrenginio patikimuma.

Tikslas pasickiamas tuo, jog sililomame jrenginyje, kuris susideda i§ konvejerio
grandiniy ir darbiniy elementy padéties kontrolés sistemos su bekontaktiniais
davikliais, valdymo bloko, pavaros avarinio i§jungimo ir signalizacijos bloky, pirmasis ir
antrasis bekontaktiniai davikliai yra nejudamai jtvirtinti  konvejerio varomyjy
Zvaigzdu¢iy danty iSoriniy sukimosi pavirSiy zonoje, treciasis ir ketvirtasis
bekontaktiniai davikliai yra nejudamai jtvirtinti darbiniy elementy prieSinguose
galuose jy galiniy pavir$iy judéjimo plok§tumoje, o davikliy i§€¢jimai per formuotuvus ir
impulsy skaitiklius sujungti su valdymo bloke esandiais impulsy periody ir fazés
skirtumy deSifratoriais.
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Pateikto sprendimo naujumas, lyginant su prototipu, gltdi originaliame
bekontaktiniy davikliy i$déstymo konvejerio darbiniy elementy ativilgiu principe ir jy
sujungimo su valdymo bloke esanciais impulsy periody ir fazés skirtumy deSifratoriais
badu. Palyginus §j techninj sprendima su kitais, matome, kad naujai jvesti elementai, jy
iSdéstymo, sujungimo ir sgveikos biidas sarySyje su kitais elementais suteikia siilomam
techniniam sprendimui naujas savybes, kuriy déka padidéja konvejerio pavaros
avarinio iSjungimo sistemos patikimumas, atsiranda galimybé fiksuoti konvejerio
darbiniy elementy visy tipy gedimus.

Konvejerio pavaros avarinio i§jungimo {renginio principiné kinematiné -
blokin¢ schema pavaizduota bréZinyje (fig.1), o fig.2 pavaizduotas jrenginio vaizdas,
Ziarint kryptimi A i§ Sono.

Konvejerio pavaros avarinio i§jungimo jrenginj (Zr.fig.1, 2) sudaro keturi
bekontaktiniai davikliai 1, 2, 3, 4, valdymo blokas 5, pavaros avarinio i§jungimo blokas
6 ir signalizacijos blokas 7. Bekontaktiniy davikliy 1, 2, 3, 4 i§¢jimai per formuotuvus 8,
9, 10, 11 ir impulsy skaitiklius 12, 13, 14, 15 sujungti su valdymo bloke 5 esandiais
impulsy periody ir fazés skirtumy deSifratoriais 16, 17. DeSifratoriy 16, 17 i$¢jimai yra
sujungti su valdymo bloke 5 esanciu loginiu bloku 18, kurio i§¢jimas yra sujungtas su
pavaros avarinio i§jungimo bloku 6 ir signalizacijos bloku 7. Bekontaktiniai davikliai 1
ir 2 yra nejudamai jtvirtinti konvejerio varomyjy Zvaigzduciy 19 ir 20 danty i$oriniy
sukimosi pavirSiy zonoje. Bekontaktiniai davikliai 3 ir 4 yra nejudamai jtvirtinti
konvejerio darbiniy elementy 21 (pvz, traversy, skersiniy sijy, gramdikliy)
prieSinguose galuose jy galiniy pavir$iy judéjimo plokstumolc Konvejerio darbiniai
clementai 21 yra pritvirtinti prie konvejerio grandiniy 22 ir 23, uzdéty ant varomuyjy
Zvaigzduciy 19, 20, 24, 25 ir varandiyjy Zvaigzduciy 26, 27.

Sitllomas konvejerio pavaros avarinio i§jungimo jrenginys veikia taip. Dirbant
konvejeriui normaliu reZimu, konvejerio varandiosios Zvaigzdutés 26, 27, grandinés 22,
23 ir varomosios Zvaigzdutés 19, 20 sukasi sinchroniSkai vienodu greiéiu, o darbiniai
clementai 21 juda kartu su grandinémis 22, 23, iSlikdami lygiagrediais patys sau ir
statmenais grandinéms 22, 23. Bekontaktiniai davikliai 1 ir 2 generuoja impulsus, kuriy
periodai yra proporcingi varomyjy Zvaigzduciy 19, 20 ir grandiniy 22, 23 sukimosi
greiciams ir vienodi tarpusavyje. Sie vienody periody impulsai per formuotuvus 8, 9 ir
impulsy skaitiklius 12, 13 perduodami j deSifratoriy 16, kuriame apskaitiuojamas ir
analizuojamas impulsy periody skirtumas. Besisukant grandinéms 22, 23 ir
varomosioms ZvaigZdutéms 19,20 vienodais greiciais sinchroniSkai, $is skirtumas yra
lygus nuliui. Bekontaktiniai davikliai 3 ir 4 generuoja impulsus, kai pro juos praslenka
Judaﬂtlejl ant grandiniy 22,23 darbiniai elementai 21. Sie impulsai per formuotuvus 10,
11 ir impulsy skaitiklius 14, 15 perduodami j deSifratoriy 17, kuriame matuojamas ir
analizuojamas bekontaktiniy davikliy 3 ir 4 generuojamy impulsy reliatyvus fazés
poslinkis. Jei darbiniai elementai 21 juda, iSlikdami lygiagrediais patys sau ir statmenais
grandinéms 22, 23, Siy impulsy reliatyvus fazés poslinkis lygus nuliui. Tokiu bidu,
dirbant konvejeriui normaliu reZimu, i§ desifratoriy 16 ir 17 | loginj bloka 18 valdymo
impulsai nepatenka, ir i§ loginio bloko 18 j pavaros avarinio ijungimo bloka 6 bei
signalizacijos bloka 7 komandiniai impulsai nepaduodami.

Ivykus konvejerio gedimui ar avarijai (nutriikus vienai ar abiems grandinéms 22,
23, nukritus vienai i§ grandiniy nuo ZvaigZdudiy 19, 20, 24, 25, 26, 27, grandinei
persokus ZvaigZdutes dantis, suliiZzus darbiniams elementams 21 ar nutriikus jiems nuo
grandinés ar pan.), grandinés 22, 23 arba varomosios Zvaigzdutés 19, 20 pradeda judéti
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nevienodu grei¢iu, arba vienas ar keli darbiniai elementai 21 pasisuka grandiniy 22,
23 atzvilgiu arba gretimy darbiniy elementy atZvilgiu. Visais 3iais atvejais
bekontaktiniy davikliy 1 ir 2 generuojamy impulsy periodai pradeda skirtis, arba
atsiranda bekontaktiniy davikliy 3 ir 4 generuojamy impulsy tam tikras reliatyvus fazes
poslinkis. Impulsy periody skirtumg arba jy reliatyvy fazés poslinkj uZfiksuoja
desifratoriai 16 arba 17. Jei impulsy periodo skirtumai arba jy reliatyvis faziy
poslinkiai vir§ija nustatytas leistinas reik§mes, loginis blokas 18 perduoda komandinius
impulsus | pavaros avarinio i§jungimo bloka 6 bei signalizacijos blokg 7, ko paseckméje
konvejerio pavara yra i§jungiama ir jjungiama Sviesiné ar garsine¢ signalizacija.

Sukurtas konvejerio pavaros avarinio i§jungimo jrenginys pilnai pasiteisino
praktikoje bandomosios eksploatacijos metu. Ypac efektyvus jis gali bati naftos
produktais uZterSto technologinio vandens mechaninio valymo {renginiuose, kurie
pasiZymi nenutrikstamu veikimu, dideliais gabaritais ir daZnai i8déstyti didelése
teritorijose. Sitilomo i§radimo panaudojimas jgalinty smarkiai padidinti jy patikimuma,
sumaZinti sgnaudas eksploatacijai ir remontui, sumaZinti nuostolius, susijusius su
jrengimy prastovomis bei aplinkos uZter$imu.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Konvejerio pavaros avarinio i§jungimo jrenginys, sudarytas i§ konvejerio
grandiniy ir darbiniy eclementy padéties kontrolés sistemos su bekontaktiniais
davikliais, valdymo bloko, pavaros avarinio i§jungimo ir signalizacijos bloky, besi -
skiriantis tuo, jog pirmasis ir antrasis bekontaktiniai davikliai yra nejudamai
jtvirtinti  konvejerio varomyjy ZvaigZduciy danty iSoriniy sukimosi pavirsiy zonoje,
treciasis ir ketvirtasis bekontaktiniai davikliai yra nejudamai jtvirtinti konvejerio
darbiniy elementy galuose jy galiniy pavirSiy judéjimo plok§tumoje, o davikliy i$éjimai
per formuotuvus ir impulsy skaitiklius sujungti su valdymo bloke esanéiais impulsy
periody ir fazés skirtumy desifratoriais.
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