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Mikromanipuliatoriaus griebtas priklauso stakliy gamybai, robototechnikai ir gali biti pritaikytas jautriuose

mikromanipuliatoriy griebtuose.

Mikromanipuliatoriaus griebtas susideda i korpuso (1), dviejy Ziauny (11,12), pritvirtinty prie atskiry vykdo-
myjy elementy (7,8), ritinélio (2) su galuose esan&iomis asinémis jpjovomis, kuriose jstatytos dvi juostos (3,4)
kuriy kiekviena prieSingomis kryptimis viena kitos at3vilgiu gaubia ritinélj (2) ir galais pritvirtinta prie dviejy vyk-

domyjy elementy (7,8), pjezokeramings plokstelés (16) su sudalintais elektrodais besiliedian&ios su ritinéliu 2.

Nauja yra tai, kad viena i§ ritinélio (2) asiniy jpjovy statmena kitai, o jose jstatyta po papildomg juosta (5,6),
kuriy kiekviena priesingomis kryptimis viena kitos atzvilgiu gaubia ritinélj (2) ir savo galais pritvirtinta prie dviejy

papildomy elementy (9, 10) su pritvirtintomis prie jy Ziaunomis (13,14).
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Siulomas iSradimas priklauso stakliy gamybai,ro-
bototechnikai ir gali blti pritaikytas jautriuose mik-
romanipuliatoriy griebtuose.

Zinomas mikromanipuliatoriaus griebtas (Zr. aut.
liud. Nr.I5I16348, (SU), B 25 J IS5 / 02, B 25 J II /00,
1987 m.), sudarytas i% korpuso, dviejy %iauny, pritvir-
tinty prie vykdomyjy elementy (svirdiy) vieny galy, ku-
riy kiti galai tampriai apjuosti dviem juostom ir sgvei-
kauja su pjezokeramine plokitele su sudalintais elektro-
dais.

Sio mikromanipuliatoriaus griebto trukumas yra ma-
Zas objektg fiksuojandiy tasky kiekis.

Taip pat %inomas mikromanipuliatoriaus griebtas
(¢r.aut.liud. Nr.I703450, (SU), B 25 J I5/02, B 25 J
II/00, 1987 m.), sudarytas i% korpuso, ritinélio, dvie-
Ju Ziauny, pritvirtinty prie atskiry vykdomyjy slemen-
tu (8liauZikliy) vieny galy, o prie kity jy galy prit-
virtinty savo galais dvieju juosty, gaubiandiy ritiné-
1{ ir jstatyty vidurinémis dalimis i ritinélyje esan -
¢ias adines jpjovas, pjezokeraminés plokitelés, sgvei-
kaujandios su ritinéliu. Sis mikromanipuliatoriaus grie-
btas priimamas sitlomo idradimo prototipu.

Jo trikumas yra mafas objekta fiksuojan&iy tadky
kiekis.

ISradimo esmé tame, kad Zinomame mikromanipulia-
toriaus griebte, susidedanéiame i3 korpuso, dviejy ¥iau-
ny, pritvirtinty prie atskiry vykdomyjy elementy, riti-
nélio su galuose esanéiomis a3inémis ipjovomis, kuriose
istatytos dvi juostos, kuriy kiekviena priedingomis kry-
ptimis viena kitos atZvilgiu gaubia ritinélj ir galais
pritvirtinta prie dviejy vykdomyjy elementy, pjezokera-
minés plokStelés su sudalintais elektrodais, besilie -
¢iandios su ritinéliu, viena i ritinélio adiniy ipjo-
vy statmena kitai, o jose jistatyta po papildoma juostsg,
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kuriuy kiekviena prieSingomis kryptimis viena kitos at-
Zvilgiu gaubia ritinéli ir savo galais pritvirtinta
prie dvieju papildomy vykdomyjy elementy su pritvir -
tintomis prie Jjy %iaunomis.

Irenginio konstrukcija paaigkinta bré%iniu, ku-
rio Fig.I schematiskai pavaizduotas jrenginio konstruk-
tyvinis sprendimas, Fig.2 - Fig.I pjuvis A-A, Fig.? -
Fig.I pjuvis B-B, Fig.4 irenginio pritaikymo mikroma-
nipuliatoriaus griebte schema, Fig.5 - Fig.4 vaizdas C.

Mikromanipuliatoriaus griebtas sudarytas i% kor-
puso I, kurio centre yra ritinélis 2 su galuose esan -
iomis statmenomis viena kitai adinémis ipjovomis. Kiek-
vienoje ritinélio 2 jpjovoje istatyta po dvi Jjuostas 3,
4 ir 5,6. Kiekviena juosty 3 ir 4 gaubia ritinélj 2
priedingomis viena kitos at®vilgiu kryptimis ir galais
su jtempimu pritvirtinta prie dviejuy lygiagrediy vyk-
domyjuy elementy ($liauZikliy) 7 ir 8. Juostos 5 ir 6
taip pat gaubia ritinéli 2 priesingomis viena kitos at-
zvilgiu kryptimis ir galais su itempimu pritvirtintos
prie dvieju lygiagrediy vykdomygjy elementy (SliauZik-
1liy) 9 ir IO. Prie vykdomyjy elementy 7,8 ir 9,10 galy
pritvirtintos Ziaunos II,I2 ir I3,I4 (Fig.5). Ritiné-
lis 2 per kontaktine trinkele I5 liediasi su pjezokera-
mine plok3tele I6, kurios elektrodas vienoje puséje su-
dalintas j keturias simetri3kas dalis I7,I8 ir 19,20, o
elektrodas 2I (Fig.2) kitoje jos puséje nesudalintas.
Visi elektrodai I17,18,I19,20 ir 2I prijungti prie valdy-
mo bloko (bréZinyje neparodyta).Pjezokeraminé plokstelé
I6 jistatyta i korpusg I ir prispausta prie ritinélio 2
per kontaktine trinkele I5 spyruokle 22, kurios prispau-
dimg galima reguliuoti sraigtu 23. Mikromanipuliatoriaus
griettas pritvirtintas prie vykdomojo organo 24 (Fig.4).

Mikromanipuliatoriaus griebtas veikia taip. "Pada-
vus'"nuo valdymo bloko auk3tadaZniy virpesiy impulsus
pjezokeraminés plok3telés I6 elektrodams I7, 20 ir 2T,
Ji (16) pradeda virpéti, o Sie virpesiai elipsoidine tra-
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jektorija virpina (judina) kontaktine trinkele IS ir
priverdia suktis ritinélj 2 pagal laikrodZio rodykle.
Juostos 3, ( ir 5, 6 istatytos i ritinélio 2 adines
ipjovas ir gaubiandios ji (2) i3 priedingy pusiy ima
judéti kartu su besisukandiu ritinéliu 2, o kadangi
Juostos 3, 4 ir 5, 6 savo galais su itempimu pritvir-
tintos prie vykdomuyjy elementy 7,8 ir 9, IO, tai su-
teikia jiems slenkamaji judesi parodytomis Fig.I kryp-
timis. Mikromanipuliatoriaus griebtas Ziaunas II, I2,
I3, I4 i&skedia. !

Atjunge auk$tadaZniy virpesiy impulsus ( i8 val-
dymo bloko ) nuo pjezokeraminés plokstelés I6 elektro-
dy I7, 20 ir 2I, kontaktiné trinkelé I5 nustoja virpé-
ti elipsoidine trajektorija ir tampa stabdZiu, fiksuo-
jandiu ritinélio 2, o tuo padiu ir Ziauny II, I2, I3,
I4 padéti. "Padavus" auk3tadaZniy virpesiy impulsus
pjezokeraminés plokstelés I6 elektrodams I8, I9 ir 2I,
vyksta analogiski aprasSytiems veiksmai, tik pasikeidia
kontaktinés trinkelés I5 elipsoidiniy virpesiy kryptis
1 prieSingg, taigi ritinélis 2 sukamas pried laikrod-
zio rodykle, o vykdomieji elementai 7, 8 ir 9, IO juda
prieS8ingomis pavaizduotosioms Fig.I kryptimis. Kadangi
prie vykdomyjy elementy 7, 8 ir 9, IO pritvirtintos
%Ziaunos II, I2 ir I3, I4, tai jiems (7, 8, 9, I0) ju-
dant, %iaunos (II, I2, I3, I4) suspaud?iamos.

At jungus auk3tadaZniy virpesiy impulsus (i§ val-
dymo bloko) nuo pjerokeraminés plokStelés I6 elektrody
I8, I9 ir 2I, kontaktiné trinkelé I5 nustoja virpéti
elipsoidine trajektorija ir tampa stabdziu, fiksuojan-
diu ritinélio 2, o tuo padiu ir Ziauny II, I2, I3, I4
padétji.

Keturiy vykdomyjy elementy su pritvirtintomis
prie jy Ziaunomis panaudojimas padidina objektg fik-
suojandéiy tadky kieki, patikimiau fiksuoja pernelamg
objektg ir iSpledia jirenginio funkcines galimybes.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Mikromanipuliatoriaus griebtas, susidedantis i3
korpuso, dvieju %iauny, pritvirtinty prie atskiry vyk-
domyjy elementy, ritinélio su galuose esandiomis adiné-
mis ipjovomis, kuriose istatytos dvi juostos, kuriy
kiekviena priefingomis kryptimis viena kitos at¥vilgiu
gaubia ritinélj ir galais pritvirtinta prie dviejy vyk-
domyjy elementy, pjezokeraminés ploksStelés su sudalin-
tais elektrodais, besiliediandiais su ritinéliu, b e -
siskiriantis tuo, kad viena is ritinélio
adiniy ipjovy statmena kitai, o jose istatyta po papil-
domg juostg, kuriy kiekviena priedingomis kryptimis
viena kitos at?vilgiu gaubia ritinéli ir savo galais
pritvirtinta prie dviejy papildomy vykdomyjy elementy
su pritvirtintomis prie jy Ziaunomis.
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Fig.1
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