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Sitlomas i$radimas priskiriamas naftos perdirbimo sriéiai, konkrediai - visbrekingo proceso reguliavimui ir

Pavadinimas:

Visbrekingo proceso reguliavimo budas

Referatas:

gali biti panaudotas liekamyjy naftos produkty klampumo sumazinimui.

Sitilomo i&radimo tikslas-padidinti visbrekingo proceso efektyvuma ir apsaugoti Silumokaicius, reaktorius ir

kita aparatiira nuo uzsikoksavimo, kintant Zaliavos, tiekiamos j irenginj, kokybei.

Sitlomo igradimo esmé - visbrekingo reaktoriaus temperatiry pokyCio stabilizacija, reguliuojant dujy -
yaliavos misinio temperatiira, iSeinant i$ visbrekingo krosnies su korekcija paga!l temperatirinj pokytj reaktoriuje.
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Sillomas iSradimas priskiriamas naftos perdirbimo  sri¢iai, konkregiai
visbrekingo proceso reguliavimui ir gali biti naudojamas sumazinti liekamyjy
naftos produkty klampumui.

Zinomas visbrekingo proceso reguliavimo badas, kuriuo laboratorinémis
sglygomis nustatomi rodikliai, leidZiantys apskaiGuoti visbrekingo liku&io
stabiluma. Siais apskai&iavimais remiantis, atliekamas visbrekingo rezimo
koregavimas (Zidr.Petrole et techn., 1984, Nr.310, p.7-10).

Sio zinomo budo trikumas - ilgas laiko tarpas, reikalingas analizéms atlikti:néra
galimybés operatyviai reguliuoti procesa.

Artimiausias siGlomam i$radimui yra visbrekingo proceso reguliavimo badas,
kuriuo bandomuosiuose jrenginiuose nustatoma leistina-ribiné  Zaliavos
konversija, i8reiSkiama $iy produkty iSeigy suma: dujos + benzinas arba dujos
+ benzinas + dyzelinis kuras. Véliau, eksploatuojant pramoninius jrenginius,
pastoviai kontroliuojama produkty ieiga, ir, esant bdtinumui, koreguojama
proceso temperatiira (esant nustatytam slégiui)(Zidr. Bapdonomees 0.o.,
®pssvHos B.B., Banseux I.T. BucOpeknHr HedTsHBIX 0OCTaTKOB,
M.,.UHUNTSHedTexnM, 1982, c.35-44).

Sio bado trikumai - sudétingas proceso materialinio balanso apskai&iavimas
pramoninémis sglygomis, ypa¢ kada vienoje aik3teléje kombinuojami keli
procesai; galimas Silumokaitiy, reaktoriy ir kity aparaty uzsikoksavimas,
naudojant lengvai besikoksuojangia Zaliava; néra galimybés pilnai iSnaudoti
procesg, kai naudojama termostabili Zaliava.

Sidlomo iSradimo tikslas - padidinti visbrekingo proceso efektyvuma ir
apsaugoti aparatirg nuo uZsikoksavimo, kintant 2aliavos, paduodamos |
jrenginj, kokybei.

Tikslas pasiekiamas tuo, kad visbrekingo proceso reguliavimo bldas, kuriame
matuoja paduodamy | dujy - Zaliavos misinio krosnj kuro ir oro debita,
reguliuoja debity santykj, matuoja i$einan&io i§ krosnies dujy - Zaliavos miSinio
temperatlrg iki paduodant jj j reaktoriy, papildomai matuoja dujy - produkto
misinio temperatdrg i$einant i$ reaktoriaus, apskaitiuoja temperatlry pokytj
leinant ir iSeinant i§ reaktoriaus, kurj palygina su nustatyta reikSme, ir keiéia
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paduodamo kuro ir oro debitus atvirk3&iai proporcingai nesuderinamumo
signalo dydziui ir zenklui.

Siame bide kontroliuoja dujiniy produkty miinio temperatary pokycius, jeinant
ir iSeinant i§ visbrekingo reaktoriaus. Temperatiry skirtumas yra tiek
endoterminio proceso tiek zaliavos konversijos matas.

Sidlomo iSradimo esmé - visbrekingo reaktoriaus temperatlry pokycio
stabilizacija, reguliuojant dujiniy produkty misinio temperatirag, iSeinant i$
iSankstinio pasildymo krosnies (iki paduodant misinj j reaktoriy).

Budas paaisSkinamas bréziniais, kur: 1 figlroje pateikta automatinio valdymo
sistemos schema, naudojama siGlomo bddo realizavimui; 2 figlroje -
visbrekingo liku€io stabilumo priklausomybés nuo temperatiry pokycio
visbrekingo reaktoriuje diagrama; 3 figlroje - visbrekingo likucio klampumo
priklausomybés nuo temperatlry pokycio visbrekingo reaktoriuje, diagrama;

4 figuroje - visbrekingo proceso efektyvumo priklausomybés nuo temperatiry
pokycio visbrekingo reaktoriuje diagrama.

Automatinio valdymo sistema sudaryta i8: Zaliavos, tiekiamos i§ krosnies 1 j
reaktoriy 2, temperatiros daviklio 3 su normuojanciu keitikliu (K) 4; dujy-
produkty misinio, iSeinangio i§ reaktoriaus2, temperatiros daviklio 5, su
normuojanciu keitikliu (K) 6; oro ir kuro debito matuokliy(Q) 7.8(kamerinés
diafragmos su SAPFIR tipo keitikliais); reguliuojantio mikroprocesinio
kontrolieriaus 9,(REMIKONT tipo), j kurj ateina signalai i§ temperatlros ir
debito matuokliy; elektropneumatiniy keitikliy 10,11 (EPK - 8 tipo), keitiangiy
REMIKONT iséjimo signalus | unifikuotus pneumatinius signalus, ateinangius j
pneumatinius vykdomuosius mechanizmus 12,13 (pvz. normaliai atidarytus).
lgyvendinant sidlomo bado valdymo algoritma, REMIKONT valdanciojo kontaro
konfiguracija susideda i$ Siy algoritmy:
- sumuojantis (SUM) 14, | kurj ateina signalai iS normuojanciy keitikliy 4
iré;
- kvadratiné $aknis (KOR) 15,16 debito matuokliy 7 ir 8, kiekinés
kvadratinés charakteristikos linijavimui, atitinkamai;
- analoginis standartinis reguliatorius (RAS) 17,18, algoritmas formuoja
nesuderinamumo signalg ir vykdo proporcinga-integralinj-diferencin;
(PID) to signalo keitima.

| algoritmo 17 jéjima ateina signalas i$§ sumavimo algoritmo 14; i$ algoritmo 17
iéjimo signalas patenka j keitiklj 10, kurio i$éjimas sujungtas su vykdomuoju
mechanizmu 12; j algoritmo 18 jéjimg ateina signalas i$ algoritmo 16, o i$éjimo
signalas patenka | keitiklj 11, kuris sujungtas su vykdomuoju mechanizmu 13;
uzduoties signalas | algoritma 17, formuojamas vidiniu algoritmo nustatymo
davikliu | algoritma 18, kaip uzduotis paduodamas iSéjimo signalas i$ algoritmo
15.
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Proceso reguliavimas atliekamas tokiu bOdu: signalai, proporcingi
dujy-Zaliavos midinio einamosioms temperatiroms T1 jeinant, ir T2 iSeinant
i$ reaktoriaus 3, i§ temperatiros matuoklio 5 per normuojancius keitiklius 4
ir 8, patenka j mikroprocesinio kontrolieriaus 9 sumavimo bloka 14.
Sumavimo blokas 14 formuoja signala, proporcinga temperatury skirtumui,
pvz. AT = T1 - T2, kuris kaip kintamas dydis patenka j reguliatoriy 17.
Reguliatoriui nustatoma uzduotis, atitinkanti AT reikSme, pvz. AT = 12°C.
Reguliuojamo parametro AT reikSmei nukrypus nuo uzduotos reikSmes,
reguliavimo algoritmas 17 nepertraukiamai formuoja pagal PID desnj, valdant]
signala. Be to, signalo kitimo ir reguliatoriaus i$éjimo signalo Zzenklai sutampa.
Pvz. kai ATein. > ATuzd., oro debitas, paduodamo | krosnj 2, mazés. O
kadangi kuro debito stabilizacijos kontlras 9-17-10-12-14 susijes su oro debitu,
tai atitinkamai sumazeés ir sunaudojamo kuro kiekis, t.y. oro kiekis, naudojamas
degimui, yra vedantysis parametras, o kuro kiekis - vedamasis.

Visbrekingo proceso efektyvumas iSreiSkiamas ne tik liekamyjy naftos
produkty klampumo sumazinimo laipsniu, bet ir jrenginio nepertraukiamos
eksploatacijos, iki aparaty uzsikoksavimo, trukmé. Pramoninémis sglygomis
atlikti bandymai parodé, kad, didéjant temperatiry pokyCiui reaktoriuje,
mazeja gaunamo visbrekingo likucio stabilumas (2 fig.), klampumas (3 fig.) ir
nepertraukiama jrenginio eksploatacijos trukme iki aparaty uzsikoksavimo (dél
likuCio stabilumo mazéjimo).

4 fig. pavaizduota diagrama, rodo visbrekingo proceso efektyvumg
priklausomai nuo temperatiry pokyCio reaktoriuje. Diagrama sudaryta
remiantis diagramy, pavaizduoty 2 ir 3 fig., analize, kuriy ekstremali reikSmé:
AT = 11+14°C.

Tokiu bodu, galime daryti iSvadg, kad temperatiry pokyCio reaktoriuje
stabilizacija, tam tikrai zaliavai optimalioje reikSméje, leidzia iSlaikyti optimaly
santyk| tarp visbrekingo liekamyjy produkty klampumo ir nepertraukiamos
jrenginio eksploatacijos trukmeés. Be to siGlomas bldas leidzia apsaugoti
jrenginj nuo uzsikoksavimo, staigiai iSsihermetizavus S$ilumokaitiams ir
liekamiesiems produktams patekus j pakartotinj krekinga. Tuo metu turi staigiai
iSaugti Zaliavos konversija ir temperatiry pokytis reaktoriuje, tadiau sidlomu
atveju, tai nejmanoma, kadangi valdymo schema sumazins zaliavos pasildymo
temperatira, palaikydama nustatytg temperattry pokytj ir tuo padiu leis iSvengti
jrenginio uzsikoksavimo.

Sidlomas iSradimas gali buti panaudotas pramoninuose, KT-1/1 tipo, mazuto
perdirbimo jrenginiucse, o taip pat visuose visbrekingo jrenginiuose,
turinCiuose iSorinius reaktorius.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Visbrekingo proceso reguliavimo bidas, kuriame matuoja paduodamy j dujy-
Zaliavos misinio krosnj kuro ir oro debita, reguliuoja jy debity santykj, matuoja
iSeinandio i krosnies dujy-zaliavos miSinio temperatirg iki paduoda jj j
reaktoriy, b e s i s kiriantis tuo, kad papildomai matuoja dujy-
produkto miSinio temperatirg iSeinant i$ reaktoriaus, apskaiciuoja temperatary
pokytj jeinant ir iSeinant i$ reaktoriaus ,kurj palygina su nustatyta reikSme, ir
keiGia paduodamo kuro ir oro debitus atvirk3Ciai proporcingai
nesuderinamumo signalo dydziui ir zenklui.
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