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ISradimas priskiriamas stiklo apdirbimo pramonei ir jame aprasytas lygiagretaus karpymo jrenginys (1),
skirtas nuosekliam keliy iSlydyto stiklo sroviy (A,B,C,D), tekandiy i§ stiklo tiekiklio, karpymui j atskirus stiklo
masés ladus, i§ kuriy stiklo formavimo masinoje suformuojami stiklo konteineriai. |renginys (1) turi du
prieSingose pusése sumontuotus vezimélinius laikiklius (2,3), slystandius slenkamuoju - griztamuoju judesiu
lygiagreciomis nukreipiangiosiomis (4,5,6). Kiekvienas vezimélinis laikiklis turi vieng ar kelis priesingus peitio
elementus (12a,13a ir tt), kuriy skaicius priklauso nuo iSlydyto stiklo sroviy skaidiaus. Prieingose pusése
esantys peilio elementai (12a,13a ir t.t) uzleistinai perdengia vienas kitg jy didZiausio judesio ribose,
perkirpdami iSlydyto stiklo srove. Veziméliniams laikikliams (2,3) judesj suteikia vienkryptis servovariklis (14),
perduodantis Svytuoklinj judesj skriejikui (7) per sujungiamajj strypa (19). Skriejiko (7) $vytuoklinis judesys
suzadina vienalaikj, prieSingos krypties, tiesialinijinj veziméliniy laikikliy (2,3) judéjima per sujungiamuosius
strypus (9,11), kurie yra Sarnyri§kai pritvirtinti skirtingose skriejiko (7) vietose.
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Sis isSradimas priskiriamas stiklo apdirbimo pramonei ir
jame aprasytas keliy 1isSlydyto stiklo sroviy nuoseklaus
karpimo 1 atskirus stiklo masés lasus jrenginys. Konkreciai,

is 1iSradimas priskiriamas jirenginiui, kurio priesingai

e

isdéstyti kerpanciojo peilio elementy komplektai tiesiaeigiu
judesiu vienu metu uzleistinal suglaudzZziami ir isskiriami
mazdaug ties kerpamy 1sSlydyto stiklo sroviy isilginémis
asimis.

Gaminant stiklo konteinerius I.S. tipo (Tatskiry
sekcijy”) masinomis viena ar kelios isSlydyto stiklo sroves
teka Zemym 1iS stiklo 1sSlydymo krosnies rezervuaro tiekimo
kanalu i formavimo masing, ir kiekviena srové yra atskiriama
ar sukarpoma i kelis atskirus stiklo masés 1lasus karpymo
irenginiu, sumontuotu tarp tiekimo rezervuaro ir formavimo
masinos. Tipiskas karpymo jirenginys turi priesingai
isSdéstytus kerpanciojo peilio elementy komplektus,
sumontuotus veziméliniame laikiklyje, ir wvaldymo itaiss,
skirtag kiekvienam veziméliniam laikikliui suglausti ir
isskirti. Toks karpymo irenginys yra aprasytas JAV patente
Nr.4813994. Jo valdymo jtaisas iki Siy dieny naudojo
mechaninl kumStelini mechanizmg veziméliniams laikikliams
valdyti. 5io kumsStelinio mechanizmo poveikio i veZimélinius
laikiklius greitis yra ribotas, o tai apriboja ir formavimo
masinos galinguma. Be to, esant tokiam kumsSteliniam
mechanizmui, kontakto tarp kerpanciojo peilio elementy ir
stiklo srovés ar sroviy 1laikas, kuris yra svarbus karpymo
kokybés faktorius, negali bati pakeistas, pries tai
nesustabdzZzius formavimo masinos. Tik tuomet galimi
kumsStelinio mechanizmo pakeitimai.

Auksciau paminétos ir Kkitos karpymo irenginiy,
naudojamy I.S tipo stiklo konteineriy formavimo masinose,

panaudojimo problemos pasalinamos sio 1iSradimo karpymo



2 LT 4045 B

irenginiu, naudojanciu vienkrypti servovarikli, sujungta su
skriejiko svertu ar ausele, skirtu valdyti karpymo irenginio
priesingus kerpanciojo peilio wvezZimélinius laikiklius per
atskirus sujungiamuosius strypus. Toks wvaldymo jitaisas
suteikia kerpanciojo peilio wvezZiméliniams laikikliams
harmoningus Jjudesius. Be to, turint toki valdymo itaisg,
galima valdyti servovariklio sukimosi greiti ir kerpanciojo
peilioc elementy uzZleistinio persidengimo dydi karpymo
irenginio darbo metu. Tokiu badu, turint $Sias valdymo
charakteristikas, galima apskaiciuoti islydyto stiklo srovés
arba sroviy kontakto su kerpanciojo peilio elementais
trukme. Servovariklio greic¢io wvaldymas gali biti labai
naudingal susietas su tiekiklio angose sumontuoty plunZeriy
padéciy valdymu, tokiu bldu valdant stiklo srovés tekéjimo

is tiekiklio kanaly greitj.

Sio isSradimo tikslas - igyvendinti patobulinta
lygiagretaus karpymo irengini, skirtag 1I.S. ("atskiry
sekcijy”) tipo stiklo formavimo masinai, t.y. - aukséiau

apibldintg lygiagretaus karpymo irengini, kurio kontakto su
stiklo mase 1laikas gali bdati Zymiai tiksliau valdomas,
nepaisant formavimo masinos greicio pokyciy, ir kurio
kontakto su stiklo mase laikas gali biti, reikalui esant,
greital pakeistas, nenutraukiant formavimo masinos darbo.
Kitas Sio isradimo tikslaé - igyvendinti auksSciau apibldinta
lygiagretaus karpymo irengini, kurio Kkerpanciojo peilio
elementy uzleistinio persidengimo dydis gali bati
reguliuojamas, nesustabdant formavimo madinos, susietos su
Siuo karpymo irenginiu.

Toliau isSradimas bus aprasytas su nuoroda i brézZinius,
kuriuose:

Fig.l - yra $Sio 1isradimo stiklo formavimo masinos
lygiagretaus karpymo irenginio schematinis vaizdas:

Fig.2 - irenginio vaizdas i3 fig.l linijy 2-2 pusés;

Fig.3 - pneumatinés grandinés, suZadinanéios fig.1l ir 2
pavailzduoto irenginio pneumatinius valdymo  jtaisus,

schematinis vaizdas;
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Fig.4 - valdymo sistemos, valdancios fig.1 1ir 2

pavaizduoto irenginio varikli, schematinis vaizdas.

Sio isSradimo lygiagretaus karpymo irenginys
pavaizduotas fig.1l skaicéiumi 1. Ji1 sudaro isdéstyti
priesingose pusése kerpanciyjy peiliy veziméliniai

laikikliai 2 ir 3. Veziméliniai laikikliai 2 ir 3 sumontuoti
taip, kad gali susiglausti ir iSsiskirti, vezZzimélinis
laikiklis 2 slysta stacionariais slydimo strypais 4 ir 5, o
vezimeélinis laikiklis 3 - strypais 5 ir 6.

Veziméliniy laikikliy 2 ir 3 judéjimas vra
tiesialinijinis, ji suia@ina skriejikas 7. VezZimélinis
laikiklis 2 yra sujungtas su skriejiko 7 ausele 8
sujungiamuoju strypu 9, kurio galas 9a Sarnyriskai sujungtas
su veZiméliniu laikikliu 2, o kitas galas 9b - su skriejiko
7 ausele 8. Vezimélinis laikiklis 3 yra sujungtas su
skriejiko 7 ausele 10 sujungiamuoju strypu 11, kurio galas
1la Sarnyriskai sujungtas su veZziméliniu laikikliu 3, o
kitas galas 11b - su skriejiko 7 ausele 10. Auselés 8 ir 10
yra iddestytos diametraliai priesingose skriejiko 7 pusése.

VezZimélinis laikiklis 2 turi viena arba kelis
kerpanc¢iojo peilic elementus 12a, 12b, 12c ir 12d, skirtus
karpyti 1sSlydyto stiklo sroves, tekandias is neparodyto
stiklo masés tiekiklio, susieto su karpymo irenginiu 1.
Vezimélinis 1laikiklis 3 taip pat turi toki pati kieki
kerpanciojo peilio elementy 13a, 13b, 13c ir 13d. Kadangi
skriejikg 7 suka variklis, kuris toliau bus aprasytas
iSsamiau, veZiméliniy laikikliy 2 ir 3 kerpandiyjy peiliy
elementy poros 12a ir 13a, 12b ir 13b, 12c ir 13c bei 12d ir
13d periodiskai uzleistinai suglaudziamos ir atitraukiamos,
tokiu bldu perkerpant iSlydyto stiklo sroves, tekanéias
Zemyn ties paZymétais briksSnine 1linija apskritimais A, B, C
ir D. Tokiu vezZiméliniy laikikliy 2 ir 3 bei Jjais nedamy
kerpanCiojo peilio elementy veiksmu sukarpamos isSlydyto
stiklo srovés taskuose A, B, C ir D i atskirus stiklo masés

lasus, kurie toliau suformuojami neparodyta I.S. tipo stiklo
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formavimo masina, sumontuota po karpymo irenginiu 1, i
atskirus stiklo konteinerius.

Judesiy, perduodamy veziméliniams laikikliams 2 ir 3
skriejiku 7 per sujungiamuosius strypus 9, 11, daznis ir
pagreitis bus suderintas. Tai sumaZins 1inercinius krdvius,
tenkantius vezZiméliniams laikikliams 2 ir 3, o tuo paciu ir
jy susidévéjima.

Skriejikui 7 Svytuoklinius Jjudesius apie jo centrine
asi E perduoda vienkryptis kintamos srovés servovariklis 14
su reduktoriumi 15, kuris yra sumontuotas laikiklyje 16,
Sarnyriskai pasisukanciame. karpymo irenginio 1 atzvilgiu
apie asi F. Dvigubo veikimo pneumatinis cilindras 17
pakreipia laikikli 16 reguliuojamo ribotuvo 18 atzvilgiu, ir
laikiklio 1é padétis, Kkwi vyra fiksuota skriejiko 7
centrinés asies E atzZvilgiu, nustato peilio elementy 12a ir
13a ir t.t. uzleistinio persidengimo dydi Jjy didZiausio
tiesialinijinio judéjimo ribose. Tokiu bidu, peilio elementy
uzleistinio persidengimo dydis kirpimo padéetyje gali bdati
greitai ir lengval nustatytas karpymo 1irenginio 1 darbo
metu, nepertraukiant su Jjuo susietos formavimo masinos
darbo. Sukamasis servovariklio 14 judesys perduodamas
skriejikui 7 per sujungiamaji strypa 19, kurio galas 19a yra
Sarnyriskal sujungtas su servovarikliu 14 ir sSiek tiek
perstumtas nuo servovariklio 14 sukimosi asies, o kitas
galas 19b vyra Sarnyriskai sujungtas su skriejiko 7 ausele
20, esancia tam tikru atstumu tarp auseliy 8 ir 10.

Patikimas karpymo jirenginio 1 darbas papildomai
uztikrinamas spyruokle 21, kuri, kritus oro slégiui cilindre
17, pasuka laikiklji 16 apie Jjo sukimosi asi F nuo
reguliuojamo ribotuvo 18. Tokiu bldu, padidéjus tarpui tarp
veziméliniy laikikliy 2 ir 3, priesingl kerpanciojo peilio
elementai 12a ir 13a ir t.t. neuZdengs vienas kito net Jjy
didziausio tiesialinijinio judéjimo metu, kol nebus
atstatytos tinkamos darbo salygos. Taip pat yra numatytas

apsauginis pneumatinis fiksatorius 22, kuris, kritus oro
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slégiui cilindre 17 arba nutrikus energijos tiekimui ar
sugedus servovarikliui 14, sustabdo skriejika 7.

Cilindro 17 1ir pneumatinio fiksatoriaus 22 valdymo
sistema parodyta fig.3. Ji turi Svaraus, nustatyto slégio
oro tiekimo 1linijg 23. Oras, esantis tiekimo 1linijoje 23,
patenka 1 valdymo skyriy 24, apibrézta briksnine 1linija.
Valdymo skyrius 24 turi oro slégio komutatoriy 25. 0Oro
slégio komutatorius 25 nutraukia oro tekéjimag tiekimo linija
23, jel oro slégis joje nukrinta Zemiau nustatytos reiksSmés.
Suspaustas oras, praeéjes oro slégio komutatoriy 25, patenka
i pirmagja tiekimo linijos “23 atsaka 26 ir 1 antraja linijos
atsakg 27.

Suspaustas oras, tekantis atsaka 26, per solenoidini
voztuvg 28 1S tiekimo kolektoriaus 29, esancioc valdymo
skyriuje 23, ir is antrojo tiekimo kolektoriaus 30, esancio
valdymo skyriaus 23 isSoréje, paduodamas i1 vieng arba kita
dvigubo veikimo cilindro 17 stimoklio 17a puse. Solenoidinis
voztuvas 28 yra dviejy padéciy iprasto tipo wvoZtuvas, jo
funkciné padétis yra nustatoma elektriniu arba elektroniniu
bOidu, pavyzdzZziui, ijungus Jji i karpymo irenginio 1
neparodyta avarinio isjungimo grandine, solenoidinis
voZtuvas atsidaro 1ir cilindro 17 stamoklis 17a prispaudZia
laikikli 16 prie ribotuvo 18.

Suspaustas oras, tekantis atsaka 27 1ir praéjes per
solenoidini vozZtuva 31, tiekimo kolektoriy 29 ir antraji
tiekimo kolektoriy 30, veikia vienpusio veikimo apsauginio
fiksatoriaus 22 stdmokli 22a. Solenoidinis vozZztuvas 31, kaip
ir solenoidinis voztuvas 28, yra dviejy padéciy jiprasto tipo
voztuvas, 1ir jo funkciné padétis yra valdoma taip pat
panasiai elektriniu arba elektroniniu budu. Kritiniu atveju
solenoidinis vozZtuvas 31 atsidaro ir pneumatinio
fiksatoriaus 22 stdmoklis 22a uzblokuoja skriejika 7.

Aprasytojo karpymo irenginio valdymo sistema
pavaizduota fig.4. Kintamos srovés servovarikli 14 wvaldo
Judesio kontroleris 32 per galios stiprintuvg 33. Judesio

kontroleris 32, kuri, savo ruoztu, valdo supervizorinis
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kompiuteris 34, savo atmintyje iSlaiko jam kompiuteriu 34
generuojama Judesio signala, ir $8is atmintyje esantis
judesio signalas nustato peilio elementy 12a, 13a ir t.t.
padéti neparodyto tiekimo rezervuaro plunzeriy atzZzvilgiu.
Norint gauti $i valdymo rezultatsa, judesio kontroleris
panaudoja pluzeriy padéti indikuojanti signala, gauta is
rezolverio (sprendzianéiojo itaiso) ar atbulinio rysio
itaiso 35, aprasytojo, pavyzdZiui, JAV patente Nr.4427431,
ir signala, indikuojanti apie servovariklio 14 rotoriaus
padéti, gauta is antrojo panasaus tipo rezolverio ar
1

atbulinio rysio taiso 36. Dél Sios priezasties rezolveris

e

35 montuojamas toje pacioje vietoje, Kkur turi bit
sumontuotas ir jau is anksc¢iau Zzinomy mechaniniy Zirkliy
kum3telis. Tokiu irenginiu gaunamas signalas, indikuojantis
apie reduktoriaus iséjimo veleno absoliucia padéti, kuris
panaudojamas plunZeriams valdyti. Rezolveris 36 yra panasiai
sumontuotas servovariklio 14 uZpakalinéje dalyje, 1ir tokiu

bidu gaunamas signalas, indikuojantis ir apie servovariklio

14 rotoriaus padéti, ir apie vezimeliniy laikikliy 2, 3
padétis.
Aprasytosios valdymo sistemos supervizorinis

kompiuteris 34 apskaifiuos judesio signala pagal formavimo
masinos greiti ir pageidaujama lygiagretaus karpymo
irenginio 1 peilio elementy 12a, 13a 1ir t.t. kontakto su
stiklo mase laika ir perduos Jji judesio kontroleriui 32.
Tokiu bddu, nuo Jjudesio signalo priklausys santykis tarp
tiekiklio plunZerio reduktoriaus 1iséjimo veleno padéties ir
peilio elementy 12a, 13a ir t.t. pageidaujamy padéciy. Sia
priklausomybe operatorius, esant norui, gali lengvai
pakeisti per valdymo interfeisa 37, kuris 1leidzZzia greitai
perprogramuoti supervizorinji kompiuteri 34.

8jos srities specialistui aisku, kad galimi ivairds sSio
i&radimo pakeitimai, modifikacijos, neiSeinant 1i$ jo rémy,

kuriuos apriboja sekanti apibréztis.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Islydyto stiklo srovés ar sroviy karpymo i atskirus
stiklo masés lasus, skirtus stiklo konteineriams suformuoti
formavimo masinoje, 1irenginys, turintis pirmaja karpymo
priemong bent su vienu peilio elementu, antrajag Kkarpymo
priemone bent su vienu peilio elementu, priemones, skirtas
pristumti Sig pirmaja karpymo priemone prie antrosios ir
atitraukti nuo Jjos, ir priemones, skirtas pristumti antraja
karpymo priemone prie pirmosios 1ir atitraukti nuo Jjos,
besiskiriantis tuo, kad turi:

vienkrypti servovarikii;

sujungimo priemones, skirtas sujungti sSji servovarikli
su pirmaja ir antraja karpymo priemonémis bel jas vienu metu
suglausti ir isskirti.

2. Irenginys pagal 1 punkta, be s i s kiriantis
tuo, kad turi:

skriejika su centrine asimi,

pirmajl sujungimo strypg, sujungianti servovarikli su
skriejiku sSvytuokliniam judesiul apie jo centrine asi
perduoti,

antraji sujungimo strypa, sujungianti skriejikg su
pirmaja karpymo priemone slenkamgjam — griztamgagjam judesiui
perduoti, ir

trecigji sujungimo strypa, sujungianti skriejika su
antraja karpymo priemone slenkamagjam — grizZztamgjam judesiui
perduoti,

antrasis ir treciasis sujungimo strypai yra sujungti su
skriejiku skirtingose jo vietose.

3. Irenginys pagal 2 punkta, be s iskir 1 an-
t i s tuo, kad turi:

pasisukanti laikiklji,

servovarikli, sumontuoty Siame pasisukanciame
laikiklyje,
reguliuojamg ribotuva pasisukanc¢io laikiklio judéjimui

apriboti,
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pneumatine priemone pasisukanciam laikikliui prispausti
prie reguliuojamo ribotuvo,

spyruokle, atitraukianciag pasisukanti 1laikikli nuo
reguliuojamo ribotuvo, kritus oro sleégiul pneumatinéje
priemoneje.

4. Irenginys pagal 3 punktg, be s i s kirian-
t 1 s tuo, kad turi pneumatini fiksatoriy, sustabdanti
Svytuojanti skriejika, kritus oro slégiui.

5. Irenginys pagal 2 punkta, be s i s kirian-

t 1is tuo, kad turi valdymo priemones servovarikliui
valdyti, veikiancias kailp pent vienos islydyto stiklo srovés
tekéjimo greicio funkcija. .

6. Irenginys pagal 1 punkta, galintis atskirai karpyti
kelias islydyto stiklo sroves 1 atskirus 1islydyto stiklo
masés lasus, be s iskiriantis tuo, kad:

pirmoji karpymo priemoné turi kelis 1isSdéstytus tam
tikru atstumu vienas nuo kito peilic elementus, vienas
pirmosios karpymo priemonés peilio elementas skirtas vienail
isSlydyto stiklo masés srovei Karpyti, ir

antroji karpymo priemoné turi kelis 1isSdéstytus tam
tikru atstumu vienas nuo kito peilio elementus, vienas
antrosios karpymo priemonés peilio elementas skirtas vienai
stiklo masés srovel karpyti.

7. Irenginys pagal 1 punkta, be s i s kirian-
t i s tuo, kad turi:

priemones pasikartojanciam vienalaikiam pirmosios
karpymo priemonés suglaudimui su antrgja karpymo priemone ir
atitraukimui nuo jos, uzleistinai perdengiant bent wviensa
pirmosios karpymo priemonés peilio elementsa ir bent viena
antrosios karpymo priemonés peilio elementa bei atskiriant
juos,

pirmaii rezolveri, generuojanti pirmaji pradini signala
apie stiklo 1lydymo krosnies rezervuaro tiekimo plunzeriy
padeti,

antrajl rezolveri, generuojanti antraji pradini signala

aple pirmosios ir antrosios karpymo priemoniy padétis;
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supervizorinio signalo priemone, siunciancia
skaitmenini signala pirmosios ir antrosios karpymo priemoniy
parinktai padéciai nustatyti, kuomet jos juda viena i kita
ir atgal, ir

servosistema, priklausanciag nuo sio skaitmeninio
signalo ir pirmojo bei antrojo generuojamy pradiniy signaly,
perstumianéig pirmaja 1ir antrajg karpymo priemones 1 Sia
parinktg padeti,

tuo biudu, bent vienas pirmosios Kkarpymo priemonés
peilio elementas ir bent vienas antrosios karpymo priemonés
peilioc elementas gali buti suderinti su tiekiklio
plunzeriais, ir greitis, kuriuo pirmosios ir antrosios
karpymo priemoniy peiliy elementai Jjuda 1inijiniu keliu,
gali biati keiciamas.

8. Irenginys pagal 7 punktg, be s i s kirian-
t i s tuo, kad supervizorinio signalo priemoné turi
priemones pirmajam ir antrgjam pradiniams signalams
palyginti, 1ir priemones, nustatancias judesio signalsg
servosistemal pagal Si palyginimag.

9. Irenginys pagal 7 punkta, be s iskirian-
t i s tuo, kad servosistema sudaro jautrus valdymo signalams
galios stiprintuvas, valdantis servovarikli.

10. Irenginys pagal 7 punktg, be s is kir ian-

t i s tuo, kad turi valdymo interfeiss, elektriskai

e

keic¢ianti supervizorinio signalo priemone.
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