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Svaistiklio kakliuku. Varantysis ta$kas per pirmajj reguliatoriy sujungtas su stimokliu 145, atitinkandiu
slenkamajj-griztamajj judesj atliekangia grandj, o pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis
147,148,149,153,153 154 ir 155, kurios paslankiai paremia varantjjj taskg ir paslankuyjj atramos tadka taip, kad Sie
tagkai yra paslankis svirtinés grandies 150 iSilgine kryptimi, kai svirtiné grandis 150 yra judinama.
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I§radimas priklauso masiny arba varikliy sriciai, bitent, jrenginiams,
kei¢iantiems sukamgjj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirk$¢iai,
kuris naudojamas keisti, pvz., keturtakCio stimoklinio variklio stimoklio
slenkamaji-griztamajj judesi sukamuoju alkiininio veleno judesiu.

Yra zinomas jprastinio keturtak¢io stimoklinio variklio cilindro mazgo
schematinis pjuvio vaizdas parodytas Fig. 47, kur stimoklis 242 juda
pakaitomis auk3tyn ir Zemyn tame cilindre 243. Stimoklis 242 yra sujungtas
su alk@ininiu velenu 244 per S§vaistikli 245 taip, kad stimoklio 242
slenkamasis-griztamasis judesys yra ver¢iamas i sukamgjj judesi. BréZinyje
Fig. 47 paZymétas auSinimo korpusas.

Vienu i§ Zinomy faktoriy, neleidzian¢iy padidinti tokiy keturtakéiy
stimokliniy varikliy i8¢jimo naudingumo koeficienta, yra neiSvengiamas
stiimoklio 242 $oninis slégis. Jo negalima iSvengti, kadangi stimoklis 242 ir
alkiininis velenas 244 yra sujungiami panaudojant Svaistiklj 245. Smulkiau,
kadangi stimoklio 242 slenkamasis-griZtamasis judesys perduodamas
alkiininiam velenui 244 netolygiai, tai Soninis slégis padidéja ir todél gaunami

energijos nuostoliai.

Taigi, paprastai, verdiant slenkamaji-griztamaji judesj arba tiesiaeig}
judesj i sukamajj judesj tarpininkauja $vaistiklis. Taciau, pvz., keturtakéiame
stimokliniame variklyje, dél $io 3$vaistiklio judant skriejikliui stimoklis
vibruoja ir atsiranda 3oninis slégis tarp stimoklio ir cilindro. Todel variklio
tuiciosios eigos greitis turi biti padidintas iki apytiksliai 1000 aps./min, d¢l to

atsiranda kuro vartojimo problema.
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Dél 3oninio slégo susidaro energijos nuostoliai. Be to, norint iSvengti
stiimoklio sugadinimo, pvz., stimoklio suskilimo, dalinio suliizimo ir panaSiai,
dél 3oninio slégio susiduriant jam su vidine cilindro sienele, jis turi biiti
padarytas i§ sunkaus ir tvirto metalo. Todél negalima sumazinti stimoklio

svorj padarant jj, pvz., i$ keramikos.

Fig. 28 pateikta priklausomybé tarp stimoklio padeties keturtakcio
stimoklinio variklio cilindre ir variklio pasisukimo kampo. Brézinyje Fig. 28
i§tisine linija parodytas idealaus stimoklio padeties grafikas, o punktyrine
linija parodytas jprastinio keturtakcio stimoklinio variklio stimoklio padéties
grafikas. Kaip matome i$ grafiko, suspaudimo takte, nuo nulio iki 180
laipsniy, stimoklio padetis, ty. degiojo miSinio suspaudimo laipsnis
pasisukimo kampo atzvilgiu, yra Zemesné tradiciniame variklyje, negu
idealaus stiimoklio padetis.

Plétimosi takte, nuo 180 iki 360 laipsniy, deginiy plétimosi greitis yra
didesnis uz idealy greitj. PavyzdZiui, kai uZzdegimo taskas yra prie 160 laipsniy
degiojo miSinio slégis iprastiniuose varikliuose yra mazesnis uz slégi

idealiuose varikliuose, dél vadinamojo uzvélinto stumoklio pakilimo. Todel
\ plétimosi slégis | stimoklio pavirSiy yra mazesnis uz slégj idealiajame
variklyje. Plétimosi takte deginiy slégis | stimoklj krenta greiiau negu
idealiajame variklyje dél vadinamojo paankstinto stimoklio kritimo. Todél
nejmanoma keisti miinio degimo sukelta slégj mechanine energija su dideliu

naudingumo koeficientu.

Fig. 29 grafiSkai atvaizduota priklausomybé tarp misinio tirio (V)
cilindre ir miSinio slégio (mega-Paskaliai: MPa), nusakancio Kkeitimo
efektyvuma, kai misinio degimo energija kei¢iama mechanine energija. Siame
grafike punktyrine linija paZymétas keitimo efektyvumas jprastiniame

stimokliniame variklyje.

Vadinamieji uzvélintas stimoklio kilimas ir paankstintas stamoklio
kritimas vadinami stiimoklio nuostolingu veikimu. Norint sumaZinti jiriniy
varikliy nuostolinga veikima jy $vaistikliai turi biiti daromi kiek galima ilgesni.

Pavyzdziui, naudojami 15 m ilgio Svaistikliai.
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Fig. 30 pateiktas Fig. 47 parodyty detaliy, stimoklio 242, $vaistiklio
245 ir alkininio veleno 244 darbas, kur s atitinka stimoklio 242 eigg, L -
$vaistiklio 245 ilgis, r - alkiininio veleno 244 sukimosi trajektorijos spindulys,
o Zymi kampg tarp linijos, jungiancios stimoklj 242 su alkininio veleno 244
centru ir $vaistikliu 245, o © Zymi alkdninio veleno 244 pasisukimo kampg.

Stimoklio eiga s jprastiniuose varikliuose nustatoma pagal Sias lygtis:
s = 1(1 - cos®) + L(1 - cosar)
Lsino = r-sin®

I8 $iy lygéiy gauname (1) lygtj:
s = r(1 - cosB) + L(1 -(1 -r**2sin**26/L**2)**0.5) (1)
kur **2 reiSkia kelimg kvadratu, o **0.5 reiskia kvadratinés $aknies
traukimg arba kélimg 1/2 laipsniu.

I3 (1) lygties matome, kad stimoklio eiga s priklauso nuo nario, turinéio
1/2 laipsnio rodiklj ir atitinkanéio alkiininio veleno 244 pasisukimo kampg 6.
Todél kreivé, rodanti stimoklio eigg s arba stimoklio padétj, neatitinka
idealaus sinuso kreivés, parodytos Fig. 28 punktyrine linija.

Be to, jprastiniuose varikliuose alkininis velenas daromas su smagraéiu
ir atsvaromis, kad variklio sukimasis biity tolygesnis (Ziiréti DE Nr. 1175053
patento apradymg). Tacliau tokie smagraciai ir atsvaros absorbuoja variklio
gaminamg energija pagreitéjimo metu. Si absorbuota energija issisklaido
$ilumos pavidalu stabdymo arba grei¢io maZinimo metu.

Stai kodél $io Bradimo tikslas yra pateikti jrenginj, keifiantj sukamajj
judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirk$ciai, kuris gali sumaZinti
energijos nuostolius, kai, pvz., dvitakéio arba keturtakéio stimoklinio
variklio, stimoklio slenkamasis-griztamasis judesys kei¢iamas alkdninio
veleno sukamuoju judesiu ir kuris gali sumaZinti variklio svorj, panaudojus
stimoklio gamybai, pavyzdziui, keramikg.

Pagal vieng i§ Sio iSradimo varianty, pateikiamas jrenginys, keiciantis
sukamgajj judesj slenkamuoju-griZtamuoju judesiu ir atvirk§éiai, kuris susideda
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i§ rotoriaus (besisukancios apie nejudama a$j grandies); svirtines grandies,
turincios atramos taska, o taip pat varomajj taska ir varantijj taska, vienas i3 jy
sukamuoju sujungimu pritvirtinamas prie tasko, esancio tieseje, jungiancioje
rotoriaus sukimosi centrg su rotoriaus iSorinio apskritimo linija, arba
varomasis taskas arba varantysis taskas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos
taSkas turi antrajj reguliatoriy, padarantj atramos taska paslankiu; ir
slenkamajj griztamajj judesj atlickancio kiino, prie kurio tvirtinamas arba
varomasis taskas arba varantysis taskas, tas kuris turi pirmajj reguliatoriy; kur
pimasis ir antrasis reguliatorius.turi atramos grandis, kurios paremia arba
varantjji arba varomajj taska ir atramos taSka taip, kad jie buty paslankis
iilgine svirtinés grandies kryptimi. "

Pagal kita $io idradimo varianta, pateikiamas irenginys, keiciantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirksciai, kuris susideda
i§ rotoriaus; svirtinés grandies, turin¢ios atramos taska, o taip pat varantjjj
tadka ir varomaji taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtinamas prie tasko,
esandio tieséje, jungiancioje rotoriaus sukimosi centrg su jo iSorinio
apskritimo linija, varantysis taskas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos taskas
turi antrajj reguliatoriy, padarantj atramos taSka paslankiu; ir stimoklinio
motoro (gia Zodis motoras vartojamas paZyméti jrenginj, Kuris naudoja
energija, kad pagaminty judesi, pvz., sudarytas i§ cilindro su stimokliu ir
degiojo misinio siurbimo/iSmetimo bei uZdegimo jtaisais-vert. past.), prie
kurio tvirtinamas varantysis taskas, turintis pirmajj reguliatoriy; Kur pimasis ir
antrasis reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paremia varantjjj takg ir
atramos taska taip, kad jie biity paslankis isilgine svirtines grandies kryptimi.

Pagal dar kita Sio iSradimo variantg, pateikiamas jrenginys, keiciantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirk$¢iai, kuris susideda
i§ rotorinio motoro; ir svirtinés grandies, turincios atramos taSka, o taip pat
varantijj ta3kg ir varomajj taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtinamas
prie taSko, esanCio tieséje, jungiancioje rotorinio motoro sukimosi centra su
jo iSorinio apskritimo linija, varomasis taskas turi pirmaji reguliatoriu, o
atramos taskas turi antrajj reguliatoriy, padarantj atramos taSka paslankiu, ir
varomasis taikas, turintis pirmajj reguliatoriy, tvirtinamas prie stimoklines

masinos slenkamaji-griztamajj judesj atliekanc¢io kiino; kur pimasis ir antrasis
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reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paremia varomajj taska ir atramos
taska taip, kad jie biity paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

Pagal dar viena Sio iSradimo varianta, pateikiamas jrenginys, kei¢iantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirk3ciai, kuris susideda
i$ rotoriaus; ir svirtinés grandies, turin¢ios atramos taska, o taip pat varantjjj
taskg ir varomaji taska, kuris prijungtas prie judinamojo rotoriaus, varantysis
taskas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos taSkas turi antrajj reguliatoriy,
padarantj atramos taSkg paslankiu; kur varantysis taSkas, turintis pirmajj
reguliatoriy, tvirtinamas prie slenkamajj griztamajj judesj atliekanc¢io motoro
stimoklio; stimoklis yra paslankiai jtaisomas motoro cilindre, tas cilindras
kiekviename i§ savo dviejy galy turi varanciyjy dujy siurbimo ir iSmetimo
jtaisus, o pimasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paremia
varantjjj taSka ir atramos taSka taip, kad jie buty paslankis iSilgine svirtinés

grandies kryptimi.

Pagal dar kita Sio iSradimo varianta, pateikiamas jrenginys, keiciantis
sukamajj judesi slenkamuoju-griZtamuoju judesiu ir atvirkSéiai, kuris susideda
i$ rotoriaus; ir svirtinés grandies, turincios atramos taska, o taip pat varantjji
taska ir varomajj taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtinamas prie tasko,
esancio ties¢je, jungiancioje rotoriaus sukimosi centrg su jo iSorinio
apskritimo linija, varantysis taskas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos taskas
turi antrgjj reguliatoriy, padarantj atramos taSka paslankiu; kur varantysis
taSkas, turintis pirmajj reguliatoriy tvirtinamas prie stiimoklinio motoro
stimoklio, stimoklis yra paslankiai jtaisomas cilindre, tas cilindras
kiekviename i savo dviejy galy turi degiyjy dujy siurbimo ir iSmetimo jtaisus
ir kiekviename gale po uzdegimo elementa, o pimasis ir antrasis reguliatoriai
turi atramos grandis, kurios paremia varantjjj taSka ir atramos taska taip, kad
jie buty paslankds iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

Pagal dar vieng $io iSradimo varianta, pateikiamas jrenginys, keiCiantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirks¢iai, kuris susideda
i§ svirtinés grandies, turincios viename i$ savo galy pirmgaji reguliatoriy, kuris
veikia kaip varantysis taSkas arba varomasis taSkas, Kitame savo gale antrajj
reguliatoriy, kuris veikia kaip svyravimy atramos taskas, o tarp Siy galy taska,
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atliekantj varomojo tasko arba varanéiojo tasko funkcija, kuris sukamuoju
sujungimu asin¢je linijoje tvirtinamas tieséje, jungianéioje sukamosios
grandies sukimosi centrg su jos iSorinio apskritimo linija, kur grandis,
atlickanti  slenkamgjj-griZtamajji  judesj, sujungiama su pirmuoju
reguliatoriumi, o pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis, kurios
paslankiai paremia arba varantjjj arba varomajj taskg ir svyravimy atramos
taska taip, kad varantysis arba varomasis taskas ir svyravimy atramos taskas
biity paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

Pagal dar kitg Sio iSradimo varianta , pateikiamas jrenginys, keiiantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirkiciai, kuris susideda
i sukamosios grandies; ir i§ svirtinés grandies, turinios viename i§ savo galy
pirmajj reguliatoriy, kuris veikia kaip varantysis arba varomasis taskas, kitame
savo gale antraji reguliatoriy, kuris veikia kaip svyravimy atramos taskas, o
tarp Siy galy taska, atitinkantj varomajj taska arba varantjjj taska, kuris
sukamuoju  sujungimu aSinéje linijoje tvirtinamas tieséje, jungiancioje
sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo linija, kur
pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paslankiai
paremia arba varantjjj arba varomajj taska ir svyravimy atramos taika taip,
kad varantysis arba varomasis ta$kas ir svyravimy atramos taskas biity
paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

Pagal dar vieng $Sio iSradimo varianta, pateikiamas jrenginys, keiciantis
sukamagji judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirk§¢iai, kuris susideda
i§ sukamosios grandies; i§ svirtinés grandies, turinéios viename i§ savo galy
pirmajj reguliatoriy, kuris veikia kaip varantysis arba varomasis taskas, kitame
savo gale antrajj reguliatoriy, kuris veikia kaip svyravimy atramos taskas, o
tarp $iy galy taSka, atitinkantj varomaji taSka arba varantjjj taska, kuris
sukamuoju sujungimu alinéje linijoje tvirtinamas tieséje, jungianéioje
sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo linija; ir i3
stimoklinio motoro, prijungto prie pirmojo reguliatoriaus, kur pirmasis ir
antrasis reguliatorius turi atramos grandis, kurios paslankiai paremia arba
varantjjj arba varo‘mazji taSkg ir svyravimy atramos taska taip, kad varantysis
arba varomasis taSkas ir svyravimy atramos taSkas bity paslankiis isilgine

svirtinés grandies kryptimi.
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Pagal dar vieng Sio i§radimo varianta, pateikiamas jrenginys, keiéiantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirkciai, kuris susideda
i§ svirtinés grandies, turin¢ios viename i§ savo galy pirmaji reguliatoriy, Kuris
veikia kaip varomasis taskas, kitame savo gale antrajj reguliatoriy, kuris veikia
kaip svyravimy atramos taSkas, o tarp $iy galy taska, atitinkantj varantjjj
taska, Kuris sukamuoju sujungimu a$inéje linijoje tvirtinamas ties¢je,
jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo
linija; ir i§ rotorinio motoro, turincio i§¢jimo velena, prijungta prie varanciojo
tasko, kur pirmasis reguliatorius sujungtas su slenkamojo griztamojo judesio
grandimi, o pirmasis ir antrasis reguliatorius turi atramos grandis, kurios
paslankiai paremia arba varantjjj arba varomajj taska ir svyravimy atramos
taska taip, kad varantysis arba varomasis taskas ir svyravimy atramos taskas
bty paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

Pagal dar Kkita §io iSradimo varianta, pateikiamas jrenginys, keiciantis
sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirki¢iai, kuris susideda
i§ sukamosios grandies ir svirtinés grandies, turincios viename i§ savo galy
pirmajj reguliatoriy, kuris veikia kaip varantysis taskas, kitame savo gale
antrajj reguliatoriy, kuris veikia kaip svyravimy atramos taskas, o tarp $iy galy
vidurinj taska, atitinkantj varomajj taska, kuris sukamuoju sujungimu aSinéje
linijoje tvirtinamas tieséje, jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centry
su jos iSorinio apskritimo linija, kur pirmasis reguliatorius sujungtas su
stimoklinio motoro stimokliu, tas stimoklis paslankiai patalpintas cilindre,
tas cilindras kickviename i§ savo dviejy galy turi varanciujy dujy siurbimo ir
iSmetimo jtaisus, o pimasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis,
Kurios paslankiai paremia arba varantjji arba varomajj taska ir atramos taska
taip, kad varantysis arba varomasis taskas ir svyravimy atramos taskas biity

paslankus iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

Fig. 1 pateikta Sio iSradimo jgyvendinimo varianto perspektyviné

projekcija.

Fig. 2 pateiktas sukamyjy ir slankiojanéiyjy daliy pagal Fig.1
trajektorijy pavyzdys.
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Fig. 3 pateiktas kitas sukamyjy ir slankiojanciyjy daliy pagal Fig.1
trajektorijy pavyzdys.

Fig. 4 pateiktas Sio iSradimo kito jgyvendinimo varianto pjuvis.

Fig. 5 pateikta dar vieno Sio iSradimo jgyvendinimo varianto
perspektyvine projekeija.
Fig. 6 atvaizduotas jgyvendinimo varianto pagal Fig.5 veikimo procesas.

=4

Fig. 7 atvaizduotas realaus jgyvendinimo varianto pagal Fig.5 priekinis

vaizdas.
Fig. 8 atvaizduotas jrenginio pagal Fig.7 vaizdas i3 virsaus.

Fig. 9 atvaizduotas jrenginio pagal Fig.7 Soninis pjivis.

Q

Fig. 10 atvaizduotas jrenginio pagal Fig.7 priekinis vaizdas.

Fig. 11 pateiktas dar vieno §io iSradimo jgyvendinimo varianto

schemiSkas pjivis.

Fig. 12 pateiktas jgyvendinimo varianto pagal Fig.11 modifikacijos
schemikas pjavis.

Fig. 13 pateiktas dar vieno §io i§radimo jgyvendinimo varianto $oninis
vaizdas.

Fig. 14 pateikti dar vieno $io iSradimo jgyvendinimo varianto schemigki
vaizdali.

Fig. 15 pateiktas dar vieno $io iSradimo jgyvendinimo varianto $oninis

vaizdas.
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Fig. 16 pateiktas dar vieno sio radimo jgyvendinimo varianto $oninis
vaizdas.

Fi
vaizdas.

. 17 pateiktas dar vieno $io isradimo igyvendinimo varianto $oninis

aQ

Fig. 18 pateiktas dar vieno $io Sradimo gyvendinimo varianto Soninis
vaizdas.

Fig. 19 pateiktas dar vieno sio iSradimo jgyvendinimo varianto Soninis
vaizdas.

Fi
vaizdai.

- 20 pateikti dar vieno $io isradimo igyvendinimo varianto schemigki

g

Fig. 21 pateikta dar vieno sio Sradimo  jgyvendinimo varianto
perspektyviné projekcija.

Fig. 22 atvaizduotas dar vieno %o ifradimo igyvendinimo varianto
priekinis vaizdas.

Fig. 23 atvaizduotas dar vieno gio 8radimo jgyvendinimo varianto

priekinis vaizdas.

Fig. 24 pateiktas dar vieno $io isradimo igyvendinimo varianto dalinio

skerspjiivio $oninis vaizdas.

Fig. 25 pateiktos trajektorijos, parodanéios jgyvendinimo varianto pagal
Fig.24 atitinkamy daliy veikima.

Fig. 26 pateiktos trajektorijos, parodancios modifikuoto jgyvendinimo
varianto pagal Fig.24 atitinkamy daliy veikima.

Fig. 27 pateiktos trajektorijos, parodancios modifikuoto jgyvendinimo
varianto pagal Fig.24 atitinkamy daliy veikima.
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Fig. 28 pateiktas grafikas, parodantis sarysj tarp stimoklio padéties ir
pasisukimo kampo pagal jgyvendinimo varianta pagal Fig.24, ir palyginamas
su jprastiniais varikliais.

Fig. 29 pateiktas grafikas, parodantis sarysj tarp dujy tiirio ir slegio
cilindre pagal jgyvendinimo variantg pagal Fig.24.

Fig. 30 pateikta diagrama, parodanti sarysj tarp stiimoklio, §vaistiklio ir
alkiininio veleno jprastiniame stiimokliniame variklyje.

Fig. 31 pateikta diagrama, parodanti stimoklj, svirtinj jtaisa su judanciu
atramos tasku ir alkiininj veleng i3 igyvendinimo varianto, pateikto Fig.24.

Fig. 32 pateikta lentelé, kurioje jprastinio stimoklinio variklio
charakteristikos palyginamos su $io iSradimo Z-variklio, turin¢io vidinj
paslankuyji atramos taska, charakteristikomis ir su Z-variklio, turin¢io i$orinj
paslankyjj atramos taska, charakteristikomis.

Fig. 33 pavaizduotas Z-variklio su i§oriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal dar vieng $io iSradimo jgyvendinimo variantg, skerspjiivis Zidrint i

priekio.

Fig. 34 pavaizduotas Z-variklio su i3oriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal Fig.33 jgyvendinimo varianta, skerspjiivis Zitirint i§ viraus.

Fig. 35 pavaizduotas Z-variklio su ioriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal Fig.33 jgyvendinimo varianta, skerspjuvis Zitirint i§ $ono.

Fig. 36 pavaizduotas Z-variklio su i$oriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal dar vieng Sio iSradimo jgyvendinimo varianta, skerspjilvis Zifirint i

priekio.

Fig. 37 pavaizduotas Z-variklio su ioriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal Fig.36 jgyvendinimo varianta, skerspjiivis Zitirint i§ vir§aus.
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Fig. 38 pavaizduotas Z-variklio sy iSoriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal Fig.36 jgyvendinimo variantg, skerspjivis Zidirint i Sono.

Fig. 39 pavaizduotas Z-variklio su iSoriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal dar kita $io iSradimo igyvendinimo varianta, skerspjiivis Zitirint is
priekio.

Fig. 40 pavaizduotas praktinés jgyvendinimo varianto konstrukcijos
pagal Fig. 33 skerspjavis zitirint i priekio.

Fig. 41 pavaizduotas Z-variklio su iSoriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal dar vieng $io isradimo igyvendinimo varianta, skerspjivis Zidrint i§
priekio.

Fig. 42 pavaizduotas Z-variklio sy 1Soriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal Fig.41 jgyvendinimo varianta, skerspjivis Zitrint i3 Sono.

Fig. 43 pavaizduota Z-variklio su iSoriniu paslankiuoju atramos tasku,
pagal dar kita $io iSradimo igyvendinimo variantg, perspektyviné projekcija.

Fig. 44 pateikta Z-variklio su 1Soriniu paslankiuoju atramos tasku, pagal
dar vieng $io i$radimo igyvendinimo variantg, shematiné struktiira,

Fig. 45 pateikta Z-variklio su i€orinju paslankiuoju atramos tasku, pagal
dar Kkita Sio i$radimo igyvendinimo variantg, shematiné struktira,

Fig. 46 schemigkai pateikta plasnojanciosios grandies, padarytos
panaudojant mechanizma, keiciant] sukamajj Judesj slenkamuoju griztamuoju
ir atvirk$éiai, struktiira,

Fig. 47 schemiskai pateiktas Iprastinio stiimoklinio variklio vaizdas.

Tinkamiausi $io iSradimo realizavimo biidai bus smulkiau aprasyti
remiantis pridétais bréziniais.
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Brézinyje Fig. 1 pateikta perspektyviné projekcija, kurioje parodyta
bendra vieno i§ $io i§radimo jgyvendinimo varianty schema. Sis 1gyvendinimo
variantas turi svirting grandj 1, kurios vienas galas, atliekantis varanciojo
tasko funkcijas, pirSto 2 pagalba tvirtinamas sukamuoju sujungimu prie tasko,
kuris yra netoli disko 3, uZzmauto ant besisukangios motoro 4 aies 3, iSorinio

krasto.

Svirtinés grandies 1 atramos taskas 6a sukamuoju sujungimu tvirtinamas
prie atramos reguliatoriaus 6 taip, kad atramos taskas biity paslankus iilgine
kryptimi. Atramos taskas 6a sutampa su asele, kurios pagalba tarp svirtinés
grandies 1 ir ritinélio 6b realizuojamas sukamasis sujungimas. Atramos
reguliatorius 6 sudarytas i§ ritinélio 6b ir kreipiamyjy 6c¢ ir 6d, kurios
orientuoja ritin¢lj 6b ir svirting grandj 1 taip, kad jie bity paslankds iSilgine
svirtinés grandies 1 kryptimi.

Kitame svirtinés grandies gale, varomajame taske 7a, yra varomojo
taSko reguliatorius 7. Jis turi aelés 7a pagalba pritvirtinta prie kito svirtinés
grandies 1 galo ritinélj 7b ir kreipiamasias 7c ir 7d, kurios nukreipia ritinélj 7b
ir varomajj taska 7a taip, kad jie bty paslankis isilgine svirtinés grandies 1
Kryptimi.

Varomojo tasko reguliatorius 7 jtaisomas praktiskai centrin¢je
cilindrinio stimoklio 8 dalyje, o pats stimoklis 8 patalpintas cilindre 9.
Stamoklio Ziedai (neparodyti) jtaisomi krastinése padetyse netoli abiejy
stimoklio 8 galy taip, kad uZsandarinty tarpa tarp stimolio 8 ir vidinés
cilindro 9 sienclés.

Siurbimo ir iSmetimo vamzdziy poros 10a ir 10b, 10c ir 10d rengiamos
abiejuose cilindro 9 pagrindy plokStumose, ir atitinkamuose vamzdziuose
jtaisomi atidarymo bei uzdarymo voZztuvai 11a, 11b, 11cir 11d.

Pagal 3ig schema, padavus jtampa motorui 4 ir jj jjungus diskas 3
pradeda suktis, pvz., rodykle A nurodyta kryptimi ( Fig. 1), o svirtiné grandis
1 atkartoja aSies judesj prie$ ir pagal laikrodzio rodykle kiekvieng disko 3
sukimosi pusperiodj. Atitinkamai, svirtinés grandies 1 varomasis taskas 7a



LT 4129 B

disko 3 sukimosi metu atkartoja slenkamajj-griztamajj judesj statmena
i$ilginei svirtinés grandies asiai kryptimi.

Svirtinés grandies 1 varomojo tasko slenkamasis-grjztamasis judesys
perduodamas varomojo tasko reguliatoriui 7 ir todél stimoklis 8 atlicka
tiesiaeigius slenkamuosius-griztamuosius judesius cilindre 9. Tuo pat metu
reguliatoriaus 7 kreipiamosios 7c ir 7d orientuoja ritinélj 7b taip, kad jis biity
paslankus iSilgine svirtinés grandies 1 kryptimi.

Siame pavyzdyje, vertikaliai judédama svirtiné grandis 1 judina stiimoklj
8, kuris tam tikrais suderintais laiko momentais atidaro ir uzdaro voztuvus
11a-11b, todel skystis gali biiti siurbiamas pro vamzdzius 10a ir 10c i cilindra 9
ir iSmetamas pro vamzdzius 10b ir 10d.

Kadangi dél reguliatoriy 6 ir 7 nebéra stimoklio 8 $oninio slégio |
cilindro 9 vidines sieneles, o svirtinés grandies 5 Soninj slégj, susidarantj
svirtinés grandies 1 paslankiuose atramos 6a ir varomajame 7d taskuose,
kreipiamasias 6¢, 6d, 7c ir 7d absorbuoja ritinéliy 6b ir 7b sukimasis, tai
mechaniniai nuostoliai Siose dalyse yra labai maZi.

Fig.1 parodytas jrenginys yra apgreZiamas jrenginys. Pavyzdziui, kai
didelio slegio skystis arba oras periodiskai paduodamas pro vamzdzius 10a ir
10c, kad vertikaliai judinty stamoklj 8, o griztamasis-slenkamasis stimoklio 8
judesys per svirtj 1 kei¢iamas disko 3 sukamuoju judesiu, tai motoras 4 gali
veikti kaip generatorius su mechanine pavara.

Ir vél, kadangi stimoklio 8 Soninj slégj i cilindro 9 vidines sieneles ir
svirtinés grandies 5 Soninj slégi, dél slenkamojo-griztamojo stimoklio 8§
judesio susidarantj paslankiuose svirtinés grandies 1 atramos 6a ir
varomajame 7d taSkuose, | kreipiamasias 6c, 6d, 7c¢ ir 7d absorbuoja
reguliatoriy 6 ir 7 ritinéliy 6b ir 7b sukimasis, tai mechaninés energijos

nuostoliai Siose dalyse yra labai mazi.

Fig. 2 ir Fig.3 parodytos Fig.1 pavaizduoto jgyvendinimo varianto aeliy
2, 6a ir 7a, atitinkanCiy svirtinés grandies 1 varantjjj, atramos ir varomajj
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taskus, judejimo trajektorijos. Konkreciau, aselé 2 juda pilnu apskritimu,
atramos tasko adelé 6a tiesiacigiai juda tarp kreipiamyjy 6¢ ir 6d iilgine
svirtinés grandies 1 kryptimi, o aselé 7a juda tarp kreipiamyjy 7c ir 7d vedama
slenkamojo-grjztamojo stimoklio 8 judesio ir suformuoja Fig. 2 ir Fig.3
parodytas trajektorijas. Skirtumai tarp aelés 7a trajektorijy, parodyty Fig. 2
ir Fig.3, susidaré dél skirtingos paslankaus atramos tasko aselés 6a padéties.

Fig. 4 shematiSkai pateiktas jgyvendinimo variantas, kuriame &is
iSradimas panaudotas keturtakéiame variklyje. Siurbimo vamzdis 12,
1Smetimo vamzdis 13, siurbimo voZtuvas 14, iSmetimo voztuvas 15 Itaisyti
viriutinéje keturtakéio varilio cilindro 16 dalyje.

Stimoklis 17 jstatytas j cilindra 16, kad galéty judéti 1Silgai vidiniy
cilindro 16 sieneliy. Nors ir neparodyti, ant stimoklio 17 yra uzmauti Ziedai,
kad uZsandarinty tarpa tarp stimoklio ir vidiniy cilindro 16 sieneliy.
Stamoklyje 17 sudarytas kreipiamasis griovelis 17c¢ tarp kreipiamyjy 17a ir
17b, tarp kuriy yra tam tikro dydZio tarpas statmena stiimoklio 17 judéjimui
kryptimi.

Tame kreipiamajame griovelyje jtaisomas ritinélis 18, turintis iSorinj
diametrg, beveik tokio pat dydzio kaip ir kreipiamojo griovelio 17¢ plotis.
Ritinglis 18 aselés 19 galo arba varanéiojo tasko. Kreipiamosios 17a, 17b ir
ritin€lis 18 veikia kaip varanciojo tagko reguliatorius.

Svirting grandj 20 paremia paslankaus atramos tasko reguliatorius 21,
kurio konstrukcija sutampa su parodyta Fig. 1. Kitas svirtinés grandies 20
galas sukamuoju sujungimu pritvirtintas prie alkiininio veleno 22 kakliuko 23
arba pirSto pagalba tvirtinamas arti iSorinio sukamojo disko krasto.
Paslankaus atramos tasko reguliatorius 21 sudarytas i§ aselés 20a, ritinélio
20b ir kreipiamyju 20c ir 20d. Kreipiamosios 20c ir 20d orientuotos 1Silgine
stimoklio 17 slenkamojo-griztamojo judesio kryptimi, o ritinélis 20b taip pat
paremtas taip, kad buty paslankus iSilgine stimoklio 17 slenkamojo-

griztamojo judesio kryptimi.
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Siame i§radimo igyvendinimo variante sprogus degiajam misiniui
stiimoklis 17 stumiamas Zemyn, kai stimoklio suspaudimo takte deguji misinj
netoli virSutinio rimties tasko padega Zvaké 24. Sis slegis per ritinélj 18 ir
aSelg 19 erduodamas svirtinei grandziai 20, o toliau nuo alkiininio veleno
kakliuko 23 alkiininio veleno 22 centrinei agiai.

Fig. 4 parodytame jgyvendinimo variante Sprogimo slégio varomas
stimoklis 17 turi jveikti cilindro 16 vidiniy sieneliy pasiprieSinima. Kadangi
stimoklis 17 ir svirtiné grandis 20 sujungti per reguliatoriy, kuris sudarytas i§
kreipiamyjy 17a ir 17b bei ritinélio 18 ir kuris atitinka varanciojo tasko
reguliatoriy, ir taip pat per reguliatoriy 21, Kuris atstoja paslankaus atramos
taSko reguliatoriy, tai jéga varanti stimoklj 17 pilnai perduodama alkiininio
veleno kakleliui 17 ir negauna pasipriesinimo i$ svirtinés grandies 20. Taigi
Soninis slégis labai sumaZinamas lyginant su tradiciniais stiimokliniais
varikliais. PanaSiai svirtinés grandies 20 atramos taSka 20a paremia
paslankaus atramos tasko reguliatorius 21, ir todél stimoklio 17 slenkamasis-
griztamasis judesys kei¢iamas sukamuoju judesiu prie maZiausiy mechaniniy

nuostoliy.

Kadangi Siame variante stimoklis 17 jveikdamas cilindro 16 vidiniy
sieneliy pasiprieSinima varomas nelabai didele jéga, tai didzZioji stimoklio 17
dalis gali biiti padaryta, pvz., i§ keramikos. Dél maZesnio $oninio slegio
sumazeja energijos nuostoliai ir tuiciosios eigos apsisukimai gali biiti
sumazinti, pvz., iki 50 apsisukimy per minute arba dar maziau, dél to taip pat
turety labai sumazéti kuro sgnaudos.

Fig. 5 pateiktame jgyvendinimo variante du cilindrai ir du stimokliai,
sutampantys su analogiskomis dalimis i§ Fig. 4 pavaizduoto jgyvendinimo
varianto, yra sujungti iSilgai bendros asies, dél to supaprasteja i§déstymas ir
dar padidéja naSumas. Fig. 5 dalys atitinkancios dalis i3 lrenginio,
pavaizduoto Fig. 4, pazymétos tais paciais skaiéiais, todél smulkus apraSymas
bus praleistas arba supaprastintas.

[renginyje, parodytame Fig. 5, siurbimo vamzdziy 12a ir 2b, i$metimo
vamzdziy 13a ir 13b poros ir uzdegimo Zvakés 24a ir 24b jtaisytos cilindro 16
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pagrindy plok$tumose. Cilindre 16 Istatytas stimoklis 17, o jame jtvirtinta
adele 19 tarnaujanti kaip varantysis taskas, ir ritinélis 18 bej kreipiamosios 17a
ir 17b, sudarantys varanciojo tasko reguliatoriy. ASelé 19 pritvirtinama prie
vieno svirtinés grandies 20 galo, o kitas svirtinés grandies 21 galas per atramos
tasko reguliatoriy 21 sukamuoju sujungimu pritvirtinamas prie alkiininio
veleno kakliuko, t.y. prie alkiininio veleno 22 apkrova priimancios dalies 23a.
Apkrova priimanti dalis 23a atitinka Fig. 4 pateiktame igyvendinimo variante
alklininio veleno 22 kakliuka 23.

Variante, pateiktame Fig. 5, siurbimo vamzdzius 12a ir 12b ir iSmetimo
vamzdZius 13a ir 13b i§ anksto nustatytais laiko momentais atidaro ir uzdaro
voztuvai (neparodyti). Siy daliy iSdéstymas gali bati toks pat kaip ir
tradiciniuose keturtak¢iuose varikliuose, todél smulkesnio ju aprasymo
nepateikiame. ‘

Tarkime, kad alkiininj velena 22 suka starterio motoras (neparodytas), o
Fig.5 parodytas stiimoklis 17 juda cilindru 16 link, pvz., kairiojo galo ir
degusis miSinys tuo paciu yra slegiamas. Kai degyji miSinj padega zvaké 24a,
tai stimoklis 17 nustumiamas j desine (Fig. 5) ir svirtiné grandis 20 per aSele
19, o taip pat varanciojo tasko reguliatoriy, sukasi pagal laikrodzio rodykle.
Kai svirtiné grandis 20 sukasi pagal laikrodzio rodykle apie atramos tasko
asele 20a, alkiininis velenas 22 sukasi pries laikrodzio rodykle. Todeél Fig. 5
parodytas stiimoklis 17 juda cilindru 16 link desiniojo kra$to ir i$naudotos
dujos iSmetamos pro vamzdj 13b. Jei sprogimas suprojektuotas ir antrame
cilindre (neparodytame), tai alkiininis velenas 22 pastoviai suksis.

Kai jvyksta sprogimas antrame cilindre, Fig 5 parodytas stamoklis 17
juda j kaire, kad iSmesty iSnaudotas dujas per vamzdj 13a ir kartu jtraukiamas
degusis miSinys per siurbimo vamzdj 12b. Kai stimokliui 17 atéjus prie
kairiojo galo (Fig. 5) jvyksta sprogimas dar viename treiajame cilindre, tai
stimoklis 17 stumiamas | desing ir slegia degujj misinj siurbtg pro siurbimo
vamzdj 12b. Stimoklis 17 juda cilindru j desine kol priartéja prie galo (Fig.
5). Tuo metu uzdegimo Zvake 24b padega suspausta degyji misinj ir stimoklis
17 pajuda | kairg. Tokiu blidu alkiininis velenas 22 pastoviai sukasi kryptimi,

parodyta A rodykle.
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Fig. 6(a) parodytas procesas, vykstantis keturtak&iame variklyje,
kuriame yra du cilindrai, turintys tokig paia konstrukcija, Kaip parodyta
brezinyje Fig. 5, ir prijungti prie alkiininio veleno 22, o brézinyje Fig. 6(b)
parodyti darbo taktai kity dviejy cilindry, kurie veikia keturtak&iame
variklyje, turinCiame i§ viso 4 cilindrus, identiskus cilindrui, pateiktam
brézinyje Fig. 5, ir iSdéstytus taip, kad nepertraukiamai vykty keturtaktis
darbas. Siame variante, sumontavus keturis cilindrus taip, kad sprogimas
ivykty abiejose brézinyje Fig. 5 parodytos svirtinés grandies 20 pusése, stumk-
trauk btdu, darbo naSumas padidéty ir gautysi tylus variklis su maza
vibracija.

Siame jgyvendinimo variante stimoklis 17 gerai iSbalansuojamas aselés
19 atzvilgiu, be to, stimoklis 17 lieciasi tik linija su kreipiamosiomis 17a ir
17b, kurios priklauso svirtinei grandZiai 20, atitinkanciai jprastinj $vaistiklj,
prijungiamg per ritinélj 18. Taigi per kickvieng sprogima stimoklis 17
nesukelia didelio Soninio slégio | vidines cilindro 16 sieneles. Todél $oninio
slegio sukeliami energijos nuostoliai yra maZi ir galima konstruoti
stimoklinius variklius, turinCius didelj naudingumo koeficienta. Kadangi
stuimoklio 17 neveikia labai didelés jégos, sukeliamos $oninio slégio, tai
stumoklj 17 galima gaminti i§ keramikos.

Kai stimoklinis variklis padarytas i§ keramikos, tai vidine cilindro 16
temperatiirg galima pakelti nuo dviejy iki trijy karty, lyginant su jprastiniais
varikliais. Zinoma, kad jprastiniy stumokliniy varikliy Siluminis naudingumo
koeficientas lygus 20%. Siame jgyvendinimo variante, taip pat galima labai
sumaZinti mechaninius nuostolius. Pavyzdziui, jei galima 10% sumaZinti
mechaninius nuostolius ir tariant, kad 70% likusiy $iluminiy nuostoliy galima
sumazinti tris kartus, tai galima gauti didelj naudingumo koeficienta
(10+70/3 +20)%, t.y. didesnj uz 50%.

Kadangi bendrasis trinties koeficientas nuo stimoklio 17 iki alkiininio
veleno 22 pasidaro labai mazas, tai galima gauti tolygy bendrajj judesj ir
tusCiosios eigos apsisukimus galima sumazinti, pvz., iki 50 apsisukimy per

minut¢ ir maziau.
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BréZiniuose Fig 7-Fig.10 parodytas horizontalaus koaksialinio
keturtakcio variklio jgyvendinimo variantas, kuriame cilindras, panasus j
parodytaji brezinyje Fig. 5, irengtas horizontaliai. Pagal brézinj Fig. 7, ritinélis
25a yra jtaisytas | kreipiamajj griovelj 26a, esantj tarp dviejy kreipiamyjy 26b
ir 26¢, jtvirtinty j stimoklj 28a, kuris patalpintas cilindre 29a, ir §is ritinélis yra
aseles 44a pagalba pritvirtintas prie vieno i$ svirtinés grandies 30a galy.

Ritinélis 25a, dvi kreipiamosios 26b ir 26c sudaro varanéiojo tako
reguliatoriy, o aSele 29a yra svirtinés grandies 30a varantysis taskas.

Svirtiné grandis 30a atsiremia j aSele 31a, kuri yra paslankus atramos
takas, aprilpintas atramos taSko reguliatoriumi, sudarytu i§ ritinélio 32a,
kuris jterptas j kreipiamagjj griovelj 33a. Kitas svirtinés grandies 30a galas arba
varomasis taSkas yra sujungtas su alkiininio veleno kakliuku 34a. Alkiininio
veleno kakliukas 34a per jungiamasias grandis, dirza 35 ir ritinélius 36a, 36b,
36¢, 36d ir 36e, parodytus Fig. 10, sujungtas su skirstymo velenais 37a ir 37b
bei ant jy esanciais valdanciaisiais kumsteliais 38a ir 38b. KumSteliai 38a ir
38b judina voZtuvus 39a ir 39b per svirtines grandis 40a ir 40b, turindias
paslankius atramos taSko reguliatorius 41a ir 41b, atitinkamai.

Kaip parodyta Fig. 8, be voztuvo 39a yra kitas voZztuvas 42a, jtaisytas
tame paciame cilindro 28a gale. VoZtuva 42a judina svirtiné grandis 43a
panasiu bidu. Kaip parodyta Fig. 8, be voztuvo 39b yra kitas voztuvas 42b,
itaisytas tame paciame cilindro 28a gale. Voztuva 42b judina svirtiné grandis
43b panasiu biidu. Pagal brézinj Fig. 8 dvi poros uzdegimo Zvakiy 44a ir 44b
bei 45a ir 45b yra jtaisytos j atitinkamus du cilindro 28a galus.

Fig. 9 pateiktas Soninis pjiivis, paimtas iSilgai Fig. 7 parodytos svirtinés
grandies 30a dalies. Alkininio veleno kakliukas 34a prijungtas prie
Zemesniojo svirtinés grandies 30a galo ir sukamuoju sujungimu pritvirtintas

prie ji palaikanciy guoliy 46a ir 46b.

Breznivose Fig. 7-Fig.10 parodytas variklis i§ esmés sutampa su
parodytuoju Fig. 5 ir todél jo apraSymas praleidziamas. Siame variklyje
svirtine grandis, identiSka svirtinei grandziai 20, kuri buvo naudojama
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brezinyje Fig. 5 sujungti stimoklj 17 su alkiininiu velenu 22, judina voZtuvus
39a -42b, taigi variklis gali suktis didesniu greiiu.

Voztuvy atidarymo ir uZdarymo mechanizmai bus pailiustruoti
remiantis bréziniu Fig. 11 ir brézZiniu Fig. 12. Brézinyje Fig. 11 voztuvo
atidarymo ir uZdarymo mechanizmas pritaikytas voztuvui su stimikliu.
Varanciojo taSko reguliatoriaus Kkreipiamasis griovelis 47 yra padarytas
distaliniame stimiklio 48 gale ir orientuotas statmena stimiklio 48 judéjimui
kryptimi, o ritinelis 49 jstatomas | kreipiamajj griovel] 47. Ritinélis 49
pritvirtinamas prie svirtinés grandies 50 varanciojo tasko per aSele 51, o
voztuvo stiebelis 52 sukamuoju jungimu pritvirtinama prie svirtinés grandies
50 varomojo taSko arba kito galo. Svirtinés grandies 50 paslankus atramos
taSkas tvirtinamas prie ritinelio 53 aSelés 54 pagalba, o ritinélis 53 jtaisomas
ant variklio  korpuso 55 atramos taSko reguliatoriaus kreipiamajame
griovelyje 56 taip, kad jis galéty laisvais judeéti iSilgine svirtinés grandies 50

kryptimi.

VoiZtuvo galvuteé 57 yra suformuota distaliniame voztuvo stiebelio 52
gale. Prie voztuvo stiebelio 52 pritvirtintas tarpiklis 58. Voztuvo galvuté 57,
suformuota distaliniame voZtuvo stiebelio 52 gale, spaudZiant spiralinei
spyruoklei 59, jdétai tarp tarpiklio 58 ir variklio korpuso 55, pastoviai laiko
uzdaryta, pvz., iSmetimo angg 60. Variklio korpusas 55 veikdamas kaip jéjimo
paslankaus varanciojo tasko reguliatorius valdo stimiklj48 o voztuvo stiebelis
52 taip pat yra valdomas, kadangi variklio korpusas 55 veikia kaip i$¢jimo

varomojo tasko reguliatorius.

Esant tokiai voZtuvo uzdarymo ir atidarymo mechanizmo konstrukcijai,
jl€jimo varanciojo taSko reguliatoriaus valdomas vertikalus stimiklio 48
judesys tolygiai perduodamas voztuvo stiebeliui 52, kurio judéjima reguliuoja
13¢jimo varomojo tasko reguliatorius, o taip pat sienelé 47a, esanti virSuje
kreipiamojo griovelio 47, suformuoto distaliniame stiimiklio 48 gale. Taigi,
net jei variklio greitis padidéty, voztuvai 57 visada tiksliai atkartos stamiklio
48 vertikaly judesj ir nejvyks vadinamasis sutraiSkymas. Tode¢l variklio greitj

galima Zymiai padidinti lyginant su jprastiniais varikliais.
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Fig. 12 voZtuvo atidarymo ir uzdarymo mechanizmas pritaikytas OHC
(overhead cam - virSutinis kumstelis) voztuvui. BréZinys Fig. 12 skiriasi nuo
brezinio Fig. 11 tik tuo, kad voztuvo atidarymo ir uzdarymo mechanizma
judina virSutinis kumstelis 61, o ne stamiklis 48, ir kad kreipiamasis griovelis
56 suformuotas tarp Kreipiamosios 56a ir variklio korpuso 55. Sio
mechanizmo veikla i§ esmés sutampa su Fig. 11 parodyto mechanizmo veikla.

Visi auksc¢iau minéti jgyvendinimo variantai buvo susij¢ su jrenginiais,
keiCianciais sukamajj judesj tiesiaeigiu slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir
atvirksCiai. Toliau einantys jgyvendinimo variantai susije su jrenginiais, kurie
sukamaji judesj tiesiogiai vercia svirtinés grandies sukimosi centro
slenkamuoju-griztamuoju judesiu.

Fig. 13 parodyta tokio jrenginio pagrindinés pavaros schema 62. Pagal
brézinj Fig. 13 rotoriaus sparnelis 63A yra prijungtas prie motoro 64 per
sukimosi a8} 63, Kuri ji suka. Svirtiné grandis 65 pirSto 66 pagalba prijungta
prie Kito rotoriaus sparnelio 63A galo, o svirtinés grandies 65 paslankusis
atramos taSkas 67 per ritinél] 68 paslankiai remiasi j atramos tasko
reguliatoriy tarp kreipiamyjy 69 ir 70. Visos $ios sudedamosios dalys yra
staCiakampeje dézeje 71, o motoro 64 dalis yra uzsandarinta ir uzpildyta
smiugj absorbuojanciu uzpildu 72.

Sioje schemoje 62 padavus energija motorui 64 ir pradéjus suktis aiai
63 laisvasis rotoriaus sparnelio galas 63A arba pirStas 66 atlicka sukamajj
judesj pagal trajektorija beveik sutampancia su sparnelio 63A distalinio
galiuko trajektorija. Ritinélis 68 atlicka atitinkamus tiesiaeigius judesius tarp
kreipiamyjy 69 ir 70, o svirtiné grandis 65 pakaitomis sukasi | abi puses apie
paslanky atramos ta$ka 67, kuris yra sukimosi centras. Sioje schemoje
rotoriaus sparnelio 63A sukamasis judesys tolygiai kei¢iamas slenkamuoju-
griztamuoju (svyruojamuoju) svirtinés grandies 65 judesiu. Atkreipsime
démesj, kad svirtinés grandies 65 svyruojamojo-griztamojo judesio kampas
gali biti pakeistas, kei¢iant nuotoliy santyki tarp atramos tasko 67 ir

varanciojo tasko 66 bei varomojo tasko
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Fig. 14 Svytuojanio mechanizmo mentés 73a, 73b, 74a, 74b yra
sudarytos panaudojant du rinkinius baziniy mechanizmy 62, identisky
parodytam Fig.13. Fig.14(a) pateiktas priekinis vaizdas, o Fig.14(b) pateiktas
vaizdas i§ virSaus. Pagal brezinj Fig. 14 rotoriaus diskai 75 ir 76 pritvirtinti
prie motory (neparodyty) sukimosi asiy, kurios juos suka. Disko 75 sukamieji
judesiai perduodami mentéms 73a, 73b, o disko 76 sukamieji judesiai
perduodami mentéms 74a, 74b, atitinkamai. Disky 75 ir 76 kraituose padaryti
krumpliai, todél jie yra sukabinti vienas su kitu, kad judinty mentes 73a, 73b
sinchroni$kai su 74a, 74b mentémis. Sios mentes tarnauja Kaip svirtinés
grandys, panaudojancios paslankiy atramos taky reguliatorius 77 ir 78, bei
keiCia sukamajj judesj | plasnojimg. Diskus 75 ir 77 galima judinti ir Kitais
budais, pavyzdziui gumine styga. Tokiu atveju vienas guminés stygos galas gali
biiti uzkabintas uz kablio.

Fig. 15 parodyta konstrukcija, kurioje vienas svirtinés grandies 79 galas
aSeles 80 pagalba prijungtas prie krastinés rotoriaus 81 dalies. Siuo atveju
svirtiné grandis 79 naudojama kaip krano strélé, panaudojant paslanky
atramos taskg . Atsvaras 82 jtaisytas uzpakaliniame svirtinés grandies 79 gale
taip, kad svirtin€ grandis 79 gali tolygiai judéti kaip kranas.

Fig. 16 ir Fig.17 parodytame jgyvendinimo variante atraminé adis 83
izambiai pritvirtinta prie besisukanéios motoro 84 aSies per tvirtinimo
clementy 85, sukamasis ritinélis 86, atstovaujantis paslanky atramos taska, yra
pritvirtintas atraminés asies 83 viduryje, o i§ dviejy ritinélio 86 pusiy jtaisytos
paralelios kreipiamosios 87 ir 88, veikiancios kaip paslankaus atramos tasko
reguliatorius. Sioje schemoje atraminés asies 83 sukimosi trajektorija sudaro
apskritaji kiigi, kurio viriiné sutampa su ritinéliu 86. Taigi, kai trikampe
mente 89 pritvirtinama prie atraminés asies 83, menté 89 gali veikti kaip laivo

propeleris.

Fig. 18 parodytas pavyzdys, kuriame mechanizmas, panasus j Zmogaus
koja, padarytas panaudojant tris pagrindines schemas 62A, 62B ir 62C,
kickviena 1§ kuriy identiSka parodytai Fig. 13. Konkrediau, pagrindinés
schemos 62A distalinis svirtinés grandies 62A galas tvirtinamas prie
pagrindineés schemos 62B dézés 71B, o pagrindinés schemos 62B distalinis
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svirtines grandies 65B galas tvirtinamas prie pagrindinés schemos 62C dézés
71C. Kai pagrindiniy schemy 62A-62C diskus nuo 64A iki 64C judina
varikliai (neparodyti), tai atitinkamos svirtinés grandys 65A-65C svyruoja,
atlikdamos Zmogaus kojos judesius, kur svirtiné grandis 65A atitinka §launij,
svirtiné grandis 65B atitinka blauzda, o svirtiné grandis 65C atitinka péda.

Fig. 19 pateiktas mechanizmo, panasaus | Zmogaus ranka, pavyzdys,
padarytas panaudojant tris pagrindines schemas 624, 62B ir 62C, kickviena i3
kuriy identiSka parodytai Fig.13. Konkrediau, pagrindinés schemos 62A
distalinis svirtinés grandies 65A galas tvirtinamas prie pagrindinés schemos
62B dézes 71B, o pagrindinés schemos 62B distalinis svirtinés grandies 65B
galas tvirtinamas prie pagrindinés schemos 62C dézés 71C. Kai pagrindiniy
schemy 62A-62C diskus nuo 64A iki 64C judina varikliai, tai atitinkamos
svirtinés grandys 65A-65C svyruoja, atlikdamos Zmogaus rankos judesius, kur
svirtine grandis 65A atitinka Zasta, svirtin¢ grandis 65B atitinka dilbj, o
svirtine grandis 65C atitinka plasStaka.

Fig. 20 pateiktas dar vienas §io iSradimo jgyvendinimo variantas, kuris
galety biti, pvz., roboto balansyru. Brézinyje Fig. 20(a) pateiktas Soninis
vaizdas, brézinyje Fig. 20(b) pateiktas vaizdas i$ virSaus. Siame jgyvendinimo
variante, taip pat panaudoti du pagrindinés schemos 62A ir 62B rinkiniai,
kickvienas i§ kuriy identiSkas parodytajam bréZinyje Fig. 13. Pirmosios
pagrindinés schemos 62A distalinis svirtinés grandies 65A galas 90° kampu
tvirtinamas prie distalinio fiksuoto strypo 90 galo. Sis strypas i$sikisa i§ antros
pagrindinés schemos 62B dézés 71B uzpakalinés pusés. Prie antros
pagrindinés schemos 62B distalinio svirtinés grandies 65B galo pritvirtinamas
stulpelio pavidalo svarstis 91. Atitinkamai, tarp pirmosios pagrindinés
schemos 62A svirtinés grandies 65A sukimosi centro asies ir antrosios
pagrindinés schemos 62B svirtinés grandies 65B sukimosi centro asies
susidaro 90° kampas. Todél jtaisius §j balansyra, pvz., | robota, kuris vaikito
ant dviejy kojy, ir sukant motory 64A ir 64B pagalba pagrindiniy schemy 62A
ir 62B svirtines grandis 65A ir 65B pagal roboto pokrypio jutikliy parodymus,
galima atlikti labai jautry pokrypio valdyma. :

Fig. 5 parodytame jgyvendinimo variante stimoklio 17 slenkamasis-
griztamasis judesys perduodamas alkiininio veleno 22 sukamajam judesiui,
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panaudojant svirting grandj 20. Taciau pagal Sio iSradimo esmg, galima
pakeisti stimoklio 17 slenkamajj-griztamaji judes] | keleta sukamyjy judesiy
ir pasinaudojant keliomis svirtinémis grandimis gauti vienu metu Kkeliy
alkfininiy veleny judes;.

Fig. 21 parodytas pavyzdys kaip gauti daug sukamyjy judesiy i§ vieno
stimoklio slenkamojo-griztamojo judesio. Kaip parodyta brezinyje, stimoklio
17A vidurinéje dalyje padarytas per visa jo perimetrg griovelis 25AA. Prie
kiekvienos i§ keturiuy svirtiniy grandziy 20A, 20B, 20C ir 20D vieno galo,
atitinkancio varantjjj taska, aSeliy pagalba sukamuoju sujungimu pritvirtinami
ritinéliai 18A, 18B, 18C, ir 18D, kurie patalpinti tarp apskritosios iSpjovos
17AA krasty pavirSiy 17Aa ir 17Ab.

Ritinéliai 20Aa, 20Ba, 20Ca ir 20Da sukamuoju sujungimu pritvirtinami
prie svirtiniy grandziy 20A, 20B, 20C ir 20D prie vidiniy atramos tasku daliy.
Siuos ritinélius 20Aa-20Da palaiko leisdamos jiems suktis kreipiamyjy poros
20cA, 20dA; 20cB, 20dB; 20cC, 20dC; ir 20cD, 20dD, kurios sudaro atramos

tasky reguliatorius.

Svirtiniy grandziy 20A-20D galai, veikiantys kaip varomieji taskai,
sukamuoju sujungimu pritvirtinami prie skriejiky peciy 23A, 23B, 23C ir 23D.

Todel kai stiimoklis 17A atlieka slenkamajj-griZtama)j judesj cilindre 16,

vienu metu galima gauti keturis sinchroninius sukamuosius judesius.

Brézinyje Fig. 22 parodytas keturiy cilindry radialinis variklis, pagal dar
viena §io isradimo jgyvendinimo varianta. Siame bréZinyje pirmas ir antras
apjungtieji cilindrai 92 ir 93 taip iSdestyti, kad jy aSys yra paralelios viena
kitai. Abiejy cilindry galai uzdengti galvutémis 94, 95, 96 ir 97. Galvutéje 94
jtaisyti du voztuvai 98a ir 98b. Panasiai galvutése 95, 96 ir 97 jtaisyti voZtuvai
99a, 99b, 100a, 100b, 101a ir 101b.

Stimoklio pirmoji ir antroji dalys 102 ir 103, jtaisytos cilindre 92, yra
sujungtos jungianc¢io nario 104 pagalba. Tarp stimoklio daliy 102 ir 103

jrengtos dvi kreipiamosios 105 ir 106 taip, kad ritin€lis 107 galéty laisvai



24

LT 4129 B

judeti tarp $iy kreipiamyjy 105 ir 106 statmena cilindro 92 asiai kryptimi.
Stimoklio dalyse 102 ir 103 padarytos i§émos 102a ir 103a siekiant sumazinti
stimoklio svorj, o atviri iS¢émy 102a ir 103a galai uzdengti stiimoklio
plokstémis 108 ir 109, kad susidaryty degimo kameros 110 ir 111 tarp galvuéiy
94, 95 ir stumoklio plokséiy 108 ir 109. Uzsandarinimo elementai arba
stimoklio Ziedai 112 jstatomi, kad izoliuoty degimo kameras 110, 111
uzsandarindami tarpus tarp stimoklio daliy 102, 103 ir cilindro 92.

Panasiai, stimoklio pirmoji ir antroji dalys 113 ir 114, jtaisytos cilindre
93, yra sujungtos jungiancio nario 115 pagalba. Tarp stimoklio daliy 113 ir
114 jrengtos dvi kreipiamosios 116 ir 117 taip, kad ritinélis 118 galéty laisvai
judeti tarp Siy kreipiamyjy 116 ir 117 statmena cilindro 93 asiai kryptimi.
Stiimoklio dalyse 113 ir 114 padarytos iSémos 119a ir119a siekiant sumazinti
stimoklio svorj, o atviri iSémy 119a ir 119a galai uzdengti stiimoklio
plokstemis 120 ir 121, kad susidaryty degimo kameros 122 ir 123 tarp galvuéiy
96, 97 ir stimoklio ploks§¢iy 120 ir 121. Uzsandarinimo elementai 124
istatomi, kad izoliuoty degimo kameras 122, 123 panasiai kaip ir cilindre 92.

Cilindrai 92 ir 93 pritvirtinti prie karkaso 125 taip, kad jie biity vienas
kitam paralelds, o centriné alkiininio veleno 126 aSis 127 bity statmena
cilindry 92 ir aSims.

Ritinelis 107 aSeles 128 pagalba sukamuoju sujungimu pritvirtinamas
prie vieno svirtinés grandies 129 galo. Svirtiné grandis 129 atsiremia i
paslanky atramos taska 128, sudarytg i$ palaikancio ritinélio 128a, prijungto
aSelés 128b pagalba ir patalpinto tarp kreipiamyjy 128c ir 128d, atitinkandiy
paslankaus atramos taSko reguliatoriy, kuris paslankiai paremia svirtine
grand] 124 jos iSilgine kryptimi. Kitas svirtinés grandies 129 galas sujungtas
sukamuoju sujungimu su varomaja jéga gaunancio alkininio veleno 126
dalimi. PanaSiai, ritinélis 118 aSelés 130 pagalba sukamuoju sujungimu
pritvirtinamas prie vieno svirtinés grandies 131 galo. Svirtiné grandis 131
atsiremia | paslanky atramos taSka 132, sudaryta i§ palaikancio ritinélio 132a,
prijungto adeles 132b pagalba ir patalpinto tarp paslankaus atramos tasko
reguliatoriaus kreipiamujy 132c ‘ir 132d, kad svirtiné grandis 131 biity
paremta paslankiai jos iSilgine kryptimi. Kitas svirtinés grandies 131 galas
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sujungtas sukamuoju sujungimu su varomaja jéga gaunancio alkiininio veleno
126 dalimi.

Kai kibirkstis arba uzdegimo Zvaké (neparodyta) degimo kameroje 110
paduoda elektros energija, degusis miSinys arba degiosios dujos, siurbtos j
kamera 110, pvz., per voZtuva 98a, uzsidega ir stumia stimoklio dalis 102 ir
102 link galvutés 95, spausdamos degigsias dujas, jtrauktas | kamera 111, pvz.,
per voZtuvg 99a. Tuo paciu metu degiosios dujos jtraukiamos j kamera 111 ir
deginiai iSmetami i§ kameros 123 per, pvz., voztuva 101b.

Kai stimoklio dalis 102 stumiama link kameros 111, ritinélis 107, kurj
apriboja kreipiamosios 103 ir 106 taip pat juda ta pacia Kryptimi ir svirtiné
grandis 129 sukasi pries laikrodZio rodykle apie ritinélio 128a aSele 128b, o
patj ritinel} 128a kreipiamosios 128c ir 128d nukreipia iSilgine svirtinés
grandies 129 kryptimi. Tuo biidu alklninis velenas 126 sukasi pagal laikrodzio
rodykle apie centring asj 127.

Pagaliau stimoklio dalis 102 pasiekia apatinj rimties taska ir stiimoklio
dalis 103 pasiekia savo virSutinj rimties taSka ir suspaudzia kameroje 111
esanCias degigsias dujas. Kaip kameroje 111 suspaustas degiasias dujas
padega uzdegimo zvake (neparodyta), stimoklio dalis 103 pradedama stumti
link galvutes 94, sukdama svirting grandj 129 pagal laikrodzio rodykle apie
paslankyji atramos taSka 128 ir atitinkamai sukdama alkiininj veleng 126
pagal laikrodZio rodykle, kaip parodyta A rodykle.

Taigi vadinamasis plétimosi taktas kamerose 110, 111, 122 ir 123 jvyksta
nurodyta seka ir vadinamieji siurbimo, slégimo, plétimosi ir iSmetimo taktai
vykdomi visose kamerose 110, 111, 122 ir 123, kad alk{ininis velenas 16
pastoviai suktusi.

Pagal Fig. 22 parodyta jgyvendinimo varianta, galima sudaryti keturiy
cilindry variklj, panaudojant du cilindrus 92 ir 93, ir tuo sumazinti

stimoklinio variklio dydj, svorj ir tiirj.
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Kadangi stimoklio judesys perduodamas alkiininiam velenui per
svirting grandj 129 su paslankiu atramos tasku, tai néra stiimoklio daliy 102,
103, 113 ir 114 Soninio slégio j vidines cilindry 92 ir 93 sieneles, todél
stamoklio daliy judesiai perduodami labai tolygiai, ir tuo paciu sumazeja
energijos nuostoliai. Todél galima sumazinti tusciosios eigos apsisukimus nuo
1000 apsisukimy per minut¢ iki, pvz., 50 apsisukimy per minute. Be to,
atsizvelgus | tai, kad svirtinés grandys 129 ir 131 gali biiti padarytos vienodo
ilgio, galima padaryti, kad atstumas nuo cilindro 92 asies iki alkiininio veleno
asies 127 biity lygus atstumui tarp cilindro 93 asies ir alkiininio veleno asies
127, ir kartu minimizuoti keturtak¢io stimoklinio variklio vibracija.

Dar daugiau, kadangi tarp stimoklio daliy 102, 103, 113 ir 114 ir
cilindry 92 ir 93 vidiniy sieneliy néra Soninio slégio, galima stiimoklio dalis
padaryti i§ keramikos, ir kartu sumaZinti stimoklio daliy svorj, o taip pat
bendra variklio svorj.

Fig. 23 parodytas radialinis 8 cilindry variklis, sukonstruotas pagal §j
iSradima, kuriame du keturiy cilindry varikliai, parodyti bréZinyje Fig. 22,
sukombinuojami | viena 8 cilindry stimoklinj variklj. Brézinyje Fig.23 8-niy
cilindry variklis gali biiti padarytas panaudojant keturis cilindrus 92, 93, 133 ir
134. Cilindrai 92 ir 93 turi tg pacig sandarg Kkaip ir brézinyje Fig. 22. Todél jy
struktiiros apra§yma, o taip pat ir cilindry 133 ir 134 apraSyma galima
praleisti, iSskyrus tai, kad svirtinés grandys 129 ir 131 prijungiamos prie to
pacio alkininio veleno kakliuko 126a, o svirtinés grandys 135 ir 136
prijungiamos prie kito alkiininio veleno kakliuko 126b, sudaranéiu 180°

kampa su 126a kakliuku, alkiininio veleno asies 126 atzvilgiu.

Dabar aprasysime 8-niy cilindry stimoklinio variklio darbg. Brézinyje
Fig. 23 stimoklio dalis 102 yra savo Zemiausiame rimties taske, kurj ji pasieké
per pletimosi eiga cilindro 92 degimo kameroje 110. Tuo padiu metu,
stimoklio dalis 113 taip pat yra savo Zemiausiame rimties taske, kurj ji
pa‘sieké per pletimosi eiga cilindro 93 degimo kameroje 122. Tuo metu
kameros 111 ir 123 yra paskutin¢je slégo takto stadijoje, o stimokliy dalys
137, 138, 139 ir 140 yra vidurinése cilindry 133 ir 134 padétyse, atitinkamai.
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Kai kamerose 111 ir 123 suspausfq degyji miSin} padega uzdegimo
zvakes (neparodytos), tai svirtinés grandys 129 ir 131 sukasi pagal ir pries
laikrodZio rodykle, atitinkamai, sukdamos alk@ininio veleno asj 127 kryptimi,
parodyta A rodykle. Atitinkamai, svirtinés grandys 135 ir 136 sukasi pagal ir
pries laikrodzio rodyklg, atitinkamai, spausdamos degyjj misinj kamerose 141
ir 142 ir siurbdamos degyji miSinj j kameras 143 ir 144, atitinkamai.

Pagal Sio iSradimo igyvendinimo varianta, parodyta Fig. 23, visos
svirtinés grandys 129, 131, 135 ir 136 gali bati vienodos, o visa 8-niy cilindry
variklio struktlira gali biiti padaryta simetriSka alk@ininio veleno aSies 127
atzvilgiu, tuo bidu dar labiau mazinama variklio vibracija.

Kaip buvo smulkiai apraSyta auksciau, pagal igyvendinimo variantus su
svirtinémis grandimis, turinCiomis vidinius paslankius atramos taskus, galima
padaryti jrenginj, keiCiantj sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu
ir atvirk3cCiai, leidZiant] sumazZinti energijos nuostolius, keifiant, pvz.,
keturtak¢io stimoklinio variklio stiimoklio slenkamaji-griZtamajj judesj
alkiininio veleno sukamuoju judesiu, ir galintj sumazinti svorj, panaudojant

irenginio darymui keramika.
reng

Sis iSradimas taip pat gali biiti jgyvendintas panaudojant svirting grandj
su iSoriniu paslankiu atramos ta$ku. Zemiau einanéiuose jgyvendinimo
variantuose naudojama svirtine grandis su iSoriniu paslankiu atramos tasku.

Fig. 24 pateiktas dar vieno $io iSradimo jgyvendinimo varianto visos
struktiiros $oninis pjavis. Sis jgyvendinimo variantas yra keturtaktis variklis,
kuriame cilindrinis stimoklis 145 patalpintas j horizontaliai orientuota
cilindrg 146, o centrinéje stumoklio 145 dalyje padarytas griovelis su
vertikaliomis sienelémis 147 ir 148. Atitinkamuose cilindro 146 galuose
jtaisytos cilindro galvutés 146A ir 146B, be to, cilindras 146 turi uzdegimo
zvake ir siurbimo bei iSmetimo voZtuvus, kurie brezinyje neparodyti.
Abiejuose stimoklio 145 galuose yra stiimokliniai Ziedai, kurie uZpildo tarpa
tarp vidinés cilindro sienelés ir stimoklio ir bréZinyje taip pat neparodyti.
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Besisukantis ritinélis 149 patalpinamas tarp tarp sieneliy 147 ir 148, o
Sio ritinelio 149 skersmuo beveik sutampa su atstumu tarp sieneliy pavirsiy
147 ir 148. Ritinelis sukamuoju sujungimu prijungtas prie svirtinés grandies
150 virSutinio galo, kuris atitinka besileidZian¢ios Zemyn tarp sieneliy svirtinés
grandies varantjjj taSka. Sienelés 147 ir 148 tarnauja kaip varanéiojo tasko
reguliatorius, Kuris iSlaiko svirtinés grandies 150 varanciojo tasko ritinélj 149
taip, kad varantysis taSkas galéty laisvai svyruoti pagal ir prie§ laikrodzio
rodykle.

Apatine cilindro 146 dalis atsiremia | atramos grandis 151 ir 152.
Kreipiamosios 153 ir 154 pritvirtintos prie atramy 151 ir 152 vidiniy sieny,
esanCiy viena prieSais Kita, o tarp ju yra tarpikliai 151a ir 152a. Besisukantis
ritin€lis 155, sukamuoju sujungimu pritvirtintas prie svirtinés grandies 150
apatinio galo, yra patalpintas tarp kreipiamuju 153 ir 154. Svirtinés grandies
150 apatinis galas veikia kaip atramos taSkas ir yra paremiamas tarp
kreipiamyjy 153 ir 154 taip, kad atramos taskas galéty laisvai judéti svirtinés
grandies 150 iSilgine kryptimi. Taigi §j atramos taska galime vadinti paslankiu
atramos taSku, o kreipiamasias 153 ir 154 - paslankaus atramos ta3ko

reguliatoriumi.

Svirtines grandies 150 vidurinis taSkas atitinka varantjji ta3ka ir yra
sukamuoju sujungimu pritvirtintas prie alkiininio veleno 154. Taigi, kai
svirtinés grandies 150 virSutinis galas juda j deSing ir kairg, tai svirtiné grandis
150 sukasi pagal ir pries laikrodzio rodykle apie ritinélio 155 centra, atstojantj
iSorinj atramos taskg. Kai alkiininis velenas 156 sukasi, ritinéliai 149 ir 155
nukreipia svirting grandj 150 jos iSilgine kryptimi tarp kreipiamyjy 147 ir 148
bei kreipiamyjy 153 ir 154, atitinkamai. Todél stimoklio 145 tiesiaeigis
slenkamasis-griZztamasis judesys per ritin€lj 149 sukelia svirtinés grandies 150
svyravimus ir tas slenkamasis-griztamasis judesys labai tolygiai kei¢iamas
alkiininio veleno 156 sukamuoju judesiu.

Konkreciau, Soninj slegi tarp stimoklio 145 ir vidiniy cilindro 146
sieneliy, kurj turéty sukelti stimoklio 145 slenkamasis-griztamasis judesys
deSinén ir Kkairén, absorbuoja ritinéliy 149 ir 155 sukimasis ir todél

mechaninial nuostoliai yra labai mazi.
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Variklyje, padarytame pagal §j iSradima, galima islaikyti stabily sukimasi
prie Zemy apsisukimy daZniy, pvz., 100 aps/min ir maZesniy, ir kartu
alkininiam velenui 156 nereikia atsvary ir smagracio.

Todel néra enegijos nuostoliy per pagreitéjimg ir stabdyma, kai variklis
itaisomas automobilyje ir todél adinis naudingumo koeficientas Zymiai

pagereja.

Fig. 24 pavaizduoto ritin¢lio 149 sukimosi centro 149c, atitinkanéio
svirtinés grandies 150 varantijj taska, ritinélio 155 sukimosi centro 155c,
atitinkancio atramos taSkg, ir alkiininio veleno 156 sujungimo tasko 156c,
atitinkancio varomgajj taSka, judesio trajektorijos parodytos bréZiniuose Fig.
25, Fig26 ir Fig.27. BréZiniuose Fig. 25 ir Fig.27 pavaizduoti atvejai, kai
santykis atstumo tarp atramos tasko 155c ir varanciojo tasko 149¢ su atstumu
tarp atramos tasko 155c ir varomojo tasko 156¢ yra 2:1. BréZinyje Fig. 26
pavaizduotas atvejas, kai santykis atstumo tarp atramos tasko 155c ir
varanciojo tasko 149¢ su atstumu tarp atramos tasko 155c¢ ir varomojo tasku
156¢ yra 4:1. IS 8iy bréZiniy matosi, kad varomasis taskas 156¢ juda
palikdamas tikslaus apskritimo trajektorijg ir suderintai su varanéiojo tasko
149c judejimu suploto apskritimo trajektorija, o atramos taskas taskas 155¢
atlieka tiesiaeigj slenkamajj-griztamajj judesj iilgine svirtinés grandies 150
kryptimi.

Fig. 28 iStisine linija pavaizduota priklausomybé tarp stiimoklio
poslinkio ir variklio pasisukimo kampo, gaunamy jgyvendinimo variante,
parodytame Fig.24. Si priklausomybé yra idealiai sinusinés formos. Taigi
stimoklis uzdegimo taSke yra idealaus stiimoklio padétyje per degimo
procesg nuo 0° iki 180°, ir todél degusis misinys padegamas tada, kai jis yra
pakankamai suspaustas, ir tuo bidu iSgaunamas didZiausias dujy slégis
degimo kameroje. I§ Kkitos pusés, iSvengiama per greito stimoklio 145
postlimio plétimosi eigos metu po 180°, todél dujuy slégis degimo kameroje
perduodamas stimokliui 145 su didziausiu naudingumo koeficientu ir
efektyviai veréiamas mechanine energija. Sis procesas brézinyje Fig. 29
pavaizduotas itisine linija. Siame brézinyje ai$kiai matoma, kad iSgaunamas
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didZiausias dujy slégis degimo kameroje, kadangi pagal §j iSradima uzdegimas
ivyksta, kai degusis miSinys yra pakankamai suspaustas.

Kitos Fig. 24 parodyto jgyvendinimo varianto stimoklio 145 judesio

fazes, apraSomas idealiu sinusu, paaiSkinsime aptardami Fig. 31.

Fig. 31 palengvina Fig. 24 parodyty stimoklio 145, svirtinés grandies
150 ir alktninio veleno 156 darbo analiz¢. Brézinyje Fig. 31 svirtinés grandies
postlimis iSilgine Kryptimi Zymimas x, stimoklio 145 postiimis cilindre 146
Zymimas y, atstumas tarp povekio tasko 156¢ ir besisukancio ritinélio 155,
atstojancio svirtinés grandies 150 paslanky atramos taska, sukimosi centro
155¢ Zymimas L1, atstumas tarp varanciojo taSko 149c ir varomojo tasko
156¢, prijungto prie alkiininio veleno 156, Zzymimas L2, alkiininio veleno 156
sukimosi spindulys Zymimas r, kampas tarp svirtinés grandies 150 ir alkfininio
veleno 156, Zymimas «, alkininio veleno 156 pasisukimo kampas Zymimas 6.

Smulkiau, Fig. 24 parodytame jgyvendinimo variante stiimoklio 145
poslinkis y iSreiSkiamas formule:

y = L1 sina. (2)
Be to, galioja sarysis:

rsin® = (L1-L2) sina.
Taigi gauname

sin. = {r/(L1-L2)} sin®. (3)
Istacius (3) i (2) gauname

y = L1 {r/(L1-L2)} sin®.
Todél stimoklio 212 poslinkis iSreiSkiamas taip:

y = {L1/(L1-L2)} r sin6. 4)

IS lygties (4) aiSku, kad joje © yra pirmame laipsnyje, todél gauname
idealiai sinusing kreive, parodyta iStisine linija Fig. 28. Taigi stimoklio 145
poslinkis atitinka idealyj} poslinki, leidZiantj Siluminei energijai, gaunamai
cilindre 146, i8¢jime efektyviai virsti mechanine energija. Be to, jei dar vienas
variklis, turintis tokia pat struktira, parodyta Fig. 24, pajungiamas prie
alkiininio veleno 156 su 180° faziniu postumiu ir abu stimokliai visg laikg
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juda i8laikydami 180° fazinj skirtuma, tai 8iy stimokliy sukeliamos vibracijos

slopina viena Kita ir varikliai gali sudaryti betriuk§mj bendrg variklj.

Lentel¢je i§ brézinio Fig. 32 palygintos 2000 cm3 keturiy cilindry
varikliy charakteristikos. Cia lyginamas variklis, kuriame stimoklio judesys
perduodamas alkiininiam velenui panaudojant svirting grandj su iSoriniu
paslankiu atramos taSku pagal §j iSradima, su tradiciniu varikliu, naudojanéiu
Svaistiklj, ir varikliu, kuriame stiimoklio judesys perduodamas alkiininiam
velenui panaudojant svirting grandj su vidiniu paslankiu atramos tasku pagal
§i iSradimg. Pazymesime, kad Sie duomenys gauti kai stimoklio eiga lygi
86 mm, cilindro diametras lygus 86 mm ir priec 3000 aps/min. Kad
supaprastintume tolimesnius aiSkinimus, variklius, turinéius svirtines
mechanizmo grandis, vadinsime Z-varikliu su vidiniu paslankiu atramos tagku
ir Z-varikliu su ioriniu paslankiu atramos tasku.

IS brezinio Fig. 32 aiSku, kad tradiciniame variklyje i$éjimo nuostoliai
del stimoklio Soninio slégio sudaro apie 19% parodytos lenteléje i3¢jimo
galios, o Z-variklyje su vidiniu paslankiu atramos tasku jie sudaro 8,6%, t.y.
apytiksliai per pus maZiau negu jprastinio variklio i$¢jimo nuostoliai. Z-
variklyje su iSoriniu paslankiu atramos taSku pagal §j iSradima, i$€jimo
nuostoliai ypa¢ mazi - 2,7%. ,,Nurodytoji i¢jimo galia“ reiskia galig, liekangia
i§ degimo proceso galios atémus iSmetimo ir Siluminius nuostolius. Z-
varikliuose su vidiniu arba iSoriniu paslankiu atramos ta$ku pagal §j iSradima,
del maZo varanCiojo ta$ko poslinkio, susijusio su stimoklio judéjimu,
stumoklio sukimo momentas yra mazas, taigi ir trinties koeficientas yra
maZas, todel Soninis slégis krenta iki labai mazo dydzio.

Taip pat i§ virSutinés bréZinio Fig. 32 lentelés eilutés matosi, kad
iprastiniy varikliy nurodytoji i$é¢jimo galia yra mazesné uz Z-varikliy su
vidiniu arba iSoriniu paslankiu atramos taSku, dél stimoklio ,uzvélinto

pakilimo ir paankstinto kritimo®, paaiskinty aukséiau.

Soninio slégio galia reikskia balansa tarp atitinkamy stimokliy ir
gaunama, pirmiausia, integruojant nuo 0 iki 720° Soninio slégio jéga, o0 po to
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dauginant Soninio slégio jéga i§ trinties koeficiento. Salygos apibréziamos
taip:

Trinties koeficientai:

jprastinis variklis ' 0,366
Z-variklis su vidiniu paslankiu atramos tasku 0,340
Z-variklis su iSoriniu paslankiu atramos tasku 0,166

Trinties koeficientai buvo paimti i§ mechanikos inzinieriy Zinyno. Nors
Sie trinties koeficientai kinta priklausomai nuo stimoklio pavirsiaus slégio,
buvo pasirinkti auk$¢iau nurodytieji, nes papfastai tradiciniuose varikliuose
vidutinis stimoklio slégis j cilindra yra apie 30,2 kg/cm?, Z-variklyje su vidiniu
paslankiu atramos taSku vidutinis slégis yra 18,9 kg/cm?, Z-variklyje su
iSoriniu paslankiu atramos tasku vidutinis slégis yra 7,1 kg/cm?.

Be to, kaip buvo paaiSkinta auks€iau, jprastiniuose varikliuose smagratis
ir atsvarai sukelia apie 2% nuostoliy, o varikliuose, kuriy pavaros
mechanizme naudojama svirtiné grandis su paslankiu atramos tasku, tokiu

nuostoliy néra.

Iprastiniuose varikliuose nurodytoji galia paprastai sudaro apie 38%
bendrosios kuro Siluminés galios. Pagal skai¢iavimus tai sudaro 80,17 AG.
Naudingoji galia (t.y. aSiy galia) gaunama atimant mechaninius nuostolius i§
nurodytosios galios. Jei Sonio slégio dalis sudaro 58% mechaniniy nuostoliy,
tai mechaniniai nuostoliai sudaro 17,2 AG. Sie mechaniniai nuostoliai
atimami i§ nurodytosios galios ir apskai¢iuota naudingoji galia yra 62,7 AG.
Skaiciavimai buvo atlikti tariant, kad Z-variklyje su i$oriniu paslankiu atramos
taSku mechaniniai nuostoliai, i$skyrus $oninio slégio nuostolius, sutampa su

iprastiniy varikliy nuostoliais.

Pagal Fig. 32 i8¢jimo nuostoliai (J) dé¢l Soninio slégio ypa¢ dideli.
Varikliuose pagal iSradimg Sie iS¢jimo nuostoliai lygis 66,0 ir lyginant su
jprastiniais varikliais yra 15% maZesni. Lyginant su Z-varikliu su vidiniu
paslankiu atramos taSku pagal §j iSradima, i$¢jimo nuostoliai dél Soninio

slégio sumazeja apytiksliai tris kartus. Nors praeityje kuriant variklius ne
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kartg buvo meéginama sumazinti Soninj slégj, nei vienas i§ §iy méginimy
negalejo pasiekti tokio Zymaus sumazinimo kaip $iame iSradime.

Todel Z-variklio su vidiniu paslankiu atramos ta$ku, naudojanéio
svirting grand] pagal ankstesnj iSradimg, naudingojo i$¢jimo padidéjimo
keoficientas lygus 1,17, o Z-variklio su iSoriniu paslankiu atramos tasku,
naudojancio svirting grandj su iSoriniu atramos tasku pagal §j iSradimg, lygus
1,23, lyginant su jprastinio variklio naudingu i$¢jimu, atitinkanciu 1,00. Taigi
igyvendinimo variantas, kuriame panaudojama svirtiné grandis su iSoriniu
paslankiu atramos taSku, pasiekia 23% padidéjima, lyginant su jprastiniu

varikliu.

Be to, Z-variklio su iSoriniu paslankiu atramos tasku pagal §j iSradima
svoris yra jvertinamas 111,8 kgf, turimas omenyje 2000 cm3 keturiy cilindry
variklis. O jprastinio variklio svoris yra 149.0 kgf. Taigi svoris sumazéja
33.0%. Variklis, padarytas pagal §j iSradimg, turi planuojamus 685,0 mm x
610,0 mm x 615,0 mm matmenis, kurie yra Zymiai maZesni uz jprastiniy
varikliy matmenis 450 mm x 550,0 mm x 420,0 mm.

Z-variklis su iSoriniu paslankiu atramos tasku pagal §j iSradimg pasiekia
1,47 AG/kgf iS€jimo galia (svorio vienetui) prie 6500 aps/min greicio, tuo
tarpu jprastinis variklis pasiekia tik 0,97 AG/kef i$é¢jimo galia (svorio vienetui)
prie 6500 aps/min greicio.

Papildomai, jrenginys, sukurtas pagal Fig. 24 jgyvendinimo variantg, yra
apgreziamasis variklis ir gali biiti panaudotas kaip siurblys vandeniui arba
dujoms tiekti, jei prie alkiininio veleno 156 pajungti (neparodytg) elektrinj
variklj, kuris sukty §j alkiininj velena ir kartu versty stimoklj 145 atlikti
slenkamajj-griztamajj judesj cilindre 146.

Tokiu atveju stimoklio 145 slenkamojo-griztamojo judesio sukeliama
Soninj slégj absorbuoja ritin¢liai 149 ir 155, ir dél su; detaliy mechaniniai
nuostoliai yra labai mazi.

Breziniuose Fig. 33, 34 ir 35 parodyti dar vieno jgyvendinimo varianto,

kuriame Sis iSradimas pritaikytas dvitak¢iam varikliui, priekinis, horizontalus
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ir $oninis skerspjiviai, atitinkamai. BréZiniuose Fig. 33-35 siurbimo anga 157
ir iSmetimo anga 158 padarytos virSutinéje dvitakCio variklio cilindro 159
dalyje. Ant cilindro 159 virSutinio pagrindo uzdedama galvute 160. Siurbimo
anga 157 sujungta su karbiuratoriumi 157a, pritvirtintu prie variklio karterio
161 per variklio karterio 161 viding ertme 161A. Tepalai paduodami |
stimoklj 162 ir svirting grand} 163 kartu su benzinu, jpurSkiant benzino gary

ir tepalo miSinj i§ karbiuratoriaus 157a.

Stiimoklis 162 patalpinamas cilindre 159. Sis stiimoklis padaromas su
iSpjova 164, kurios pagalba susidaro kreipianciosios sieneleés 165a ir 165b,
kurios eina statmena stimoklio 162 centrinei asiai kryptimi. Besisukantis
ritinélis 166 patalpinamas tarp kreipin¢iyjy sieneliy 165a ir 165b statmena
stimoklio 162 centrinei aSiai kryptimi taip, kad sukimo ritinélis 166 galéty
suktis, be to, §is sukimo ritinelis 166 sukamuoju sujungimu yra tvirtinamas
prie svirtinés grandies 163 varanéiojo tasko 167 Sios kreipianéiosios sienelés
165a ir 165b kartu su sukimo ritinéliu 166 sudaro paslankaus varanéiojo tasko

reguliatoriy.

Kitas svirtines grandies 163 galas yra paslankus atramos taskas 168, prie
kurio tvirtinama sukimo ritinélio 169 sukimosi asis, o sukimo ritinélis 169
patalpinamas tarp kreipiamuyjy 170a ir 170b, pritvirtinty prie variklio karterio
161. Sios kreipiamosios 170a ir 1702b kartu su sukimo ritinéliu 169 sudaro

paslankaus atramos taSko reguliatoriy.

Aselé 171, atitinkanti varomajj taska, yra itvirtinama tarp svirtinés
grandies 163 varanciojo tasko 167 ir atramos tako 170. ASelé 171 pritvirtinta
pric ekscentrinio disko 172, turinCio skriejiko skylg, pasislinkusia nuo
pagrindinio sukimo veleno 173.

Stumoklis 162 patalpintas cilindre 159 bei juda | virSy ir Zemyn iilgai
vidiniy cilindro 159 sieneliy. Stdmoklis 162 turi iSorinj Zieda, kuris
nepraleidzia kuro ir tepaly.

Bréziniuose Fig. 33 - 35 parodytame jgyvendinimo variante svirting
grandj 163 paremia iorinio paslankaus atramos taSko reguliatorius, turintis
panasia struktiira | parodytaja e Fig. 24, o svirtines grandies 163 varomasis
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taSkas aSeles 171 pagalba sukamuoju sujungimu jtvirtintas ekscentrinio disko
172 skriejiko skyl¢je.

Smulkiau, pagal §j jgyvendinimo varianta dvitak¢iame variklyje suslégta
degyji midinj, paduoty per karbiuratoriy 157a, neparodyta uzdegimo Zvaké
padega netoli siurbimo ir slégimo eigos virSutinio rimties tasko, tada padegtas
degusis misinys pradeda pléstis varydamas Zemyn stiimoklj 162. Sis stimoklio
162 judesys perduodamas per ritin€lj 166 svirtinei grandZiai 163, turinéiai
iSorinj paslanky atramos taSka, ir toliau per aSele 171 perduodamas
ekscentriniam diskui 172, kuris kei¢ia slenkamaji-griztamajj judesj sukamuoju

judesiu ir perduoda judesj pagrindiniam sukimo velenui 173.

Fig. 33 - Fig35 parodytame jgyvendinimo variante, kai plétimosi slégis
stumia stimoklj 162 prieSinantis cilindro 159 vidinéms sieneléms, stimoklis
162 nesukelia Soninio slégio, kurj turétu sukelti svirtinés grandies 163
reakcija, i cilindra 159, kadangi stimoklis 162 ir svirtiné grandis 163 sujungti
tarpusavyje per paslanky varanliojo taSko reguliatoriy, sudarytg i$
kreipianciyjy sieneliy 165a ir 165b bei sukimo ritin€lio 166. Todél Soninio
slegio sukeliami energijos nuostoliai labai sumazéja lyginant su jprastiniais
varikliais. PanaSiai, paslanky svirtinés grandies 163 atramos taSkg paremia
kreipiamosios 170a ir 170b bei ritinélis 169, kurie drauge sudaro paslankaus
atramos taSko reguliatoriy. Todel stimoklio 169 slenkamasis-grjZztamasis
judesys kei¢iamas sukamuoju judesiu prie mazesniy nuostoliy.

Siuo atveju, pagrindiné stimoklio 169 dalis gali biti padaryta i
keramikos, kadangi stlimoklis jveikdamas cilindro 159 pasiprieSinima
neslegiamas perdaug stipriai. Dar daugiau, dél mazo Soninio slégio sumaz¢ja
energijos nuostoliai, todel tuSciosios eigos apsisukimus galima nustatyti ties
50 aps/min ir maziau, o tai naudinga kuro suvartojimo atzvilgiu.

Jei stimoklinis variklis gali biiti padarytas i§ keramikos, tai cilindras 159
gali pasiekti verte¢ du arba tris kartus didesng uz jprastiniy varikliy. Nors
Zinoma, kad jprastiniai varikliai pasiekia tik 20% Silumin} naudingumo
koeficienta, tadiau §is jgyvendinimo variantas gali Zymiai sumaZinti
mechaninius nuostolius. Pavyzdziui, tarkime, kad mechaniniai nuostoliai
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sumazinami 10%, tada galima pasiekti 50% arba didesnj 3iluminj
naudingumo koeficienta, jei likusius 70% Siluminiy nuostoliy sumazintume
tris kartus, t.y., 10% plius 70/3% plius 20%.

Fig. 36, Fig.37 ir Fig.38 parodytas jgyvendinimo variantas, kuriame
naudojami cilindras 159 ir stimoklis 162 yra tokie patys, kaip ir jgyvendinimo
variante i§ bréziniy Fig.33- Fig.35, ir kuriame panaudotos dvi svirtinés
grandys 163A ir 163B, tarp kuriy yra stimoklis 162. Todel, tos Fig.36 - Fig.38
dalys, kurios atitinka dalis 1S Fig.33-Fig.35, Zymimos tais paciais numeriais ir
Ju apraSymas bus praleistas arba sutrumpintas.

Tegul brézinyje Fig 36-Fig.38 parodytame jgyvendinimo variante vienas
arba abu pagrindiniai sukimo velenai 173A ir 173B sukasi taip, kad, pvz.,
stimoklis 162 juda cilindru 159 link virSutinio galo pagal brézinj ir kartu
degusis miSinys slegiamas. Kai tokioje biisenoje esantj miSinj padega
neparodyta uzdegimo Zvake, stimoklis pradedamas stumti pagal bréZinius
Zzemyn ir varanéiyjy tasky reguliatoriy sukimo ritinéliai 166A ir 166B svirtines
grandis 163A ir 163B suka atitinkamai pagal ir prie§ laikrodzio rodykle, o
detalés 170aA, 170bA ir 169A bei detalés 170aB, 170bB ir 169B yra paslankiy
atramos taSky padeétyse. Detalés 170aA, 170bA ir 169A sudaro paslankaus
atramos taSko reguliatoriy, o detales 170aB, 170bB ir 169B sudaro kito
paslankaus atramos taSko reguliatoriy. Kai svirtinés grandys 163A ir 163B
sukasi auks¢iau nurodytomis Kryptimis, pagrindiniai sukimo velenai 173A ir
173B vedami aSeliy 171A ir 171B sukasi prie§ ir pagal laikrodzZio rodykle,
atitinkamai. Taigi, stimoklis 162 judédamas cilindre 159 link apatinio galo
pagal brézinius uzbaigia iSmetimo procesa ir kartu atlieka pirminj jsiurbto
degiojo misinio slégima karterio ertméje 161A. Kai Sis procesas atlickamas
periodiSkai, tai dvitaktis variklis pradeda suktis pastoviai pats, be starterio
motoro pagalbos. Taigi 1§ vieno cilindro 159 ir vieno stimoklio 162 vienu
metu per du pagrindinius sukimo velenus 173A ir 173B galima gauti du
sukamuosius prieSingy krypciy judesius.

Fig. 39 parodytas horizontalaus koaksialinio tipo keturtak¢io variklio
jgyvendinimas, kuriame abiejuose vienintelio cilindro 174 pagrinduose yra
cilindro galvutés 175A ir 175B, o Sis cilindras orientuotas horizontaliai taip,
kad galvatés 175A ir 175B yra viena prieSais Kkitg, ir Kuriame vienintelis
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stimoklis 176 atliecka slenkamuosius-griZtamuosius judesius tarp cilindro
galvuciu 175A ir 175B. Pagal brézinj Fig. 39, cilindre 174 patalpintame
stimoklyje 176 yra jtaisytos kreipiamosios 177A ir 177B tarp kuriy patalpinti
du sukimo ritinéliai 178A ir 178B. Sie ritinéliai 178A ir 178B yra atitinkamai
pritvirtinti prie svirtiniy grandziy 179A ir 179B galy, kurie veikia kaip

varantieji taSkai.

Kita svirtinés grandies 179A gala paremia paslankaus atramos tasko
reguliatorius, sudarytas i§ sukimo ritinelio 180A, patalpinto tarp kreipiamuyjy
poros 181A ir adeles 182A, jungianCios svirting grandj su ritin€liu. Savo
viduriniu tasSku svirtiné grandis 179A aSeles 183A pagalba prijungta prie
alkiininio veleno 184A.

Kita svirtinés grandies 179B gala paremia paslankaus atramos tasko
reguliatorius, sudarytas i§ sukimo ritinélio 180B, patalpinto tarp kreipiamuyjy
poros 181B ir aSelés 182B, jungiancios svirting grandj su ritinéliu. Savo
viduriniu tasku svirtiné grandis 179B aSeles 183B pagalba prijungta prie
alkiininio veleno 184B.

Alkiininiai velenai 184A ir 184B, prijungti prie svirtiniy grandziy 179A
ir 179B, patalpinty karterio ertmeje 185, yra sujungti su paskirstymo velenu,
pavyzdziui, per dirza ir neparodyta ritinj, ir taip valdo paskirstymo veleno
kumstel. Sis kumstelis periodiskai atidaro siurbimo voztuvus 186A ir 186B, o
taip pat iSmetimo voztuvus 187A ir 187, esancius cilindro galvutése, 175A ir
175B, atitinkamai, ir taip gaunami keturi keturtak¢io variklio veikimo
procesai, t.y., plétimasis, iSmetimas, siurbimas ir slégimas. Tokiu badu
alkiininiy veleny 184A ir 184B iS¢jimuose gaunami du horizontalis
sinchronizuoti prieSingos krypties sukamieji judesiai, kaip parodyta

rodyklemis Fig. 39.

Fig.39 parodytas variklis i§ esmés sutampa su Fig.33 parodytu varikliu, ir
todél Fig.39 parodyto variklio darbo smulkiai neaptarinésime. Taciau Fig.39
parodytas variklis galéty suktis didesniu greiciu, jei siurbimo voztuvy 186A ir
186B, o taip pat iSmetimo voztuvy 187A ir 187B pavaros biity mechanizmai,
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panaSus | svirtines grandis 179A ir 179B, kurios perduoda judesj tarp
stimoklio ir alkiininiy veleny 184A ir 184B.

Fig. 40 parodytas jgyvendinimo variantas, kurio struktiira i§ esmés
sutampa su Fig. 39 parodyto jgyvendinimo varianto struktiira. Tadiau
brézinyje Fig. 40 parodytame jgyvendinimo variante panaudotas
iSplanavimas, labiau pritaikytas praktinei gamybai ir yra kompaktiskesnis uz
Fig. 39 variantg. Be to, brézZinyje Fig. 40 parodytas jgyvendinimo variantas
skiriasi nuo Fig. 39 parodyto jgyvendinimo varianto tuo, kad Fig. 40
parodytos uzdegimo zvakes 188A ir 188B (neparodytos Fig. 39), kad parodyti
kumsteliai 1894, 190A, 189B ir 190B, valdantys voztuvus, ir kad nurodytos
1Smetimo angos 191A ir 191B bei siurbimo angos 192A ir 192B. Kitos
brezinyje Fig. 40 detales Zymimos tais paciais skaiciais, kaip ir Fig. 39, ir jy

paaiSkinimas bus praleistas.

Fig. 41 ir Fig.42 parodytas jgyvendinimo variantas, kuriame panaudoti
du pagrindinés struktiros komplektai i§ Fig. 24 parodyto jgyvendinimo
varianto, ir tokiu budu vienintelis alkiininis velenas gauna judesj i§ dviejy
stimokliy. Fig. 41 ir Fig42 detales, sutampancios su Fig. 24 detalémis,

Zymimos tais paciais skaiciais.

Pagal Fig. 41, du cilinidrai 146A ir 16B, turintys vienoda vidinj
skersmenj ir ilgi horizontalia kryptimi, sudaro cilindrinj bloka 193, kurj supa
auSinimo briaunos 194. Fig. 42 parodytas pjiivis iSilgai Fig. 41 linijos 42-42,
kuriame matosi variklio cilindras 146A, turintis Fig. 24 parodyta sandara.
Kitas cilindras 146B taip pat turi ta pacig sandarg.

Stimoklis 145A patalpintas cilindre 146A, stimoklio 195 i$émoje,
esanCioje centrineje stuimoklio 145A dalyje, Zemyn einancia kryptimi yra
itaisytos Kreipiamosios 147A ir 148A, kurios varZtais yra pritvirtintos prie
stimoklio 145A korpuso ir tarp ju iSlaikytas tam tikras atstumas. Tarp Siy
kreipiamyjy 147A ir 148A patalpinamas ritinelis 149A, kuris sukamuoju
sujungimu aselés 149cA pagalba prijungtas prie svrtinés grandies varanéiojo
tasko. Ritinélis 155A uzmanamas ant aSelés 155cA, kuri atitinka svirtinés
grandies 150A atramos taskg. Ritinelis 155A yra i$laikomas tarp kreipiamyjy
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153A ir 154A poros, kuri jtaisyta cilindriniame bloke 193 taip, kad
kreipiamosios i3sikia j karterio ertme 196, suformuota apatinéje cilindrinio
bloko 193 dalyje. Ritinelis 155A ir kreipiamyjy 153A ir 154A pora sudaro

paslankaus atramos tasko reguliatoriy.

Svirtinés grandies 150A viduriniame taSke padaryta apvali skylé 156¢cA,
atitinkanti varomaji ta$ka, ir alkiininio veleno 197 kakliukas 197A
sukabinamas su varomojo tasko skyle 156cA. Dar vienas alkiininio veleno 197
kakliukas 197B sukabinamas su svirtinés grandies 150B, sujungtos su kitu
cilindru 146B, varomojo taSko skyle 156¢B.

Alkiininis velenas 197 praeina per cilindrinio bloko 193 sieneles,
esanfias viena prie§ Kitg ir sudarancias karterio ertme 196, ir taip igauna
atramg. i$sikiSusi alkiininio veleno dalis naudojama kaip pagrindinis sukimo
velenas 198, nuo kurio paimamas judesys, o Kita iSsikiSusi dalis sujungiama su
neparodytu paskirstymo velenu ir vedanciuoju startero motoro perdavimo
mechanizmu 199 per jungianciuosius elementus dirza 200 ir skriemulj 201, ir
taip valdo paskirstymo veleno kumsdtelj. Sis kumstelis periodskai atidaro
siurbimo ir i$metimo voZtuvus, esancius cilindro galvutéje, ir taip vykdomi
keturi keturtakéio variklio veikimo procesai, t.y., plétimasis, iSmetimas,

siurbimas ir slégimas.

Fig.43 parodyta dar vieno igyvendinimo varianto perspektyvineé
projekcija. Cia, siekiant gauti tris i§¢jimo sukamuosius judesius, panaudotos
dvi pagrindinés struktiiros, sutampancios su Fig.40 parodyta pagrindine
struktlira. Todel elementai, sutampantys su Figd0 elementais, Zymimi tais

paciais skaiciais ir $ie elementai Zemiau nebus smulkiai apraSomi.

Siame brézinyje dvigubas koaksialinis stiimoklis 176A yra patalpintas
pirmame cilindre 174A ir stumoklio 176A iS€¢jimas paimamas nuo svirtiniy
grandziy 179B1 ir 179A1 per dviejy paslankiy varanciyjy tasky ritinélius
178B1 ir 178A1. Svirtines grandies 179B1 atramos taSka, esant] kitame gale,
paremia pora kreipiamyju 181B1 ir ritinélis 180B1, kurie sudaro paslankaus
atramos ta$ko reguliatoriu, leidZiantj atramos taSkui laisvai judeti tarp
kreipiamyjy 181B1. Todél svirtinés grandies 179B1 sukimosi momentas
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kei¢iamas alklininio veleno 183B1 sukimu, kuris atitinka pirmajj i$¢jimo
sukimasi, parodyta rodykle.

Svirtinés grandies 179A1 atramos taSka, esantj kitame gale, paremia
pora kreipiamuyjy 181A1 ir ritinelis 180A1, kurie sudaro paslankaus atramos
taSko reguliatoriy, leidZiantj atramos taSkui laisvai judéti tarp kreipiamyjy
181A1. Todeél svirtines grandies 179A1 sukimosi momentas keifiamas
alkiininio veleno 183A1 sukimu, kuris yra prieSingos pirmajam sukimuisi
krypties ir atitinka antrajj iSéjimo sukimasi, parodyta Kita rodykle.

Kitas dvigubas koaksialinis stiimoklis 176B yra patalpintas cilindre 174B
ir stimoklio 176B i¢jimas paimamas nuo svirtiniy grandziy 179B2 ir 179A2
per dviejy paslankiy varanciyjy taSky ritinélius 178B2 ir 178A2. Atkreipsime
démesj, kad dvigubi koaksialiniai stimokliai 176A ir 176B turi prieSingas
sukimosi fazes ir sukami taip, kad, pvz., stimokliui 176A esant virSutiniame
rimties taske, stimoklis 176B yra apatiniame rimties taSke. Svirtinés grandies
179B2 atramos taskg, esantj kitame gale, paremia pora kreipiamyjy 181B2 ir
ritinélis 180B2, kurie sudaro paslankaus atramos tasko reguliatoriy, leidZiantj
atramos taSkui laisvai judéti. Todeél svirtines grandies 179B2 sukimosi
momentas kei¢iamas alkiininio veleno 183B2 sukimu. Kadangi $is-alkininis
velenas 183B su alkiininiu velenu 183 sudaro vientisa velena, kuriame Sie du
alkiininiai velenai iSlaiko 180° faziy skirtuma, tai iy dvieju alk@ininiy veleny
iSejimai apjungiami ir paimami kartu, kaip antrasis sukimosi i$¢jimas,

parodytas atitinkama rodykle.

Svirtinés grandies 179A2 atramos taSka, esant] Kitame gale, paremia
pora kreipiamyjy 184A2 ir ritinelis 180A2, kurie sudaro paslankaus atramos
tasko reguliatoriy, leidziantj atramos taSkui laisvai judeti. Todel svirtines
grandies 179A2 sukimosi momentas kei¢iamas alkiininio veleno 183A2
sukimu, kuris turi ta pacia krypti, kaip ir pirmasis sukimasis ir atitinka treciajj
i$¢jimo sukimasi, parodyta dar Kita rodykle.

Auks¢iau apradyti jgyvendinimo variantai iliustravo kaip stimoklio
slenkamasis-grjztamasis judesys perduodamas alkiininiam mechanizmui per
svirtinj mechanizmg su paslankiu iSoriniu atramos taSku ir sukamasis judesys
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paimamas nuo vidurinio svirtinés grandies tasko, atitinkancio varomaji taska.
Jei Sio svirtinio mechanizmo svirtiné grandis biity pratgsta uz iSorinio
paslankaus atramos taSko ir Sio pratesimo gale biity suformuotas paslankaus
varomojo taSko reguliatorius, sudarytas i§ poros kreipiamujy ir ritinélio taip,
kad, pvz., Sis varomasis taSkas suteikty slenkamaji-griZtamajj judesj siurblio
stimokliui, tai baty gauti du skirtingo tipo mechaniniai i$¢jimai i§ vieno

variklio.

Fig 44 parodytas vieno tokio variklio schematinis vaizdas. Stimoklio
202, patalpinto j cilindra 203, kurio sandara atitinka Fig. 24, slenkamasis-
griztamasis judesys perduodamas svirtinei grandziai 204 per varanciojo tasko
reguliatoriy, sudaryta i§ kreipiamujy 202A ir 202B bei ritinélio 203, ir tada
kei¢iamas sukamuoju alkininio veleno 206, prijungto prie varomojo tasko
207, judesiu. Kita svirtineés grandies 204 gala paremia paslankaus atramos
taSko reguliatorius, sudarytas i§ poros kreipiamyjy 208A ir 208B bei
ritinélio209. Sis svirtinés grandies 204 galas yra pratestas ir prie §io svirtinés
grandies 204 pratesto galo sukamuoju sujungimu pritvirtintas ritinélis 210. Sis
ritin€lis 210 patalpinamas tarp kreipiamyjy 211A ir 211B, ir todél veikia kaip
varomojo tasko reguliatorius. Kreipiamujy 211A ir 211B pora padaroma kaip
vientisas elementas, Kkuris panaudojamas kaip stimoklis, atliekantis
slenkamajj-griztamaji judesj cilindre 212. Taigi S8i struktira gali veikti,

pavyzdziui, kaip siurblys.

Sioje konstrukcijoje stimoklio 202 slenkamasis-griztamasis judesys
perduodamas alkiininiam mechnizmui 206 per svirtinj mechanizma 204 su
paslankiu 1Soriniu atramos taSku ir sukamasis judesys paimamas nuo vidurinio
svirtineés grandies 204 tasko 207, atitinkancio varomaji taska. Be to, svirtinés
grandies pratesimo gale suformuotas paslankaus varomojo tasko
reguliatorius, sudarytas i§ poros Kkreipiamyjy ir ritinelio taip, kad, $is
varomasis taskas suteikty slenkamajj-griztamaji judesj siurblio st@mokliui.
Taigi du skirtingo tipo mechaniniai i$¢jimai gali biiti gaunami i§ vieno

variklio.

Igyvendinimo variante, parodytame Fig.41, dviejy stimokliy, patalpinty
atitinkamuose dviejuose cilindruose su paraleliomis aSimis, slenkamieji-
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griZtamieji judesiai per svirtinius mechamizmus su iSoriniais paslankiais
atramos taSkais perduodami alkiininio veleno kakliukams, kurie turi
skirtingas sukimosi fazes ir priklauso vienam alkiininiam velenui, taigi
nuimamas tik vienas i§éjimo judesys. Taciau du cilindrai gali biiti iddéstyti
atskirai vienas nuo Kkito ir tarp Siy cilindry vienintelis i3¢jimo judesys gali biti

nuimamas kitaip, negu jgyvendinimo variante iS Fig. 41.

Fig. 45 parodytas kitoks judesio paémimo pavyzdys. Stiimokliai 213 ir
215, patalpinti dviejuose cilindruose 215 ir 216, turi kreipiamyjy 217A ir 217B
bei kreipiamyjy 218A ir 218B poras, atitinkamai. Ritin€lis 219 patalpinamas
tarp kreipiamyjy 217A ir 217B ir Sis ritinélis 219 sukamuoju sujungimu
pritvirtinamas prie pirmosios svirtin€s grandies 220 varanciojo tasko. Ritinélis
221 patalpinamas tarp kreipiamyjuy 218A ir 218B ir Sis ritin€lis 221 sukamuoju
sujungimu pritvirtinamas prie antrosios svirtinés grandies 222 varanciojo

tasko.

Ritinéliai 223 ir 224 tvirtinami prie atitinkamy atramos taSky Kituose
svirtiniy grandziy 220 ir 222 galuose. Sie ritinéliai 223 ir 224 patalpinami tarp
atitinkamy kreipiamyjy 225A ir 225B bei kreipiamyjy 226A ir 226B pory,

kurios juos paremia.

Pagal Fig. 45, kai cilindruose 215 ir 216 deginiai besiplésdami stumia
stimoklius 213 ir 214 Zzemyn, tai Siy stimokliy judesys perduodamas
svirtinéms grandims per paslankiy varanciyjy tasky reguliatorius, sudarytus is
kreipiamyjy 217A, 217B, 218A ir 218B bei ritin¢liy 219 ir 221. Kadangi
svirtiniy grandziy 220 ir 222 atramos taSkus paremia atitinkami paslankiy
atramos tasky reguliatoriai, sudaryti i$ ritinelio 223 ir poros kreipiamyjy
225A ir 225B bei ritin¢lio 224 ir poros kreipiamyjy 226A ir 226B, tai
tiesiaeigis stimokliy 213 ir 214 judesys tolygiai keiCiamas sukamuoju
alktininio veleno 227 kakliuko 228 judesiu.

Visi auk$¢iau aptarti jgyvendinimo variantai atitiko jrenginj, keiciantj
sukamajj judesj tiesiacigiu slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirkSciai.
Taciau Sis iSradimas gali blti pritaikytas jrenginiui, Kuris tiesiogiai keicia
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sukamajj judesj | svirtinés grandies slenkamgji-griztamaji judesj, kaip
paaiskinta toliau aprasytame jgyvendinimo variante.

Fig. 46 parodytas tokio jrenginio pavyzdys. Siame brézinyje sukimo
velenai 229 ir 230 sujungti su elektriniais varikliais per neparodytus pavaros
mechanizmus ir tokiu biidu yra sukami. Sukimo veleny 229 ir 230 galai svirCiy
231 ir 232 pagalba sukamuoju sujungimu prijungti prie svirtiniy grandziu 233
ir 234 tagkuose, nutolusiuose nuo §iy svirtiniy grandziy galy tam tikru
atstumu. Kiti sukimo veleny 229 ir 230 galai sviriy pagalba sukamuoju
sujungimu prijungti prie svirtiniy grandziy 235 ir 236 taSkuose, nutolusiuose

nuo $iy svirtiniy grandziy galy tam tikru atstumu.

Ritinéliai 237 ir 238 sukamuoju sujungimu pritvirtinti prie svirtiniy
grandziy 233 ir 234 galy, ir taip sudaro paslankius atramos taskus. Ritinelj
237 paremia dvi lygiagrecios kreipiamosios 239A ir 239B, kad jis galéty suktis
ir slankioti, o ritinelj 238 paremia dvi lygiagre¢ios kreipiamosios 240A ir
240B, kad jis galéty suktis ir slankioti. Visi $ie elementai, iSskyrus svirtines
grandis 233 ir 234, yra futliare 241, turinCiame staciakampio gretasienio
pavidala. Elementai priklausantys kitoms svirtinems grandims 235 ir 236 taip
pat yra futliare 241. Be to, svirtinés grandys 233, 234, 235 ir 236 turi
$vytavimui pritaikyta forma, pvz., laumzirgio sparny forma.

Jei &ios konstrukcijos sukimo velenus 229 ir 230 pradeda sukti
neparodyti elektros varikliai, padavus jiems elektros energija, tai svirtines
grandys 233 ir 234 atlieka $vytuojanéius judesius apie ritineliy 237 ir 238 aSis,
sudaranéias sukimosi centrus. Kadangi ritinélius 237 ir 238 paremia dvi
lygiagreéios kreipiamosios 239A ir 239B bei 240A ir 240B taip, kad jie galety
suktis ir slankioti, tai sukimo a$iy 229 ir 230 sukamasis judesys tolygiai
kei¢iamas slenkamuoju-griztamuoju svirtiniy grandziy 233 ir 234 judesiu.
Svirtiniy grandziy svyruojamojo judesio kampas priklauso nuo atstumo tarp
varanéiyjy taky ir paslankiy atramos tasky ritineliy 237 ir 238, o taip pat nuo
svir¢iy 231 ir 232 ilgio, taigi plasnojanéiy sparny 233 ir 234, ty. svirtiniy
grandziy, kampa galima pakeisti. Kita sparny 235 ir 236 pora gall biti

valdoma panasiai.
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Kaip aprasyta aukiciau, pagal §j iSradimg, galima padaryti jrengini,
kei¢iantj sukamajj judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirksciai, kuris
leidzia sumazinti energijos nuostolius, Kkai, pavyzdZiui, dvitakCio arba
keturtakéio variklio stimoklio slenkamasis-griztamasis judesys Kkeiliamas
sukamuoju judesiu, leidzia sumazinti variklio dydj ir/arba svorj ir dar labiau

sumazinti svorj, gaminant variklj i keramikos.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Irenginys, kei¢iantis sukamajj judes slenkamuoju-griztamuoju judesiu
ir atvirk$ciai, susidedantis i3 svirtinés grandies, turincios atramos taska, o taip
pat varomaji taska ir varantjjj taska, vienas i$ kuriy sukamuoju sujungimu
pritvirtintas taSke, esanCiame ties¢je, jungiancioje rotoriaus sukimosi centra
su jo isorinio apskritimo linija, varomasis taSkas arba varantysis taskas turi
pirmajj reguliatoriy, o atramos taSkas turi antraji reguliatoriy, padarantj
atramos taska paslankiu,

besiskiriantis tuo, kad pimasis reguliatorius yra sujungtas su
slenkamajj-griztamaji judes atliekan¢iu kiinu, o pirmasis ir antrasis
reguliatoriai, turi atramos grandis, kurios paremia arba varantjji taska arba
varomajj taska ir atramos taska taip, kad jie butu paslankis isilgine svirtinés

grandies kryptimi.

2. Jrenginys, keiciantis sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu
ir atvirkséiai, susidedantis i§

rotoriaus,

svirtinés grandies, turincios atramos taska, o taip pat varomaji taSkg ir
varantjji taska, i§ kuriy vienas sukamuoju sujungimu pritvirtintas taske,
esandiame tieséje, jungianCioje rotoriaus sukimosi centrg su jo iSorinio
apskritimo linija, arba varomasis taSkas arba varantysis taskas turl pirmaji
reguliatoriy. o atramos taskas turi antraji reguliatoriy, padarantj atramos
taSkg paslankiu; ir

slenkamaji-griztamaji judesj atlickancio kiino, prie Kurio prijungtas arba
varomasis taskas arba varantysis taskas, tas kuris turi pirmajj reguliatoriy,

besIskiriantis tuo, kad pirmasis ir antrasis reguliatoriai, turi
atramos grandis, kurios paremia arba varantiji taSka arba varomgji taska ir

atramos taska taip, kad jic biity paslankis idilgine svirtines grandies kryptimi.

3. Irenginys, kei¢iantis sukamaji judes] slenkamuoju-griZtamuoju judesiu
ir atvirk$éiai, susidedantis 18

rotoriaus,

svirtinés grandies, turinios atramos taska, o taip pat varantjjj taska ir
varomajj taska, i§ Kuriy vienas sukamuoju sujungimu pritvirtintas  taske,

csandiame tieséje, jungiandioje rotoriaus sukimosi centra su jo iSorinio
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apskritimo linija, varantysis ta3kas turi pirmajj reguliatoriy, o atramos taskas
turi antraji reguliatoriy, padarantj atramos taska paslankiu, ir

stiimoklinio motoro, prie kurio prijungtas varantysis taSkas, turintis
pirmaji reguliatoriu,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis ir antrasis reguliatoriai, turi
atramos grandis, kurios paremia varantijj taskg ir atramos taska taip, kad jie

biitu paslankds iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

4. Trenginys, kei¢iantis sukamaji judesi slenkamuoju-griztamuoju judesiu
ir atvirkséiai, susidedantis 18

rotorinio motoro ir

svirtinés grandies, turin¢ios atramos ta$ka. o taip pat varantyjj taska ir
varomajj taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas taske, esanciame
tieséje, jungiandioje rotorinio motoro sukimosi centra su jo iSorinio
apskritimo linija, varomasis taskas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos taskas
turi antraji reguliatoriy, padarantj atramos taSka paslankiu, ir varomasis
tagkas, turintis pirmaji reguliatoriy, yra sujungtas su slenkamuoju-
griztamuoju  judesiu  pagristos masinos slenkamaji-griztamajj  judesi
atliekanciu kiinu,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis ir antrasis reguliatoriai, turi
atramos grandis, kurios paremia varomajj taSka ir atramos taska taip, kad jie

biity paslankis isilgine svirtinés grandies kryptimi.

5. Irenginys, kei¢iantis sukamajj judes} slenkamuoju-griZztamuoju judesiu
ir atvirkséiai, susidedantis 18

rotoriaus ir

svirtinés grandies, turincios atramos taska, o taip pat varantjji taska ir
varomaji taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas taske, esanciame
tieséje, jungiandioje rotoriaus sukimosi centrg su jo iSorinio apskritimo linija,
varantysis taSkas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos taSkas turi antraji
reguliatoriy, padarantj atramos taSka paslankiu,

besiskiriantis tuo.kad varantysis taskas, turintis pirmajj
reguliatoriy, yra sujungtas su stdmoklinio motoro stimokliu, tas stimoklis
judamai jmontuotas cilindre, tas cilindras kickviename i§ savo dviejy galy turi

varanéiyju dujy siurbimo ir i§metimo jtaisus, o pirmasis ir antrasis
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reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paremia varantjji taska ir atramos
tadka taip, kad jie biitu paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

6. Irenginys, kei¢iantis sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu
ir atvirkséiai, susidedantis i$

rotoriaus, ir

svirtinés grandies, turin¢ios atramos taSka, o taip pat varantjjj taska ir
varomaji taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas taSke, esanciame
ties¢je, jungiancioje rotoriaus sukimosi centrg su jo iSorinio apskritimo linija,
tas varantysis taskas turi pirmaji reguliatoriy, o atramos taskas turi antraji
reguliatoriy, padarant] atramos taSka paslankiu,

besiskiriantis tuo, kad varantysis taskas, turintis pirmaji
reguliatoriy, yra sujungtas su stimoklinio variklio stimokliu, tas stimoklis
judamai jmontuotas cilindre, tas cilindras kiekviename i8 savo dviejy galy turi
degiojo misinio siurbimo ir i$metimo jtaisus bei uzdegimo elementus, o
pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis, Kurios paremia varantiji
taska ir atramos taska taip, kad jie biity paslanks iSilgine svirtinés grandies

kryptimi.

7. Irenginys pagal 6 punkta,besiskiriantis tuo, kad minétieji
siurbimo ir iSmetimo jtaisai turi voZtuvus, atidarancius ir uzdarancius
siurbimo ir iSmetimo angas, esan¢ias minétajame cilindre, Sie voztuvai
sujungti su darbinémis svirtimis, sujungtomis su pavaros elementais, kurie
judina minétuosius voZtuvus per minétasias darbines svirtis, tos darbinés
svirtys turi varanciyju taSku reguliatorius, prijungtus prie minétujy pavaros
clementy, varomyjy ta$ky reguliatorius, prijungtus prie minétujy voztuvy, ir
paslankiy atramos tasku reguliatorius, o minétieji varanciuju tasky ir
paslankiyjy atramos tasky reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paremia
varantjjj taska ir paslanky atramos taska taip, kad jie biity paslankiis

i$ilginémis minétyju darbiniy svir¢iu Kryptimis.

8. Radialinis variklis, turintis keleta pagrindiniy variklio elementy, kurie
radialiai iSdéstyti apie i3¢jimo velena, ir visi Sie elementai skKirti keisti sukamaji
judesj slenkamuoju-griztamuoju judesiu ir atvirkSCial, ir kiekvienas

pagrindinis variklio elementas susidedantis 1S
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rotoriaus, sujungto su i$éjimo velenu;

stimoklinio motoro, Kkuris sudarytas i§ cilindro, turinfio pirmgjq ir
antraja galines dalis, kuriose yra degiojo miSinio siurbimo ir iSmetimo jtaisai
ir uzdegimo elementas, ir stimoklio, turinio dvi stimoklines grandis,
patalpintas tame cilindre taip, kad jos biity atsuktos | pirmaja ir antrgja galing
dalj, ir

svirtinés grandies, turin¢ios atramos taska, o taip pat varantjjj taska ir
varomaji taska, Kuris sukamuoju sujungimu tvirtinamas pric tasko, esancio
tieséje, jungiandioje rotoriaus sukimosi centrg su jo iSorinio apskritimo linija,
tas varantysis taskas turi pirmajj reguliatoriy, o atramos taSkas turi antrgji
reguliatoriy, padarantj atramos ta$ka paslankiu,

besiskiriantis tuo, kad varantysis taskas, turintis pirmaji
reguliatoriy, yra sujungtas su minétuoju stiimoklinio variklio stimokliu, tas
stiimoklis judamai jmontuotas cilindre. o pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi
atramos grandis, kurios paremia varantiji taska ir atramos taSka taip, kad jie
biity paslankds isilgine svirtinés grandies Kryptimi.

9. Irenginys, kei¢iantis sukamajj judesj slenkamuoju-griZtamuoju judesiu
ir atvirk§¢iai, susidedantis i§ svirtinés grandies, viename i§ savo galy turincios
pirmaji reguliatoriy, kuris atitinka arba varantjji taSkq arba varomajj taska,
kitame gale turinCios antraji reguliatoriy, kuris atitinka paslankuy atramos
taska, o dalis, esanti tarp $iy galy, atitinka varomajj taSka arba varantjji taska,
kuris sukamuoju sujungimu asinéje linijoje tvirtinamas prie taSko, esancio
tieséje, jungian¢ioje sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio
apskritimo linija,

besiskiriantis tuo, kad grandis, atliekanti slenkamaji-griztamaji
judesj, sujungta su pirmuoju reguliatoriumi, o pirmasis ir antrasis
reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paslankiai paremia varantjjj arba
varomajj taska ir paslankujj atramos taska taip, kad varantysis arba varomasis
taSkas ir paslankusis atramos taskas biity paslankis isilgine svirtines grandies

Kryptimi.

10. Irenginys, keiCiantis sukamaji judesj slenkamuoju-griZtamuoju
judesiu ir atvirk$¢iai, susidedantis is

sukamosios grandies, ir
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svirtinés grandies, viename i§ savo galy turin¢ios pirmajj reguliatoriy,
Kuris atitinka arba varantiji taSka arba varomajj taska, kitame gale turin¢ios
antraji reguliatoriy, kuris atitinka paslanky atramos taska, o dalis, esanti tarp
Sty galy, atitinka varomaji taSka arba varantjjj taSka. kuris sukamuoju
sujungimu asin€je linijoje pritvirtintas taSke, esanciame ties¢je, jungiancioje
sukamosios grandies sukimosi centrg su jos iSorinio apskritimo linija,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi
atramos grandis, kurios paslankiai paremia varantijj arba varomaji taska ir
paslankuyji atramos taska taip, kad varantysis arba varomasis taskas ir

paslankusis atramos taSkas biity paslankds iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

11. Irenginys, KkeiCiantis sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju
judesiu ir atvirk$ciai, susiddantis i$

sukamosios grandies

svirtines grandies, viename 1§ savo galu turin¢ios pirmaji reguliatoriu,
kuris atitinka arba varantjjj taSkg arba varomaji taska, kitame gale turindios
antrgji reguliatoriy, kuris atitinka paslanky atramos ta$ka, o dalis, esanti tarp
Siy galy, atitinka varomgjj taSka arba varantijj taska, kuris sukamuoju
sujungimu asineje linijoje pritvirtintas prie tasko, esancio tieséje, jungiancioje
sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo linija, ir

stimoklinio motoro, prijungto prie pirmojo reguliatoriaus,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi
atramos grandis, Kurios paslankiai paremia varantijj arba varomajj taska ir
paslankuji atramos taska taip, kad varantysis arba varomasis taskas ir
paslankusis atramos taskas biity paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

12. [Irenginys, keiCiantis sukamaji judesi slenkamuoju-griztamuoju
judesiu ir atvirksciai, susidedantis 1§

svirtinés grandies, viename 1§ savo galu turincios pirmaji reguliatoriy,
Kuris atitinka varomajj taSka, kitame gale turincios antrajj reguliatoriu, kuris
atitinka paslanky atramos taska, o dalis, esanti tarp Siy galu, atitinka varantijj
taska. kuris sukamuoju sujungimu aSin€je linijoje pritvirtintas  taske,
csanéiame tieseje, jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centra su jos

iSorinio apskritimo linija, ir
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rotorinio motoro, turinéio i$€jimo velena, kuris sujungtas su varanciuoju
tasku,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis reguliatorius sujungtas su
grandimi, atliekancia slenkamaji-griZtamajj judesj, bei pirmasis ir antrasis
reguliatoriai turi atramos grandis, kurios paslankiai paremia varantjjj arba
varomaj} taSka ir atramos taska taip, kad varantysis arba varomasis taskas ir
paslankusis atramos taSkas biity paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

13. Irenginys, keiCiantis sukamajj judesj slenkamuoju-griZztamuoju
judesiu ir atvirksCiai, susidedantis i§ sukamosios grandies ir svirtinés grandies,
viename i§ savo galy turinCios pirmajj reguliatoriy, kuris atitinka varantjjj
taSka, Kitame gale turinCios antraji reguliatoriy, kuris atitinka paslanky
atramos taSka, o vidurinis taSkas, esantis tarp §iu galy, atitinka varomajj taska,
kuris sukamuoju sujungimu asin€je linijoje ritvitintas tieséje, jungiancioje
sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo linija,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis reguliatorius yra sujungtas su
stimoklinio variklio stimokliu, tas stimoklis judamai jmontuotas cilindre, tas
cilindras kiekviename i3 savo dviejy galy turi siurbimo ir iSmetimo jtaisus,
skirtus siurbti ir iSmesti varancigsias dujas, o pirmasis ir antrasis reguliatoriai
turi atramos grandis, kurios paslankiai paremia varantiji taska ir paslankyjj
atramos taSka taip, kad varantysis taSkas ir paslankusis atramos taskas biity
paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

14. Jrenginys, KkeiCiantis sukamaji judesj slenkamuoju-griZtamuoju
judesiu ir atvirk$Ciai, susidedantis i§ sukamosios grandies ir svirtinés grandies,
turinios vidurinj taSka, atitinkantj varomaji taska, kuris sukamuoju
sujungimu alinéje linijoje pritvirtintas ties€je, jungianéioje sukamosios
grandies sukimosi centrg su jos iSorinio apskritimo linija, pirmajj reguliatoriy,
esant] viename iS svirtinés grandies galy ir atitinkant] varomajj taska, bei
antrajj reguliatoriy, esant} Kitame svirtinés grandies gale ir atitinkantj
paslanky atramos taska,

besiskirtantis tuo, kad pirmasis reguliatorius yra sujungtas su
slenkamajj-griztamajj judesj atlickancios grandies stimokliu, tas stimoklis
judamai jmontuotas cilindre, tas cilindras kiekviename i3 savo dviejy galy turi

siurbimo ir iSmetimo jtaisus, skirtus siurbti ir 1Smesti degujj miSinj, ir
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uzdegimo elementus, o pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi atramos grandis,
kurios paslankiai paremia varomajj taSka ir paslankyjj atramos taska taip, kad
varomasis taskas ir paslankusis atramos taskas biity paslankis isilgine

svirtinés grandies kryptimi.

15. Jrenginys pagal 14 punkta, besiskiriantis tuo, kad minétieji
siurbimo ir imetimo jtaisai sudaryti i§ voztuvy, atidaran¢iy ir uzdaranéiy
cilindro siurbimo ir iSmetimo angas, darbinés svirtinés grandies, sujungtos su
Siais voZtuvais ir pavaros mechanizmu, kuris judina $iuos voZtuvus per
darbing svirtj, ta darbiné svirtis turi varanciojo tasko reguliatoriy, prijungta
prie pavaros mechanizmo, varomojo tasko reguliatoriy ir paslankaus atramos
taSko reguliatoriy, kurie abu prijungti prie voztuvy, o varanciojo tasko
reguliatorius ir paslankaus atramos tasko reguliatorius turi atramos grandis,
kurios paslankiai paremia varantjjj taSka ir paslanky atramos taka taip, kad
jie bty paslankiis iSilgine svirtinés grandies kryptimi.

16. Irenginys, keiCiantis sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju
judesiu ir atvirk$¢iai, susidedantis i$

stimoklinio motoro, turincio cilindra, stimoklj, judamai jmontuota
cilindre, abiejuose to cilindro galuose siurbimo ir i§metimo jtaisus, skirtus
siurbti ir iSmesti degiasiais dujas, ir uzdegimo elementa,

keletos sukamuyjy grandziy, ir

keletos svirtiniy grandZziy, kiekviena i§ kuriy turi vidurinj taska,
atitinkantj varomajj taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas tieséje,
jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centrg su jos iSorinio apskritimo
linija, pirmaji reguliatoriy, esantj viename i§ svirtinés grandies galy ir
atitinkant] varantjjj taska, bei antrajj reguliatoriy, esantj kitame svirtinés
grandies gale ir atitinkant] paslanky atramos taska,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis reguliatorius yra sujungtas su
stimoklinio motoro stiimokliu taip, kad pirmieji reguliatoriai i$sidéste vienas

kito atzvilgiu simetrikai.

17. Trenginys, keiCiantis sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju

judesiu ir atvirk$ciai, susidedantis i$
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pirmojo ir antrojo stimokliniy motory, kiekvienas i$ jy turi cilindra,
stimoklj, judamai jmontuota cilindre, abiejuose to cilindro galuose siurbimo
ir iSmetimo jtaisus, skirtus siurbti ir iSmesti degiasiais dujas, ir uzdegimo
elementa,

pirmojo, antrojo ir tre¢iojo sukamyjy grandziy; ir

pirmosios svirtinés grandies, turinCios vidurinj taSka, atitinkantj
varomajj taSka, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas tieséje, jungianéioje
pirmosios sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo
linija, pirmaji reguliatoriy, esantj viename i§ svirtinés grandies galy ir
atitinkantj varantjji taSka, bei antrajj reguliatoriy, esantj kitame svirtinés
grandies gale ir atitinkantj paslanky atramos taska,

antrosios svirtines grandies, turincios vidurinj taska, atitinkantj varomajj
taska, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas ties€je, jungianc¢ioje antrosios
sukamosios grandies sukimosi centrg su jos iSorinio apskritimo linija, pirmaji
reguliatoriy, esantj viename i§ svirtinés grandies galy ir atitinkantj varantijj
taska, bei antrajj reguliatoriy, esantj kitame svirtinés grandies gale ir
atitinkant] paslanky atramos taska; ir

treiosios ir ketvirtosios svirtinés grandies, kiekviena i§ kuriy turi
vidurinj taskg, atitinkant] varomaj] taSka, kuris sukamuoju sujungimu
tvirtinamas tieséje, jungianfioje treciosios sukamosios grandies sukimosi
centra su jos iSorinio apskritimo linija, pirmaji reguliatoriy, esantj viename i$
svirtines grandies galy ir atitinkantj varantjji taSka, bei antraji reguliatoriy,
esant] Kitame svirtinés grandies gale ir atitinkantj paslanky atramos taska,

besiskiriantis tuo, kad treCiosios ir ketvirtosios svirtiniy
grandZiy pirmieji reguliatoriai yra sujungti atitinkamai su pirmojo ir antrojo
stimokliniy motory stimokliais taip, kad pirmieji reguliatoriai iSsidéste
vienas kito atzvilgiu simetriSkai ir pirmosios ir antrosios svirtiniy grandziy
pirmieji reguliatoriai yra sujungti, atitinkamai, su pirmojo ir antrojo
stimokliniy motory stimokliais, o pirmoji ir antroji sukamosios grandys

sukasi prieSinga kryptimi, bet sinchroniSkai su treciaja sukamaja grandimi.

18. Irenginys, keiCiantis sukamaji judesj slenkamuoju-griztamuoju
judesiu ir atvirkSciai, susidedantis i3

sukamosios grandies ir
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svirtinés grandies, viename i§ savo galy turinCios pirmajj reguliatoriy,
kuris atitinka varantjjj taSka, kitame gale turincios antrajj reguliatoriy, kuris
atitinka paslanky atramos taska, ir vidurinj taska, esantj tarp Siy galy ir
atitinkantj varomajj taska, kuris sukamuoju sujungimu aSinéje linijoje
tvirtinamas ties¢je, jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centra su jos
1Sorinio apskritimo linija,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis reguliatorius yra sujungtas su
stimoklinio motoro stimokliu, tas stimoklis judamai jmontuotas cilindre, tas
cilindras kiekviename i§ savo dvieju galy turi siurbimo ir iSmetimo jtaisus,
skirtus siurbti ir iSmesti varan¢iasias dujas, pirmasis ir antrasis reguliatoriai
turi atramos grandis, Kurios paslankiai paremia varantijj taska ir paslankyjj
atramos taSka taip, kad varantysis taSkas ir paslankusis atramos taskas biity
paslankis iSilgine svirtinés grandies kryptimi, o svirtiné grandis turi tre¢iaji
reguliatoriy, atitinkantj varomajj taska, kuris yra tieséje, gautoje pratesus ta
svirtinés grandies galg, kuris atitinka paslankujj atramos taska, minétasis
tre€iasis reguliatorius yra prijungtas prie stimoklinio motoro slenkamaji-
griztamaji judesj atliekancios grandies.

19. Irenginys, keiCiantis sukamajj judesj slenkamuoju-grjztamuoju
judesiu ir atvirkS¢iai, susiddantis i§ sukamosios grandies ir svirtinés grandies,
viename 1§ savo galy turindios pirmgjj reguliatoriy, Kuris atitinka varantijji
taskg, kitame gale turinCios antrgjj reguliatoriy, kuris atitinka paslanky
atramos taskg, ir vidurinj taska, esantj tarp Siu galy ir atitinkantj varomajj
taska, kuris sukamuoju sujungimu adinéje linijoje pritvirtintas tieséje,
jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centra su jos iSorinio apskritimo
linija,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis reguliatorius yra sujungtas su
pirmojo ir antrojo stimokliniy motory stimokliais, kiekvienas i§ ty stimokliy
judamai jmontuotas cilindre, tas cilindras kickviename i§ savo dviejy galy turi
sturbimo ir iSmetimo jtaisus, skirtus siurbti ir iSmesti varanciasias dujas, o
pirmasis ir antrasis reguliatorial turi atramos grandis, kurios paslankiai
paremia varantjji taSka ir paslankyjj atramos taska taip, kad varantysis taskas
ir paslankusis atramos taskas biity paslankis iSilgine svirtinés grandies

kryptimi.
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20. Svytuojantysis mechanizmas, susidedantis i3

keliy svirtiniy grandziy, kiekviena i§ jy turi dalis, veikiancias kaip
Svytuojanciojo mechanizmo sparnai, kiekviena 1S jy turi pirmajj reguliatoriy,
esantj viename svirtines grandies gale ir atitinkantj paslanky atramos taska, ir
kickviena i§ ju turi taSka, esantj tarp dviejy svirtinés grandies galy ir
atitinkant] varomaji taSka, kuris sukamuoju sujungimu pritvirtintas tieséje,
jungiancioje sukamosios grandies sukimosi centrg su jos iSorinio apskritimo
linijja, ir minétosios svirtinés grandys viena Kitos atzvilgiu iSdéstytos
simetriskat;

keliy sukamuyjy grandziy, kurios turi i8¢jimo velenus, prijungtus prie
atitinkamuy varanciujy taskuy; ir

priemoniy, sinchroniSkai judinanciy tas kelias sukamasias grandis,

besiskiriantis tuo, kad pirmasis ir antrasis reguliatoriai turi
atramos grandis, kurios paslankiai paremia paslankiuosius atramos taskus
taip, kad svirtinés grandys biity paslankios iSilginémis ty svirtiniy grandziy
Kryptimis.
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