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18radimas priklauso geometriniy parametry matavimy sridiai.

Prietaisas sudarytas i$ bandinio tvirtinimo jtaiso (1), bandinio deformavimo jtaiso (2) ir suformuoto kevalo
(6) sudaromyjy kreivumo matavimo jtaiso (3). Bandinio deformavimo jtaisas (2) sudarytas i§ kieto puansono
(7), patalpinto po bandiniu (6), ir jo vertikalaus pastimimo mechanizmo su sraigtine pora (10-11). Suformuoto
kevalo sudaromuyjy kreivumo matavimo jtaisas (3) sumontuotas vir§ kevalo (6) ir sudarytas i§ kampo daviklio
(14), patalpinto vertikalioje matuojamo kevalo simetrijos adyje, daviklio orientavimo isilgai kevalo sudaromujy
fiksatoriaus (16,17,18), automatizuotos vertikalaus pastimimo pavaros (23,24), turin&ios sinchronizuota rysj su
registravimo prietaisu (33), ir horizontaliai orientuota daviklio (14) i$éjimo asele (29), ant kurios jtvirtintas
svirtinis sekiklis (30), lie¢iantis iSorinj matuojamo kevalo (8) pavirsiy. .
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PRIETAISAI PLONASIENIY ANIZOTROPINIY

KEVALU PAVIRSIAUS KREIVUMUI MATUQTI

I$radimas priklauso medziaguy bandymuy ir plony konstrukcijy
geometriniy parametry matavimu sriCiai ir gali buti panaudotas
projektuojant bei gaminant buitinius gaminius (minksta tara, apranga),
plonas statybines konstrukcijas (angarus) ir skraidymo aparatus
(balionus ir kt.).

Zinomas prietaisas skirtas plony anizotropiniy teigiamo
kreivumo kevaly, apkrautu tolygiai paskirstyta pneumo- arba
hidroapkrova, kreivumo spinduliams matuoti. Prietaisas sudarytas i$
kevalo tvirtinimo jtaiso, linijiniy pasislinkimu matuokles bei dvipetes
svirties su kampo davikliu ir prieS§svoriu (2r. buv. TSRS aut. liud. Nr.
602767, TPK GO1 B 5/20, 1972).

Sis prietaisas gali biti pritaikytas tik iSgaubty arba ikiliy kevaly
(teigiamo kreivumo), neturingiy jdubusiy arba jlinkusiy (igaubtu) zony
(neigiamo kreivumo), ty. “dirban&iy” tik vidineés tolygiai paskirstytos
pneumatings arba hidraulinés apkrovos saglygomis. O tokios salygos
pasitaiko labai retai. Tai pagrindinis Sio prietaiso trikumas - siauros
technologinés galimybés. Be to matavimy nasumas taip pat zemas,
nes duomenu atskaitymai daromi vizualiai pagal dviejy prietaisu
(kampo daviklio ir perslinkimy mikrometro) skales, atliekant
pagalbines balansavimo prieS$svoriu operacijas.

Zinomas taip pat kitas panaSios paskirties prietaisas,
susidedantis i§ bandinio prispaudimo jtaiso, bandinio deformavimo
ftaiso ir bandinio jlinkio matavimo jtaiso, kuriame bandinio jlinkio

matavimo jtaisas patalpintas po bandiniu ir sudarytas is vertikalios
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dvipirstés Sakutes, mikrometro, disko su pasukimo kampo fiksatoriumi
ir rému, laikanciu sraigta su skirtingos krypties sriegiais galuose (zr.
Lietuvos pat. Nr. 4057, TPK GO1 B 5/20; 13/16, 1995).

Sis prietaisas leidzia matuoti sudétingiausiy formy kevaly
pavirSiaus kreivumus net ir tais atvejais kai tame paciame kevale yra
teigiamo ir neigiamo kreivumo zonos. Taciau Sis prietaisas pasizymi
nepakankamu tikslumu ir Zemu matavimy nasumu, nes kiekvieno
kevalo sudaromosios tasko koordinaliy suradimas priklauso nuo
Sakutés prisilietimo prie minksto kevalo tikslumo, kuris nustatomas tik
vizualiai,vir gali buti kintamo dydZio einant nuo vieno kevalo pjlvio prie
kito, arba keiCiantis kevalo medZiagos pavirSiaus kokybei (lygumui).
Tadiau, nezilrint jo trikumuy, dél svarbiausiy poZzymiy panasumo $is
prietaisas laikomas sitlomo iSradimo prototipu.

ISradimo tikslas - pagerinti matavimuy tikslumg ir padidinti jy
greitaeigiskuma.

Nurodytas tikslas pasiekiamas tuo, kad prietaise plonasieniy
anizotropiniy kevaly pavirSiaus kreivumui matuoti, susidedandiame i$
bandinio tvirtinimo jtaiso, bandinio deformavimo jtaiso ir suformuoto
kevalo sudaromujy kreivumo matavimo jtaiso, turinCio mechaninj
pavirsiaus sekiklj ir kampo matavimo daviklj, bandinio deformavimo
jtaisas sudarytas iS kieto puansono, patalpinto po bandiniu, ir jo
vertikalaus pastimimo mechanizmo su sraigtine pora, o suformuoto
kevalo sudaromujy kreivumo matavimo jtaisas sumontuotas virs
kevalo ir sudarytas i kampo daviklio, patalpinto vertikalioje
matuojamojo kevalo simetrijos asyje, daviklio orientavimo iSilgai

kevalo sudaromuyjy fiksatoriaus, automatizuotos vertikalaus
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pastumimo pavaros, turingios sinchronizuota ry§j su registravimo
prietaisu, ir horizontaliai orientuota daviklio i%éjimo aSele, ant kurios
jtvirtintas svirtinis sekiklis, lieCiantis iSorinj matuojamo kevalo pavirsiy.

1&radimas iliustruojamas bréziniais: fig. 1 - principiné sitlomo
prietaiso schema; fig. 2 - kampo daviklio pakabinimo mazgas
(vaizdas A -A).

Prictaisas (fig. 1) sudarytas i§ bandinio tvirtinimo  jtaiso 1,
bandinio deformavimo jtaiso 2 ir kevalo sudaromujy kreivumo
matavimo jtaiso 3. Visos trys dalys 1,2ir 3 iSdestytos vienoje bendroje
vertikalioje adyje. Bandinio tvirtinimo jtaisas 1 sudarytas i$ dvieju Ziedy
4 ir 5, tarp kuriy suspaudziamas plokscios polimerinés medziagos,
pasizymingios daugiau ar maziau iSreik&tomis anizotropinemis
savybémis, bandinys 6. Bandinio deformavimo jtaisas 2 sudarytas i$
kieto, pvz. metalinio, puansono 7, kuris per kota 8, sujungtas su
vertikalaus pastimimo $liauzikliu 9, turinciu verzle 10, sraigta 11, jo
pasukimo rankena 12 ir puansono 7 persislinkimo matavimo liniuote
13. Kevalo sudaromuju kreivumo matavimo jtaisas 3 patalpintas vir$
matuojamo kevalo 6 ir sudarytas iS kampo daviklio 14, pvz.
induktyvinio, pritvirtinto prie vertikalaus koto 15, turinCio daviklio 14
orientavimo idilgai bet kurios kevalo sudaromosios matavimo diskg 16
su kampo vienety skale 17 ir rodykle 18 (fig.2), kuri varztu 19 per
laikiklj 20 sujungta su verzle 21 gaubiandia éraigtq 22. Sraigtas 22
sujungtas su automatizuota vertikalaus kampo daviklio 14 pastimimo
pavara, turin¢ia elektros variklj 23, pvz. zingsninj, jo valdymo bloka 24
su galiniais ribotuvais 25, 26, bazavimo liniuote 27 ir verzlés 21

plunksna 28. Ant daviklio 14 iséjimo aSelés 29 pritvirtinta lengva
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svirtelé 30 su atraminiu ritineliu 31 apatiniame jos gale. Daviklis 14
elektrine grandine 32 sujungtas su registravimo prietaisu 33, kuris per
elektrine grandine 34 turi sinchronizuotg rysj su valdymo bloku 24.

Jeigu bandinys 6 pasizymi rySkiai iSreikStu anizotropiSkumu
(deformavimosi nevienodumu skirtingomis kryptimis), tai spaudziant
indentoriui 7 i§ jo susiformuoja sudétingos formos su teigiamo ir
neigiamo kreivumo sudaromosiomis minksStas plonasienis kevalas,
kurio zonoje tarp indentoriaus 7 ir tvirtinimo Ziedy 4-5 sudaromosios
skirtingomis kryptimis bus nevienodai jlinkusios (nevienodai kreivos).
Labiausiai besiskirianios sudaromosios viena kitos atzvilgiu bus
iSsidesdiusios 90° kampu ir eis pagrindiniy bandinio asiy kryptimis
(pvz. iSilgine ir skersine, arba metmeny ir ataudu).

Prietaisas dirba taip. IS anksto iSkirpta bandinj 6 (i§ plévelés,
audinio ar kt. medziagos) tvirtai suspaudzia bandinio tvirtinimo jtaise 1
tarp Ziedu 4 ir 5. Puansonas 7 tuo metu uzima savo apating padétj, t.y.
biina ziedy 4 ir 5 susikirtimo ir tuo paciu bandinio 6 plokStumoje
(bandinys 6 jo tvirtinimo metu blina plokscios formos). Po to bandinio
6 deformavimo jtaisu 2 i§ plokScio bandinio 6 duobimo budu
suformuojamas plonasienis kevalas 6. Bandinio 6 deformavimas j
kevala vykdomas taip. Sukant rankeng 12 sraigtas 11 per verzle 10,‘
Sliauziklj 9 ir kotg 8 puansong 7 kelia statmenai bandinio 6 pavirSiui ir
i$ pastarojo susiformuoja sudétingos formos kevalas 6. Pasiekus tam
tikra (uzsiduota) kevalo 6 aukst], atskaiCiuojama pagal verziés 10
persislinkimo dydj liniuotes 13 atzvilgiu, rankenos 12 sukimo procesas
ir kevalo 6 formavimas nutraukiamas (sustabdomas). Kevalo

sudaromuyjy kreivumo matavimas vykdomas jtaisu 3. Paspaudus
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atitinkamg valdymo bloko 24 mygtukg (brézinyje neparcdytas) kampo
daviklio 14 mazgas su svirtele 30 ir atraminiu ritinéliu 31 automatiskai
nusileidzia | apatine pradine padétj (ritinélis 31 atsiduria ties bandinio
tvirtinimo Ziedais 4 ir 5, o plunksna 28 atsiremia j galinj ribotuva 26).
Tai prading iSeities padétis nuo kurios prasideda kevalo sudaromuyjy
kreivumo matavimai. Paspaudus prietaiso valdymo bloko 24 (kitg
mygtuka, kuris bréZinyje neparodytas) zingsninis elektros variklis 23
suka vertikaly sraigtg 22, o Sis per verzle 21, laikiklj 20 ir kotg 15 kelia
aukstyn kampo daviklj 14, o ritinélis 31 riedédamas kevalo 6
sudaromaja vercCia glaustis svirtele 30 prie jlinkusio kevalo pavirSiaus,
keiCiasi kampo « tarp svirteles 30 ir vertikalios aSies reikSme, kurig
viso matavimo metu .registruoja prietaisas 33. Kai kampas « tampa
lygus nuliui, o plunksna 28 pasiekia galinj ribotuvg 25 matavimo
procesas automatiSkai nutriksta. Tam, kad tikrasis kevalo 6
sudaromosios kreivumas atitikty uZregistruota prietaisu 33 kreivumg
kampo daviklio 14 kélimo greitis turi buti pastovus ir sinchronizuotas
su prietaisu 33. Tokj sinchronizatoriaus vaidmenj atlieka elektrine
grandine 34.

Norint iSmatuoti grieztai apibréztg bandinio aSiu ativi!giu kevalo
6 sudaromajg, pvz. einandig isilgai atauduy, kampo daviklj 14, atleidus
varztg 19, kartu su kotu 15 ir ant jo uZztvirtintu disku 16, turinCiu kampo
vienetais graduéta skale 17, reikia pasukti taip, kad rodyklé 18
atsidurty ties padala 0° (nulis laipsniu). Vadinasi, kai bus matuocjamas
sudaromosios kreivumas, einancios iSilgai metmeny rodyklé 18 bus

fiksuojama ties skalés 17 padeda 90° .
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Pareiskiamas iSradimas, palyginus jj su zinomu. i§ esmés gerina
matavimy tiksluma ir ju greitaeigiSkuma, nes

- bandinio deformavimo jtaisas sudarytas i$ kieto puansono,
patalpinto po bandiniu, ir sraigtinés pastumimo poros, kurie leidzia
gauti fiksuotas kevalo auksCio reikSmes nuo nulio iki visiSko bandinio
pradurimo;

- kevalo sudaromyjy kreivumo matavimo jtaisas sumontuotas
virs kevalo;

- kreivumo matavimo jtaisg sudaro kampo daviklis;

- kampo daviklis patalpintas vertikalioje matuojamo kevalo
simetrijos asyje;

- kreivumo matavimo jtaisas turi kampo daviklio orientavimo
iSilgai kevalo sudaromujy fiksatoriuy;

- kampo daviklis turi automatizuotg vertikalaus pastumimo
pavara, kuri turi sinchroninj rysj su registravimo prietaisu;

- kampo daviklis turi horizontaliai orientuotg iSéjimo asele, ant
kurios jtvirtintas lengvas svirtinis sekiklis, leidziantis matuoti labai

minkstus kevalus.
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iISRADIMO APIBREZTIS
Prietaisas plonasieniu anizotropiniy kevaly pavirSiaus Kreivumui
matuoti, susidedantis i§ bandinio tvirtinimo jtaiso, andinio
deformavimo jtaiso ir suformuoto kevalo sudaromuju kreivumo

atavimo jtaiso, turinio mechaninj pavirSiaus sekikli su kampo

3

matavimo davikliu, besiskiriantis tuo, kad bandinio deformavimo
jtaisas sudarytas i kieto puansono, patalpinto po bandiniu, ir jo
vertikalaus pastumimo mechanizmu, turiniu sraigting pora, o
suformuoto Kevalo sudaromyjy kreivumo matavimo jtaisas
sumontuotas virS kevalo ir sudarytas i§ kampo daviklio, patalpinto
vertikalioje matuojamo kevalo simetrijos aSyje, daviklio orientavimo
idilgai kevalo sudaromujy fiksatoriaus, automatizuotos vertikalaus
pastumimo pavaros, turinCios sinchronizuotg ry$] su registravimo
prietaisu, ir horizontaliai orientuotg daviklio iSejimo aSele, ant kurios

itvirtintas svirtinis sekiklis, lieCiantis iorinj matuojamo kevalo pavirsiu.
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Fig. 1
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