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(57) Referatas:

ISradimas priklauso nuolatinés srovés varikliams.

Variklio sukimosi grei€iui valdyti naudoja 20-50 kHz daznio impulsinj variklio sukimosi greicio valdymo
signalg su impulso plodio moduliacija, jame daro keliy milisekundziy matavimo pauze, kurioje nustato
matavimo pradZig ir iSmatuoja nuolatinés srovés variklio generuojamos EVJ signalo daznj, kuris tiesiai
proporcingas absoliutiniam variklio sukimosi greiciui.
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[$radimas priklauso varikliy sukimosi grei¢io matavimo budams, bitent tiems, kur
reikia nustatyti ar palaikyti 1§ anksto uzduota absoliutini variklio sukimosi greit;. Sitllomas
biidas gali biti naudojamas nuolatinés sroveés varikliy sukimosi grei¢io reguliavimo
irenginiuose su impulsiniu valdymo signalu. ’

Yra Zinomas nuolatinés srovés varikliy sukimosi grei¢io matavimo biidas (US, Nr.
5524168, TPK HO02P 5/165), kai matuojamas per varikl; tekanéios srovés kintamos
dedamosios daznis, kuris yra proporcingas absoliutiniam variklio sukimosi greiiui.

Sio biido triikumas yra tai, kad jis negali biiti panaudotas varikliy sukimosi grei¢io
reguliavimo irenginiuose esant impulsiniam valdymo signalui su impulso plogio
moduliacija, nes tada per variklj tekanc¢ios srovés kintamos dedamosios daznis yra lygus
valdymo signalo dazniui, o ne proporcingas variklio sukimosi grei¢iui.

Artimiausias patentuojamam yra nuolatinés srovés varikliy sukimosi grei¢io
matavimo biidas (Andrew Little “Motor speed controller”, “Electronics world”, september
1998, psl. 739) pagristas variklio generuojamos EVJ signalo maksimalios reik§més
matavimu, kai maitinimo {tampa nuo variklio atjungta. Matuojama tokiu biidu: formuoja
impulsinj variklio sukimosi grei¢io valdymo signala su impulso plo¢io moduliacija, nustato
valdymo signale matavimo proceso pradZia, tada i$matuoja absoliutine EVJ reik§me ant
vartklio gnybty norimais laiko intervalais ir 1§ gauty rezultaty nustato maksimalia EVJ
reik3me, kuri tiesiai proporcinga santykiniam variklio sukimosi greiciui.

Sio biido tritkumai: dél pereinamy procesy variklio apvijose jo negalima panaudoti
esant aukStiems (> 1 kHz) valdymo signaIO'-dainiams ir kai variklio sukimosi greitis
artimas maksimaliam.

ISradimo tikslas — i8plésti varikliy sukimosi greiio matavimo biido pritaikymo srit} ir
matuojamuy sukimosi greiéiy diapazona.

Si uzdavinj i¥sprendzia nuolatinés srovés variklio sukimosi grei¢io matavimo biidas,
kai formuoja impulsini variklio sukimosi grei¢io valdymo signalg su impulso ploéio
moduliacija, nustato jame matavimo proceso pradZia, po to iSmatuoja absoliutine EV]J
reikdme ant variklio gnybtu norimais laiko intervalais, besiskiriantis tuo, kad variklio
sukimosi grei¢io valdymo signale formuoja matavimo pauze, kurioje nustato matavimo
proceso pradZia, o 1§ 1Smatuoty absoliutiniy EVJ reik§miy apskai¢iuoja EVJ signalo daznj,

kuris tiesiai proporcingas absoliutiniam variklio sukimosi greiciui.
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Be to, variklio sukimosi grei¢io valdymo signalo daznis parenkamas ribose (20 — 50)
kHz, o matavimo pauzés trukmé valdymo signale artima 3 ms.

: Patentuojamo nuolatinés srovés variklio sukimosi grei¢io matavimo bido
pranaSumai pasireiskia tuo, kad ji galima panaudoti variklio sukimosi grei¢io reguliavimo
irenginiuose esant auksStam (20 — 50) kHz valdymo signalo dazniui, kuris yra aukstesnis uz
girdima daznj. Tokiu blidu panaikinamas variklio apvijy indukuojamas akustinis triuk$mas
darbo metu tuo pacéiu sumazinant jrenginio valdymo bloko gabaritus ir kaina.

Be to, §is biidas prapleéia variklio sukimosi grei¢io matavimo diapazona, nes jgalina
matuoti variklio sukimosi greit{ artima maksimaliam, déka valdymo signale formuojamos
matavimo pauzés, kuri leidzia matavimo pradzia pasirinkti pasibaigus pereinamajam
procesui.

Fig. 1 parodytas {renginio realizuojanc¢io nuolatinés srovés variklio sukimosi grei¢io
matavimo biida struktiiriné schema.

Fig. 2. [tampos ant variklio gnybty darbo metu laikiné diagrama.

Fig. 1 parodytas {renginys susideda i mikrokontrolerio 1 per valdymo rakta 2
sujungto su nuolatinés srovés varikliu 3, kurio gnybtai sujungti su keitiklio 4 analogas ~
kodas i¢jimu. Keitiklis 4 analogas — kodas magistrale sujungtas su mikrokontroleriu 1. |
variklio viena gnybta tiesiogial, o i kit per valdymo rakta 2 paduota nuolatiné maitinimo
itampa.

Mikrokontroleris 1 formuoja 20 kHz daznio impulsinj variklio sukimosi grei¢io
valdymo signala(tl, fig. 2) su impulso plo¢io moduliacija, kuriame daro trijy milisekundziy
matavimo pauze (t2, fig. 2). Sios pauzés metu, pasibaigus pereinamajam procesui (t3, fig.
2), keitikliu 4 analogas — kodas i§matuojamas;varik1io 3 generuojamos EVJ diskretinés
momentinés reikSmeés ir per magistralg perduodamos i mikrokontroleri 1. Pagal Sias
retkSmes mikrokontroleris 1 apskai¢iuoja variklio generuojamos EVJ signalo (t4, fig. 2)
perioda (tS, fig2). Zinant perioda. T apskai¢iuoja variklio 3 generuojama signalo dazni f
(pagal Zinoma formulg f = 1/T), kuris tiesiai proporcingas absoliutiniam variklio sukimosi
greiiui.

Varikliy apsisukimy grei¢io reguliavimo irenginiuose, norint palaikyti uzduota
variklio sukimost greit{, mikrokontrolerio 1 pagalba pakei¢iamas valdymo signalo (t1, fig.

2) impulso plotis.



LT 4683 B

ISRADIMO APIBREZTIS

1. Nuolatinés srovés variklio sukimosi grei¢io matavimo btidas, kai formuoja
impulsini variklio sukimosi grei¢io valdymo signalg su impulso plo¢io moduliacija, jame
nustato matavimo proceso pradzig ir matuoja absoliutines EVJ reikSmes ant variklio
gnybty norimais laiko intervalais, besiskiriantis tuo, kad variklio sukimosi
grei¢io valdymo signale formuoja matavimo pauzeg, kurioje nustato matavimo proceso
pradzia, o i§ iSmatuoty EVJ reikSmiy apskaiciuoja EVJ signalo daznj, kuris tiesiai
proporcingas absoliutiniam variklio sukimosi grei¢iui.

2. Nuolatinés srovés variklio sukimosi grei¢io matavimo biidas pagal 1 punkta,
besiskiriantis tuo, kad impulsinio variklio sukimosi greiio valdymo signalo su impulso
plo¢io moduliacija daznis parenkamas (20 — 50) kHz intervale.

3. Nuolatinés srovés variklio sukimosi grei¢io matavimo biidas pagal 2 punkta,

besiskiriantis tuo, kad matavimo pauzés trukmé artima 3 ms.
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