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I8radimas priskiriamas gravitaciniams jrenginiams ir gali bGti panaudotas kaip jégos agregatas mobiliy ir
stacionariy masiny pavarose bei transformuojant sukimosi energijg j elektros energija.

Gravitacin] dviejy rotoriy variklj sudaro du, vienodo diametro ir vienodg krumpliy skaiiy turintys,
sukamieji krumpliaraciai, kuriy sukimo judesiui palaikyti kravis yra du, vienodo dydzio ir svorio, sukantieji
tusciavidurio ritinio formos rotoriai, du, vienodo dydzio ir svorio, pusritinio/D raidés formos pilnaviduriai
statoriai, kuriy pagrindy plok§tumose, pagal visa pagrindy perimetrg yra uzklijuota elastinga, atspari skys&iui
(alyvai), trindiai, kar$Giui, $aldiui rombo formos hermeting tarpine ir neuZ$alantis atitinkamo tankio skystis
(alyva), kuriuo yra pilnutinai uZpildytos sukanciyjy rotoriy likusios vidinés erdvés - rezervuarai. Sukandiyjy
rotoriy sukimosi ais atramos neturi. Ant sukangiyjy rotoriy sukimosi asies iSoriniy galy yra pritvirtinti variklio
paleidimo, stabdymo ir reguliavimo jrenginiai.
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ISradimas priskiriamas gravitaciniams irenginiams ir
gali biti panaudotfas kaip Jjégos agregatas mobiliy ir sta-
cionariy masSiny pavarose bel transformucjant sukimosi ener-
gija 1 elektros energijs.

Artimiausias Zinomas techninis sprendimas yra Pranci-
zijos patentiné paraiska 2423653, ¥ 03 G 3/C0, paskelbta
1979 12 21. Nukreipiamuoju pavirsSiumi kietos masés kinai
(kriviai), esantys porcmis pastoviame atstume vienas nuo
kito, perstumiami iSilgai dviejy asiy, pritvirtinty ant
vertikaliai besisukancCio disko. TaCiau del Sito atsiranda
iScentriniy Jjégy iSbalansavinas bei maksimaliai neisnaudo-
jamas gravitaciniy Jjégy poveikis.

ISradimo uzdavinys - sukonstruoti varikli, kuris turi
didesni sukimo momentg ir pasalina kriviy isScentriniy Jjégu
veikimg.

ISradime esmé yra tai, kac Zinomeme variklyje, pa-
gristame gravitaciniuy Jjégy velkimu, dirbanciame ilgalaikés
nepusiausvyros reiime ir turinciame vertikaly sukamgji
diskg bei kruvius sukime judesiui palaikyti, sis diskas
yra du, vienodg diametrs ir vienccg xrumpliy skaidiy turin-
tys,sukamieji krumpliaraciai, kuriy sukimo judesiui palai-
kyti krivis yra du, vienodo cyd¥io ir svorio, sukantieji
tugciavidurio ritinio formos rotoriai, du, vienodo cydzio
ir svorio, pusritinio/ D raicés formos statoriai ir ne uz-
Sglantis atitinkamo tankio skystis (alyva), kuriuo yra pil-
rnubinzgi uzpildytos sukanéiqjq rotoriy likusios vidinés erd-
vés - rezervuarai.

Sukamieji krumpliaradiai savo individualiczis, hori-
zontaliomis sukimosi adimis y tvirtinti dviejy, viencdy
dydziy ir svoriy, U raidés fcrm ediiy (skersiniame
pJjlivyje bel lyziasonés trapeci] s - isilginiame
pjlvyje), esznciy atitinkamaze ime vienas nuc kito,

“krumpliaracdiy sukimosi aSys yra viena kitos tesinyje beil
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statmenos U raidés Tormos pusziediiy lygiagredioms sukimosi
plokétumoms. U raides formes pusiiedziy virSutiniy kairiujg
pusiy viduryje savo individualiomis, horizcntalicmis sukim-
mosi asimis yra jtvirtinti du keliantieji krumpliaracdiai
taip, kad kelianciyjy krumpliaradiy sukimosi agys yra viena
kitos tgsinyje bei lygiagrecios sukamyjy krumpliaradiy su-
kimosi aSims, o sukamyjy ir <eliandiyjy krumpliaradiy suki-
mosi asys yra vienoje horizoatalioje ploksStuncje.

Sukamiyju krumpliaraciy diametras ir krumpliy skaidius
yra lygus kelienCiyjy krumpliaraciy diametrui ir krumpliy
skaidiui. Sukamieji ir keliantieji krun pliaracisi laisvai
Sukasi guoliucse apie savo individualias sukimosi a3is, ku-
rios yra standZial itvirtintos U raidés Tforzos pusiiedziy
virSutinése deSiniosiose ir kairiosiose pusise, yra vieno-
dai nutolusiocs nuo U raidés rormos pusZiedZiy suximosi as-
ies bel yra vienoje horizontalioje plokStumoje su ja.

U reides formos pusziediiai yra patalpinti i jy iSc-
rine i€Z?inKan01Ls, vienodo dydZio ir svoric, U raidés for-
mos atraminius lovelius taip, kad atraminiai loveliai ne-
leidzZia U raidés formos pusZiedfiams pasislinkti vienas ki-
to atzvilgiu skersai, vertikaliai bei i8ilgai jy sukimosi
aSies, o leidZia Jjiems tik peasisukti apie juy horizontalias
sukimosi asis, esancéias vienc kitos tasinyje. U raidés fTor-
nos atraminiai loveliail yra jtvirtinti horizontalicje plok-
Stumcje esancic Y raidés forros variklioc korgu viréutiné—
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sukimosi asSis yra vienoje horizontalioje plokstuncje.
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U raides fcrmos pusziedziy (iSilginiame pjivyje - ly-
giaSonés trapecijos formes) pagrindy vidindse pusise yra
pusZiedziy krumpliaraciesi, xuriy krumpliai, orc ifimas at-
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a
ungti su sincaroninio ritininio kiumpliaracio, susimcosi

simi pritvirtintc prie atraminiy loveliy pazri 1@@ 1éoriniu
usly centry, kKrumpliiais taip, kad sukamyjy ir keli
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krurpliaraliy individualios sukimosi aSys yra vienoje hori-
zontalioje ploxStumoje. Prie sinchroninio ritininioc krump-
liaralio sukimosi aSies, esendiocs isSvien su krumpliaradiu,
vieno galc yra pritvirtinta rankenels, igalinantl sinchro-
niskai kontrcliuti abieju U raidés formos pusiiediiy vir-
Sutinése ceSinicsiose ir kairiocsiose pusése itvirtinty ati-

tinkamai sukamyjy ir kelianciyjy krumpliaracdiy indiviaualiy
sukimosi asSiy 13déstymg vieroje plokstumecje bel jos hori-
zontalums.

Du vienodo dydzZic ir svorio tuScieviduric ritinic for-
nos sukantieji roteriai yre sudaryti is dviejy viencdo dy-
dzZio ir svoric cilindry, kurie skritulio formos viencdo
svoric dugnais tarpusavyJje yra sujungti viencdo ilgic ve-
lenais taip, kad antrojc sukanCiojo rotoriaus ritinio for-
mecs velenas yra pilnutinal patalpintas pirmcjc sukanciojo
rctoriaus ritinio formos veleno sukimosi asyje padarytoje
atitinkamos formos ir dydzZioc kiaurym2je, o abiejy sukanciy-
Juy rotoriy sukimosi aSys viena su kita tei su veleny suki-
nosi asimi. Velenai yra padaryti isvien su atitinkamais
dugnais, o pastarieji - isvien su atitinkamais cilindrais
Velenal tarpusavyje yra sujungti fiksuocjanuoju varztu, ne-
leidZianCiu sukantiesiems rotoriams pasislinkti,vienas ki-
to ativilgiu, iSilgai Jjy sukimosi aSies bei pasisukti,
vienas kito ativilgiu, apie Jja. Sukantieji rotoriai uzsi-
baigis vienodo svorio , skriftulio formcs dangiails, xuiiyg
dlametr:ss yra lysus cilindry isoriniem diametrui. Hiekvie-
nas dangtis yra pritvirtinteas prie atitinkezio cilindrc
sienelss, tolyglal,:atltlnxamo sukanciojo roterizus suki-
nosi aSies etzvilgiu, kas 40° isdéstytails cdevyniais vari-—
tais taip, kad dangliy sukimosi asys sutampa su sukanciujy
rotoriy sukimosi agimi. Dangsiy ir atitinkamy cilindry
Jungiemasis pavir&ius yra paiengtas hermetiku.

Kiekvieno sukanCiojo roseriaus dangCic ir duzno csni-
rucse yra vienodo vidinio ir vienodo isoririo diametro
hermetinial guoliail, kuriucse laisval sukasi atvitinkano

"sukanlicjo rotorizus sukimosi a$is. Sukanéiyjy rotoriy su-
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kimosi asiy diametras yra lygzus hermetiniy guoliy vidiniam
diametrui. Hermetiniai guoliai sukanliyjy rotoriy dangliuoc-
se 1r dugrnuose yra ipresucti taip, kad jy vidinds briaunos
sutampa su dangCiy ir dugny vidinémis plokstunomis.

Ant kiekvieno sukanc¢iojo tuSéiavidurio ritinioc feormos
rctoriaus sukimosi aSies dalies, esandios vidindje atitin-
kamo sukanCiojo rotcriaus erdvéje, yra varitais pritvirtin-
tas pusritinio rormos statorius taip, kad sukanciyjy rotc-
riy ir statoriy sukimosi aSys sutampa. Pusritinio formos
statoriaus diametras yra maksimaliai artimas sukandiyjy ro-
toriy cilindry vidiniam diametrui, ¢ ilgis yra meksimaliai
artimas cilindry vidiniam ilg¢iuil taip, kad sukantieji roto-
riai ladsvai sukasi apie statorius. Pusritinic formos sta-
toriy ir sukanéiyjy rotoriy tesilieliantieji pavirdiai yra
Slifuoti. Sukanliyjy rotoriy rezervuary pilnan uzpildynui
skys€iu (alyva) kiekviename dangtyje yra kamitis, kurioc vi-
dinis galas savo plokStumos dalini yra atsirémes i cilindro
sienelés galg, o likusia, didesne plokStumos dalimi, sutam-
Da su dangCio vidinic pavirsiaus plokZtuma. Kan¥iai yra
vienodo diemetrc ir svorio, lygaus kam3cio diametro dangCio
medziagos svoriui.

Ant sukanCiojo rotoriaus storesnicjo ritinio 7
veleno yra standziail itvirtinti du, atitinkanane
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vienas nuo kito, viencdo diametro ir vienods (rumpliy skai-
iy turintys centriniai k“umpliaraéiai taip, kad ftie
jungiancios centriniy krumpliaraciy atitinkamy krumpliy
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Tiy sukimosi aSiai. Ant sukanZiojo rotoriaus storesniocjo
veleno vidurio, vieﬂddame atstune tarp cenfriniy krumplia-
raéiq}yra uzdstas laisvai vtesisukantis dviejuose vienodo
vidinic ir vienodo iSorinio diametro guoliucse bei du C
*alaes Tormos krumpliaradius idvien Jjungiantis Jungiantysis
Krumpliaratis taip, kad kiekvienas vienodo diasmetro ir vie-
nodg viainiy krumoliy skaiciy turintis C raidés fcruos
Krumpliaratis krumpliais yra atgreitas i atitinkanc centri-
nio krumpliaracio puse, o tiesds, Jungiancios C raidads For-
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moskrumpliaraliy atitinkamy vidiniy krumpliy virsines yra
TeCics tarpusavyje bei sukanciyjy rotoriy sukimosi

g
Siai. Abu C raidés formos krumoliara01a1 u231oalgla vie-
[J

o)
1pr suotl vienodo vidinio diametro ir vlencdo‘iécrinio dia—

liai. DidZiuyjy hermetiniy guc-

Q

etro didieji hermetiniai gu
11q iSorinis diametras ir plotis yra lygus C raidés rormos
kKrumpliaraliy Zieciniy iéimq diametrui ir picciui.
Sukanliyjy rotorig pirmasis centrinis Kruoplieratis

krumpliais yra sujungtes su pirmcjo sukamojo xrumoliar
krumpliais ir pirrmojo keliandicjo krumpliaracic krumnli
O antrasis centrinis krumpliaratis krumplizis yra 3uju
Su antrojo suxemojo krumpliaradio krumpliais ir antrocjo ke-

lianciojo krumpliaredic krunpliais talp, kad sukazyjy krum-
pliaraCiy sukimosi adys, Kelianciygjy krumpliaradiy suximosi

4

0]

asys yra lygiagredio
yra vienoje horizontali

sukanCiyjy rotoriy susimosi agiai ir
oje

DlokEtumoje su Ja. Centriniy

Cy

o

krumpliaradiy sukimosi agis suta ampa su sukanciygjuy rotoriy
sukimosi asimi.

Pirmasis C raidés formos krumpliaratis vicdinisis krum—
oliais yre sujungtas su pirmcjo sukamod
krumpliais ir pirmojo kelianciodic kru
tain, kad jie sukasi vienoje vertikali

ci

t
u S
formos FTU‘Dl‘ardtlb VlﬂlulolS (rumpliais yra sujung
umonliia t

as su

anu_OJO skamojo krumplisracic krumpliais ir an TCj0o XKelian-
Cicjo krumpliaradio krumpliais talp, kKad Jjie sukasi viercje
vertikalicgje plckétumoje kKartu su antruoju centriniu krump-

ant
liaraciu. Sukantiyjqg- rﬂtgrlq‘sukimosi asis atramos neturi,
C aou sukamieJl krumpliaraciai, per atitinkzous ¥rumplius,
gauna vienodg apkrovimsz.

Sukanciijy rotoriy sukimosi asis sutazpa su U raidés
Tormos pusziedziy sukimosi aginis, o sukandiyjy rotsc
ienas U raidés formos pusziedziy vidinio pavirdizus nelie-—
C¢ia. iAnt sukanéiojo rotoriaus storesnio veleno, taro at
Tinkany centriniu krumpliaraziy ir atitickany U raidés for-
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mos pusziedziy yra uZdasti du. viencdo vidinio diametro ir
vienodo iSorinic diametro, centriniai hermetiniai guoliai.
Centriniai nermetiniai guoliai sukasi atitinkamy cidZiuju
nerpetiniy guoliy sukimesi plokStumose. Antsukamujy ir ke-
lianciyjy krucpliaraCiy suxinosi asiy, didZiyjy ir centri-
niy hermetiniy guoliy sukimosi plok3tumcse,yra hermetisdkai
uzdéti du, gofruotos, nepralaidzios skysciui (alyvai) me-
dZiagos Ziedus turintys ties atitinkamonis sukiumosi asSimis,
Karterio Soniniai diskiniai Liedai, kuriy iSorinis diamet-
Tas yra lysgus vidiniam didzicjy hermetiniy gucliy ciametrui,
¢ vidinis diametras yra lygus centriniy nermetiniy guoliy
iSorinian diametrui. Karteric Soniniy diskiniy Ziedy, nesi-
sukanciy apie savo sukimosi &3i, virSutingse ir aspatinédse
dalyse yra kam3Ciai karterio uZpildymui reikiamu kiekiu eks-
ploatacinio tepzalo bei jo peakeitimui.

' Jungiantysis krumpliaratis krumplieis yra sujungtas su
Jégos dirZo vidiniais krumpliais,,kurie, savo rucitu,yra
sujungti su darbinio krumpliaracio, stand#?iei itvirtinto ant
Jc horizontalios sukimosi asSies, lygiasgreCios sukanliudy ro-
toriy sukimosi aSiai, krumpliais taip, kad Jungiantysis ir

darbinis krumpliaraciai sukasi vienogje vertikalioje plcksStu-

™

moje, o jegos dirzo sSonai neliecia C raidés rormos krumplia-—
raCiy. Darbinioc krumpliaradic sukimosi ais yra itvirtinta
atramose. )
Ant sukamyjy ir kelianciyju krumpliaraciy individualiy,

standziai itvirtinty U raidés formos pusziecdziucse, sukiumosi

asly galuy, esanciy sukanciyju rotoriy pusise, yra itvirtinti
keturi suxanciujy rotoriy Sukimosi stavilumo palaikymo bel
Ju blokavimo irenginiai, leidZiantys neutralizuoti sukanéiy-
Juy rotoriy suximosi pasgreiti, igalinantys kontrolivofti su-
kanliyjy rotoriy centriniy krumpliaracdiy krumpliy sukabvinimo
su atitinkamy sukamyju ir keliandiyjy krumpliareliy krumpli-
ais vienodsg eksplcatacini gyli pei sukanciyjuy rotoriy suki-

L.,

.osi agies lygizgretumg sukamijy ir kelianCiyjy rumpliara-

¢iy sukimosi aSims, bet neleidZiantys sukantiesisms rotori-
ams pasislinkti horizontalia «ryptimi skersai ir iSilgai Jy
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sukimosi eSies pei vertikaliai auxStyn,isvengient papildo-
o apkrcvinio ant sukanéiujq cotoriy suxirosi asies. Sukan-—
¢iyJy rotoriy sukimosi stabilumo palaikymc bei jy blokavi-
no irenginiai kartu su U raidss Tformecs pusiiedZziais atlie-
ka sukandiyjy rotoriy avariniy Zieduy vaidmeni.

Ant sukandiyjy roteriy individualiy sukimosi asiy ga-
1y, ties sukandiyjy rotoriy cilindry dangiais, yra stan-
dZiai itvirtintos horizontalios, statmenos atitinkamo su-
kan&iojo rotoriaus pilnavidurio/tudciavidurio pusritirio
formos statoriaus pagrindo plokStumai, rankencs - variklio
paleidimo, stabdymo ir reguliavimo irenginial taip, kad
laisvieji rankeny galai yra orientuoti i atitinkamy sukan-—
Ciyjy rotoriy rezervuary puse.

Sukanciyjy rotoriy su neuzpildytais skyséiu (alyva)
rezervuarals, svorio centras , Jjy sukimosi asies atiZvilgiu,
yra sukanCiyjy rotoriy sukimosi asSyje. UZpildzius sukan-
C¢iujy rdtoriy regervuarus, esandius vienoje sukanciyjy ro-
toriy sukimosi aSies atzvilgiu puséje, atitinkamo tankio
skys&iu (alyva) ir esant atitinkamy pusritinio formos sta-
toriy pagrindy plokStumoms vertikalicje padétyje, sukandiy-
Juy rotoriy svoric centras pasislenka horizontalia kryptimil
link uZpildyty skysCiu rezervuary, atstumu, lygiu sukanciy-
Ju roteriy centriniy krumpliaracdiy optimaliam spinculiui.
Pastaroji salyga igalina aastoviai epkrauti sukamyjuy krump-—
liaraciu krumplius sukanciyjuy rotoriy centriniy krumpliara-

iy krumpliais Simtaprocentine paliy sukanliyjy rotoriy, Jy

sudedamyjy daliy bei uZopildyto skyscio (alyvos) jy rezervu-

(o]

=]

aruose Svoriq suma. Tuomet kelianliyju kruamplieraciy kramp-

|

1lig keliandicji Tunkcija lygi auliui. Bsant centriniy kruz-
pliarediy spinduliui mezZesnilam uZ optimalyji, xelianciygjy
krumnpliaraciy krumpliy keliancioji runkcija virsta keliamg-
ja/sukangja sukanliyjy rotoriy ceatriniy krumpliaraciy kru-
mpliais, Tunkcija.

Kiekvienam sukanCiyjy roteriy cilindru konkreciam vi-
diniam diametrui bel sukanciiujy rotoriuy sudedaryjy daliy
konkrediai svoriy sumai yra konkretus optimalus sukantiyj
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rotoriy centriniy krumpliaraciy spindulys/diametras. Maksi-
malus variklio galingumas pasiekilamas, kail sukanciyjy roto-
riy centriniy krumpliarac¢iy spindulys yra lygus arba naZes—
nis uzZ jy optimalyji spinduli.

Gravitacinio variklic gzlingumas didéja didsjant sukan-
C¢iyjy rotoriy cilindry ilgiui, diametrui, C raidés formos
kKrumpliaraliu diametrui, sukendiujy rctoriy svoriui bei ma-
zejant sukanciuyjy rotoriy Jjurgiandiojo krumpliaradio ir
centriniy krumpliaracdiy diametrans.

Sukanciyjy rotoriy centriniu krumpliaraliy diametras
ir krumpliy skaidius yra pusentro karto mazesnis uZ jungian-
¢iojo krumpliaralio diametre ir krumpliy skaidiy, du su puss
karto maZesnis u? sukanliujy ir kelianciujy kr ¢pllaraé'
diemetrsz ir krumpliyg skaiciu, SeSis kartus ma:
raidés formos krumpliaraciy diametra ir Krump
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Centriniy krumpliaracCiy dianetras yra 3esis kartus mazZesnis
uz sukanCiyjy reotoriy cilindry vidini diametrg.

Visy tarpusavyje besiliecianciy krumpliaradiy plodiail
yra lygus, o krumpliail vienocc mocdulic. J2g0s diric ploetis

yra lygus darbicio krumpliaracio plocdiuil ir yra tiek karty
nazesnis uz jungianCicjc xrumpliaracic ploti, |

Zzzs savo Sonals neliesty C raidss FTormos Krumpliaraciy, su-
darant darbinio krumpliaracic Sukimosi & i
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variklio skersinis pjavis nhorizontalicds, eincncicje ver su-
kandiyjy rotoriy sukimesi asi, plokstumoje

Gravitacini varikli sudaro du, vierocdg cdismetre ir vie-
nodg krumpliy skaiciy turintys, sukamieji kKrumpliaraliail 1,
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g
2, kuriy sukimo Jjudesiui pelaikyti kravis yra du, vienodo
e TUuss

.

dydzic ir sverio, sukantiejl iavidurio ritinic feracs

()

rotoriai 3, du, vienodo dydzio ir svorio, pusritinio/D rai-

dés formos statvoriai 4, neuis is atitinkamo tankio sSky-
stis (alyva) 5, kuriuc yra piln
juy rotoriy 3 likusios vidings erdves — rezervuarai 6.

nti
tinai uzpilcytces sukancCiuy-

Sukamieji krumpliaradisi 1,2 savo atitinkamomis indi-
vidualionis, norizontaliomis sukimcsi asi
tinti dviejy, viencde dydZic ir sverie, U raidés

Ui
‘,J
1
’_l
[92]
-3
m
<
3
48]
Ly )—J
t
<
""‘
j'
|

U$] O

pusziedziy (skers niame pjavyJde tei lygziaSonds trepsc
formes - ifilginiame pjivyje) 9, esandiy atitinkamame at-
stume vienas nuo kito, virdutiniy de$iniujy pusiy viduri-
nése dalyse taip, kad sukamy/u krumpliaraliy 1,2 atitinka-
nos individualios, norizontaiios sukimosi asys 7,8 yra vie-
na kitcs tssinyje bei statmencs U raidss foraos pusziedziy
9 1V51a0rc01cns sukimosil ploclkstumoms.

U raidés formos pusZieduiy 9 virsutiniy halrlq*" pusiy
vidurinése dalyse savo indiv:idualiomis, horizontalioals su-
kKimosi agimis 10,11 yra itvirtinti du atitinkami keliantie-
ji krumpliaradiai 12,13 teip, kad¢ kelianliyju krumpliaraliy
12,13 atitinkamos sukimosi asys 1C,11 yra viena kitcs tgsi-
nyje bei lygiagredios sukamy,u krumpliaraCiy 1,2 atitinka-
mons sukimosi adims 7,8, o sukamyjy krumplisraliy 1,2 ir
kelian¢iyjy krumpliaraciy 12,13 etitinkamos sukimosi asys
7,8,10,11 yre vienoje horizentalioje plc j
Sukamyjy krumpliaradiy ..,2 diametras ir krumpliy skeal-
gius yra lygus kelianCiuju krumpliaraliy 12,13 diametrul ir

11 ui. Sukamieji krumpliaraciai 1,2 ir kelian-
tieJi krumpli raéiai312,13 laisvai sukasi guoliucse 14 apie
savo individualias atitinkamas sukicosi a8is 7,8,1C,11, Ku-
rics yra stand?iai itvirtintes U raidés forros pusziediiy &
atitinkenmy virsutiniy dediciujy ir kairiyjy pusiy viduri-
niosiose dalyse ir yre vienccai rnutolusiocs nuo U reidés for-
nos pusiiedZiy 9 bendros sukimosi asies 15 bel yra vienoje
horizcontalioje plokstumoje su ja.

U raidés Tormos puszied:iiai 9 yra patalpinti i Jy is-
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orine Terms atitinkandius atraminius lovelius 16 taip, kac
atraminiai loveliai 16 neleidZia U raicés formos puszie-
dfiems 9 pasislinkti, vienas kito ativilgiu, skersai, ver-
tikaliai bei i8ilgai Jju horizcontalios sukimesi asies 15, o
leicé#ia jiems tik pasisukti apie jg. U raidés Tormos atra-
miniai loveliai 16 yra itvirtinti norizontalioje plokstu-
noje esandio ¥ reidés formos varikiic korpusc 17 virsutineé-
se viduriniosiose dalyse taijy, kad atraminiy loveliy 16 vi-
r3utinés,pusss, variklioc korpusas 17 yra vienoje horizonta-
licje plok8tumoje kartu su U raidés formos pusziediiy 9 su-
kimosi asimi 15.

U reidés formes pusiiediiy 9 (iSilginiame puvyje -
lygiaSonés trapecijos formos) pagrindy vidinése pussse yra
puszied#iy krumpliaraliai 18, kurie kruampliais 19, pro is-
imas 20 atraminiy loveliy 16 pagrindiy vidiniy pusiy cent-
ruose, yra sujungti su sincoroninio ritininic krumpliaralio
21, sukimosi aSimi 22 pritvirtinto prie atraminiy loveliy
16 pagrindy iSoriniy pusiy csentry, krumpliais 23 taip, kad
sukamyjy kruampliaradiy 1,2 ir keliandiujy krumplisradiy 12,
13 atitinkamos individualics sukimosi asys 7,&,10,11 yra
vienoje norizontalioje plckStumoje. Prie sinchroninio ri-
tipinio krumpliarelic 21 sukimosi aSies 22, esancios isvien
su juo, vieno gale yra pritvirtinta ranksnglé 24, igalinan-
ti sinchronigkai kentroliuotl ebiejucse U raid2s formos
pusziedZiuose § standiiei itvirtinty sukamusy kruTgl
3

< &

1,2 ir kelianC gju krumplizraciy 12,13 atitinkan
A

Ml
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o
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bel jos horlzontaLqu.

Du, vienodc dydZio ir svorio, tudciavidurio ritinio
Tormos sukantieji rotecriai 3 yra sudaryti is dviejy, vieno-
do ilgio, sveric, vienodo vidinio diametro ir viencdo iso-
rinio diametro cilindry 25, <urie skritulic Tformes, vieno-—
do dycd#io ir svorio, dugnais 26 yra tarpusavyje sujungtl
itinic formos

-

vienodo ilgio ir patalpirtails vienas Kitame
velenais 27 taip, kad ebiejy sukanciyjy rotoriy 3 sukimosi
aSys 25 sutampa. Sukanéiyjy rotoriy 3 velenai 27 yra pada-
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ryti iSvien su atitinkamais dugnais 26, c¢ pastarieji isvien
su atitinkamais cilindrais 25. Velenai 27 yra tarpusavyje
sujungti fiksucjanuoju varitu 29, neleidZiandiu sukantie-
siems rotoriams 3 pasislinkti vienzs kitc ativilgiu, isil-
gai ju sukimecsi aSies 26 bei pasisukti, vienas kito atzvil-
giu, apie jg.

Sukantieji rotorisi 3 uZsibaigia vienodo dydiic ir
svorio skritulio formos dangCisis 30, kuriy diametras yra
lygus cilindry 25 iSoriniam diametruil. Dangéiai 30 yra pri-
tvirtinti prie cilindry 25 sieneliy tolygiai, kas 40° i~
déstytais devyniais varitais 31 taip, kad dangciy 30 ir su-
kanCiyjy rotoriy 3 sukimosi aSys 22 sutampa. Dangdiy 30 ir
cilindry 25 Jjungiamasis pavirs$ius yra padengtas hermetiku
32. Sukandiuyju rotoriy 3 dangliy 3C ir dugnu 26 centruose
yTa vienodo vidinio diametro ir vienodo iSorinioc diametro
hermetiniai guoliai 33, kuriuose laisvai sukasi sukanciujy
rotoriy 3 sukimosi aSys 23. Sukanciyjy rotoriy 3 sukimosi
agiy 28 diametras yra lygus hermetiniy guoliy 33 vidiniam
diametrui. Hermetiniei guclizi 33 sukanciydy rotcriy 3
dangciuose 30 ir dugnuocse 26 yra ipresuoti teaip, kad jy vi-
dinés briaunos sutampa su dangfiy 30 ir dugny 26 vidinémis
vloksStunomis.

Ant kiekvieno sukaniojo tusCiaviduric ritinioc Tormos
rotoriaus 3 sukimosi afies 23 dalies 34, esanlios vidingje
atitinkamo sukanliocjo rotecriaus 3 erdvéje, varitais 35 yra
standziail pritvirvintas pusritinio/D raidss Tormos lengvo
netalo (diuraliuminio) pilnaviduris statorius 4 taip, kad
sukanfiyju rotoriy 3 ir statoriy 4 sukimosi aSys 25 sutan-
pa. Pusritinio formos Statoriy 4 cdiametras yra maksimaliai
artimas (iki lygaus) sukanigjy rotorig 3 cilindry 25 vi-
dinian diametrui, o ilgis yrz maksimaliai srtimas (iki ly-
gaus) cilindry 25 vidiniam ilgiui taip, kad sukantieji ro-
toriai 3 laisvai sukasi apie staetorius 4. Fusritinic for-

mos statoriy 4 iScrinis pavirdius ir sukanciuju rotoriq 3
vidinis pavirsius yra Slifuctas. Suk iu

ar €
zervuary 6 uzpildymui skysciu (alyva) 5, kiskvienane dang-—
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tyje 30 gra itvirtintas kamstis 36 taip, kad jo vidinis ga-
las savo plok&tumos dalimi yra atsiremss i cilindro 25 sie-
neles cala, o likusia, didesne plokstumos dalimi, sutampa
su dangéio 3C vidinic pavirisus plokstuzma. wamEfiai 36 yra
vienodo diametro ir svorio, lygaus kam&dio 36 diametro dy-
dZio dangCic 30 medziagos svcriui.

Ant sukainciocjo rotoriaus 3 storesnicjo ritinio

To
veleno 27 Yra standziail itvirtinti du, etitinkamame atstu-
me vienas nuoc kito, visenodo diametro ir viencds krumpil
skaiciy turintys centriniai krumpliaraciai 37,3%Z talp kad
tiesds, Jjungianlios centriniy krumpliaraciy 37,38 atitin-
kamy krumpliy 39,40 virSines yra lygilagrecios tarpusavyje
bei sukanciyldy rotoriy 3 sukimosi aSiai 28. Ant sukanciojo
rotoriaus 3 storesniojo veleno 27 viduric, %taro centriniy
krumplisraciy 37,38 yra uidétas laisvail tesisukantis dvie-
juose vienodo vidinio ir vienodo iSorinio diamestro guoli-
uose 41 bei du C raides formos krumpliaralius 42,43 iSvien
Jungiantis jungiantysis krumpliaratis 44 taip, kad xiek-
vienas vienodo dizametro ir vienodg atitinkamy vidiniy

©p1iy 45,46 skaidiy turintis atitinkanas C raidés Tor-
rumpllaratis 42,43 atitinkamais viciniels krumpliais
o

‘\: )
45,45 yra atgraitas ( fle“th“t%s) i atitinkamo cantrinio
1D

edinénis isimomis 47, kKuriose yra ipre-

Ji nermetiniai guoliai 4$&. DidZiuju hermetiniy gueliy
S 0
42,43 Ziediniy iSimy 47 ciemstrui ir plcciu
iydy rectoriy 3 pirmasis cerntrinis krumplisrat
37 Krumpliais 32 yra sujungtas su pirmojo sukancjo
‘rurplizis 49 ir pirmojo kelieancicjo krumpli

33 Krumplials 4C yra sujungtas su antrojo sukamcjo krum
liarac¢io 2 krumpliais 51 ir antrojo keliancioje krumplia-
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raCic 13 krumpliesis 52 taip, kad sukamqjq krumnii

—\‘1

a
,5, keliancCiyjy krumplizraciy
1C, 11 yra lygiagreci

2 atitinkamcs sukimosi aSys
12,13 atitinkamos sukimosi asys
sukanCiyjuy roteriy 3 sukimosi agiail 28 ir yra vi
rizontalioje plokStumoje su ja. Variklio, imontuoto
lioje transporto priemonéje, nasteroji selyga yra is dalies
kontroliuojeama irenginiu 24.

Pirmasis C reidés Tormos krumpliaratis 42 vidiriais
Krumplieis 45 yra sujungtas su pirnojo sukamojo krumplia-
racio 1 krumpliais 49 ir pirnojo kelianciojo krumpiisraclio
12 krumpliais 50 taip, kad Sie krumpliaracCiai sukasi vie-
noje vertikalioje plok3tumoj=s kartu su pirmucoju centriniu
krumpliaraciu 37. Antrasis C raidés formos Krumplisaratis
43 vidiniais krumpliais 46 yra sujungtas su antrojo sukamo-
Jo krumpliaraCic 2 krumpliais 51 ir antrojo kelianciojo
Arumpliaraéio 13 krumpliais 52 taip, kad Sie krumpliaraciai
sukasi vienoje vertikalioje »lokstumoje su antruoju cent-
riniu krumpliaracéiu 38.

SukanCiyjy rotoriy 3 suxkimosi asSis 2 atramos neturi,
o sukamieji krumpliaraciai 1,2 per krumplius 49, 51 gauna
viencdg apkrovime. U raid2s “ormos pusiiedziy 9 sukimosi

adis 15 sutampa su sukandiuji rotcoriu 3 sukimosi a8imi 25
< s . b

tadiau sukancCiojo rotoriaus 3 storesnis velenas 27 U rai-
Ant

(13

dés Tormos pusZiedZiy 9 vidinio paviriiaus nelied
sukanciyju rotoriy 3 steresniojo veleno 27, tarp atitinka-
my centriniy krumpliszradiy 37,33 ir U raidés formos pus-—

ziedziy 9, yra uZdéti du, vienodc vidinio diametrc cvei vie-

=
fOb)

}4.
wn

ncde iscrinio diemetro, centriniai hermetiniai gucl 3
Centrinizi nermetiniai guoliai 53 sukasi atitinkanuy didZiy-
Ju hermetiniy guoliuy 48 sukinosi nlokStumoss. Ant pirmejo
sukamojo krumpliaracic 1 ir pirmcjo keliandiojo krumplie
Cio 12 atitinkemy sukimosi agiy 7,10 bei ant antrojo suka-
mojo krumpliszradio 2 ir antrojo kelianCicje krumplieracdio
13 atitinkamy sukimosi adiu &,11, didZiuju nermetiniy guo-
1i
kimosi plokSturose yra hermetifkai uiZdeti gofruotos, nepra-

I 45 ir centriniy nhermetiniy gucliy 53 atitinkamcse su-

<

)

laicdZios gkysCiui (elyvai) medZiagos Ziedus 54, ties atitin-
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kamonis sukimosi aSimis 7,8,1C,11 turintys, du karterioc 55

Soninisi diskiniai
lygus vidiniam did
vicinis dizmetras
iSoriniam diametru
1esisukanciy apie
€se dalyse yra kam
lingu kiekiu eksopl
Jungiantysis
gtas su jézgos dirz
ruoztu, yra sujung
iai jitvirtinte ant
giagreCios sukandi
liais 64 taip, kad
nis krunpliaratis
dirZo 6C Sonai neli
43 . Darbinio krump
tinte atramcse 65.
Ant sukanujy
liaraCiy 12,13 ind
tinty U reidés form
asiy 7,8,10,11 gal:
3} pusése, yra itvi
nosi statilumo pal
leidZiantys neutra
greiti, igalinantys
riniy krumpliarali
nirmo su atitinkamy
kelianciyju krunm
51,5C, 52 v1enodﬂ

Ziedal 56, kuriy ifocrinis diametras yrea
ziojo nermetinio guclio 4& diametrui, o
yra lysus Ceantrinig hermetiniy gucliy 53
i. Karterio 55 <oniniy diskiniy Ziedy 55,
savo sukimosi asi, virszutinése ir apatin-

:3¢ial 57, karterio 55 u%rildymui reika
i.

oatacinio tepalo 5& bel jo pakeitimu
kKrumpliaratis 44 krumpliais 59 yra sujun-—
o 6C vidiniais krumpliais 61, kurie savo
ti su darbinic krumpliaracio 62, standi-
Jo horizoatalios sukimesi z3ies 63, ly-—
yJy rotoriy 3 sukimosi aSiai 22, krump-
Jungiantysis krumpliaratis 44 ir darbi-
62 sukasi vienoje plok3tumnoje, o jézos
ieCia C raidés formos krumpliaradiy 42,
liaraCio 62 suximosi aZis 43 yra itvir-

krumpliarzciy 1,2 ir keliand
ividualiy, norizontaliy, stan
105 pusziedZiucse ¢ atitinkamy sukimosi
4y, esancCiy atitinkamy SL<~u51gjq rotoriy
rtinti keturl Sukanciyjy rotoriy 3 suki-

5
3

-
)

aikymo bel Jjy blckavimo irenginiai 65,

)

lizucti sukandiyju roteriu

0

i

o)

f
1

{.

1 3 sukimo

s kontreiiuceti sukenfiyjy ro i
y 37,32 atitinkamy krumdliu 39,4C suka
aukam%Jq krumpliaraciy 1,2 ir atitinkany
liaradiy 12,13 atitinkamais krumpliais 49,

<t

@]

3

]

o
W
e
]

|

H o

|

(SOTOatacini gyli beil sukenliigju rotoriy

&

3 sukimosi asies 22 1ygiagretuma sukanufy krump iara5iu 1,2

ir keliendiuyju kru

i
beil VGIthallal aukstyn, isvenziant papil-
sukanc¢iyju rotoriy 3 sukimos j
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SukanCiujy roteriu 3 sukimosi stabilumo palaikymec bei jy

blokavimo irenginiai 66 kartu su U reidés formcs pusiiedi-
iais 9 atlieka avariniy Ziedy vaidmeni.

S Su-

)

Ant sukanciyjy rotoriu 3 sukimecsi asies galy,

! a——
ii

n o

sukanc¢iyjy rotoriy 3 cilindéry 25 dangliais 3C, yra

QO <+
[9%]

Su-—

Q)
£

dZziai jtvirtintos horizontaliocs, statmenos atitink
sukanCiojo rotoriams 3 pusritirnioc formes statoriaus 4 pa-
grindo plokStumai, rankenos - variklio paleidimo, stabaymoe
ir reguliavimo irenginiai 67 taip, kad laisvieji rankeny
67 galai yra orientuoti i etitinkamy sukandiuju rctoriy 3
rezervuary 6 pusg.
SukanCiyjy rotoriy 3 su neuZpildytais skysciu (alyva)
5 rezervuarais 6 svoric centras yra sukandiyjy rotoriy 3
28. UZpildZius sukanciyjy rotoriuy 3 rezer-

sukimosi asyje :
vuarus 6, esancius viencje sukanliygjy rotoriy 3 sukimosi
aSies 28 ativilgiu puséje atitinkamo tankio skysdiu (alyva)
5 ir esant atitinkamy pusritinio formos statoriy 4 pagrindy
>lok&tumoms vertikalicje paddtyje, sukandiyju rotoriy 3
sverio centras pasislenka horizontalia kryptimi link uZpil-
¢yty alyva 5 rezervuaru 6 atstumu, lygiu sukancéiujy rotoriu
3 centriniy krumpliaraliy 37,35 optimaliam spinduliuvi. Pas-
taroji sglyga igalina epkrauti sukamgjy krumplia
atitinkamus krumplius 49,51 siakanciujy rotoriy 3 c
krumpliaracdiy 37,38 atitinkamais krumpliais 39,4C Slmtapro-
centine paliy sukanciujiy rotofiq 3 sudcdazujq daliy bel ui-
Z

pildytos elyvos 5 rezervuarucse 6 svoriy suzz. Tuomet ke-
iy

Kl
ot
N

liandiyjy krumpliaraci

=
'~<',

liancioji funkcija
¢iy 37,38 spinduliui maZesniam uz
krumpliaracdiy 12,13 atitinkemj krumcliy 50,52 keli
Tunkcija virsta keliamgja/sukamaja sukand t
centriniy kruwmpliazradiy 37,38 atitinkanail
4C, Tunkcija.

Kiekvienan sukanCiujy rosorit

g&-—.
A%
O
14
-
=
o]
0
H

Ciam viencodam vidiniam diamstrui bei sukandiyjg rotoriy 3
u

kaitant alyv

Kt
o
'.j
[
&
¢}
o
<
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kreCiel svoriy sumai yre konkretus optimalus sukanCiyjy ro-

iy 3 centriniy krumpliaradiy 37,35 spindulys/dismstras.
liaksimalus variklio galinzumas pasiekiamas kai sukanciujy
rotoriy 3 centriniu krumplizraliy 37,38 spindulys yra lysus

o
roa mazesnis ui ju
i )
U

ry 25 ilgiui, diame s OITos krumpliaraciy 42,
43 diemetrui, sukenciyjy rotoriy 3 sudedamyjy daliy svoriui
bel maiéjant sukanCiujy rotoriy 3 Jungiancicjo krumpliarz-
Clo 44 ir centriniy Krumplisaraciy 37,33 dienetrans.

Y raidés formos variklic korpusas 17 apatine daliami 45
yra itvirtintas atramoje 69 rorizontalioje plckitumoje tain,
kKed apeatiné variklio korpuso 17 dalis 68 vra statmena su-

kanc¢iujy rotori
zontalioje plok

lies 68 yra pritvirtintas ijrenginys 70, kuriuo yra kontro-
rizon-

liuojamas sukanCiujuy rctoriu 3 sukimosi adies 28 h
a

telumas, jeigu variklis vra eksploatucjatas imontuotas mo-—
’ = v Papa/) sadoridul //apa/‘?jpc/a
. .. & . a
ilioje transporto priemoridic. ' e Xyl gFe X k/7 /20 X
billoje SnSPOSLo Drie “ /:crlnﬂ:ez{;"’ag Yeafpine FL
Sukanciyjy retoriy 3 centriniy krumpliisradiu 37,35 di-
P a

¥

-

i
apetres ir krumpliy skailius yra pusantro karto ma¥esnis
T 2

uz Jungianciojo xrumpliaralic -44 diametrs ir krumpliy skai-
Ciy, du su puse karto ma¥esnis uf sukanyjy Krumplizraciy 1,
2 ir kelianCiyldy krumpliareliy 12,13 diszmetrs ir Krumpliy
SKailciy, SeSis kartus na?® ;

lieraciy 37, ametras yra. 3e3i tus mazesnis u? su-
kanCiuju retoriy 3 cilindry 25 vidini ciemetrs. Visy tar-
busavyje besilielisnCiy krumpliaraliy plodiai yra lygis, ¢
krumpliali - viencdo modulio. J2gos dirZc 6C plotis yra tiek
kKartu msZesnis u? jungienficjeo krumplizradic 44 pl

Jégcs dirZas AC save Sonais neliedia C raidéds formos krump-
1 U 42,43, sudarant darbinio kKrumpliaradio 62 sukimosi
3 su ho ¥

rizontalia linija iki 3C kanmpz beil
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krumpliaralio 62 plociui. Jex
iy 61 vei JungianZiojo krurm]

=
&
b
H
o
=
\)

1i
krumpliaralic 62 atitinkam

Gravitacinis dviejy rotoriy variklis veikia Siuo princi-

zontelig pad2ti, sukancCiyjy rotc
dyti skys¢iu (alyva)5, perstumiami i ded¥ing, sukamCliy
toriy 3 sukimcsi afies 26 ativilgiu, puse. Alyva 5,

i |7

=
taciniy Jegy ve ama, spaud#ia ant sukancigjy rotori
velenc 27 itvirtinty centriniy krumpliaraéiy 37,35 &t
kamais Krumpliais 39,40 sukangjy krumpliaraliy 1,2 at

@]
)

kanus krumplius 49,51 papildoma Jjéga ir sukamiejli kKrum
su 1

P
radizi 1,2 pradeda suktis prie$§ laikrodZio rodyklsg. Savo
rucZtu sukamieji krumpliaraé;al 1,2 per krumplius 49,51 su-
kaatitinkamus C raidés formos krumpliaracius 42,43 per ati-
tinkanmus vidinius krumplius 45,46 bei Jungisantiji krumplia-
rati 44 prie$ laikrodiio rodykle. C raidés Ifcraes krumplia-

rediai 42,43 per atitinkamus vidinius krumplius 45,45 suka
keliandivosius krumpliaracius 12,13 per atitinkenus Krump-
1ius 50,52 teip pat pried laikrodZic rodykle. Keliantieji
krumpliaradisi 12,13 per ativtinkamus xrumplius 5C,52 suka/
kslia centrinius krumpliaralius 37,33 per atitinkanmus Kruxn-
plius 33,40 pagsl laikrodiic rodykls. Siuc metcdu yra pil-
rnai isisevinzsme krintanCio kunc energija.

aci
variklio paleldin
Da

I ¢ime, stabdymo ir regul
rankenas 67 sukus 90 pries laikrcdiio rodykle ir tuo su-
lyginus sukandiujy krumpliaraliy 1,2 atitinkamy xrumpliy
49,51 ir kelianZiuju krumpliaraliy 12,13 atitinkeny Krump-

liy 5C,52 apkrovineg g foriy 3 cenirinly £Krund-
liaradiy 37,33 atitinkamais krumpliais 39,4C, t.y. sulysi-
nus gravitaciniy je;q velkimg 5uk;nc1;;g roter tri-
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kandiyjy krumplizraciy 1,2 ir keliandiyjy krumpliaradiy
12,13 atitinkaaus krumplius 49,51,50,52. Variklis yra su-
Stabdomas ir pasukus tiktei vienc sukandicjo rctoriaus 3
variklio pale N liavirco irengini - ran-
keng 67 180° prief ar pagel laikrod#io rodyklg. Pasukus
aviejuy sukanciyjy rotoriy 3 variklio paleidinmo, stabdyxo ir
regulisvime irenginius - ranxenas 57 12¢° prief ar pagal
laikrod#io rodykleg, veriklis (sukantieji rotoriei 3) sukasi

i prieSinga puss.
Patentuojame gravitacinio dviejy rotoriy variklic kon-
strukcija igalina padidinti sukimo momernts bei paSalinti
krivio iScentriniy Jjégy veikimg. Variklis nenaudoj& kuro,
yra ekologisSkei Svarus, nekelia vibracijos, triuxsmo, pati-

kimai veikia gravitaciniu jézy veikime sTercje.
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1. Gravitaciris dviely rotoriy variklis, pagristas

0\

grevitaciniy j2zy veikimu, dirbantis ilgalzikés nspusiaus-
vyros rezime, turintis vertikalyji sukamgji disks ir kr
vius suximo judesiul palaikyti, bes i s kiriar -
¥t i s tuo, kad sukamasis diskas yra dy, vienodg diametrs ir
vianoda krumplig skeiciy turintys sukamieji krumpliaraliai
@ kuriyg sukimo judesiul pzleikyti krivis ypra du, vieno-
do dydzio ir svoric, sukantieji tusSdiaviduric ritinio for-
mos rotoriai 3, kurie yra sudaryti i& cilindry (25), skritu-
lic Tormos dangéiy (30, kurie yre pritvirtinti prie cilind-
ry (25) tolygiai, kas 4c° iédéstytais devyniais varztais (31)
taip, kad dangfiy (3C) ir sukandiyjy rotcriy (3) sukimosi adys
(28) sutampa, skritulio Tormos dugny (26), ritinic formos ve-
1enq(2%, cu, viencdo dydZio ir svorio, lengvo metalo Dln~—
viduriai pusritinio/D raides formos statoriai (4), kuriy pa-
grindy ploksStumoje, pagal visg pagrindy perimetre yra ui-
klijuota elastinga, atspari skyséiui (alyvai), trindiai,
karidiui, €aldiui rombe formos hermetiné barpiné (71) ir ns-
uzSzlantis atitinkamo tankio skystis (alyva) (5) kuriuo yra
pilnutinai uzpildytos sukandiyju rotoriy (3! likusics vidi-
nés erdvés - rezervuarai (8, a
jungiam:sis pavirsius yra padsngtas hermetiku
2. riklis
T 1s tuo, Kad su
su dugnzis (28, ¢ ovas T
velenais 27, ant ku e
i i dg Krunpliq skai6iu furintys centriniai
c

E \ giancios centriniy
krumpliaradiu (37, Bv)dbthHKle krumnpliu 89,4G)v1;§ines yIra
lyziazrecios ta”pusavyJe bel sukanciQJq rcteriy sukimosi

74 .

ZU0 Wucse Gl) vienoda
iy (37,38) bei velearol
vienode diametro

N
-]

i Q
ne atsfuue t¢1p centriniy Krumpliara-
' )VldUL/JS lais i

D

(@3 O< ct,

-
-

\2
vienoda vidiniy kruz

'._h
k)

\ pLs
C
03}
T~
N
S
2
I_l
258
<
}.J
[©]
jn}

turincéius, C raidés rormos krimpliara:
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3

q.45,46 vir\anes yra lygiagreéios tarpusavy-

iyju rotoriy sukimosi afiai (2e) du, vienodo
vidinic ir vienode igorinic diametro, centrinial nhermeti-
niai guoliai (53) besisukantys,viencdo vidinio ir vienodo
iSorinio diametro, didZiuju hermetiniy guoliy (43) ipresuo-
ty C raidés formos krumpliaradiy (42,43) Ziedinése isémose
(47, sukimosi plokStumose, ve tc, aan501uose(3c)yra kamgciai
(38, kurie vidinio galc plokStumocs dalimi remiasi i cilind-

ro (25 gala, £ lixusia, didesne plokdtumos daliri, sutampa
su dangéiy (30) vidiniy pavir§iy plok&tumomis, o caﬂgéiqgo)ir

Ci
dugny (26) centrucse yra,vienodo vidinio ir vienodo isorinio
diemetrc, hermetinial guoli al<33) kuriucse sukasi sukenliy-
ju rotoriy(3) sukinosi a¥ys (28 ant kuriy vidiniy daliy(34)
varztais @3 yra standziail pritvirtinti pilnaviduriai pus-—
ritinio/D raidés rormes statoriai (4)taip, kzd sta toriy (4) ir
sukanciujy rotﬁrwu(B sukimosi a8ys (23) sutempa, o ant isori-
niy galy, ties dan g8iais (30) yre pritvirtinti variklio pal-
g¢idimo, stabdymo ir regulievi. o irenginiai - rankenos(éﬂ,
taip, kad jos yra statmencs statoriy (4)pasrindg plokstu-
e

‘..J
I—J
m
1=
)]
He
a
H
47}
m
S
|.—l
o
N
(4]
e
=3
(03]
o]
3
I.._l
€
c
o
Q
ct
C
4]
H -
Lo
»
[\

moms ir
(5)pussz.

tieji krumpliaraliai Q2,13 savo indivi 5, norizonte-

liomis atitiankencmis suximosi 8§llla(7,b,l€,l )yra standzz-

iai itvirtinti dviejy, vienodo dydZic ir sveric, U raidss

formos pusZiediiy (skersiniara pjlvyje bel lygiaScnds tra-
)

riniyg nermetiniy guc

nq(26¥ atitinkamy virsutindly 2=23iniyjy ir kairviuyjy susiy
viduringse dalyse taip, U k:unpllara§1%(1,2)at1-
sinkamos sukimosi aZys ( neigga krunpliaraéiq 1z,
13) atitinkames suxiicsi ) yra vienodal nutolusios

iiwo U raidés Tormos puszisciij(¥) tendros sudimesi QbLe:(73l
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vyra atifinkamal viena kKito: 7esinyje, yra visncje horizon-
tzlioje plokstumoje su U raidss fornes puszieds p

ju iSorine forme atitink

o

c
neleidZianiius U raidss Torincs
i

islinxti, vienas kifto staviligiu, skersei

vertikaliai bpei i%ilgai jy sukimosi aSies 15) taliau lei-
diiantys Jiems pasisukti apie jz, ir kurie yra itviritinti,,
norizontaliode plokStunoje esanCic, ¥ raides fornos varik-
lio korpuso(iz)viréutinése vidurinicsiose dalyse talp, kad
varikiio kor aSO(FZ)SdKl" i eg3is - variklic KorpusoCrU

S
raidés Tormos pusziedziy (9)

sukinc §L kuri sutampa su sukanCiujy rotoriy (3)
sukimosi afimi (23), o atraminiy 1ov011u:Of) irSutinés pu-
sés yra vienoje herizontalioJe plokitumcje su U rzidées fo-
racs pusiiedZiy (9) sukimosi asimi (15).

4. Verikiis pagal 1-3 punktus, t e s iskiria-
ntis tuo, kad U raidés formos pusiiedZiy (1éllgin1ame
piivyje - lyziaSongs trzpecios formos) G Dagrindy vidi-
nése pusése yra pusiiediiy krumpliaraciai -g) kurie krum-
pliais (18), pro isesnas (20) atreminiy loveliiy (15) pagrindy vi-
diniy pusiy centruose, yra sujuagti su sincaroninic riti-
ninic krumpliaracic (21), sukirosi aini (22)pritvirtinte prie
atraminiy loveliy (6) pazrindt iforiniy pusiy centruy, krum
piiais(23) tain, kad sukamyjy krunplisradiy (1,2)ir kelian-
8iyjy Xrumpliaradiy (12,13) etitinkancs individualios suxi-
nesi asys U,E,Lp,l_)yra viencje plokstumcje, kurios hori-
zontalumas yra koatircliuoJames Iankenele(24L privvirvintos
prie sinchreninic krumpliarscic (21) sukimcsi aSies (22), o
ant sukamujy krumopliaraeliy (,2) ir keliandiujy krumpliara-
Cig (12,13 atitinkany sukicosi afiy(7,8,1C,11) saly,

N ,
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araciy 37,38 atitinkany krumpliu 39,4C
tinkeny sukangjy krumplisz: 2

J 1

i rac
lianc¢iujuy krumpliereciny 127 13 atitinkamails krum-—
iiais 49,51,50,52 vienodg eksplozgacing gyli bel sukanciu-
Ju rotoriy 3 sukimosi aSies 28 lygilagretung sukemyjy knump-
liaradiy 1,2 ir kelianciuyjy krumpliaraliy 12,13 atitinkanc-
ns sukinesi aSims 7,5,1C,11, bet neleioélantys sukantiesies-~-
ms rcteriams 3 pasislinkti horizontalia kryptimi rsai,
i§ilgai Ju sukimosi a3ies 25 beil vertikalial eukstyn, 1s-
vengiant papildomo apkrovimo ent sukanciujy roteriy 3 su-
kinosi zfies 28, ir kurie xartu su U raidés formos pusiie-
dZiais ¢ atlieka averirniy Ziedy vaidmeni.
5. Variklis pegal 1-4 punktus, tes iskiria-
k krumpliaraliai 1,2 ir keliesntie-

ji krumplieradiai 12,13 lzisvai sukasi gucliucse 14 apie
savo individuzlias atitinkamas sukimosi asis 7,8,1C,11,0
pirmasiscentrinis kruspliaratis 37 krumplials 39 yra suju-
ngtas su pirmojo sukamcjo krumplisradioc 1 krumpliails 49 ir
pirmcjo keliandiojo krumpliai=Cio 12 rumdliizis 30, aatbtra-

52 Kraasliais 40 yra sujungtas

su antrojo suksmojo krumplizracio 2 krumpliais 51 ir aantro

izracic 13 krumplieis 52 t=zip, kad suka-

0
f
4
0%
'_J
o)
~
H
<
g
|
(S
{1

liai jo-keliendicjo kruuzpiiszralio 12 krumpli-
ais 5C taip, ked gdie Krumpliaracial sukasi vieacje verivi-
kaliejs plckstumoje kzrtu su pirzucju centriniu krumplia-
radiu 37, antrasis C raidis rTormos krumplisratis 43 vidi-
rniais krumpliszis 46 yra sujungtss su antrojio sukamojo kru-
roliaradic 2 krurplisis 51 ir antrcgo KelisnCicjo Krumbd-
iiazredio 13 krumnliais 52 taip,xad ie kruzpliaralial su-
kasi vieroje vertikalicje plcksStumoje kariu su antruoju
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sujungtas su darbinio krumplizralic (62) standiZiel uzdato
ant jo norizontalios, lygiazrecics sukanciuyjy rotoriu(3)su-
kimosi afiai(28), sukimosi agiss (83), itvirtintos atramose (55)
krum9113156:Q taip, kad fie krumpliarafiai sulkasi vienoje
vertikalicje nlcok&tumsie, be %o, sukandiyjy rotoriy(3)suxi-

mo3i adis (28 atramos neturi, c© sukamyju K
1 o)

atitinkani kruns

t 1 s tuo, kad ant pir
nojo kelianliojo %ru1071q3331c(12) titinkamy sukimosi ~§1q
(7,10 vei ant antrojo sukancjo krumoliaraéic(z\l

lizndiojo krumpliaradio (l}’atlflnkaru sukimo
didZiuju nermetiniy guoliuy E&) ir centriniy hefu%tlﬁl‘ *Loliq
GB)atitilka nose sukimosi plokitumose yra hermetiskai u
ti gofruotos nepralaidZios skyzldiui (alyvai) medziages zie-

)
intys ties atitinkemomis sukimosil

0]
W
S
"
s
H
"‘S

u
1), du karte flc(jj)sonlqﬂal dizkiniei Ziedai
T

¢
f
¥
-
)
L
n
M
l._l
ﬁ
QJ
_l

patinése dalyse yra kanilizi (57, kar
iymul reikizwu kiekiu exspleal o T 1
irui, ¢ Y raidés formos vari

d
t
dalirmi (68), prie kuriocs yra pritvirtintas irenginvs(7GL
tis kontrcliuoti sukanciy C

-

Jy
ontalums, yrea itvirtintas nori: u
je atranoje (69, be to, sukanfiyjy rotoriu(3'sveric cenir
es(5E 7

3
rouso (17) apatinés dali
2
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[43]

!

©
trui, Jung laﬁplng krumpliaralio

(44) gucliy ui, centriniy hermetiniy guo-
114(53)15 rinis dianetras yra lygus 18*»97106;)§CH1I1Q ais-
i

o]

&
55) vidinisn ciemetrui, karteric (35) foniniy cdii-
01

rinis cdiameiras yLra 1] us ”lGVlqu nerme—
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tiniy zuoliy/43'vidinien diametrui, dicziyjy hermetiniy guo-

a etini
1iy 42) idorinis cizmetras yrs ly.us C reidds formos krumo-
lisraliucse (42,43) esendiy #iedinis
nermetiniai gucliai(33) yra
dangztiuvose (30) ir cusnuose (28)

N

prizunos

J
<
<t

]
R
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<
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"
=
O
(X
(SN
i
<
"
S
[5
H
[

vidings
nis plckStumemis, sukan

nic formos velsrai (2
ti
r

us (s} e %o, statoriy(4)ir suxan-

ilizciantys atitinkani igorinial
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S. Yariklis pagel 1-8 punkius, t es iskiriarn -
t 1 s tuo, ked visy tarpusavyje tesilielianfiu krumplizra-
ciy ploCial yra lyzis, krumpliai yra vienodo moduli Je-

o
gos c¢irzo (A0) vidiniy krumpliy (811

aaly

raCio (44) ir cerbvinio krumplisralio (62) atitinkamy kruudl
c

T 1 s tuo, kad kiekvienan sukanciujy rotoriy Jjeilincr:
] t
L
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