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ISradimas priklauso kontrolés jrenginiams. Automobiliy parkavimo kontrolés sistema uZdaro tipo
teritorijai naudojama mokesciy surinkimui uZ automobiliy stovéjimo laikg. Sistema sudaro jvaZiavimo parkavimo
automatas (1), iSvaZiavimo parkavimo automatas (8) ir du uztvarai (12, 17). Galima naudoti integroschemines
korteles (18). Papildomai jvesta viena jvaziavimo (14) ir viena iSvaziavimo (15) uztvaros ir du jutikliai (13,16).
|vaziavimo parkavimo automatas (1) sudarytas i§ integroscheminés kortelés nuskaitymo -jraSymo bloko (2),
sujungto su mikroprocesoriumi (3), prie kurio prijungti indikatorius (4), laiko matavimo blokas (5), atminties blokas
(6) ir spausdintuvas (7). |Svaziavimo parkavimo automatas (8) sudarytas i§ integroscheminés kortelés
nuskaitymo- jraS8ymo bloko (9) ir jutiklio (11),sujungty su mikroprocesoriumi (10), kuris i$ vienos pusés yra
sujungtas su pirmaja (15) ir antraja (17) iSvaziavimo uztvaromis bei jutikliu (16), i§ kitos pusés su jvaziavimo
parkavimo automato (1) mikroprocesoriumi (3), sujungtu su jvaZiavimo pirmaja ir antraja (14) uZtvaromis bei
jutikliu (13) o integroschemine kortele (18) kreditinj mokestj galima tik iSskaiciuoti.
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Automobiliy parkavimo kontrolés sistema uZdaro tipo teritorijai skirta auto-
matizuotam mokes¢iy surinkimui u2 automobiliy stovejimo laikg u2daro tipo teritori-
jose .

Yra Zinomas automatinis apmokamy automobiliy aiksteliy kontrolés jrenginys,
kurj sudaro j¢jimo modulis, sumontuotas automobiliy stovéjimo aiksteléje , cent-
rinis kompiuteris su kaupikliu, kasos modulis ir iSvaZiuojanéiy i$ aikstelés automobi-
liy kontrolés modulis. 15¢jimo modulyje yra numatyta papildoma informacijos jvedi -
mo eiluté. Si informacija perduodama i jvedimo modul] i kasos jrenginio ir / arba i5
papildomo bloko. Papildoma informacija yra panaudojama apskai€iuojant centriniame
kompiuteryje apmokejimo dydj ( Zitr. Sveicarijos patentg Nr.683651, GO7 B 15 / 04,
PX «306peTeHns crpax mupa» 1995 r.).

Yra Zinoma automobiliy stovéjimo aik3teliy darbo kontrolés sistema, kurioje
jvaZiavimui ir iSvaZiavimui yra naudojama integroscl'ieminé kortélé su atmintyje
iradyta nustatyta pinigy suma. Kortelé turi galimybe atsiminti automobilio jvaziavimo i
aikstele laikg, iSvaziuojant atatinkamy rodikliy pagalba iSskaiciuoti i5 atminties pinigy
sumg uZ prastovéty laikg ir tuo paciu jradyti likusig suma. Kontrolés sistema turi
kontrolés blokus, atatinkamai jmontuotus prie jvaZiavimo ir iSvaZiavimo uztvary. Po
turinio jradymo ir atvaizdavimo displéjaus ekrane vienas i$ kontrolés bloky jrado |
kortelés atmintj iSvaziavimo laikg ir atidaro uztvarg.Kitas kontrolés blokas isskai€iuoja
korteléje pinigy sumg u2 prastovéty laikg, pakeiéia kortelés atmintyje | likusig , dar
neisnaudotg suma, iSskaifiuotus ir pakeistus rezultatus atvaizduoja displéjuje ir
atidaro uztvarg iSvaziavimui( 2ilr. Japonijos patentg Nr. 4-39115, G 07 B 15/00, PX
«N306peTeHnn cTpad mupa» 1994 r.).

Nurodytas prototipas , kaip ir analogas negali pilnai uZtikrinti automobiliy
parkavimo kontrolés sistemos patikimumo, kadangi integroscheminés kortelés atmin-
tyje yra galimybé jradyti informacijg apie kreditinj mokestj, tuo padiu jj keisti didejan-
¢ia tvarka , o tai sudaro galimybe falsifikuoti parodymus korteléje. Antra \yra galimy-
galimybé atidarius jvaziavimo ar i$vaZiavimo uZtvaras laikantis tam tikro atstumo ,
su viena kortele jvaziuoti | stovéjimo aikstele ar iSva2iuoti i$ jos keletai automobiliy .

I18radimo tikslas — padidinti automobiliy parkavimo kontrolés sistemos pati-
kimuma.
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Nurodytas tikslas pasiekiamas tuo kad | automobiliy parkavimo sistema
u2daro tipo teritorijai susidedancia i$ jvaziavimo parkavimo automato,iSva-
Ziavimo parkavimo automato, turiniy galimybe uz stovéjimo laika atsiskaityti
integroscheminiy korteliy pagalba ir dviejy uztvary, papildomai jvesta viena
vaZiavimo, viena iSvaZiavimo uztvaros ir du jutikliai, jvaZiavimo parkavimo au-
tomatas susideda iS integroscheminés kortelés nuskaitymo-jraSymo bloko , su-
jungto su mikroprocesoriumi, prie kurio prijungti indikatorius, faiko matavimo blo-
kas, atminties blokas ir spausdintuvas, i$vazZiavimo parkavimo automatas suside-
da i$ integroscheminés kortelés nuskaitymo—jradymo bloko ir indikatoriaus, su-
jungty su mikroprocesoriumi, kuris i$ vienos pusés yra sujungtas su pirmajq ir
antrgjg iSvaziavimo uztvaromis bei jutikliu, i$ kitos pusés su jvaZiavimo parka-
vimo automato mikroprocesoriumi, sujungtu su jvaziavimo pirmaja ir antrajg uz-
tvaromis bei jutikliu, o integroscheminé kortelé turi galimybe kreditinj mokestj tik
iSskaiciuoti.

1 bréz. pavaizduota automobiliy parkavimo kontrolés sistemos uZdaro tipo
teritorijai blokiné schema.

Automobiliy parkavimo kontrolés sistema sudaro jvaZiavimo parkavimo au-
tomatas 1, susidedantis i$ integroscheminiy korteliy nuskaitymo-jraSymo bloko 2,
mikroprocesoriaus 3, indikatoriaus 4, faiko matavimo bloko 5 , atminties bloko 6,
spausdintuvo 7, iSvaZiavimo parkavimo automatas 8, susidedantis i§ integro-
integroscheminés kortelés nuskaitymo - jra8ymo bloko 9 , mikroprocesoriaus 10,
indiktoriaus 11 pirmosios jvaZiavimo u2tvaros 12, jutiklio 13, antrosios jvaziavimo
uztvaros 14, pirmosios iSvaziavimo uztvaros 15, jutiklio 16,antrosios iSvaZiavimo
uztvaros 17 ir integroscheminés kortelés 18.

Istacius integrosheming kortele18 j jvaziavimo parkavimo automato jradymo-
nuskaitymo bloka 2, mikroprocesorius 3 patikrina jos legaluma ir jsitikinus jos
legalumu paduoda signalg pirmosios jvaziavimo uztvaros 12 atidarymui. Tuo
padiu mikroprocesorius 3 paduoda signalg indikatoriui 4, kuris indikuoja integro-
schemingje korteléje 18 esandia pinigy sumg P, mbkesti uz jvaziavimg ir leisting
stovéjimo laikq uZ jmokéty pradin{ mokesti, kuris nuskaitomas laiko matavimo
bloke 5. [vaZiavimo parkavimo automato 1 mikroprocesorius 3 duoda signalg |
atminties blokg 6, | kurj {raSoma integroscheminés kortelés 18 individualus nume-
ris, pradinés jmokos suma ir laikas , iki kurio automobilis turi teise stovéti uz
imokeéta sumg. Spausdintuvas 7, gaves signalg i§ mikroprocesoriaus 3,
atspausdina bilietg , kuriame nurodyta jmokos suma P, laikas T ,iki kurio
automobilis turi teise stovéti uz nurodyta jmoka. Jutiklis 13 , sumontuotas tarp
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pirmosios ir antrosios jvaZiavimo u2tvary 12 ir 14 fiksuoja ar automobilis yra jva -
Ziaves | zona tarp $iy ustvary . Atstumas tarp uztvary parinktas toks, kad jame
tilpty tik vienas automobilis. Automobiliui jvaZiavus i 8ia zona , jutiklis 13 duoda
signala mikroprocesoriui 3, kuris uZdaro pirmajg jvaziavimo uztvarg 12 ir atidaro
antraja jvaziavimo uZtvara 14. Informacija apie integroscheminés korteles 18
duomenis i$ jvaZiavimo parkavimo automato 1 per mikroprocesoriy 3 perduo-
dama | i$vadiavimo parkavimo automato 8 mikroprocesoriy 10. 8vaZiuojant i3
aik&telés integroscheming kortelé 18 jstatoma j iSvaziavimo parkavimo automato
8 nuskaitymo-jrasymo bloka 9.1$vaZiavimo parkavimo automato mikroprocesorius
10 patikrina jos legaluma ir esant teigiamam rezultatui indikatorius 11 fiksucja
prastovéta laikg . Jeigu Tisv. > T, mikroprocesorius 10i$ integroscheminés
kortelés 18 i$skaito papildoma pinigy suma, atitinkancig papildomai prastovétam
laikui. Po to mikroprocesorius 10 formuoja komanda pirmosios i$vaZiavimo
uztvaros 16 atidarymui. Automobiliui jvaziavus | pirmosios iSvaziavimo uztvaros
16 ir antrosios iSvaziavimo uztvaros 18 zona , jutiklis 17 fiksuoja tai ir duoda sig-
nala mikroprocesoriui 10 u2daryti pirmgjg iSva2iavimo u2tvarg 16 ir atidaryti
antrajg iSva2iavimo u2tvarg 18. 13vykus automobiliui idvaZiavimo parkavimo au-
tomato 8 mikroprocesorius 10 informuoja jvaZiavimo parkavimo automato 1 mik-
roprocesoriy 3, kuris duoda komandg i3valyti informacija apie integroscheming
kortele 18 atminties bloke 6. ’

Lyginant su prototipu, nauja konstuktyviniy elementy visuma uzkerta kelia
visiems galimiems vairuotojy piktnaudZiavimams ir leidZia padidinti sistemos
patikimuma.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Autmibiliy parkavimo kontrolés sistema u2daro tipo teritorijai susidedanti i$
jvaziavimo parkavimo automato , idvaziavimo parkavimo automato, turinéiy
galimybe uz stovéjimo laika atsiskaityti integroscheminiy korteliy pagalba ir dviejy
ustvary besiskirlanti tuo,kadjsistemapapildomaijvestaviena
jvaziavimo ir viena idvaziavimo uztvaros ir du jutikliai , jvaZiavimo parkavimo
automatas susideda i$ integroscheminés kortelés nuskaitymo - jraSymo bloko,
sujungto su mikroprocesoriumi, prie kurio prijungti indikatorius, laiko matavimo
blokas , atminties blokas ir spausdintuvas, i$vaziavimo parkavimo automatas
susideda i§ integroscheminés kortelés nuskaitymo- jradymo bloko ir indikatoriaus,
sujungty su mikroprocesoriumi , kuris i$ vienos pusés yra sujungtas su pirmaja ir
antraja iSvaziavimo uZtvaromis bei jutikliu, i§ kitos pusés su jvaziavimo
parkavimo automato mikroprocesoriumi sujungtu su jvaziavimo pirmaja ir antrajg
uztvaromis bei jutikliu , o integroscheminé kortelé turi galimybe kreditini mokest]
tik isskaiciuoti .
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