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1. Elektroninis įrenginys, skirtas pasirinktinai skysčio injekcijai į paciento kūną arba skysčio išsiurbimui iš jo, apimantis skysčio rezervuarą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sudarytas iš:

minėto injekuojamo arba surenkamo skysčio rezervuaro;

skysčio tiekimo sekcijos, turinčios sujungtą su šiuo rezervuaru pirmąjį galą ir antrąjį galą, pritaikytą įterpti į kūną;

elektrinio pavaros mechanizmo, išdėstyto ir sukonstruoto naudoti jėgą šiame rezervuare pagal komandas ir pirma kryptimi, kurioje skystis įterpiamas iš rezervuaro per skysčio tiekimo sistemą į kūną, ir antra kryptimi, kurioje skystis siurbiamas iš kūno per skysčio tiekimo sistemą;

jutiklio vidiniam, nurodančiam pavaros mechanizmo generuotą jėgą parametrui ir vidiniams pasipriešinimams šiai jėgai rezervuare ir skysčio tiekimo sistemoje nustatyti;

reguliatoriaus, sujungto su minėtu jutikliu, šis reguliatorius turi kalkuliatorių įėjimo/ išėjimo slėgiui antrajame gale kaip vidinio parametro funkcijai paskaičiuoti, reguliatorius yra generuojantis komandas pagal minėtą įėjimą.

2. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtas reguliatorius turi komparatorių, sulyginantį įėjimo/ išėjimo slėgį su iš anksto nustatytu slenksčiu.

3. Įrenginys pagal 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtas iš anksto nustatytas slenkstis parinktas atitinkantis slėgio lygį paciento audiniuose, kuris nustatytas, kad sumažintų skausmą pacientui ir/arba jo audinių pažeidimą.

4. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad papildomai turi atmintį įsiminimui skysčio tiekimo sistemos ir rezervuaro fizinių charakteristikų, o kalkuliatorius pritaikytas nustatyti minėtą išėjimo/ įėjimo slėgį, paremtą šiomis fizinėmis charakteristikomis.

5. Įrenginys pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėta atmintis papildomai pritaikyta skysčių charakteristikoms įsiminti, o minėtas kalkuliatorius pritaikytas šiomis skysčio charakteristikomis paremtam įėjimo/ išėjimo slėgiui generuoti.

6. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtas rezervuaras ir minėta skysčio tiekimo sekcija yra vienkartinio naudojimo.

7. Injekcijos sistema skysčių injekcijai į kūno audinius, apimanti skysčio rezervuarą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad sudarytas iš:

skysčio rezervuaro, skirto injekuojamam skysčiui laikyti;

skysčio tiekimo sekcijos, turinčios pirmąjį galą, sujungtą su minėtu skysčio rezervuaru, ir antrąjį galą, pritaikytą įterpti į audinius;

pavaros mechanizmo, pritaikyto vidiniam slėgiui generuoti skysčio rezervuare pagal komandas, priverčiančias skystį tekėti per skysčio tiekimo sekciją ir ištekėti per antrąjį galą, šis skystis antrajame gale turi išėjimo slėgį;

įvesties elemento fizinėms charakteristikoms įvesti, mažiausiai vienai skysčio, skysčio rezervuaro ir skysčio tiekimo sekcijos charakteristikai;

jutiklio, nustatančio vidinį parametrą, nurodantį vidinį slėgį ir sistemos pasipriešinimus šiam vidiniam slėgiui;

reguliatoriaus, gaunančio šias fizines charakteristikas ir šį vidinį parametrą, šis reguliatorius turi kalkuliatorių šiomis fizinėmis charakteristikomis ir šiuo vidiniu parametru paremtam išėjimo slėgiui nustatyti, šis reguliatorius yra generuojantis komandas, užtikrinančias, kad išėjimo slėgis neviršytų saugaus lygio.

8. Sistema pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai turi korpusą, šis korpusas apima bent dalį pavaros.

9. Sistema pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad minėtas reguliatorius turi pagrindinį mikroprocesorių, pritaikytą manipuliuoti fizinėmis charakteristikomis, ir vykdomąjį mikroprocesorių komandų vykdymui, valdomą šiuo pagrindiniu mikroprocesoriumi.

10. Sistema pagal 9 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad pavaros sistema apima vykdomuoju mikroprocesoriumi valdomą variklį ir movą, jungiančią variklį su rezervuaru.

11. Sistema pagal 10 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad jutiklis išdėstytas movoje.

12. Sistema pagal 10 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad variklis ir vykdomasis mikroprocesorius išdėstyti korpuso viduje.

13. Sistema pagal 8 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai turi montavimo sekciją, skirtą rezervuaro montavimui prie korpuso.

14. Sistema pagal 13 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad papildomai turi rezervuaro jutiklį, fiksuojantį, kada rezervuaras paruoštas, reguliatorius nustatytas generuoti komandas, kai šis rezervuaras užfiksuotas.

15. Sistema pagal 8 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad rezervuaru yra švirkštas, turintis cilindrą ir stūmoklį, judantį pirmyn ir atgal tame cilindre, o minėtas pavaros mechanizmas sujungtas su šiuo stūmokliu.

16. Sistema pagal 8 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad rezervuaru yra kapsulė, turinti šonines sieneles ir kamštį, o pavaros mechanizmas turi ėmiklį, turintį sujungtą su kamščiu narį.

17. Skysčio injekcijos į kūno audinį būdas, apimantis rezervuaro paruošimą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima šias stadijas:

iš anksto paruošia skysčiu pripildytą rezervuarą;

išstumia skystį iš rezervuaro per skysčio tiekimo sistemą į audinį, skystis turi išėjimo slėgį sandūroje tarp skysčio tiekimo sistemos ir audinių;

kontroliuoja išėjimo slėgį;

mažina skysčio srautą, jei šis slėgis tampa pernelyg dideliu.

18. Būdas pagal 17 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad papildomai nustato vidinį parametrą, nurodantį jėgas/ slėgius rezervuaro viduje, ir iš to vidinio parametro paskaičiuoja išėjimo slėgį.

19. Būdas pagal 17 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad skysčio srautą grąžina iki iš anksto nustatyto lygio po to, kai išėjimo slėgis grąžinamas iki normalaus.

20. Būdas pagal 17 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad papildomai apima rezervuaro užpildymą skysčiu prieš injekciją.

