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1. Įrenginys (10) vidinės apkabos (12) montavimui neprieinamame vamzdyje (14),  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad turi rėmą (16), kuris atremtas į vamzdžio vidinę sienelę (14’) tokiu būdu, kad jis turi galimybę judėti vamzdyje išilgine kryptimi (R), apkabos montavimo galvutę (64), kuri įrengta ant rėmo (16) būdu, kuris leidžia jai judėti radialiai išilginei ašiai (18’), ir kuri gali būti sukabinta su vidinės apkabos (12) sekcija (58), ir taip pat dantratuką (88), kuris gali būti sukabintas su papildoma vidinės apkabos (12) sekcija (12’) ir skirtas vidinės apkabos (12) išplėtimui, ir atitinkamas valdymo priemones (66, 66; 72, 74), kurios įgalina, tam kad sumontuotų vidinę apkabą (12) ją išplečiant, stumti apkabos montavimo galvutę (64) radialiai išorėn ir sukti dantratuką (88).

2. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad dantratukas (88) gali būti nusuktas ir atsuktas valdymo priemonėmis (74) apkabos montavimo galvutės (64) atžvilgiu, geriausiai plokštumoje, statmenoje rėmo (16) išilginei ašiai (18’).

3. Įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad atraminiai elementai (40, 42), kurie gali būti pastumti iš nedarbinės padėties į atraminę padėtį, kurioje jie atremti į vamzdžio vidinę sienelę (14’) ir išlaiko rėmo (16) išilginę ašį (18’) bent apytikriai vamzdžio (14) centrinėje ašyje.

4. Įrenginys pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad rėmas (16) turi savaeigę automatinę vamzdžio transporto priemonę (18), kuri turi sukimo aparatą (26) apkabos montavimo galvutei (64) sukti apie išilginę ašį (18’).

5. Įrenginys pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad radialiai judanti apkabos montavimo galvutė (64) sumontuota apkabos montavimo modulyje (30) arba ant jo, pastarasis gali būti pritvirtintas prie automatinės vamzdžio transporto priemonės sukimo aparato (26).

6. Įrenginys pagal 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad atraminiai elementai (40, 42) sumontuoti ant apkabos montavimo modulio (30).

7. Įrenginys pagal 5 arba 6  punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad mažiausiai keletas atitinkamų valdymo priemonių (66, 66; 72, 74; 50, 50’), skirtų radialiai judančiai apkabos montavimo galvutei (64), sukamajam dantratukui (88) ir/ arba atraminiams elementams, pateikta apkabos montavimo modulyje (30) arba ant jo.

8. Įrenginys pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad dantratukas (88) sumontuotas sukamai apkabos montavimo galvutėje (64) arba ant jos.

9. Įrenginys pagal 7 ir 8 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad sukamasis dantratukas (88) nusukamas ir atsukamas cilindro/ stūmoklio mazgu (74), sumontuotu apkabos montavimo galvutėje (64) arba ant jos, ir gali būti sukamas varikliu (72), sumontuotu apkabos montavimo galvutėje (64) arba ant jos.

10. Įrenginys pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis gali būti sujungtas su apkabų vežimėliu (11), kuris gali būti sumontuotas su atitinkama apkabų dėtuve (106).

11. Įrenginys pagal 10 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jungimo dalis (80), kuri jam skirta ir sąveikauja su apkabų vežimėlio (11) papildoma jungimo dalimi (108), sumontuota ant apkabos montavimo modulio (30).

12. Įrenginys pagal 10 arba 11 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis gali būti sujungtas su apkabų vežimėliu (11) tokiu būdu, kad pastarasis gali būti pasuktas apytikriai 90( jo atžvilgiu iš esmės statmenoje padėtyje atitinkamam dėtuvės pakeitimui.

13. Įrenginys pagal 10 arba 12 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pateiktos priemonės (110, 111) automatiniam atskyrimui ir automatiniam atstatymui atitinkamų elektrinių ir pneumatinių jungčių su apkabų vežimėliu (11). 

14. Apkabų vežimėlis (11), skirtas naudoti su montavimo įrenginiu, nurodytu bet kuriam ankstesniame punkte,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis gali būti sumontuotas su atitinkama keičiama apkabų dėtuve (106).

15. Apkabų vežimėlis pagal 14 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis turi pagrindo dalį (122), kuri skirta laikyti atitinkamą apkabų dėtuvę (106) ir išilgai kurios apkabų dėtuvė (106) gali būti perkelta.

16. Apkabų vežimėlis pagal 14 arba 15 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pavaros priemonės (126) pateiktos tam, kad stumtų apkabų dėtuvę (106), susijusią su atitinkama pagrindo dalimi (122), išilgine jo kryptimi tarp nedarbinės padėties ir perdavimo padėties, kurioje pirmoji apkaba (12) kiekvienu atveju, esanti arčiausiai montavimo modulio (30), galėtų būti perkelta ant montavimo galvutės (64).

17. Apkabų vežimėlis pagal 16 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad priemonės (134) pateiktos tam, kad izoliuotų pirmąją apkabą (12), esančią kiekvienu atveju arčiausiai montavimo galvutės (64), perkėlimui ir pastumtų ją per montavimo galvutę (64).

18. Apkabų vežimėlis pagal vieną iš 14 – 17 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apkabos (12) gali būti perkeltos apkabų dėtuvės (106) išilgine kryptimi pastarosios atžvilgiu.

19. Apkabų vežimėlis pagal vieną iš 14 – 18 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apkabų dėtuvė (106), kuri gali būti perkelta išilgai pagrindo dalies (122), gali būti sujungta, geriau, kai per mažiausiai vieną užsklendimo ryšį (132), su valdomu šliaužikliu (128), judančiu ant pagrindo dalies (122).

20. Apkabų vežimėlis pagal vieną iš 14 – 19 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apkabos (12) gali būti izoliuotos mažiausiai vienu transportavimo elementu (134), kuris valdomas su perkėlimo galimybe ant apkabų dėtuvės (106) jos išilgine kryptimi, ir transportavimo elementas (134) gali būti sujungtas, geriau, kai mažiausiai per vieną skląsčio jungtį (140), su valdymo priemonėmis (136, 138), sumontuotomis ant šliaužiklio (128), ir gali būti stumiamas šliaužiklio (128) atžvilgiu šiomis valdymo priemonėmis (136, 138).

21. Apkabų vežimėlis pagal vieną iš 14 – 20 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis turi važiuoklę (120), ir tuo, kad pagrindo dalis (122), kuri tinkamiau gali būti sujungta su montavimo įrenginio (10) montavimo moduliu (30), gali būti sukama važiuoklės (120) atžvilgiu apie ašį, besitęsiančią išilgine kryptimi, ir tuo, kad judėjimo tikslu pagrindo dalis (122) gali būti pasukamai prirakinta prie važiuoklės (120).

