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galéty judéti radialine kryptimi $io rémo isilginés asies (18') at?vilgiu ir susikabinti su vidinés apkabos (12) dalimi
(58). iSrastas jrenginys taip pat turi dantratuka (88), kuris gali suktis apkabos montavimo galvutés (64) atzvilgiu ir
susikabinti su kita vidinés apkabos dalimi (12), minétas dantratukas naudojamas iSstumti viding apkabg (12), taip
pat turi valdymo elementus, naudojamus radialiai | Song perkelti apkabos montavimo galvute (64) tam,. kad
sumontuoty viding apkabg (12) jos perkélimo priemonémis, ir taip pat naudojamus sukti ir ijungti dantratukg
(88). 1$rastas montavimo jrenginys (10) gali biiti naudojamas sujungti su apkabg veziméliu (11), kuris gali bati
apripintas keiéiama apkaby détuve (108).
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Sis iSradimas susijgs su jrenginiu, skirtu vidinés apkabos montavimui
vamzdyje, kuris néra Zmogaus {igio. Be to, jis susijgs su apkaby veZiméliu, kuris
ypa¢ tinka naudoti su §io tipo montavimo jrenginiu. Galiausiai, i§radimas taip pat
susijes su §io tipo montavimo jrenginio ir $io tipo apkaby veZimélio deriniu.

I§ DE-U-29 700 912 Zinoma, kad $viesos $altiniy laidininky kabeliai tiesiami
neprieinamy vamzdyny arba vamzdZiy sistemose ir pritvirtinami prie vamzdZio
vidinés sienelés tvirtinimo elementais, sukonstruotais vidiniy apkaby biidu. Sio tipo
tvirtinimo elementy naudojimas turi ta privaluma, kad vamzdis nepaZeidZiamas, tai
biitinai jvykty, pavyzdZiui, jei jie blity tvirtinami kabliais. Sitilomi i§ anksto jtemptos
spyruoklés specialaus plieno Ziedai kaip tvirtinimo elementy tvirtinimo priemonés,
Sie Ziedai prispaudZiami prie vamzdZio vidinés sienelés ir atitinkamai atremiami j
vamzdZio viding sienel¢ visu perimetru, kampiniu atstumu maziausiai 180°. Siy
atviry specialiy plieno Ziedy jstatymui j vamzdj gali biiti naudojamas judantis,
distanciSkai valdomas robotas, kuris sumontuotas su kameré, i$ anksto pagamintos
tvirtinimo priemonés iSimamos i§ kasetés, robotu neSamos isilgai ir jstatomos j
vamzdj. Sis dokumentas detaliai neatskleidZia roboto konstrukcijos ir veikimo.

Isradimas paremtas tikslu pateikti jrenginj vidinés apkabos montavimui
nepricinamame vamzdyje ir apkaby veZimélj, kuris ypa¢ tinkamas naudoti su $io
tipo montavimo jrenginiu.

RySium su montavimo jrenginiu, Sis tikslas pasiekiamas apibréZties 1 punkto
poZymiais.

Irenginys pagal §j iSradima naudojamas paveikti jvairias vidinés apkabos
sekcijas tam, kad iSplésty pastaraja perimetro kryptimi ir tokiu bidu sumontuoty ja
neprieinamame vamzdyje.

Jrenginys ypac': tinkamas vidinés apkabos, kuri atskleista EP patentinéje
paraiskoje 98 102 682.6 ir atitinkamoje tarptautinéje patentinéje paraiskoje,
montavimui. RySium su §ios vidinés apkabos konstrukcija ir veikimu, aidki nuoroda

turéty biiti padaryta | $ig patenting paraiska.
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Kai dél apkaby vezimélio, tai tikslas pasiekiamas iSradimo apibrézties 19
punkto charakteringais poZymiais. Sio tipo apkaby veZimélis ypa¢ tinkamas naudoti
su aukS¢iau minétu montavimo jrenginiu.

Ypac tinkami jrenginio ir apkaby veZimeélio jgyvendinimo variantai nurodyti
priklausomuose apibréZzties punktuose.

I8radimas detaliau paaikinamas Zemiau, naudojant pavyzdinj jgyvendinimo

variantg su nuorodomis j bréZinius; bréZiniuose:

Fig. 1 parodyta schematiné iliustracija jrenginio, kuris iSdéstytas
nepricinamame vamzdyje, ir ruo§iamasi montuoti viding apkaba, pahaudojant
priskirta apkaby Yeiiméli, su atviru iSilgine kryptimi vamzdzZio pjiiviu;

. Fig. 2 parodyta padidinta montavimo jrenginio dalies dalinio pjiivio
iliustracija;

Fig. 3 parodyta montavimo jrenginio apkabos montavimo modulio dalinio
pjavio iliustracija, kurioje papildomai gali biiti matomi atraminiai elementai, kai jie
uZima atraming¢ padétj;

Fig. 4 parodytas horizontalus iSilginis pjlivis per montavimo jrenginio dalj,
turin¢ia apkabos montavimo modulj;

Fig. 5 parodytas skersinis pjiivis per montavimo jrenginio apkabos
montavimo modulj;

Fig. 6 parodytas apkabos montavimo modulio dalinio pjﬁvio' vaizdas i§ galo, '
Zitrint nuo atitinkamo sujungimo vamzdzio;

Fig. 7 parodyta apkabos montavimo modulio kartu su jungimo adapteriu,
iSdéstytu ant jungimo vamzdZio, scheminé daliné iliustracija;

Fig. 8 parodyta scheminé daliné iliustracija apkabos montavimo modulio
kartu su iliustruotu cilindro/ stimoklio mazgu, skirtu apkabos galvutés laikandiyjy
griebtuvy paleidimui;

Fig. 9a - 9f parodyti jvairils jungimo srities vaizdai tarp montavimo jrenginio
apkabos montavimo modulio ir apkaby veZimélio;

Fig. 10 parodytas apkaby veZimélio skersinio pjivio vaizdas;
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Fig. 11 parodytas scheminis, dalinis apkabos veZimélio skersinio pjiivio
vaizdas,

Fig. 12 parodyta apkaby détuvés , kai ji uZima nedarbing padétj, su apkaby
veZiméliu, prijungtu prie apkabos montavimo modulio, schematiné iliustracija;

Fig. 13 parodyta scheminé iliustracija apkaby détuvés, kai ji uZima
perdavimo padétj; -

Fig. 14 parodyta scheminé iliustracija apkaby détuvés, kai ji uZima
perdavimo padétj, o transportavimo elementas jau sugrébé pirmajg apkaba i$
daugybés apkaby i§ galo;

Fig. 15 parodyta scheminé iliustracija apkaby détuvés, kai ji uZima
perdavimo padétj, su pirmaja apkz;ba, uZstumta ant apkabos montavimo galvutés
transportavimo elementu; ir

Fig. 16 parodyta schemin¢ iliustracija apkaby détuvés, vél judanéios atgal j -
savo nedarbing padétj, apkabos montavimo galvuté jau turi sugriebtg ankstesne . :
perduota apkabg, o transportavimo elementas jau vél sugriebé pirmaja apkabg i§
likusiy daugybés apkaby i$ galo.

Montavimo jrenginys 10, kuris parodytas Fig. 1 - Fig. 16, kartu su =
atitinkamu apkaby veZiméliu 11 skirtas vidinés apkabos 12 montavimui, parodyta,
pavyzdZiui, Fig. 1, nepricinamame vamzdyje 14, tokiame kaip pavyzdiui,
nutekamajame vamzdyje. Montavimo jrenginio 10 rémas 16 turi nuotolinio
valdymo, savaeige, automating vamzdZio transporto priemong 18, kuri remiasi
ratais 20 j vamzdZio vidines sieneles 14’ ir gali judéti vamzdyje iSilgine kryptimi R
valdymo mazgo priemonémis valdomais ratais 20, $is mazgas iSdéstytas
automatinéje vamzdZio transporto priemonéje 18. Galima nustatyto dydZio laisvai
besisukantj rata (neparodyta) sumontuoti automatinés vamzdZio transporto
priemonés 18 Sone, §is matuojantis ratas remiasi j vamzdZio vidines sieneles 14’ ir
gali buti prijungtas prie sukimosi jutiklio (neparodytas), kuris perduoty savo
signalus, pavyzdZiui, per signalizavimo ir maitinimo kabelj i kontrolés ir valdymo
aparatus, iSdéstytus vamzdZio sistemos iSoréje tam, kad nustatyty montavimo

irenginio 10 vamzdyje 14 padét;.
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Sukamoji plokste 26, kuri skirta automatinés vamzdZio transporto
priemonés 18 sukamajam aparatui ir, kai atraminis elementas yra sumontuotas,
tarnauja tokiu biidu, kad jis gali suktis apie automatinés vamzdZio transporto
priemonés 18 iSilgine asj 18’, ant to automatinés vamzdZio transporto priemonés 18
galinio Sono, kuris nukreiptas | apkaby veZimélj 11. Sukimo pavara §iai sukamajai
plokstei 26 yra irerigta automatinéje vamzdZio transporto priemonéje 18.

Apkabos montavimo modulis 30 pritvirtintas panaSiai kaip strélé prie
sukamosios plokstés 26 per sukabinama jungiamojo kaiSCio sklgstj 28. Valdymo,
maitinimo ir signalizacijos linijy ir taip pat suspausto oro maitinimo linijos jungtys
32 taip pat gali biiti pateikiamos ant sukamosios plokstes 26. Be to, kaip geriausiai
galima matyti i§ Fig. 4, du iSvesties velenai 34, 34, gulintys apytikriai diametri§kai
prieSprieSiais vienas kita, sumontuoti pasukamai ant sukamosios plokstés 26 ir
sujungti su pavary mazgais, iSdéstytais automatinéje vamzdZio transporto
priemonéje 18.

Apkabos montavimo modulis 30 turi korpusg 36, kuris yra, pavyzdZiui,
apytikriai kubo formos ir prie kurio pritvirtinta ta jungiamojo kaiscio sklascio 28
dalis, kuri susijusi su §iuo apkabos montavimo moduliu 30. Be to, du lygiagretils,
statmeni iSilginei aSiai 18’ atraminiai velenai 38 sumontuoti pasukamai ant korpuso
36 ir savo galuose, iSsikiSanCiuose | abi puses i§ korpuso 36, turi atramines svirtis 40
su atraminiais elementais, vadinami atraminiais velenéliais 42, kiekvienu atveju
sumontuotais su galimybe laisvai suktis ant svir€iy galy. Korpuso 36 viduje jstatytas
slickralio segmentas 44, kuris pasukamai uZfiksuotas ant kiekvieno atraminio
veleno 38 (Ziir. Fig. 2 ir 3). Du sliekracio segmentai 44 sukabinti su slieku 46, kuris
suformuotas ant sliekinio veleno 46°, besitgsiancio iSilginés asies 18 kryptimi ir
sumontuoto su galimybe laisvai suktis ant korpuso 36.

Dantytas ratas 50 uZmautas ant to sliekinio veleno 46’ laisvo galo, kuris
nukreiptas nuo slieckracio segmenty 44 (Zziir. Fig. 2), ratas 50 sukabintas su pavaros
ratu 50’, uZmautu ant sujungimo veleno 52, kuris sumontuotas issikies | Song i$
korpuso 36 su galimybe laisvai suktis perdavimo korpuso dalies 48’ srityje, kuri

fiksuotai sujungta su korpusu 36 (Zitr. Fig. 4). Sujungimo velenas 52 sujungtas per
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sujungimo veleng 54’ (paZyméta punktyrine linija) su atitinkamu i$vesties velenu
34’, sumontuotu ant sukamosios plokstés 26. Siuo i$vesties velenu 34, valdomu
atitinkamo pavaros mazgo priemonémis, iSdéstytomis automatinéje vamzdZio
transporto priemonéje 18, atraminés svirtys 40 gali buti pasukamos j nedarbing
padétj (parodyta punktyrinémis linijomis Fig. 3), kurioje jos tgsiasi apytikriai
iSilginés aSies 18’ kryptimi (Zdr. Fig. 1), ir j atraming padétj (iliustruojama Fig. 3
iStisinémis linijomis), kurioje atraminiai velenéliai 42 atremiami j vamzdZio vidine
sienel¢ 14, Tai leidZia iScentruoti i§ilging asj vamzdZio 14 atzvilgiu.

Kaip matyti i§ Fig. 3, pavyzdZiui, kai atraminés svirtys 40 uZima savo
atraming padétj, atraminiy ve_l'gnéliq 42 alys savo eigos virSiingje iSsidésto bent
apytikriai lygiagreciai iSilginei aSiai 18’, ir atraminiy velenéliy 42 aSys savo eigos

apacioje i§sidésto staciu kampu j iSilging asj 18’. Tuo iSvengiama vidinés vamzdZio

sienelés 14’ paZeidimy, ir tuo padiu metu montavimo jrenginys 10 blokuojamas :

vamzdZzio 14 atZvilgiu. Atraminiy veleneliy 42 sumontavimas tokiu budu leidzZia,

lengvai pasukus atramines svirtis 40 atgal nuo atraminés- padéties, montavimo =

jirenginio 10 padétj reguliuoti aSine kryptimi atitinkamu automatinés vamzdZio =

transporto priemonés 18 judéjimu.

Apkabos montavimo galvuté 64 sumontuota radialiai, t.y. iSdéstyta statmenai ~

iSilginés aSies 18’ atZvilgiu, apkabos montavimo modulyje 30, galvuté 64 pateikiama
jo iSoréje, jos laisvas galas su laikanciais griebtuvais 56, kurie gali biiti suaktyvinami
pneumatiSkai, gali biiti sujungtas su atitinkamos apkabos 12 sukabimo dalimi 58
(zitr. Fig. 1, 6, 7 ir 8). Siuo atveju laikantieji griebtuvai 56 gali biiti su smeigemis,
kad wZtikrinty susikabinima su atitinkama sukabinimo dalimi 58 kuo patikimesniu
bidu.

Apkabos montavimo galvuté 64, kuri sukonstruota kaip $liauziklis, iSdéstyta
ant kreipiamyjy bégiy 60, uZfiksuoty ant korpuso, ir sujungta su krumpliastiebine
pavara 62, atitinkamai judanc¢ia radialine kryptimi per dantyta rata 66, kuris
sukabintas su krumpliastiebine pavara 62. Dantytas ratas 66 sujungtas per tolesnj

sujungimo veleng 52 su tolesniu iSvesties velenu 34, kuris savo ruoztu sujungtas su

b
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atitinkamu pavaros mazgu, jrengtu automatinéje vamzdZio transporto priemonéje
18 (ziur. Fig. 4 - 6).

PanaSiai kaip jvesties velenas 34’, jvesties velenas 34 sumontuotas pasukamai
ant automatinés vamzdZio transporto priemonés 18 sukamosios plokstés 26 ir
sujungtas su pavaros mazgu, jrengtu automatinéje vamzdZio transporto priemonéje
18. Tuo tarpu kai jvesties velenas 34, naudojamas centravimo tikslais, ivésties
velenas 34 naudojamas sureguliuoti apkabos montavimo galvut¢ radialine kryptimi.
Taigi, du jvesties velenai 34 ir 34’ gali biiti valdomi pagal uzdaros kilpos valdyma.

Be to, dantratukas 88, kuris iSplétimo tikslais gali biiti sukabintas su tolesne
apkabos 12 sekcija, ty. sekcija kitokia negu sukabinimo dalis 58, yra sumontuotas
pasukamai apie asj 68 apkabos montavimo galvutéje 64 arba ant jos. Siuo atveju
pateikta svirtis 70, kuri gali biiti sukama apie a3j 68, ir dantratukas 88 pasukamai
sumontuojamas minétos svirties laisvame gale. Pasukimo aSis 68 t¢siasi lygiagreciai
automatinés vamzdZio transporto priemones 18 iSilginei aSiai 18’ tuo tikslu, kad
dantratukas 88 galéty biiti pasuktas plok§tumoje, statmenoje $iai iSilginei aSiai 18
(zitir. Fig. 5 ir 6). Dantratukas 88 sukamas elektros varikliu 72. Siame jgyvendinimo
variante Sis elektros variklis 72 taip pat jrengtas apkabos montavimo galvutéje 64
(Ziur. Fig. 6). Pasukama svirtis 70 sukama cilindro/ stimoklio bloku 74. Kaip galima
suprasti i§ Fig. 6, Sis cilindro/ stimoklio blokas 74 taip pat iSdéstytas apkabos
montavimo galvutéje 64 arba ant jos. '

Atitinkama apkaba 12 gali buti iSplésta radialiniu apkabos montavimo
galvutés iSplétimu 58, iSsukant i§ atramos 78 ir valdant minéta dantratukg 88, ir gali
biti patalpinta prie§ viding neprieinamo vamzdZio 14 sienelg¢ 14’. Papildomai
apkabos montavimo galvutéje 64 gali buti jrengta maZiausiai keletas reikalingy
valdymui elektroniniy jrenginiy.

Nors valdymo priemonés 50, 50°, tarnaujancios centravimo tikslams, jrengtos
perdavimo korpuso dalyje 48", fiksuotai sujungtoje su apkabos montavimo modulio
30 korpusu 36, valdymo priemonés 62, 66, skirtos apkabos montavimo galvutei 64,
jrengtos perdavimo korpuso dalyje 487, kuri fiksuotai sujungta su atrama 78, kuri

pati fiksuotai sujungta su jungimo vamzdZiu 80, naudojamu sujungimui ant apkaby
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vezimélio 11( Zidr. taip pat Fig. 2). Jungimo vamzdis 80 ir atrama 78, fiksuotai
prijungta prie jo, sujungti per bloka 82 su apkabos montavimo moduliu 30. Siuo
atveju atrama 78 ir jungimo vamzdis 80 gali biiti pasukami visomis kryptimis keliais
laipsniais, pavyzdZiui, apytikriai + 3°, apkabos montavimo modulio 30 korpuso 36
atZvilgiu.

Be to, TV kamera 84, naudojama konfroliuoti apkabos iSdéstymo procesa,
sumontuojama ant apkabos montavimo modulio 30 korpuso 36. Si kamera 84 gali
biiti sumontuota, pavyzdZiui, pasukamai ant apkabos montavimo modulio 30
korpuso 36.

Kaip jau nurodyta, apkabos montavimo modulis 30 gali turéti maZiausiai
keletg reikalingy elektronikos ir/arba pneumatikos jrenginiy. Apkabos montavimo
galvuté 64 gali biiti centruojama, pakeliama ir nuleidZiama per $arnyrinius velenus.
Kad biity pritaikyta skirtingiems vamzdZiy vidiniams diametrams, TV kamera 84 -

gali biiti sumontuota per atitinkamus jungiklius. Priklausomai nuo vamzdZio vidinio -~

diametro gali biiti naudojamos skirtingos atramos svirtys 40. Jei teikia, taip pat gali =

biti naudojami atitinkami centravimo adapteriai. Tam, kad biity uZfiksuota
apkabos montavimo galvuté 64 apkabos montavimo modulio 30 korpuso 36 ~
atzvilgiu, kad biity galima i§déstyti individualias apkabas 12 (be apkaby veZimélio
11), gali biiti iSdéstytas jungimo adapteris 86, pavyzdZiui, ant jungimo vamzdzio 80
(zidr. Fig. 7).

Kaip galima matyti i§ Fig. 7 ir 8, du apkabos montavimo galvutés 64
laikantieji griebtuvai 56, kurie racionaliai pateikti su pir§tais ir numatyti laikyti
atitinkama sukabinimo dalj 58, gali biiti pastumti vienas link kito ir atgal - vienas
nuo kito. Pagal Fig. 8 cilindro/ stimoklio mazgas 90, i§déstytas ant apkabos
montavimo modulio 30 korpuso 36, gali biti skirtas §iam tikslui. TV kamera 84,
pritvirtinta ant korpuso 36, taip pat gali matoma Fig. 7 ir 8. Jei reikia, apkabos
montavimo galvuté 64 taip pat gali biiti priskirta pakélimo adapteriui 92, kaip
naudojamas. Kaip jau paai§kéjo i§ ankstesnio teksto, apkabos montavimo modulis

30 daZniau jjungiamas i§ i§orés.
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Danga 48, kuri fiksuotai sujungta su apkabos montavimo modulio 30
korpusu 36 ir skirta dantyto rato mechanizmui, tarnaujanciam centravimo tikslui, ir
atrama 78, kuri fiksuotai sujungta su jungimo vamzdZiu 80, prie kurios pritvirtinti
kreipiamieji bégiai 60 ir ant kuriy pasukamai sumontuotas dantytas ratas 66,
sukibgs su krumpliastiebiu 62, gali biiti taip pat matomi Fig. 5. Apkabos montavimo
galvutés 64 tvirtinimas prie krumpliastiébio 62 pazymétas 94. Tuomet atitinkama,
pavara jgalinama apkabos montavimo galvutg 64 pastumti iSilgai kreipiamyjy bégiy
60. Fig. 6 taip pat gali biiti matomas jungimo vamzdzio 80 galas, nukreiptas j
apkaby vezimélj 11 ir priskirtas apkabos montavimo moduliui 30.

Kaip aiskiausiai matyti i§ Fig. 6, tolesnis cilindro/ stimoklio mazgas 96, ant
kurio stimoklio kotas gali biiti paveiktas smiiginiu svoriu, iédéstyta; ant apkabos
iSdéstymo galvutés 64. Sis cilindro/ stimoklio mazgas 96 skirtas sumaZinti
atitinkamos apkabos 12 sukabinimo dalj 58, kuri pateikta kaip apkabos tvirtinimas,
po to, kai apkaba padidinama ir vél iSdéstoma prie§ vamzdZio vidines sieneles 14’
tam, kad tuo biidu sukelty apkabos juostos 12 suspaudimg spyruoklés
atpalaidavimo jégos priemonémis, ir biity atitinkamai prispausta prie vamzdZio
vidinés sienelés 18’ taip, kad ji i§saugo savo padétj net tada, kai vamzdyje santykinai
stipri terpés srove.

Siam reikalui sukabinimo dalis 58 gali biiti panaudota jvairiais biidais. Tokiu |
biidu sukabinimo dalis 58, skirta kaip apkabos tvirtinimas, gali biiti pateikta,.
pavyzdZiui, su paspyruokliuota uZsklendimo kartele 102, kuri veikia cilindro/
stimoklio mazgo 96 pagalba ir apsupta, pavyzdzZiui, dviem spiralinémis
spyruoklémis (neparodytos). Ta sukabinimo dalies 58 korpuso galiné sienel€, kuri
yra greta cilindro/ stimoklio mazgo 96, gali turéti, pavyzdZiui, uzsklendimo jpjova,
per kurig praeina uZsklendimo kartelés 102 kumstelis 104 tuo tikslu, kad suspausty
sukabinimo dalj 58 (Ziiir. Fig. 6). Apkabos juostos 12 radialiai i$oriné sekcija, kuri
nuo pat pradZios apjuosta, pavyzdziui, spiralés forma, gali biiti fiksuotai sujungta su
sukabinimo dalimi 58. Gulinti radialiai viduje iSorinés apkabos juostos sekcijos
vidiné apkabos juostos sekcija su dar suspausta sukabinimo dalimi 58 gali laisvai

pasislinkti reikiama kryptimi per sukabinimo dalj 58, pavyzdZiui, laisvo rato
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saskaita. UZrakinimas galiausiai gali biiti atpalaiduotas uZzsklendimo kartelés 102
kumsteliu 104, atitinkamai veikianciu nuo cilindro/ stimoklio mazgo 96. Kai tik
sukabinimo dalis 58 atpalaiduojama per cilindro/ stumoklio mazgg 96, per
uZsklendimo kartel¢ 102, kuri dabar atpalaiduojama, ir radialiné vidiné apkabos
juostos sekcija suspaudZiama slégiu, atitinkanCiu spyruoklés jéga, veikiandig |
uzsklendimo kartele 102, ir atitinkamai spaudZiama j vamzdZio viding sienel¢ 14,
tuo biidu uZtikrinant tinkama suleidima. Sukabinimo dalis 58 paprastai yra tik
atpalaiduojama, jei apkabos juosta, kuri i pat pradZiy apsupta biitent spiralés
forma, buvo tinkamai i§plésta ir bent i§ esmés jau remiasi | vamzdzZio viding sienelg
14,

Automatinés vamzdZio transporto priemones 18 eigos plotis gali biiti

reguliuojamas, kad atitikty konkrety vamzdZio vidinj diametra.

Montavimo jrenginys 10 gali biiti sujungtas su apkaby veZiméliu 11, kuris -

apriipintas atitinkama apkaby détuve 106 (Zitr. Fig. 1 ir 9 - 16). Tuo tikslu, jungimo =
vamzdis 80, pateiktas ant apkabos montavimo modulio 30, saveikauja bidu, kuris -
gali biiti matomas, pavyzdZiui, Fig. 1, 2, 4, 9 ir 11, su papildomu jungimo vamzdZiu °
108, pateiktu ant apkaby veZimélio 11. Siuo atveju, montavimo jrenginys 10 gali -

biiti sujungtas biidu, kuris gali biiti matomas, pavyzdZiui, Fig. 1, su apkaby

veZiméliu 11 taip, kad pastarasis gali biiti pasuktas apytikriai 90° montavimo

jrenginio 10 atZvilgiu j i§ esmés statmeng padétj atitinkamam détuves pakeitimui.

Be to, tuo tikslu, gali biiti pateiktos priemonés automatiniam atskyrimui ir
automatiniam atstatymui atitinkamy elektriniy ir pneumatiniy sujungimy tarp
montavimo jrenginio 10 ir apkaby veZimélio 11. Kaip gali buti matoma konkreciose
Fig. 9a ir 9d, du jungimo vamzdziai 80 ir 108, i§ kuriy kiekvienas turi pneumatinio
jjungimo kiStuku sujungimo 111 ir elektrinio jjungimo kiStuku sujungimo 110
sgveikos dalis. Taip pat atrama 78, kuri fiksuotai sujungta su jungimo vamzdZiu 80,
gali biiti matoma Fig. 9d ir e.

Jungimo vamzdis 108, pateiktas ant apkaby veZimélio 11, turi Zemyn
nukreipta, kablio formos dalj 112, kuri susikabina su papildoma jungimo vamzdzio

80 kablio formos dalimi 114 ant montavimo jrenginio 10 apkabos montavimo

[
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modulio 30. Kaip geriausiai matyti Fig. 9, pateikiamas slystamasis sujungimas 118,
kuriuo galima slysti ten ir atgal per jjungimo svirtj 116. Siuo slystamuoju sujungimu
118, nusitesiandiu sujungimo padétyje ant apkaby veZimélio 11, visy pirma,
fiksuotai sujungti du jungimo vamzdziai 80, 108 vienas su kitu ir, antra, sudaryti
elektrinis ir pneumatinis jungimai. Paprastai, apkabos montavimo galvuté 64 gali
biti irengtai su individualia apkaba 12 pries sujungiant su apkaby veZime¢liu 11, kaip
parodyta, pavyzdziui, Fig. 1. Fig. 9b slystamasis sujungimas 118 iliustruojamas
nesujungtoje padétyje. Pradedant nuo Sios nesujungtos padéties, kuri gali bati
perstumta j deSin¢ j sujungimo padétj, kaip pasekme¢, kaip jau buvo minéta
anksCiau, pneumatinis ir elektrinis jungimai jvyksta automatiskai, ir du jungimo
vamédiiai 80, 108 mechaniskai sukabinami vienas su kitu, tokiu biidu apsaugant
$iuos jungimo vamzdZius nuo atskyrimo.

Kaip galima matyti i§ Fig. 1 ir 11, apkaby veZimeélis 11 turi vaZiuoklg 120 su
maZiausiai vienu ratu 158 ir pagrindo dalj 122, kuri pateikta su jungimo vamzdZiu
108 ir gali biiti pasukta vaZiuoklés 120 atzvilgiu apie a8j, kuri t¢siasi iSilgine kryptimi
ir konkreéiai gali sutapti su iSilgine a$imi 18’. D¢l to pagrindo dalis 122 gali biiti
sukama kartu su apkabos montavimo moduliu 30 per automatinés vamzdZzio
transporto priemonés 18 sukamaja plokSte 26. Konkreciai, kaip galima matyti i§
Fig. 11, rutulinis guolis 124 jstatytas tarp pasukamos pggrindo dalies 122 ir apkaby
vezimélio 11 vaZiuoklés 120. Perkeélimo tikslu pagrindo dalis 122 gali biiti prirakinta
prie vaZiuoklés 120 uZraktu 146 pasisukima fiksuojanciu biidu.

Kaip galima matyti i§ Fig. 1 ir 11, apkaby veZimélio 11 pagrindo dalis 122
skirta laikyti atitinkama apkaby détuve 106, §i apkaby détuve yra kilnojama iSilgai
Sio pagrindo 122.

Jungimo vamzdis 108 i§déstytas ant apatinés pagrindo 122 neSamosios dalies
122’. Cilindro/ stimoklio mazgas 126, laikomas ant pagrindo dalies 122 arba ant jos
apatinés ne$amosios dalies 122’, skirtas pastumti atitinkama apkaby détuve 106
pagrindo dalies 122 atZvilgiu, jos iSilgine kryptimi, tarp nedarbinés padéties (Ziar.

Fig. 11 ir 12) ir perdavimo padéties (Ziilir. Fig. 13 — 15), kurioje esanti priekyje
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apkaba 12, kiekvienu atveju iSsidésciusi ar¢iausiai apkabos montavimo galvutés 30,
gali biiti perduota j apkabos montavimo galvutg 64. '

Siuo atveju apkaby détuvé 106, kuri gali biiti pastumta isilgai pagrindo dalies
122, gali biti sujungta su $liauZikliu 128, kuris juda ant pagrindo dalies 122 ir gali
veikti nuo cilindro/ stimoklio mazgo 126 (Zitr. Fig. 10 ir 11). Kaip geriausiai matyti
i§ Fig. 10, 8is $liauZiklis 128 juda C formos hégiais 130, kurie fiksuotai 13déstyti ant
pagrindo dalies 122. Siuo atveju apkaby détuvé 106 gali biiti sujungta su §liauZikliu
128 per maZiausiai vieng uZsklendimo ry$j 132 (zidr. Fig. 10 ir 11).

MazZiausiai vienas transportavimo elementas 134, kuris stumiamas ant
apkaby detuvés 106, jos iSilgine kryptimi, skiriamas izoliuoti esancia prickyje
apkabg 12, k.iekvienu atveju iSdéstyta arCiausiai apkabos montavimo galvutés 64, ja
perduoti ir perstumti vir§ apkabos montavimo galvutés 64.

Strypas 136, kuris gali suktis SliauZiklio 128 atZzvilgiu, bet negali buti
perstumtas iSilgine kryptimi, ir sukimo verZl¢ 138, kuri uZmauta ant strypo 136, gali
biiti sujungta su transportavimo elementu 134, pateikti valdyti transportavimo %
elementy 134 (Ziar. Fig. 10 ir 11). Sukimo verzlé 138 gali biiti sujungta su
transportavimo elementu 134 per sklascio jungtj 140.

Kaip galima matyti i§ Fig. 10, kreipiamieji bégiai 142, kuriais nukreipiama
apkaby detuve 106, yra iSdéstyti ant apkaby veZimélio 11 pagrindo dalies 122.

Pagal Fig. 11 strypas 136 valdomas elektros varikliu 144, kuris irengtas‘ ant
apkaby veZimélio 11 pagrindo dalies 122. Remiantis Fig. 11, gali biiti matomas
uzraktas 146, kuriuo pagrindo dalis 122 gali biiti uZfiksuota pasukamai prie
vaziuoklés 120 perstiimimo tikslu.

Kaip matyti remiantis Fig. 10 ir 12, apkabos 12 gali biiti perstumtos apkaby
detuves 106 atzvilgiu iSilgai dviejy talpinanciy bégiy 148, esanciy ant apkaby
détuves 106. Atitinkamos apkabos 12 du gnybtai 150 kiekvienu atveju sugriebia
Siuos bégius 148 (Ziiir. Fig. 10 ir 12). Siuo atveju, kiekviena apkaba 12 turi i§ viso
septynis tokius gnybtus 150 (Zidr. Fig. 6). Kaip parodyta Fig. 10, apkaba 12 taip pat
gali, pavyzdZiui, turéti tris gnybtus 150 ir ant abiejy $ios grupés gnybty pusiy,
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pavyzdZiui, turéti dvi pagrindo konstrukcijas 151, ant kuriy gali biiti paeiliui
pritvirtinti kiti gnybtai.

Zilirint vamzdZio 14 perimetro kryptimi, sukabinimo dalis 58, i§ vienos
pusés, ir atitinkamos apkabos 12 gnybtai 150, i3 kitos pusés, subalansuojami vienas
kito atzvilgiu. Kadangi atitinkama apkaba 12 stumiama per apkaby montavimo
galvute 64, pastaroji susikabina su $ios apkabos 12 sukabinimo dalimi 58, $ios
sukabinimo dalies laikantieji griebtuvai 56, kurie turi pirStus, atitinkamai susikabina
kartu (Zitir. Fig. 16).

PanaSiai kaip automatiné vamzdZio transporto priemoné 18 apkaby
veZimelis 11 arba jo vaZiuokle 120 taip pat gali biiti reguliuojami atstumu tarp raty,
suderinant su atitinkamo vamzdZio vidiniu diametru.

Apkaby détuvé 106 gali tureti gaubta 152 (Zr. Fig. 1). IS principo, gaubtas
ant apkaby vezimélio 11 taip pat galimas. Be to, gaubtas su raty rinkiniu taip pat
galimas. Gaubtai gali skirtis, priklausomai nuo atitinkamy vamzdZio vidiniy
diametry. Todél, pavyzdZiui, taip pat galimas kevalo tipo adapteriy panaudojimas.

Be to, skirtingos apkaby détuves 106 gali biiti pateikiamos skirtingoms
apkaboms 12. Siuo atveju atitinkamoje détuvéje yra maZiausiai dvi apkabos.
Praktikai, pavyzdZiui, gali biiti po deSimt apkaby détuvéje. Atitinkama détuvé 106
gali biiti tvirtinama apkaby vezimélyje 11. Apkaby 12 pakélimas ir jy izoliavimas
gali biiti, pavyzdi.iui, atlikti anks¢iau apraSytu budu.

Apkaby vezimelis turi détuves laikiklj ir vamzdZio mova 108 gali turéti
valdymo priemones, tarnaujancias apkaby pakélimui ir izoliavimui, kaip buvo
anksCiau detaliai paaiSkinta pavyzdZiu. Be to, tam reikalingi elektroniniai ir
pneumatiniai elementai gali biiti jtaisyti apkaby veZimélyje 11. Tinkamoje padétyje,
pavyzdZiui, ant vaZiuoklés 122, gali biiti jtaisytas Ziedas ar panaSus elementas,
atliekantis atstatymo darba.

Kaip matyti i§ Fig. 1, kamera 154, nukreipta | gala, i§déstyta ant apkaby

veZimélio 11 vaZiuoklés 122.
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Konkretaus montavimo jrenginio ir konkretaus apkaby veZimélio atveju
arba konkretaus $iy dviejy moduliy derinio atveju, anksciau apra$yti pozymiai
kiekvienu atveju gali biiti realizuoti individualiai ir jvairiais deriniais vienas su kitu.

Montavimo jrenginio 10 anks¢iau aprasyto jgyvendinimo varianto, turinéio
vidiniy apkaby montavimo metu su tuo susietg apkaby veZimélj 11, veikimas:

Priklausomaj nuo vietos sglygy, nuotolinio valdymo, savaeigé automatiné
vamzdZio transporto priemoné 18 su apkabos montavimo moduliu 30 arba be jo,
iSdéstyto ant transporto priemonés, nuleidZziama j $achtg. Automatiné vamzdZio
transporto priemoné 18 su sukimo plokSte priekyje stumiama j kita Sachta per
neprieinamg vamzdj 14, | kurj bus jstumtos vidinés apkabos 12. Tuomet apkabos
montavimo galvuté 64 apriipinama apkaba 12.

Tada apkaby veZimelis 11 nuleidZiamas j $ig Sachta ir apriipinamas apkaby

détuve 106. Siam tikslui apkaby veZimélis 11 surenkamas biidu, nurodytu Fig. 1 ir -

apkaby détuvé 106 uZstumiama ant kreipiamyjy bégiy 148 ant apkaby vezimélio 11 .

pagrindo dalies 122, kol sklasties jungtys 140, 132 uZsklestos tarp sukimo verzlés -

138 ir transportavimo elemento 134 ir tarp $liauZiklio 128 ir apkaby détuvés 106. Po

to apkaby veZimélis 11 paliekamas, jo jungimo vamzdis 108 sujungiamas su jungimo =

e

vamzdZio 80, esan¢io ant apkabos montavimo modulio 30, nukreiptomis Zemyn - -

priemonémis, kablio formos dalimi 112, papildoma auk$tyn nukreipta kablio
formos dalimi 114. SliauZimo jungtié 118 ant apkaby veZimélio 11 iSplediama |
jungimo padétj, to pasékoje pirmiausia du jungimo vamzdZiai 80, 108 fiksuotai
sujungiami vienas su kitu ir, antra, elektrinés ir pneumatinés jungtys sudaromos
jjungimo kiStuku sujungimais 110, 111. Kaip jau minéta, apkabos montavimo
galvuté 64 gali biiti jrengta su individualia apkaba 12 prie$ sujungiant apkaby
veZimelj 11, kaip iliustruota, pavyzdZiui. Fig. 1.

Dabar montavimo jrenginys 10 su automatine vamzdZio transporto
priemone 18 priekyje stumiamas j padétj neprieinamame vamzdyje 14, kurioje
pirmoji apkaba 12 bus patalpinta. Siam tikslui apkabos montavimo modulis 30 ir
apkaby veZimelio 11 sukamoji pagrindo dalis 122, turinti apkaby détuve 106,

iSdestomi numatytoje sukimo padétyje sukamosios plokstés 26 pagalba. Tam, kad
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13destyty apkaba 12, apkabos montavimo galvuté 64 iSple¢iama radialine kryptimi ir
tuo paciu metu dantratukas 88 sukelia apkabos iSsiplétima, kol pastaroji jsiremia j
neprieinamo vamzdzio 14 viding sienele 14’

Apkabos 12 tvirtinimo dalies 58 atkabinimas per stiimoklio/ cilindro mazgg
96 salygoja tai, kad apkaba 12 i§déstoma, esant suspaudimo jtampai, dél to ji
remiasi | vamzdZio vidines sieneles 14,. Stumiant apkabos montavimo galvutés 64
laikanCiuosius griebtuvus 56, atpalaiduojama tvirtinimo dalis 58, tada apkabos
montavimo galvuté 64 vél atitraukiama radialine kryptimi.

Minétas procesas kontroliuojamas TV kamera 84, tai gali biiti spalvota TV
kamera. Tada sukimo plokstés 26 sukimu apkabos montavimo modulis 30 ir apkaby
vezimélio 11 pasukama pagrindo dalis 122 pastatomi j padétj, kurioje pagrindo dalis
122 gali biiti prirakinta prie apkaby veZimélio 11 vaZiuoklés 120.

Dabar montavimo jrenginys 10 stumiamas j kita apkabos i§déstymo padét;.
Apkabos montavimo galvuté 64 jrengiama ten su apkaba 12 i§ apkaby détuvés 106,
kaip iliustruota, pavyzdziui, Fig. 12 - 16.

Fig. 12 parodytas apkaby détuvés 106 schematikas vaizdas, kai ji uZima
nedarbing padeétj ir kai apkaby veZimélis 11 su apkabos montavimo moduliu 30
sujungtas per jungimo vamzdZius 108 ir 80. Transportavimo elementas 134 uZlaiko
apkabas 12.

Pagal Fig. 13 apkaby détuve 106 jau perdéta | jos perkeélimo padét;.
Transportavimo elementas 134 dabar stumiamas paskui pirmaja apkaby kriivos
apkabg 12, kai apkabos i§déstytos ariausiai apkaby montavimo galvutés 64.

Fig. 14 parodytas apkaby détuvés 106 schematiSkas vaizdas, kai ji uZima
perkélimo padétj, transportavimo elementas jau sugriebes pirmaja apkaby kriivos
apkabg 12 i galo.

Fig. 15 parodytas apkaby détuvés 106 schemati§kas vaizdas, kai ji uZima
perkélimo padétj, kai pirmoji apkaba 12 uZstumta ant apkabos montavimo galvutés
64 transportavimo elementu 134. Tokiu biidu pirmoji apkaba 12 izoliuota
transportavimo elementu 134. Apkabos montavimo galvutés 64 laikantieji

griebtuvai 56 dar tebéra didZiausiu atstumu vienas nuo kito. Apkabos montavimo
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galvutés 64 istgsta radialine kryptimi | pakeitimo padétj taip, kad, laikanciuosius
griebtuvus 56 stumiant vieng link kito, sugriebty apkabg ant tvirtinimo dalies 58
(ziur. Fig. 16).

Fig. 16 parodytas apkaby détuvés 106 schematiSkas vaizdas, kai détuve vél
stumiama atgal i jos nedarbing padétj, apkabos montavimo galvuté 64 jau sugriebé
anksCiau perstumtos apkabos 12 tvirtinimo dalj 58, o transportavimo elementas 134
jau vel sugriebé i§ galo pirmaja likusios apkaby kriivos apkabg 12.

Procesas kartojamas tol, kol iStuStinama apkaby détuveé 106. Montavimo
jrenginys 10 su atitinkamu apkaby veZiméliu 11 priekyje stumiamas atgal Sachta.
Tam naudojama papildoma TV kamera 154, esanti ant vaZiuoklés 120.

§achtoje slystamasis sujungimas 118 graZinamas j nesujungta padétj, to
pasékoje elektrinis ir pneumatinis jungimai automatiSkai atskiriami taip, kad
apkaby veZzimélis 11 galéty biiti vél pastatytas tiesiai. SklasCio jungtys 132, 140 :
dabar prieinamos ir gali biiti atjungtos ranka. Tu$¢ia détuve 106 i§imama i§ apkaby -
veZimélio 11, nauja, uZpildyta apkaby détuve 106, turinti reikiama skaiiy apkaby -
12, uZdedama ant apkaby vezimélio 11 pagrindo dalies 122. Po to apraSytas -
procesas gali biiti pakartotas.

Zinoma, jrenginio dalys ir surenkamieji mazgai gali biiti jvairiy konstrukcijy,
iSsaugant jy funkcijas. PavyzdZiui, varomasis velenas transportavimo elementui 134

valdyti gali biiti suprojektuotas kaip grandininé pavara.



10

15

20

25

30

LT 4849 B

16

ISRADIMO APIBREZTIS

1. Jrenginys (10) vidinés apkabos (12) montavimui nepricinamame vamzdyje (14),
besiskiriantis tuo, kad turi réma (16), kuris atremtas j vamzdZio viding
sienel¢ (14’) tokiu biidu, kad jis turi galimybe judéti vamzdyje iSilgine kryptimi (R),
apkabos montavimo galvutg (64), kuri jrengta ant rémo (16) biidu, kuris leidZia jai
judéti radialiai iSilginei aSiai (18’), ir kuri gali biiti sukabinta su vidinés apkabos (12)
sekcija (58), ir taip pat dantratukg (88), kuris gali buiti sukabintas su papildoma
vidinés apkal';os (12) sekcija (12’) ir skirtas vidinés apkabos (12) iSplétimui, ir
atitinkamas valdymo priemones (66, 66; 72, 74), kurios jgalina, tam kad sumontuoty
viding apkabg (12) jg iSpleciant, stumti apkabos montavimo galvutg (64) radialiai

iSoreén ir sukti dantratuka (88).

2. Jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad dantratukas (88) gali
biiti nusuktas ir atsuktas valdymo priemonémis (74) apkabos montavimo galvutés

(64) atzvilgiu, geriausiai plok§tumoje, statmenoje rémo (16) iSilginei asiai (18”).

3. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad atraminiai elementai
(40, 42), kurie gali buiti pastumti i§ nedarbinés padéties j atraming padétj, kurioje
jie atremti j vamzdZio viding sienele (14°) ir i§laiko rémo (16) iSilgine a$j (18’) bent

apytikriai vamzdzio (14) centrinéje asyje.

4. Irenginys pagal bet kurj ankstesnj punkta, besiskiriantis tuo, kad rémas
(16) turi savaeigg automating vamzdZio transporto priemone (18), kuri turi sukimo

aparatg (26) apkabos montavimo galvutei (64) sukti apie iSilging aj (18").

5. Jrenginys pagal bet kurj ankstesnj punkta, besiskiriantis tuo, kad

radialiai judanti apkabos montavimo galvuté (64) sumontuota apkabos montavimo
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modulyje (30) arba ant jo, pastarasis gali biiti pritvirtintas prie automatinés

vamzdZio transporto priemonés sukimo aparato (26).

6. Jrenginys pagal 5 punkta, besiskiriantis tuo, kad atraminiai elementai

(40, 42) sumontuoti ant apkabos montavimo modulio (30).

7. Irenginys pagal 5 arba 6 punkts, besiskiriantis tuo, kad maZiausiai
keletas atitinkamy valdymo priemoniy (66, 66; 72, 74; 50, 50°), skirty radialiai
judanéiai apkabos montavimo galvutei (64), sukamajam dantratukui (88) ir/ arba

atraminiams elementams, pateikta apkabos montavimo modulyje (30) arba ant jo.

8. Irenginys pagal 7 punkta, besiskiriantis tuo, kad dantratukas (88)

sumontuotas sukamai apkabos montavimo galvutéje (64) arba ant jos.

9. Irenginys pagal 7 ir 8 punktus, besiskiriantis tuo, kad sukamasis
dantratukas (88) nusukamas ir atsukamas cilindro/ stimoklio mazgu (74), -
sumontuotu apkabos montavimo galvutéje (64) arba ant jos, ir gali biiti sukamas -

varikliu (72), sumontuotu apkabos montavimo galvutéje (64) arba ant jos.

10. Jrenginys pagal bet kurj ankstesnj punkta, besiskiriantis tuo, kad jis gali

biiti sujungtas su apkaby veZiméliu (11), kuris gali biiti sumontuotas su atitinkama
apkaby détuve (106).

11. Jrenginys pagal 10 punkt, besiskiriantis tuo, kad jungimo dalis (80),
kuri jam skirta ir saveikauja su apkaby veZimélio (11) papildoma jungimo dalimi

(108), sumontuota ant apkabos montavimo modulio (30).

12. Jrenginys pagal 10 arba 11 punkta, besiskiriantis tuo, kad jis gali biti

sujungtas su apkaby veZiméliu (11) tokiu biidu, kad pastarasis gali biiti pasuktas
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apytikriai 90° jo atZvilgiu i§ esmés statmenoje padétyje atitinkamam détuves

pakeitimui.

13. Jrenginys pagal 10 arba 12 punkta, besiskiriantis tuo, kad pateiktos
priemonés (110, 111) automatiniam atskyrimui ir automatiniam atstatymui

atitinkamy elektriniy ir pneumatiniy jungciy su apkaby veZiméliu (11).

14. Apkaby veZimélis (11), skirtas naudoti su montavimo jrenginiu, nurodytu bet
kuriam ankstesniame punkte, besiskiriantis tuo, kad jis gali biti

sumontuotas su atitinkama keitiama apkaby détuve (106).

15. Apkaby veZimélis pagal 14 punkta, besiskiriantis tuo, kad jis turi
pagrindo dalj (122), kuri skirta laikyti atitinkama apkaby détuve (106) ir iSilgai
kurios apkaby détuve (106) gali biti perkelta.

16. Apkaby vezimélis pagal 14 arba 15 punkta, besiskiriantis tuo, kad
pavaros priemoneés (126) pateiktos tam, kad stumty apkaby détuve (106), susijusig
su atitinkama pagrindo dalimi (122), iSilgine jo kryptimi tarp nedarbinés padéties ir
perdavimo padéties, kurioje pirmoji apkaba (12) kiekvienu atveju, esanti ar¢iausiai

montavimo modulio (30), galéty biiti perkelta ant montavimo galvutés (64).

17. Apkaby veZimélis pagal 16 punkta, besiskiriantis tuo, kad priemonés
(134) pateiktos tam, kad izoliuoty pirmaja apkaba (12), esancia kiekvienu atveju
arCiausiai montavimo galvutés (64), perkélimui ir pastumty ja per montavimo

galvute (64).

18. Apkaby vezimélis pagal vieng i§ 14 - 17 punkty, besiskiriantis tuo, kad
apkabos (12) gali biiti perkeltos apkaby détuves (106) isilgine kryptimi pastarosios

atzvilgiu.
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19. Apkaby vezimélis pagal vieng i§ 14 — 18 punkty, besiskiriantis tuo, kad
apkaby détuvé (106), kuri gali biiti perkelta iSilgai pagrindo dalies (122), gali biiti
sujungta, geriau, kai per maZiausiai viena uZzsklendimo rysj (132), su valdomu

Sliauzikliu (128), judanciu ant pagrindo dalies (122).

20. Apkaby vezimélis pagal vieng i§ 14— 19 punkty, besiskiriantis tuo, kad
apkabos (12) gali biiti izoliuotos maZiausiai vienu transportavimo elementu (134),
kuris valdomas su perkélimo galimybe ant apkaby détuvés (106) jos iSilgine
kryptimi, ir transportavimo elementas (134) gali biti sujungtas, geriau, kai
maZiausiai per vieng sklas¢io jungtj (140), su valdymo priemonémis (13.6, 138),
sumontuotomis ant $liauZiklio (128), ir gali biiti stumiamas SliauZiklio (128)

atzvilgiu Siomis valdymo priemonémis (136, 138).

21. Apkaby veZimélis pagal vieng i§ 14 — 20 punkty, besiskiriantis tuo, kad
jis turi vaZiuoklg (120), ir tuo, kad pagrindo dalis (122), kuri tinkamiau gali biiti

sujungta su montavimo jrenginio (10) montavimo moduliu (30), gali biiti sukama

vaziuoklés (120) atZvilgiu apie a$j, besitgsianéia iSilgine kryptimi, ir tuo, kad

E2Y

judéjimo tikslu pagrindo dalis (122) gali biiti pasukamai prirakinta prie vaZiuoklés -

(120).
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