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1. Antenos įrenginys, sudarytas iš antenos reflektoriaus (1), siųstuvo-imtuvo bloko (2) ir signalo detektavimo bloko (4) apdoroti signalams, ateinantiems iš taikinio, ir, remiantis minėtais įėjimo signalais, generuoti valdymo signalus, skirtus valdyti antenos reflektoriaus (1) nustatymą į taikinį, o detektavimo blokas (4) apima nuosekliai sujungtus signalų konverterį (16-17) ir skaičiavimo bloką (15),  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad signalų konverteris  (16-17) yra padarytas taip, kad galėtų sumažinti juostos plotį automatiškai ir laipsniškai nuo reikalaujamo maksimalaus dažnių diapazono iki siauros juostos dažnių diapazono, ir jo juostos plotis būtų aktyvuojamas ir palaikomas iki tol, kol galima detektuoti pageidaujamą įėjimo signalą duotame juostos plotyje, tokiu būdu pasiekiant aukščiausią detektavimo jautrumą minėtam įėjimo signalui; taip pat tuo, kad antenos įrenginyje taip pat yra judesio detektavimo blokas (5), kuriame yra trijų matmenų jutikliai (6, 7, 8) ir kuris yra padarytas taip, kad detektuotų minėto antenos reflektoriaus (1) nustatymo pasikeitimus, kuriame trijų matmenų jutikliai yra išdėstyti ant antenos reflektoriaus (1) užpakalinės pusės, ir kuris turi signalo išėjimą (19), sujungtą su skaičiavimo bloko (15) signalo įėjimu (18), siekiant generuoti kitus valdymo signalus; ir pavaros bloką (10), skirtą antenos reflektoriaus (1) mechaninio nustatymo valdymui, reaguojant į išorinius valdymo signalus, ateinančius iš antenos reflektoriaus, iš vienos pusės, ir į kitus valdymo signalus, gaunamus iš judesio detektavimo bloko (5), iš kitos pusės.

2. Antenos įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis turi antrąjį judesio detektavimo bloką (21) su jutikliais (22-25), skirtą detektuoti kiekvienos sukimosi ašies (y, x, z, p) padėties pasikeitimus minėtame įrenginyje dėl išorinių jėgų, veikiančių į minėtą įrenginį ir jo viduje, ir turintį signalo išėjimą (26), sujungtą su signalo įėjimu (28), antrojo skaičiavimo bloko (27), turinčio signalo išėjimą (29), sujungtą su sistemos valdymo bloko (20) signalo įėjimu (30), savo ruožtu turinčio signalo įėjimą (31), sujungtą su pirmojo skaičiavimo bloko (15) signalo išėjimu (32), ir signalo išėjimą (33), sujungtą su pavaros bloko (10) signalo įėjimu (34).

3. Antenos įrenginys pagal 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis turi trečiąjį judesio detektavimo bloką (35) su jutikliais (36-39) nustatyti judesio kompensaciją, kuri buvo iš tikrųjų atlikta kiekvienai įrenginio sukimosi ašiai (y, x, z, p) įrenginio viduje, reaguojant į kompensavimo duomenis, suformuotus per sistemos valdymo bloką (20), trečiasis judesio detektavimo blokas (35) turi signalo išėjimą (40), sujungtą su signalo įėjimu (42) trečiojo skaičiavimo bloko (1), turinčio signalo išėjimą (43),  sujungtą su sistemos valdymo bloko (20) signalo įėjimu (44).

4. Antenos įrenginys pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad signalo konverteris (16-17) turi aukšto dažnio bloką (16), kurio įėjimas yra sujungtas su siųstuvo-imtuvo bloko (2) priėmimo dalimi, ir kurio išėjimas yra sujungtas su tarpinio dažnio bloku (17), kuris yra padarytas taip, kad jame būtų atliekamas automatinis juostos pločio sumažinimas.

