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Sis iSradimas yra susijes su antenos jranga, o konkreéiau, su antenos
irenginiu, kuris apima antenos reflektoriy, antenos laikymo mazga, siystuvo-
imtuvo bloka, jutikliy blokg ir signalo detektavimo blokag, skirtg apdoroti
signalams, ateinantiems i§ taikinio, ir Siy signaly pagrindu generuoti
kontrolinius signalus antenos reflektoriaus nukreipimui j taikinj.

Antenos jrenginys gali biti stacionarus arba sumontuotas ant kilnojamos
atramos pavirSiaus, Kitaip sakant, skiriamas stacionariai jrangai, mobiliems
antzeminiams arba jlros jrenginiams. Signalo detektavimo blokas apima
signalo konverterj ir nuosekliai prijungta skaiciavimo bloka.

Yra Zinomas atskiry nukreipimo ir sekimo sistemy naudojimas $Sio tipo
antenos jrenginiuose, jy tikslas yra optimizuoti perdavimag tarp, pavyzdziui,
antZzeminiy antenos jrenginiy ir palydovy, siekiant gauti tiksly nustatyma.
Kas$tai, siekiant optimalaus dinaminio nukreipimo tikslumo su antenos.
jrenginiu tokiose sistemose, yra labai dideli. Toks antenos nukreipimo
tikslumas gali bati veikiamas iSoriniy veiksniy, tokiy, kaip antenos atraminio
pavirSiaus judéjimas, véjas ir, pavyzdziui, bangavimas.

Kadangi tai yra susije su antenos jrenginiu ir taikiniu, kurie juda vienas kito
atzvilgiu, nukreipimo sistemai yra keliami auksti reikalavimai. Savo ruoztu tie
auksti keliami reikalavimai riboja jrangos, skirtos signalui, ateinan€iam i$
taikinio, detektuoti, pasirinkima vien tik i$ labai brangiy jrengimy.
AtsiZvelgiant | didelio dinaminio nustatymo tikslumo reikalavimg, yra
naudojama vieno impulso téchnologija. Taciau Siai technologijai paprastai
reikia dideliy investicijy | signalo detektavimo jranga, tokia, kaip plaCiajuosciai
spektro analizatoriai ir panasia, kad galima baty gauti pageidaujama efekta.
Keliose Zinomose sistemose néra galimybés koreguoti poslinkj ir pirminiy
nelinijiniy komponenty, naudojamy teikti informacijq apie bazinius duomenis,
nestabiluma. Todél Sios sistemos pastoviai pasislenka laike, priklausomai
nuo temperattiros ir srovés.

Sio iSradimo tikslas yra sukurti auk$&iau minéto tipo antenos jrenginj, kuris
iSspresty judanéio signalo Saltinio, kuris yra auk$€iau horizonto, pastovaus
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sekimo uzdavinj i§ mobilaus antenos jrenginio, sumontuoto ant judancio
objekto, su priimtinais kastais, t.y. kastais, kurie yra gerokai mazesni negu
pasiekiami dabartiniu metu.

Sio auksgiau aprasyto tipo antenos jrenginio, kuris apima signalo konverterj
ir skai¢iavimo bloka, atveju pagal §j iSradimg yra sitloma, kad signalo
konverteris bty padarytas taip, kad automatiskai ir laipsniSkai mazinty savo
juostos plotj, ir duotas juostos plotis bty aktyvuojamas ir iSlaikomas, kol bus
galima aptikti pageidaujamg jéjimo signalg duotame juostos plotyje. Antenos
jirenginys pagal iSradimg apima jutikliy sistemg, skirtg aptikti
nepageidaujamus pasikeitimus antenos reflektoriaus nustatyme, iS vienos
pusés, ir reikiamam antenos padéties nustatymui bei iSlaikymui taikinio
atzvilgiu, iS kitos pusés; viena jutikliy grupé yra iSdéstyta ant reflektoriaus
uZpakalinés dalies, o kita jutikliy grupé yra iSdéstyta ant atitinkamy, sukimosi
aSiy. Abi jutikliy grupés yra padarytos taip, kad galéty bati nustatomos
nulingje padétyje, kai pasiekiamas optimalus signalo detektavimas tokiu
bidu, kad signalo konverterio daZnio diapazonas bity laipsniskai
mazinamas, pradedant nuo vieno, duoto juostos plocio iki kito, mazesnio
juostos plo€io, kol bus gaunamas geriausias, koks tik jmanomas, signalo
dydis.

Jutikliy sistema teikia informacija apie antenos jrenginio padéties
pasikeitimus, sukeliamus iSorinio poveikio. Sis padéties pasikeitimas yra
apibréziamas greicio duomenimis(AVX, AVy, AVz), kurie yra integruojami
skaiiavimo bloke, siekiant gauti santykinius padéties duomenis. Zinant
duomenis, susijusius su grei€io pasikeitimais, kurie jvyko per nustatytg laiko
tarpg, apibréztg jutikliy sistemos praneSimy laiko, auk$€iau nurodyta
informacija gali bati naudojama kaip jvedimo reikSmés superordinuotame
kompiuterizuotame sistemos valdymo bloke, kuris siunia tas reikSmes |
pavaros bloka, siekiant kompensuoti antenos jrenginio padéties pasikeitimus,
kuriuos sukélé minétos iSorinés jégos.

Siuo atvilgiu jutikliy sistema gali bati naudojama bent dviem skirtingiems
tikslams, tokiems, kaip kompensuoti iSorines jégas, veikianCias antenos

jrenginj deél pavirSiaus, ant kurio yra sumontuotas antenos jrenginys,
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judéjimo, o taip pat nustatyti i anksto numatytg pageidaujamg ir fiksuotg
antenos reflektoriaus judéjima bei jo signalo taikinio, kuris turi Zinoma orbitg
irfarba judéjimo rezima, paskai€iuotg naudojantis skaiCiavimo bloku per
einamajj laikotarpj, sekima.

Tokiu bidu, jutikliy sistema visiSkai atsako uz antenos jrenginio gebeéjimg
nuolatos kompensuoti visy iSorinio poveikio jégy jtaka tam jrenginiui.
Atitinkamai yra svarbu gauti teisingus koregavimo duomenis dél elektronikos
komponenty, esanCiy minétame jrenginyje, priklausomybés nuo
temperatiiros, senéjimo ir kt., nes priesingu atveju gali biti sukeltas sistemos
poslinkis pagal visy elektronikos komponenty, jeinanciy  sistema, poslinkj.
Toliau iSradimas bus aprasytas smulkiau su nuorodomis | pridedamus
brézinius, kuriuose:

1 fig. vaizduoja antenos pagal iSradima jrenginj;

2 fig. yra pateikta blokiné schema, vaizduojanti signalo detektavimo bloka ir
jutikliy detektavimo blokus, skirtus judéjimo kompensavimui, jeinancius |
antenos jrenginj.

Antenos jrenginys, pavaizduotas 1 fig., apima antenos reflektoriy 1, siystuvo
-imtuvo Svitintuvg 2, pritaisytq prie reflektoriaus uzpakalinés dalies kronsteinu
3, signalo detektavimo blokg 4 ir jutikliy blokg 5 su jutikliais 6, 7, 8 (zr. 2 fig.)
trimadiam reflektoriaus judesio detektavimui. Sie du blokai taip pat yra
pritaisyti kaip sudétinis blokas prie reflektoriaus 1 uzpakalinés dalies. Jutikliai
yra skirti aptikti judesj apie atitinkamas sukimosi asis, atsiradusj dél iSorinio
poveikio jégu.

Siystuvo-imtuvo $vitintuvas atitinka tipa, pateikta Svedijos patento aprasyme
940587-1 “Ruporinis Svitintuvas, skirtas tam tikrai dvipusio palydovinio rySio
jrangai”.

Antenos reflektorius 1 yra mechaniskai pritvirtintas prie bazinio elemento 9,
kuris, pavyzdziui, yra pritvirtintas prie laivo arba prie automobilio, ir jame yra
pavaros arba maitinimo blokas 10 su varikliais 11, 12, 13, 14 antenos
reflektoriaus 1 mechaniniam nustatymui {pageidaujamq taikinj, pavyzdziui,
palydovg, siekiant mechaniSkai valdyti, reaguojant | valdymo signalus,
kuriuos generuoja skaiCiavimo blokas 15, jeinantis | signalo detektavimo
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bloka 4. Antenos reflektorius 1 ir siystuvo-imtuvo Svitintuvas 2 yra sujungti j
kompaktinj antenos jrenginj, sukonstruota tokiu biidu, kaip parodyta Svedijos
patento apraSyme 9702268-5 “ltaisas, apimantis antenos reflektoriy ir
siystuvo-imtuvo Svitintuvg, sujungtus kompaktiSkame bloke”.
1 fig. blokinéje schemoje parodytas signalo detektoriaus blokas 4, turintis
nuosekliai sujungtus: aukSto daznio signalo konverteri 16, tarpinio daznio
signalo konverterj 17 ir skaiGiavimo blokg 15. Taip pat yra parodytas antenos
reflektoriaus judesio detektavimo blokas 5, sudarytas i$ jutikliy sistemos,
iskaitant grei¢io jutiklius ir pagreicio jutiklius, skirtus detektuoti trijuose
matmenyse (AVX, AVy, AVz) ir (Aax, Aay, Aaz), dirbanCius atitinkamai su
pluostine optika ir puslaidininkiy elementais. Visi elektroniniai jrenginiai
pasislenka ir yra nestabills laike. Tai reikalauja didesnés ar maZesnés
nuolatinés korekcijos, siekiant paSalinti iSéjimo duomeny paklaidas.
SiGlomas signalo detektavimo blokas 4 leidZia gauti reikalingus korekcijos
duomenis visiems jutikliy sistemos jutikliams. Auksto daznio konverterio 16
iSéjimas yra sujungtas su tarpinio daznio konverteriu 17, kuris yra padarytas
taip, kad jame baty atliekamas minétas automatinis juostos plocio
sumazinimas.
Siystuvo-imtuvo $vitintuvas 2 turi signalo iSéjimus, sujungtus su auksto
daznio signalo konverterio 16 signalo jéjimais, o judesio detektavimo blokas
5, sudarytas i§ minétos jutikliy sistemos, skirtos aptikti antenos reflektoriaus
judéjima, turi signalo i$éjimus, sujungtus su skaiCiavimo bloko 15 signalo
ijimais 18 per laidininkus 19. Skaiiavimo blokas turi i$&jimus, sujungtus su
sistemos valdymo bloku 20, kurio iSéjimas yra sujungtas su pavaros bloku
10. Taigi, i§ esmeés, skaiCiavimo blokas 15 savo i$éjimu yra sujungtas su
pavaros bloko 10, apimancio valdymo variklius 11 — 14, perduodancius
sukimo judesius antenos jrenginio judamoms dalims, jéjimu.
Antrojo judesio detektoriaus bloko 21, turinCio jutiklius 22-25, signalo
i$éjimas 26 yra sujungtas su antrojo skaiciavimo bloko 27 signalo jéjimu 28,
kurio signalo iSéjimas 29 yra sujungtas su sistemos valdymo bloko 20
signalo jéjimu. Sistemos valdymo blokas turi signalo j€jima 31, sujungtg su
skai¢iavimo bloko 15 signalo i$éjimu 32, o signalo i$éjimas 33 yra sujungtas



LT 4860 B

su pavaros bloko 10 signalo jéjimu 34.

Treciasis judesio detektavimo blokas 35, turintis jutiklius 36-39 yra skirtas
detektuoti esancius judesio kompensavimus, atliekamus atzvilgiu kiekvienos
sukimosi aSies y, X, z, p jrenginyje, kaip kompensavimo duomeny, einanciy
per sistemos valdymo bloka 20, rezultatas, ir turi signalo iSéjima 40, sujungta
su treciojo skaiiavimo bloko 41 signalo jéjimu 42, kurio signalo iSéjimas 43
yra sujungtas su sistemos valdymo bloko 20 signalo j&jimu 44.

Antenos reflektorius pradZioje nustatomas | taikinj grubiai, tam naudojami
jutikliai, kuriy funkcija yra nustatyti duotos padéties ilgumga ir platumg (GPS)
(globaliné padéties nustatymo sistema), inklinometras ir kompasas. Tuo pat
metu iSoriniy jégy | anteng poveikis, kai antenos reflektorius yra grubiai
nustatomas | taikinj yra nuolatos kompensuojamas. Sis judéjimo
kompensavimas yra atliekamas jutikliy sistemos judesio detektavimo bloko,
skirto kompaktinio antenos bloko skirtingoms sukimosi asims (azimutas z,
pakilimas y, pakilimas x, poliarizacija p).

Tariama, kad taikinys skleidZia kontrolinj daznj, pavyzdziui, 12 541 GHz su
tam tikru nuokrypiu +/- 40 Hz ribose. Tarpinio daZnio signalo konverteris 17
yra nustatytas maksimaliam daznio diapazonui +/- 8 kHz. Signalo
detektavimo blokas 4 yra pritaikytas veikti esant maksimaliai iSéjimo signalo
reikSmei (pikas, signalo kreivés taikinys = 0). ISkart yra detektuojama S§i
maksimali reikSme, (AVX, AVy, AVz) ir (Aax, Aay, Aaz) yra nuskaitomos
naujoms pakoreguotoms j&jimo reikSméms, ir siunciamos | sistemos valdymo
blokg 20, kai tuo pat metu tarpinio daznio signalo konverteris 17 automatiSkai
sumazina savo daZnio diapazong iki sekancio, Zemesnio lygio, pavyzdzZiui,
3,75 kHz. Tuo tarpu kontrolinis daznis gali kiek pasislinkti, o antenos
atraminis pavirSius gali pajudéti kuria nors kryptimi (pavyzdziui, dél iSoriniy
jégy, veikian€iy minétg atraminj pavirSiy ir, tuo paciu, antenos jrenginj),
taCiau skenavimas dabar vyksta siauresniame juostos plotyje, ir todél yra
sumazinamas jéjimo signalo triukSmas, taigi, signalas yra detektuojamas
tiksliau.

DaZnio diapazonas pasirinktinai gali bati sumazintas iki dar Zemesnio,
pavyzdziui, 1,9 kHz lygio. Ties kiekviena maksimalia reikSme tuo paciu budu
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yra gaunama nauja i$éjimo reikSme i$ jutikliy sistemos judesio detektavimo
bloko 5.

Tokio automatinio “gradavimo” j artimiausig Zemesnj pasirinktg juostos plotj,
valdomo remiantis detektuotu kontroliniu dazniu, pranasumas yra tas, kad
labai sumazinamas signalo triukSmas, nes vis maziau ir maziau signalo
triukSmui, lyginant su kontrolinio daznio amplitude (piko reikSme), leidziama
trukdyti detektuoti kontrolinj dazn;. ‘
Jei kontrolinis daznis pametamas “gradavimo” diapazone, skenavimas grizta
prie artimiausio aukstesniojo juostos plocio.

Kadangi sitilomoje signalo detektavimo proceddroje reikia laiko gauti stabily
matavimo rezultatg, batina, kad pranasesnés jutikliy sistemos ir jos judesio
detektavimo bloko vidinis poslinkis ir nestabilumas laike bty labai nezymus,
nes reikia, kad sistema turéty laiko pateikti gerg signalo detektavimo
rezultata, ir tuo bldu galima bity koreguoti visos sistemos komponenty
poslinkj ir nestabilumg. Esminis pagrindas kainos efektyvumui, kuris sglygoja
antenos jrenginio pagal iSradimag konstrukcijg ir ribotg brangiy komponenty
poreikj, yra tas, kad jutikliy sistemai leidziama vaidinti svarbesnj vaidmenj,
lyginant su signalo detektavimo bloku, kurio pagrindinis tikslas yra koreguoti
judesio detektavimo bloko iSéjimo duomenis pagal komponenty poslinkj ir
nestabiluma.

| apraSyma buvo jtraukti tik tie blokai, kurie yra reikalingi paaiSkinti iSradimo
esme. Savaime suprantama, antenos jrenginyje taip pat yra tokie blokai,
kurie paprastai jeina ir kurie, pavyzdziui, yra reikalingi palydoviniams
komercinio rysio jrenginiams. Judesio svarbaus aptikimo bloko 3D (trijy
matmenu) jutikliai 6-8, kurie yra sumontuoti tame paciame prietaisy korpuse,
kaip signalo detektavimo blokas 4, ant antenos reflektoriaus 1, kartu su
jutikliais 22-25 ir jutikliais 36-38, sumontuotais ant atitinkamy sukimosi asiy,
jie visi pastoviai siuncia koregavimo duomenis | pavaros blokg 10 per
sistemos valdymo blokg 20. Duomeny siuntimo periodiS8kumas yra mazesnis
negu 15 ms.

[ranga gali bati papildyta tre€iuoju trijy matmeny jutikliy bloku tam tikriems
naudojimo atvejams, tada Sis treCiasis blokas montuojamas ant atramos
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pagrindo. Tai suteikia didesne iSéjimo duomeny (AVX, AVy, AVZ) ir (Aax, Aay,
Aaz) skiriamajg gebg ir leidzia dinamiSkai bei pastoviai matuoti antenos
jrenginio mechaninj lankstumg bei koreguoti nepageidaujamus judesius tame
irenginyje.

Kai signalo detektavimo blokas 4 detektuoja atitinkamg kontrolinj signalg i$
individualiy matavimo Svitintuvy imtuvo Svitintuve 2, ir tuo blidu paskaiciuoja
korekcijos duomenis bei siuncia tuos duomenis periodiSkumu, trumpesniu
negu 92 ms, galima formuoti pakankamai gerg antenos jrenginio dabartinés
padéties korekcijg. Tai reiSkia, kad signalo detektoriaus bloko 4 iS&jimo
duomenys yra naudojami kaip vadinamoji “tikroji reikSmeé”, kuria yra
paZymimos judesio detektoriaus bloko 5 iSéjimo duomeny reikdmeés. Siuo
atzvilgiu judesio detektoriaus blokas 5 turi pranaSesne funkcija, susijusia su
kompensavimo duomenimis dél jégy, iSoriskai veikian€iy antenos jrenginj.
Auks$Ciau nurodyta sgveika vyksta nuolat ir leidzia naudoti signalo
detektoriaus bloka, kuris turi  kaitomus juostos plo€ius, tokiu blidu
jgalinanéius naudoti labai siaurg juostos plotj optimaliam krypties
koregavimui, remiantis stabiliu, bet santykinai silpnu kontroliniu signalu.
Siaura juosta leidzia aptikti labai silpnus kontrolinius signalus, kurie paprastai
nuskesty aplinkos signaly triukSme platesnése juostose. Tai pasidare
imanoma dél stabilios jutikliy sistemos pranasesnés laiko funkcijos.

Be to, antenos jrenginio jutikliy sistemoje dar yra eilé jutikliy, batent,
inklinometras su su juo sujungtu skaitmeniniu kompasu, kuris yra
sumontuotas, tiesiogiai jungiant su jrenginio bazine atrama, ties sumontuoty
smagiy bei vibracijos slopintuvy tarpiniais jrenginiais, kurie skiria kitas
jrenginio dalis nuo bazinés atramos, ir jung&iy prie montavimo pagrindo.
Jrenginyje taip pat yra iSorinis jutikliy blokas, sudarytas i§ GPS bloko
(globaliné padéties nustatymo sistema) bei sujungto su juo skaitmeninio
kompaso. Kartu su sistemos valdymo bloko duomeny kaupikiiu
programuojamiems taikinio objekto padéties duomenims galima gauti
teoriskai paskaiciuotg krypties | $j taikinio objekta reikSme, priklausomai nuo
konkrecios geografinés padéties, nors ir ne su didesniu tikslumo laipsniu,
lyginant su tuo, kokj galima gauti su jutikliy sistema ir jos individualiais
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jutikliais. Dvigubi skaitmeniniai kompasai leidzia jutiklius, ¢ia parodytus
atskirai, kalibruoti, o tai reiskia, kad kompaso nukrypimas bus mazesnis,
negu bty priesingu atveju. Dél to biidas skai€iuoti krypties j taikinio objekta
reikSme, galima sakyti, sudaro gruby derinimg. Kai yra girokompasas, Sis
kompasas yra prijungiamas prie valdymo sistemos ir tuo padidinamas
kompaso kurso tikslumas. Sis grubus derinimas ar nustatymas yra
pakankamas, kad signalo detektavimo blokas surasty kontrolinj signalg
optimaliam nustatymui  taikinio objekta.

Kai girokompaso negalima panaudoti dél aplinkos salygy, pelenga galima
gauti naudojantis inklinometru ir Zzinomu pakilimu link taikinio siystuvo. Kai
antena sukasi ir signalo duomenys yra analizuojami placios juostos spektro
analizatoriuje, unikalus siystuvo derinys gali nustatyti identiSkumg ir tuo
paciu reikiamg pelenga.

Judesio detektoriaus blokas 5 ir judesio jutikliai, sumontuoti ant atitinkamy
aSiy, nuolatos perduoda kompensavimo deél ty jégy, kurios iSoriSkai veikia
antenos jrenginj per visg pradine stadija, ir tesia minéty duomeny perdavimg
taip, kad bty palaikoma horizontali plok§tuma, nurodyta inklinometry, kas,
savaime suprantama, sudaro prielaidas nustatyti reikiamg pakilimo aukstj link
taikinio objekto. (Jei tas adekvaliai nepasiekiama, negalima uztikrintai daryti
prielaidos, kad signalo aptikimo blokas 4 pasieké savo +/- 2 kampo laipsniy
detektavimo diapazong ).

Tuo pat metu yra nuolatos gaunama informacija, susijusi su skirtumu tarp
paskaiciuoty, suformuoty kompensavimo duomeny, taip vadinamy “nustatyto
tasko reikSmiy’, ir faktiSkai gauty reikdmiy, taip vadinamy “tikrujy reikSmiy’
per jutiklius 36-39.

Kaip yra aiSku i$ to, kas aukSciau iSdéstyta, nepaprastai svarbu investuoti |
atskiry jutikliy bloky kokybe, pagrindinai | trijy matmeny jutiklius (Vx, Vy, Vz)
ir (ax, Aay, az) bei dviejy matmeny inklinometrus (x, y), nuo kuriy priklauso
antenos jrenginys.

Pasirenkant skaitmeninius komponentus iki minimumo sumazinama rizika,
kad iSorinis signalas i§ trukdymy signaly Saltinio turés neigiamos jtakos
antenos jrenginio funkcionavimui. CAN-Bus technologija gali suteikti
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jrenginiui mazesnj jautruma trukdymams ir interferencijai bei padaryti minétg
jrenginj efektyvy pagal kaStus, nors suprantama, kad $i technologija néra
batina iSankstiné salyga Siam iSradimui.

lliustruotas ir aprasytas antenos jrenginio pavyzdzio jgyvendinimas, kaip
sakyta, turi apimti ir tam tikrq specifinj siystuvo-imtuvo Svitintuvg. Taciau
suprantama, kad iSradimas neapsiriboja tokio tipo siystuvo-imtuvo 3vitintuvu.
Pavyzdziui, antenos elémentas gali apimti taip vadinamg fragmentiskq
anteng su mikrojuosty linijjomis, iSdéstytomis reflektoriaus fokusavimo
plok§tumoje ir dengianCiomis tiek reflektoriaus absoliuty fokusa, tiek
artimiausia aplinka.
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ISradimo apibréztis

1. Antenos jrenginys, sudarytas i§ antenos reflektoriaus (1), siystuvo-imtuvo
bloko (2) ir signalo detektavimo bloko (4) apdoroti signalams,
ateinantiems i$ taikinio, ir, remiantis minétais jéjimo signalais, generuoti
valdymo signalus, skirtus valdyti antenos reflektoriaus (1) nustatymq |
taikinj o detektavimo blokas (4) apima nuosekliai sujungtus signaly
konverterj (16-17) ir skaiCiavimo blokg (15),besiskiriantis tuo, kad
signaly konverteris (16-17) yra padarytas taip, kad galéty sumazinti
juostos plotj automatiSkai ir laipsniSkai nuo reikalaujamo maksimalaus
daZniy diapazono iki siauros juostos dazniy diapazono, ir jo juostos plotis
bty aktyvuojamas ir palaikomas iki tol, kol galima detektuoti
pageidaujamg jéjimo signalg duotame juostos plotyje, tokiu budu
pasiekiant auksciausig detektavimo jautrumg minétam jéjimo signalui; taip
pat tuo, kad antenos jrenginyje taip pat yra judesio detektavimo blokas
(5), kuriame yra trijy matmeny, jutikliai (6, 7, 8) ir kuris yra padarytas taip,
kad detektuoty minéto antenos reflektoriaus (1) nustatymo pasikeitimus,
kuriame trijy matmeny jutikliai yra iSdéstyti ant antenos reflektoriaus (1)
uZpakalinés pusés, ir kuris turi signalo iSéjima (19), sujungta su
skaiiavimo bloko (15) signalo jéjimu (18), siekiant generuoti Kkitus
valdymo signalus; ir pavaros blokg (10), skirta antenos reflektoriaus (1)
mechaninio nustatymo valdymui, reaguojant  iSorinius valdymo signalus,
ateinandius i§ antenos reflektoriaus, i§ vienos pusés, ir | kitus valdymo

3

signalus, gaunamus i$ judesio detektavimo bloko (5), i$ kitos puses.

2. Antenos jrenginys pagal 1 punktg, besiskiriantistuo, kad jis turi
antrajj judesio detektavimo blokg (21) su jutikliais (22-25), skirtg detektuoti
kiekvienos sukimosi asies (y, x, z, p) padéties pasikeitimus minétame
jrenginyje del iSoriniy jégu, veikiangiy | minéta jrenginj ir jo viduje, ir turintj
signalo i§éjima (26), sujungta su signalo j&jimu (28), antrojo skaitiavimo
bloko (27), turinio signalo i$éjimg (29), sujungtg su sistemos valdymo
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bloko (20) signalo jéjimu (30), savo ruoztu turinCio signalo j&jimg (31),
sujungta su pirmojo skaiciavimo bloko (15) signalo i$éjimu (32), ir signalo
iSéjimg (33), sujungty su pavaros bloko (10) signalo jéjimu (34).

. Antenos jrenginys pagal 2 punktg, besiskiriantis tuo, kad jis turi
treCigjj judesio detektavimo blokg (35) su jutikliais (36-39) nustatyti
judesio kompensacijg, kuri buvo i§ tikryjy atlikta kiekvienai jrenginio
sukimosi asiai (y, x, z, p) jrenginio viduje, reaguojant | kompensavimo
duomenis, suformuotus per sistemos valdymo blokg (20), treCiasis judesio
detektavimo blokas (35) turi signalo iSéjimg (40), sujungtg su signalo
iéjimu (42) treCiojo skaiCiavimo bloko (1), turinCio signalo iSéjimg (43),
sujungtg su sistemos valdymo bloko (20) signalo jéjimu (44).

. Antenos jrenginys pagal 3 punktg, besiskiriantis tuo, kad signalo
konverteris (16-17) turi aukSto daznio blokg (16), kurio jéjimas yra
sujungtas su siystuvo-imtuvo bloko (2) priémimo dalimi, ir kurio iSéjimas
yra sujungtas su tarpinio daznio bloku (17), kuris yra padarytas taip, kad
jame bty atliekamas automatinis juostos plo¢io sumazinimas.
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