1

1. Kintamo paskubos parametro ir reguliuojamo vėlavimo parametro santykio vėlavimo paskubos procese valdymo būdas, pasižymintis oro/dujų santykio reguliavimu,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima:

minėto paskubos parametro kontrolę ir paskubos signalo, būdingo minėto paskubos parametro reikšmei, pateikimą;

minėto vėlavimo parametro kontrolę ir vėlavimo signalo, būdingo minėto vėlavimo parametro reikšmei, pateikimą;

minėtų paskubos ir vėlavimo parametrų palyginimą ir paklaidos signalo, būdingo nukrypimui minėtų paskubos ir vėlavimo parametrų santykio nuo iš anksto nustatyto santykio, pateikimą;

minėto vėlavimo parametro valdymą, minėto nukrypimo sumažinimui, kaip reakciją į minėtą nukrypimą, viršijantį iš anksto nustatytą nukrypimą.

2. Būdas pagal 1 punktą,  b e s i s i r i a n t i s  tuo, kad minėtą paklaidos signalą lygina su iš anksto nustatyta ribine reikšme ir valdo minėtą vėlavimo parametrą, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, viršijantį iš anksto nustatytą ribinę vertę.

3. Būdas pagal 1 arba 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtą paklaidos signalą lygina su paklaidos riba, apibrėžta pirma, viršutine iš anksto nustatyta ribine reikšme, ir antra, apatine iš anksto nustatyta ribine reikšme, ir valdo minėtą vėlavimo parametrą, kaip reakcija minėtam paklaidos signalui, iškrentančiam už minėtos paklaidos ribos. 

4. Būdas pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad valdo minėtą vėlavimo parametrą minėto santykio sumažinimui, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, esantį virš minėtos paklaidos ribos.

5. Būdas pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėta pirmoji, viršutinė iš anksto nustatyta ribinė reikšmė yra pozityvi reikšmė ir minėta antroji, žemutinė iš anksto nustatyta ribinė reikšmė yra negatyvi reikšmė;

pozityvus paklaidos signalas rodo minėto santykio padidėjimą nuo iš anksto nustatyto santykio ir negatyvus paklaidos signalas rodo minėto santykio sumažėjimą nuo minėto iš anksto nustatyto santykio;

ir būdas apima:

minėto vėlavimo parametro valdymą, minėto santykio sumažinimui, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, esantį pozityviu ir viršijančiu minėtą pirmą, viršutinę iš anksto nustatytą ribinę reikšmę;

ir minėto vėlavimo parametro valdymą, minėto santykio sumažinimui, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, esantį negatyviu, ir viršijantį minėtą antrą, žemutinę iš anksto nustatytą ribinę reikšmę. 

6. Būdas pagal 2-5 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos arba kiekviena iš minėtų ribinių reikšmių yra fiksuota reikšmė.

7. Būdas pagal 2-5 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos arba kiekviena iš minėtų ribinių reikšmių yra minėta vėlavimo parametro reikšmės funkcija.

8. Būdas pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėto paklaidos signalo palyginimo žingsnis su minėtomis arba kiekviena iš minėtų reikšmių apima minėtos ribinės vertės valdymą, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės, ir minėto paklaidos signalo palyginimą su minėtu valdomu ribiniu lygmeniu.

9. Būdas pagal 8 punktą,  b e si s k i r i a n t i s  tuo, kad pateikia peržiūros lentelę, skirtą daugybės ribinių reikšmių saugojimui;

ir turi minėtos ribinės reikšmės valdymo žingsnį, apimantį vienos iš minėtų ribinių reikšmių parinkimą, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės.

10. Būdas pagal 7 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad ribinės reikšmės arba kiekviena iš jų apima daugybę ribinių lygmenų; 

ir minėto paklaidos signalo palyginimo žingsnis su ribinėmis reikšmėmis arba kiekviena iš jų apima ribinio lygio parinkimą minėtai ribinei reikšmei, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės ir minėto paklaidos signalo palyginimą su minėtu parinktu ribiniu lygiu.

11. Būdas pagal 10 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima:

peržiūros lentelės, skirtos minėtų daugybės ribinių lygių kaupimui, pateikimą;

ir minėtos ribinės reikšmės valdymo žingsnis, apimantis vienos iš minėtų ribinių lygių pasirinkimą, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės.

12. Būdas pagal vieną iš 1-11 punktų,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėti paskubos ir vėlavimo parametrai yra paskubos ir vėlavimo skysčio srauto greičiai minėtame pramoniniame procese;

ir minėtas būdas apima:

vėlavimo vožtuvo priemonių pateikimą minėto vėlavimo skysčio srauto reguliavimui;

minėto vėlavimo vožtuvo priemonių pozicijos kontrolę, minėtų vožtuvo priemonių uždarymo ir atidarymo metu;

minėto vėlavimo skysčio srauto kontrolę, minėtų vožtuvo priemonių atidarymo ar uždarymo metu;

minėtų vožtuvo priemonių pozicijų pasikeitimo palyginimą su minėto vėlavimo skysčio minėto srauto greičio pasikeitimui;

minėtos ribinės reikšmės valdymą, kaip reakciją į minėtą palyginimą parodant pasikeitimą minėtų vožtuvo priemonių charakteristikose.

13. Būdas pagal 9-11 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos ribinės reikšmės valdymo žingsnis apima ribinės reikšmės arba lygio valdymą minėtoje peržiūros lentelėje.

14. Būdas pagal 1-13 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad:

minėtas paskubos parametras yra degančių dujų srauto greitis;

minėtas vėlavimo parametras yra oro srauto greitis;

ir minėtas procesas yra degimo procesas. 

15. Valdymo įrenginys (12), skirtas vėlavimo-paskubos proceso, turinčio besikeičiantį paskubos parametrą ir valdomą vėlavimo parametrą, pateikimui, pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima:

paskubos kontroliavimo priemones (7), skirtas minėto paskubos parametro kontrolei ir paskubos signalo, būdingo minėto paskubos parametro reikšmei, pateikimui;

vėlavimo kontrolės priemones (11), skirtas minėto vėlavimo parametro kontrolei ir vėlavimo signalo, būdingo minėto vėlavimo parametro reikšmei, pateikimui;

komparatoriaus priemones (15), skirtas minėto paskubos ir vėlavimo parametrų palyginimui, ir paklaidos signalo, būdingo minėto paskubos ir vėlavimo parametrų santykio nukrypimui nuo iš anksto numatyto santykio;

ir valdymo priemones (22, 23), skirtas minėto vėlavimo parametro valdymui, norint sumažinti minėtą nukrypimą, kaip reakciją į minėtą nukrypimą, viršijantį iš anksto numatytą nukrypimą.

16. Valdymo įrenginys pagal 15 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad jis turi ribinės reikšmės priemones (18, 19), skirtas iš anksto numatytos ribinės reikšmės pateikimui;

komparatoriaus priemones (16, 17), skirtas minėto paklaidos signalo palyginimui su minėta iš anksto nustatyta ribine reikšme;

ir kur minėtos valdymo priemonės (22, 23) gali valdyti minėtą vėlavimo parametrą, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, viršijantį minėtą iš anksto nustatytą ribinę reikšmę. 

17. Valdymo įrenginys pagal 16 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad 

minėtos ribinės reikšmės priemonės turi pirmą viršutinę ribinės reikšmės priemonę (18), skirtą pirmos, viršutinės iš anksto nustatytos ribinės reikšmės pateikimui, ir antrą, žemutinę ribinės reikšmės priemonę (19), skirtą antros, žemutinės iš anksto nustatytos ribinės reikšmės pateikimui, taip apibrėžiant paklaidos diapazoną;

minėtos komparatoriaus priemonės (16, 17) gali lyginti minėtą paklaidos signalą su minėta viršutine ir žemutine iš anksto nustatytomis reikšmėmis; 

ir minėtos valdymo priemonės (22, 23) gali valdyti minėtą vėlavimo parametrą, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, iškrentantį už minėto paklaidos diapazono.

18. Valdymo įrenginys pagal 17 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad valdymo priemonės (22, 23) gali valdyti minėtą vėlavimo parametrą tam, kad sumažintų minėtą santykį, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, esantį virš minėto paklaidos diapazono, ir valdyti minėtą vėlavimo parametrą tam, kad padidintų minėtą santykį, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, kuris yra žemiau minėto paklaidos diapazono.

19. Valdymo įrenginys pagal 18 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėta pirma, viršutinė iš anksto nustatyta ribinė reikšmė yra pozityvi reikšmė ir antra, žemutinė iš anksto nustatyta ribinė reikšmė yra negatyvi reikšmė;

pozityvus paklaidos signalas rodo minėto santykio padidėjimą nuo minėto iš anksto nustatyto santykio ir negatyvus paklaidos signalas rodo minėto santykio sumažėjimą nuo minėto iš anksto nustatyto santykio;

ir minėtos valdymo priemonės (22, 23) gali mažinti minėtą santykį, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, kuris yra pozityvus ir viršijantis minėtą pirmą, viršutinę iš anksto nustatytą ribinę reikšmę, ir padidinti minėtą santykį, kaip reakcija į minėtą paklaidos signalą, kuris yra negatyvus ir viršija minėtą antrą, apatinę iš anksto nustatytą ribinę reikšmę.

20. Valdymo įrenginys pagal 16-19 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos ribinės reikšmės arba viena iš jų yra fiksuota reikšmė.

21. Valdymo įrenginys pagal 16-19 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos ribinės reikšmės arba viena iš jų yra minėto vėlavimo parametro reikšmės funkcija.

22. Valdymo įrenginys pagal 21 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima valdymo priemones (29), skirtas minėtos ribinės reikšmės valdymui, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės,

ir minėtos komparatoriaus priemonės (16, 17) gali palyginti minėtą paklaidos signalą su minėta koreguota ribine reikšme.

23. Valdymo įrenginys pagal 22 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos ribinės reikšmės priemonės apima peržiūros lentelę (26, 27) daugybės ribinių reikšmių kaupimui;

ir minėtos ribinę reikšmę valdančios priemonės (29) gali valdyti minėtą ribinę reikšmę, išrinkdamos vieną iš minėtų ribinių reikšmių, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės.

24. Valdymo įrenginys pagal 21 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad apima:

valdymo priemones (29) minėtos ribinės reikšmės valdymui, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės;

ir kad

ribinės reikšmės arba kiekviena iš jų turi daugybę ribinių lygių;

minėtos ribinės reikšmės valdymo priemonės (29) gali valdyti minėtą ribinę reikšmę, parenkant vieną iš minėtų ribinių lygių, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės;

ir minėtos komparatoriaus priemonės (16, 17) gali lyginti minėtą paklaidos signalą su minėtu išrinktu ribiniu lygiu.

25. Valdymo įrenginys pagal 24 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėtos ribinės reikšmės priemonės apima peržiūros lentelę (26, 27), skirtą daugybės ribinių reikšmių kaupimui;

ir minėtos ribinės reikšmės valdymo priemonės (29) gali valdyti minėtą ribinę reikšmę, parenkant vieną iš minėtų ribinių reikšmių, priklausomai nuo minėto vėlavimo parametro reikšmės.

26. Valdymo įrenginys pagal 15-25 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėti vėlavimo ir paskubos parametrai yra minėto proceso vėlavimo ir paskubos skysčių srautų greičiai;

ir minėtas valdymo įrenginys apima:

vėlavimo vožtuvo priemones (10) skirtas minėto vėlavimo skysčio srauto valdymui;

pozicijos kontrolės priemones (33), skirtas minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių (10) pozicijos kontrolei, kai minėtos vėlavimo vožtuvo priemonės yra atidarytos arba uždarytos, ir ją apibūdinančio pozicijos signalo pateikimui;

kad:

minėtos vėlavimo kontrolės priemonės (11) gali kontroliuoti minėto vėlavimo skysčio srauto greitį, kai minėtos vėlavimo vožtuvo priemonės (10) yra atidarytos arba uždarytos, ir pateikti jį apibūdinantį srauto greičio signalą;

ir minėtas valdymo įrenginys toliau apima:

kaupimo priemones (32), skirtas pavyzdinių minėtos pozicijos reikšmių kaupimui, ir srauto greičio signalus, apibūdinančius minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių iš anksto nustatytas charakteristikas;

antras komparatoriaus priemones (32), skirtas minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių (10) vožtuvo pozicijos ir vėlavimo skysčio srauto greičio, kai minėtos vėlavimo vožtuvo priemonės juda, palyginimui su sukauptomis reikšmėmis; 

ir minėtas antras valdymo priemones (32), skirtas minėtos ribinės reikšmės valdymui, kaip reakcija į palyginimą, parodantį minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių (10) charakteristikų pakeitimą. 

27. Valdymo įrenginys pagal 15 –25 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad minėti vėlavimo ir paskubos parametrai yra šio proceso vėlavimo ir paskubos skysčio srauto greičiai;

ir minėtas įrenginys apima:

vėlavimo vožtuvo priemones (10), skirtas minėto vėlavimo skysčio srauto valdymui;

pozicijos kontrolės priemones (33), skirtas minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių pozicijos kontrolei, kai minėtos vėlavimo vožtuvo priemonės yra atidarytos ir uždarytos, ir ją apibūdinančios pozicijos signalo pakeitimui;

kad:

minėtos vėlavimo kontrolės priemonės (11) gali kontroliuoti minėto vėlavimo skysčio greitį, kai minėtos vožtuvo priemonės (10) yra atidarytos arba uždarytos, ir pateikti jį apibūdinantį srauto greičio signalą;

ir minėtas valdymo įrenginys apima:

kaupimo priemones (32), skirtas minėtos pozicijos pavyzdinių reikšmių ir srauto greičio signalų, apibūdinančių minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių iš anksto nustatytas charakteristikas, kaupimui;

antrąsias komparatoriaus priemones (32), skirtas vėlavimo skysčio srauto greičio, minėtų vožtuvo priemonių judėjimo metu, palyginimui su sukauptomis reikšmėmis, atitinkančiomis patikrintą minėtų vėlavimo vožtuvo priemonių poziciją; 

ir antrąsias valdymo priemones (32), skirtas minėtos ribinės reikšmės valdymui, kaip reakcija į minėtą palyginimą, rodantį minėtų vožtuvo priemonių charakteristikos pakeitimą.

28. Valdymo įrenginys pagal 15-27 punktus,  b e s i s k r i a n t i s  tuo, kad minėtas vėlavimo parametras yra dujų degimo srauto greitis;

minėtas vėlavimo parametras yra oro srauto greitis;

ir minėtas būdas yra degimo būdas.







