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ISradimas skirtas skridimo technikai, naudojanéiai raumeny jéga. l$radimo tikslas - sudaryti Zmogui
galimybes laisvai skraidyti plasnojant, sklandant, laisvai manevruoti, vairuoti panaudojant stipriausius launy, pegiy
raumeny jégas ir jy déka ivystyti didziausius galingumus pakilimo metu.

Muskulinis ornitopteris-sklandytuvas sukomponuotas i§ vienos arba dviejy pory plasnojanéiy sparny ir
deltaplano spamo (53), panaudojant esminiai naujus Slauny ir pediy muskulinius variklius, kuriy déka su jais
sujungtos Zmogaus kino dalys: liemuo, Slaunys, pediai, rankos sudaro galingiausius vientisai integruotus
skraidymo varomuosius-valdymo mechanizmus. Prie liemens atramos (1) pritvirtinti $launy svertai (3), nuo kuriy
per kinematinés grandinés tarpinius elementus perduodami galingiausi varomieji-valdymo judesiai plasnojantiems
sparnams, juose pritvitintiems stangriems pasukamiems lonZeronams (44) ir prie jy pritvirtintoms stangrioms
plunksninéms plokstéms (45), kurios sparnui plasnojant apie horizonto atZvilgiu pasuktas asis (13, 14, 55, 56, 59,
60) Zemyn sudaro bendrg efektyvy aerodinaminj profilj. Sparnui kylant j virSy-atgal pasisukusios plunksninés
plokstés (45) sukuria efektyvias aerodinamines jégas. Valdymo-vairavimo judesiai nuo peties sverty (23, 24) per
kinematines grandines perduodami judriems sparny rutuliniams Sarnyrams (17, 18, 71, 72, 77, 78). Labai didelé
Slauny ir peciy sverty (3, 23, 24) ir deltaplano sparno (53) valdymo judesiy, ypatingai daugybé i§ jy sukuriamy
deriniy, jvairové sudaro jvairiausias galimybes tobulai ir laisvai valdyti skraidyma.
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I&radimas skiriamas skraidymo technikai, naudojanéiai raumeny jéga.

Zinomas sklandytuvas-ornitopteris, turintis dvi poras plasnojanciy sparny, svirtis,
lynus, sujungiandius tarpusavyje lonZeronus, kilpas (TSRS patentas Nr. 1205, 64 C 33/02).
Zinomas skraidymo ijtaisas su muskuliniu varikliu, turintis du plasnojanéius sparnus, du
skirtingus variantus stovy ir sverty su spyruokliniais elementais (Vokietijos paraiska DE 195
09 774 Al). Zinomas ornitopteris-sklandytuvas BIC-18, turintis dvi poras plasnojanéiy
sparny, laktino kabina su korpusu, sparny pavaras, pedalus, traukes (M.K. Tichonovas ,,Poliot
ptic i magin s ma$u$¢imi kryljami* M. 1949, 168 p.)

7Zinomas motorinis plasnoklis, turintis plasnojancius sparnus su plunksnines formos
plokitémis, kuriy lonZerony pasisukimus reikiamu kampu automatiskai valdo mechanizmas
(TSRS a.l. Nr. 187 533). Zinomas skraidymo aparatas, turintis horizonto atzvilgiu pasvirusias
sparny asis, du plasnojanéius sparnus, susidedancius i§ vientisos sparno dalies plok§tumos ir
antros spamo dalies, sudarytos i§ plokStumy-voZtuvy, sumontuoty ant pasukamy lonZerony
(Pranciizijos patentas Nr. 2 171 946).

Siy skraidymo aparaty plasnojaniy sparny rimtas trukumas yra tas, kad netobuli
aerodinaminiai profiliai, lonZerony judesiai sparny kilimo-plasnojimo i virSy ciklo metu
sukuria neigiama nukreipta Zemyn aerodinaming jéga, todél $ie aparatai negali skristi mazais
greiciais.

Sio igradimo tikslas yra visokeriopai padidinti Zmogaus-skraidiino galimybes
efektyviausiai panaudojant visy stipriausiy raumeny grupiy — $launy, liemens, peCiy, ranky
jégas, kurios leisty jam pasirinktinai pakaitomis skristi plasnojant arba sklandant, sklandZiai
leistis Zemyn, lengvai manevruoti, vairuoti tokiy skrydziy metu tam pritaikius efektyvius
varomuosius ir valdymo mechanizmus.

Nurodytas tikslas pasiekiamas tuo, kad panaudoj ami du muskuliniai varikliai: §launies
muskulinis variklis ir peties muskulinis variklis pagal $io i§radimo autoriaus R.Dainio TSRS
igradimo a.l. Nr. 945 491 ir pagal R.Dainio iSradimo tarptauting publikacija WO 03/035186.
Muskulinio ornitopterio-sklandytuvo iSradimas skirtas sudaryti ?mogui-skraidinui galimybes
panaudojant vien tik savo raumeny jega pakilti nuo Zemes, skristi plasnojant arba sklandant,
laisvai manevruoti, daryti ivairius viraZus, tolygiai arba statiai leistis Zemyn, maZzinant
leidimosi ir skridimo greitj ir sumaZinant juos praktiSkai iki nulio nutipimo momentu. Tokios
skraidymo ir sklandymo galimybés gali buti sudarytos panaudojant kaip pirma, taip ir antra

muskulinio ornitopterio-sklandytuvo komponavimo variantus, pasizymin¢ius esminiais
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naujumais tuo, kad §launy ir peciy varikliy déka su jais sujungtos, sutvirtintos pagrindinés
Zmogaus kino dalys liemuo, $launys, pe€iai, Zastai, rankos sudaro vientisus, integruotus
skraidymo varomuosius-valdymo mechanizmus. Pagal pirma varianta ornitopteris-
slandytuvas sukomponuotas i§ vienos poros plasnojanc¢iy sparny ir deltaplano spamo. Pagal
antraji varianta ornitopteris-sklandytuvas sukomponuotas i§ dviejy pory plasnojanéiy sparny
ir deltaplano sparno. Deltaplano-skraidyklés sparnas Siame i§radime panaudotas tik kaip gerai
isisavintas skraidymo aparatas, nors vietoje jo gali biiti Zymiai efektyviau panaudota bet kokia
kita konstrukcija, turinti Zymiai geresnius uZ deltaplano sparno aerodinaminiy profiliy
parametrus.

Esminj naujuma sudaro S$launies muskulinio variklio panaudojimas plasnojimo
mechanizme. Prie $launy variklio liemens atramos pritvirtintas rémas, prie kurio pritvirtinami
horizonto atZvilgiu pakreipty sparny asiy galiniai rutuliniai $arnyrai. Plasnojancio sparno asies
judantys priekiniai rutuliniai $aryrai per tarpines svirtis tarpinius rutulinius $arnyrus sujungti
su peCiy variklio peéiy svertais, sutvirtintais sgvarZomis tarpusavyje, su Zastais ir pefiy
atrama, kuri rutuliniu paslankiu Sarnyru sujungta su liemens atrama. Plasnojimo mechanizmo
kinematine granding sudaro prie liemens atramos pritvirtinti §launy svertai, kurie per tarpinius
Sarnyrus, tarpines svirtis, sparny svertus sujungti su plasnojandiais sparnais.

Esminj naujuma turintys plasnojantys sparnai turi sparny plokstes su pasukamais
stangriais lonZeronais, prie kuriy asimetriS$kai atZvilgiu ju aSiy pritvirtintos stangrios
plunksninés plokstés, turinCios galuose susiauréjima ir sudaranCios sparno gale nevientisa
aerodinaminj profili su tarpais tarp gretimy plunksniniy ploksCiy, o ties sparno viduriu
vientisa aerodinaminj profilj sklandant arba sparno plasnojanéio Zemyn judesio laikotarpiu.
Toks profilis sudaro padidintas keliamasias ir varomasias aerodinamines jégas, kurios
susidaro dél lonZerony iSilginés ir sukamosios deformacijos ir d¢l plunksniniy ploks$¢iy
galiniy krasty atsilenkimo deformacijy, sukeliamy stipriy oro siikuriy ir srauty, susidaranéiy
tarpuose tarp $iy plok$Ciy. Tokia sparno konstrukcija jo judéjimo i virSy-atgal laikotarpiu
priveréia plunksnines plokStes pasisukti ir jam pavirsti nevientisu sparnu, sudarytu is
pasisukusiy plunksniniy plok$¢iy eilutés, sukuriancios ne tik keliamasias, bet ir | priekj
varomasias jégas. Toks efektyvus plasnojanéiy sparny veikimas labai svarbus pradiniame
ornitopterio pakilimo laikotarpyje, kuris gali skraidiinui sudaryti galimybes vertikaliai pakilti
arba plasnojant sparnais trumpai ,,pakyboti‘, i§silaikant viename aukstyje.

Pirmojo varianto ornitopterio-sklandytuvo konstrukcija sudaro esminiai naujas
galimybes atlikti tokius valdymo-vairavimo judesius. Betarpiskas kinematinis ry8ys tarp

§launy sverty ir sparny leidZia skraidinui fiksuoti viena sparng arba abu sparnus skirtingy
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kampy pozicijose, fiksuojant atitinkamose pozicijose §launis, arba §launis judinant netolygiai
skirtingais greidiais, arba atsilickant joms pagal plasnojimo ciklo fazes, kada kiekvienas
plasnojandiy sparny pasvirimo kampy pakeitimas kartu pakeiia iy spamny aerodinaminiy
jégu pusiausvyra ir sudaro galimybes skraidiinui daryti posiikius vien netolygiais Slauny
judesiais.

Labai jvairiis, esminiai nauji vairavimo-valdymo judesiai gali bati atlickami
panaudojant peties muskulinj variklj, atliekant liemens pasilenkimus pirmyn, atgal, i Sonus,
pasukant pecius apie isilging stuburo agj prie§ingomis kryptimis, arba darant visus tuos pagius
judesius, judinant vien peius-Zastus. Visi Sie valdymo judesiai nuo peliy sverty per
tiesioging kinemating granding, per tarpines svirtis ir amyrus perduodami judriems sparny
a$iy prickiniams S$arnyrams. Pasukant pe¢iy svertus atgal, pasukami sparnai atgal,
padidinamas juy atakos kampas, sparai kyla i vir§y, ir atvirk§¢iai, pasukant svertus pirmyn —
sparny aerodinaminés jégos sumaZéja, sparnai leidziasi. Pasukant viena petj pirmyn arba
atgal, arba pasukant pecius skirtingomis kryptimis, sparnai juda prieSingomis kryptimis ir
todél atlickami ornitopterio galinés dalies posiikiai — viraZai. Visi $ie pakilimo, nusileidimo,
viraZy vairavimo-valdomieji judesiai gali biiti sinchroni8kai, suderintai atliekami su Slauny
vairavimo-valdomaisiais judesiais. Dar daugiau: visi €ia i8vardyti plasnojanéiy sparmy
valdomieji judesiai gali buti atlickami kartu, suderintai su jvairiausiais deltaplano sparno
vairavimo judesiais ir atliekami bet kuriuo pakilimo, aktyvaus plasnojanéio skridimo,
sklandymo ir nusileidimo laikotarpiais. Todé¢l tokios didelés valdymo judesiu ir deriniy
ivairoviy galimybés leidZia skraidtinui atlikti visiSkai analogiSkus valdymo judesius, kokius
daro judriai skraidantys pauk3¢iai. Dar daugiau, leidZiantis vertikaliai, analogiSkai kaip su
paraSiutu, kitaip vadinamu ,,para$iutavimo* reZimu, galima leistis net atgaline kryptimi, arba
leistis sukantis apie vertikalia a$j — ,,suktuku®,

Pagal antra varianta, pasiZymintis kitomis esminémis naujumo ypatybémis
ornitopteris-sklandytuvas gali biti sukomponuotas i§ deltaplano sparno ir dviejy, priekinés ir
galinés poros plasnojanéiy sparny. Taip pat ir Siame variante $launies variklis panaudojamas
atlikti varomuosius-plasnojimo judesius. Siuo atveju prie $launies variklio liemens atramos
pritvirtinto rémo nejudriai pritvirtinami priekinés plasnojaniy sparny asiy galiniai rutuliniai
$amnyrai ir galinés plasnojanéiy spamny asiy priekiniai rutuliniai Sarnyrai. Siuo atveju nauja yra
tai, kad tiesiogine kinematine grandine kairysis $launies svertas sujungiamas su priekings
poros plasnojanéiais sparnais, o de§inysis §launies svertas - su galinés poros plasnojaniais
sparnais. Valdymo kinematinés grandinés sudarytos i§ tarpiniy svirCiy, sverty ir Sarnyry,

sujungianéiy peéiy svertus su priekinés spamy poros judriais priekiniais rutuliniais Sarnyrais
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ir per papildomus svertus ir $arnyrus — su galinés sparny poros judriais galiniais rutuliniais
Sarnyrais. Varomuosius plasnojimo skraidonas gali atlikti judinant Slaunis kartu, atlickant taip
pat kartu judesius abiem poromis sparny i vir§y-atgal ir Zemyn — i prieki. Bet esminis
skirtumas $iuo atveju yra tas, kad skraidinas gali $launimis atlikti tuo padiu metu judesius ir
prie$ingomis kryptimis, analogiskai kaip tai daro bégantis Zeme Zmogus. Esminis naujumas
$iuo atveju yra tai, kad priekinés ir galinés pory spamai juda prieSingomis kryptimis, vieni
Yemyn, kiti i vir$y ir todél gali sukurti labai tolygias aerodinamines jégas. Siame variante
valdymo judesiai atliekami fiksuojant {vairiose padétyse plasnojancius sparnus ir sudarant su
jais skirtingas aerodinamines jégas. Valdymo-vairavimo judesiai su peciy muskuliniu varikliu
atlickami lygiai taip pat, kaip ir pirmame variante labai jvairiai peiy svertus ir kaitaliojant
plasnojanéiy sparny ataky kampus. Esminiai naujas skirtumas ir naujos galimybés Siuo atveju
atsiranda paradiutavimo-leidimosi reZime, kada pats paraSiutavimo-leidimosi reZimas
sukuriamas panaudojant vien tik deltaplano sparna ir galing porg plasnojandiy sparny. Siuo
atveju atsiranda galimybé reguliuoti arba mazinti leidimosi greitj létais priekinés sparny poros
plasnojanéiais judesiais. Antrame variante daugiau palankesnés galimybés atlikti vertikaly
pakilima, arba iSsilaikyti ilgiau ,,pakibimo* reZime viename aukStyje atlickant $launimis
judesius prieSingomis kryptimis ,,bégimo* reZimu, nes $iuo laikotarpiu ,,i8silygina* abiejuy

plasnojanéiy sparny pory sudaromos aerodinaminés jégos.

I3radimo esmé paaiskinama bréZiniuose, kuriuose:

Fig. 1 pavaizduotas pirmojo muskulinio omitopterio-sklandytuvo varianto vaizdas i§
Sono, turintis viena pora plasnojan¢iy sparny ir deltaplano sparna;,

Fig. 2 pavaizduotas tas pats Fig. 1 pirmas variantas, vaizdas i8 virSaus;

Fig. 3 pavaizduotas to paties pirmojo varianto centrinés dalies vaizdas
aksonometrijoje;

Fig. 4 pavaizduotas i§ galo tas pats Fig. 1 pirmas variantas;

Fig. 5 pavaizduota dalis plasnojancio spamo;

Fig. 6 pavaizduotas plasnojancio sparno pjivis BB i§ Fig. 5;

Fig. 7 pavaizduotas plasnojan¢io spamno pjivis CC i8 Fig. 5;

Fig. 8 pavaizduotas pjuvis BB i§ Fig. 5 su pasisukusiomis plunksninémis plokstémis,
kai horizontalus skridimo greitis Vy lygus nuliui;

Fig. 9 pavaizduotas pjuvis BB i§ Fig. 5 su pasisukusiomis plunksninémis plokstemis,

kai horizontalus skridimo greitis yra Vy;
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Fig.10 pavaizduotos aerodinaminés jégos ir judanio aukstyn-atgal sparno plunksniniy
ploki¢iy greidiai Fig. 8 pavaizduotam atvejui, kada skridimo greitis lygus nuliui;

Fig 11 pavaizduotos aerodinaminés jégos ir judancio aukstyn-atgal sparno plunksniniy
ploki¢iy greiéiai Fig. 9 pavaizduotam atvejui;

Fig. 12 pavaizduotas antrojo muskulinio omitopterio-sklandytuvo varianto vaizdas 1§
Sono, turintis dvi poras plasnojandiy sparny ir deltaplano sparna, o galinés plasnojanéiy
sparny poros plunksninés plokstés pavaizduotos pasuktoje padétyje, kaip ir Fig. 8 ir Fig. 9;

Fig. 13 pavaizduotas antro muskulinio ornitopterio-sklandytuvo varianto Fig. 12
vaizdas i$ vir§aus;

Fig. 14 pavaizduota antrojo ornitopterio-sklandytuvo varianto Fig. 12 i§ dalies
pakeista rémo ir galinés plasnojandiy sparny poros aliy rutuliniy Sarnyry nejudamo
pritvirtinimo konstrukcija.

Muskulinis ornitopteris-sklandytuvas pagal pirma varianta, turintis Slaunies ir peties
muskulinius variklius pagal TSRS a.l. Nr 945 491 ir pagal iSradimo tarptauting publikacija
WO 03/035 186, turinéius liemens atrama 1, liemens sgvarZa 2, du Slaunies svertus 3 su
$launies savarZomis 4, dvi adis 5, sujungianéias liemens atrama 1 su Slaunies svertais 3.
Liemens atrama 1 priekyje paslankiu rutuliniu arba kardaniniu $arnyru 6 sujungta su priekyje
esandia peéiy atrama 7. Prie liemens atramos 1 kra$ty pritvirtinami kairysis ir deSinysis rémo
karkasai, sudaryti i$ strypy 8, 9 ir 10 poruy. Priekyje strypy 9 ir 10 poros suvestos, tarpusavyje
sutvirtintos ir prie ju pritvirtinamas rutulinis arba kardaninis $arnyras 11. Sudaryti i8 strypy 8
ir 10 pory galiniai rémo kampai tarpusavyje sutvirtinti strypu 12. Prie strypy 8 ir 10 sudaryty
kairiojo ir dediniojo kampy kietai pritvirtinami plasnojan¢iy sparny atitinkamai kairiosios 13
ir desiniosios 14 sparny a$iy galiniai kairysis 15 ir deSinysis 16 rutuliniai $amnyrai. Sparny
aSys 13, 14 yra pasuktos atzvilgiu horizonto ir tas pasukimo kampas gali bati jvairiai ir
lengvai keiiamas vairavimo-valdomaisiais judesiais. Atitinkamai 13 ir 14 sparny adiy
judantys priekiniai kairysis 17 ir deSinysis 18 rutuliniai $arnyrai per tarpines 19 kairiaja ir 20
deiniaja svirtis sujungtos atitinkamai su kairiuoju 21 ir deSiniuoju 22 pe¢iu $amyrais, kurie
sutvirtinami atitinkamai su kairiuoju 23 ir deSiniuoju 24 peties svertais. Peties svertai 23, 24
priekyje savarZa 25 sutvirtinami tarpusavyje, nugaros puséje savarzomis 26 ir 27 sutvirtinti su
pediy atrama 7 ir atitinkamai kairiaja 28 ir deSiniaja 29 Zasto savarZomis pritvirtintos prie
7asty. Spamny aSys 13. 14 turi kietai pritvirtintus kairjji 30 ir deSinji 31 kronsteinus
sudaranéius a$iy 13, 14 pratesima toliau uZ nejudangiy rutuliniy 3arnyry 15, 16. Kronsteiny
30, 31 galai tarpusavyje sujungti stipriai jtempta galine styga 32, kuriai kaip atsvara yra

stipriai jtempta priekiné styga 33 ties judriais priekiniais rutuliniais $arnyrais 17, 18. Tokia
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atsvara tarp jtempty stygy 32 ir 33 garantuoja vienodo atstumo i§laikyma tarp judriy priekiniy
rutuliniy 8arnyry 17, 18, atliekant visus plasnojanciy sparny valdymo judesius peéiy svertais
23, 24. Prie Slauny sverty 3 pritvirtinami atitinkamai kairysis 34 ir deSinysis 35 rutuliniai
Sarnyrai, kurie per tarpines svirtis 36 ir 37 sujungti su kairiuoju ir definiuoju rutuliniais
Sarnyrais 38, 39, pritvirtintais prie judan¢iy spamy sverty 40 ir 41, kurie kietai pritvirtinti prie
sparny asiy 13, 14.

Sparny svertai 40, 41 kietai sujungiami atitinkamai su kairigja 42 ir deSinigja 43
plasnojancio sparno plokstémis. Sparno ploks&iy 42, 43 viduje Fig. 5 pavaizduotame variante
sumontuoti keturi stangriis pasukami lonZeronai 44, prie kuriy iSoriniy galy asimetriskai
atZvilgiu jy aSies pritvirtintos stangrios aerodinaminio profilio plunksninés formos keturios
plokstés 45. LonZerony 44 posikio aSys sumontuotos taip, kad vidurinéje sparno dalyje,
pjavyje pagal BB (Fig. 6) plunksninés plokstes 45 yra susiglaude ir suformuoja bendra sparno
aerodinaminj profili, o sparno galin¢je dalyje, pjuvyje pagal CC (Fig. 7) jos suformuoja
analogiSka aerodinaminj profilj, bet turintj siauréjandius tarpelius tarp gretimy plunksniniy
ploksCiy 45. Sparno ploks¢iy 42, 43 viduje yra lonzerony tolygaus pasisukimo mechanizmas,
sudarytas i§ sumontuoty ant pasukamy lonZerony 44 skriejikliy 46, kurie poromis tarpusavyje
sujungti lygiagreciais $vaistikliais 47, 48, 49. Prie $vaistiklio 48 yra pritvirtinta atrama 50,
kuri apriboja lonZerony 44 pasisukimo kampg atsiremdama | atrama 51, pritvirtinta prie
sparno plok$¢iy nejudamos konstrukceijos, prie kurios pritvirtinta taip pat spyruokle 52, kuri
kitu galu pritvirtinta prie $vaistiklio 48. Spyruoklé 52 graZina $vaistiklius 47, 48, 49 ir
lonZeronus 44 po pasisukimy { prading padét] ir tuo pa¢iu uZtikrina plunksniniy plok$¢iy 45
pasisukima i suglausta padeét;.

Kaip pagal pirmajj taip ir pagal antraji ornitopterio-sklandytuvo varianta, turintj viena
arba dvi poras plasnojan¢iy sparny, rémo priekyje prie rutulinio 3arnyro 11 pritvirtintas
deltaplano sparnas 53 su valdymo trapecija 54.

Muskulinis ornitopteris-sklandytuvas pagal antra varianta, sukomponuotas i$
deltaplano sparno ir dviejy pory plasnojanéiy sparny turintis $launies ir peties variklius pagal
TSRS i$radimo a.l. Nr 945 491 ir pagal iSradimo tarptauting publikacija WO 03/035 186, turi
liemens atrama 1, liemens sgvarZa 2, du $launies svertus 3 su $launies savarZzomis 4, dvi ais
5, sujungiancias liemens atrama su §launies svertais 3. Liemens atrama 1 priekyje paslankiu
rutuliniu arba kardaniniu Sarnyru 6 sujungta su pefiy atrama 7. Prie liemens atramos Sony
pritvirtinami kairysis ir deSinysis rémo karkasai, sudaryti i§ strypy 8, 9 ir 10 pory. Priekyje
strypu 9 ir 10 poros suvestos, tarpusavyje sutvirtintos ir prie jy pritvirtinamas rutulinis arba

kardaninis Sarnyras 11. Sudaryti i§ strypy 8 ir 10 pory galiniai rémo kampai turi strypo 8
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pratgsima ir tarpusavyje sutvirtinti strypu 12. Pagal antro varianto pirma i8pildyma prie strypu
10 kietai pritvirtinami priekiniy kairio ir de§inio sparny a$iy 55 ir 56 atitinkamai kairysis ir
desinysis galiniai rutuliniai 3arnyrai 57 ir 58, o prie rémo galiniy kampy kietai pritvirtinami
galiniy kairio ir deSinio plasnojan¢iy sparny asiy 59 ir 60 priekiniai kairysis ir deSinysis
rutuliniai 8amyrai 61 ir 62. Prie strypy 10 paslankiai pritvirtinami kairysis ir deSinysis
rutuliniai $arnyrai 63 ir 64, su kuriais sujungti kairysis ir de§inysis svertai 65 ir 66, kuriy
priekyje yra kairysis ir deSinysis $arnyrai 67 ir 68, sujungti atitinkamai su kairiaja ir deSiniaja
svirtimis 69 ir 70, kurios virSuje sujungtos su priekinés sparny poros aiy 55 ir 56 priekiniais
judangiais kairiuoju ir deSiniuoju rutuliniais $arnyrais 71 ir 72. Svir€iy 69 ir 70 apatiniai galai
sujungti su pe¢iy kairiuoju ir de$iniuoju rutuliniais Sarnyrais 21 ir 22, sujungtais su kairiuoju
ir de$iniuoju peties svertais 23 ir 24, kurie priekyje stangria savarza 25 sutvirtinti tarpusavyje,
nugaros puséje savarzomis 26 ir 27 pritvirtinti prie pe¢iy atramos 7, o kitame gale Zasto
savar¥omis 28 ir 29 pritvirtinti prie Zasty. Kairysis ir deinysis svertai 65 ir 66 galin¢je dalyje
sujungti su kairiuoju ir de$iniuoju rutuliniais Sarnyrais 73 ir 74, kurie atitinkamai per kairiaja
ir de3iniaja tarpines svirtis 75 ir 76 sujungti su galiniy sparny poros asiy 59 ir 60 atitinkamai
kairiuoju ir de§iniuoju judanciais Sarnyrais 77 ir 78. Slaunies svertai 3 per kairjji ir deSinjji
rutulinius $arnyrus 34 ir 35 sujungti su kairiaja ir de$inigja svirtimis 79 ir 80. Kairioji svirtis
79 per tarpinius Sarnyrus 81 ir 82 sujungta su kairigja ir deSiniaja tarpinémis svirtimis 83 ir
84, kurios per rutulinius $arnyrus 85 ir 86 sujungtos su kairiuoju ir deSiniuoju priekiniy sparny
svertais 87 ir 88, kietai sutvirtintais su priekiniy sparny aSimis 55 ir 56. Sparny svertai 87 ir
88 kietai sutvirtinti su priekiniy kairiojo ir de8iniojo plasnojan¢iy sparny plokstémis 89 ir 90,
kuriose analogi$kai kaip ir pirmame ornitopterio variante yra sumontuoti pasukami lonZeronai
44 ir prie ju pritvirtintos plunksninés plokstés 45 ir sumontuotas analogiSkas lonZerony
tolygaus pasisukimo mechanizmas. DeSinioji svirtis 80 per tarpinius Sarnyrus 91 ir 92
sujungta su kairiaja ir de$inigja tarpinémis svirtimis 93 ir 94, kurios per rutulinius Sarmyrus 95
ir 96 sujungtos su galiniy plasnojanéiy sparny svertais 97 ir 98, kietai suvirtintais su galiniy
sparny a$imis 59 ir 60. Sparny svertai 97 ir 98 kietai sutvirtinti su galiniy plasnojanciy sparny
plokitémis 99 ir 100, kuriose analogiSkai kaip ir priekiniuose sparnuose yra pasukami
lonZeronai 44, plunksninés plokstés 45, tolygaus lonZeronu pasisukimo mechanizmas.
Priekiniy sparnu kairiosios ir de§iniosios aSys 55 ir 56 turi pratesimus — kairjji ir deSiniji
kronsteinus 101 ir 102, kuriy galai tarpusavyje sujungti jtempta styga 103, o jtempimy atsvara
jai sudaro styga 104, jtempta tarp a3iy 55 ir 56 ties priekiniais judanciais Sarnyrais 71 ir 72.
Analogi$kai galiniy sparny adys 59 ir 60 priekyje turi pratesimus — Kairjji ir deSinjji
kronsteinus 105 ir 106, kuriy galai tarpusavyje sujungti itempta styga 107, o jtempimo atsvarg



8 5212 B1

jai sudaro styga 108, jtempta tarp aSiy 59 ir 60 ties galiniais judanciais Sarnyrais 77 ir 78.
Pagal omitoptrio-sklandytuvo antrojo varianto su dviem poromis plasnojanciy sparny antraji
i$pildyma galiniu sparny a$iy 59 ir 60 galiniai rutuliniai $arnyrai 77 ir 78 kietai pritvirtinti prie
strypo 109, kuris kietai sutvirtintas su karkaso strypo 10 pratesimu 110.

Pirmojo muskulinio ornitopterio-sklandytuvo varianto atveju skraidiinas skrisdamas
atlieka varomuosius-plasnojimo judesius tolygiai ir kartu judindamas $launis — Slauny svertus
3, o valdomuosius vairavimo judesius atlieka judindamas pefius ir pe€iy svertus 23, 24.
Valdomuosius vairavimo judesius skraidinas gali atlikti taip pat jvairiai, netolygiai,
judindamas %launy svertus 3, judinant vienu $launies svertu, pristabdant arba visiSkai
sustabdant viena antrajj i $launies sverty 3. Siuo atveju skirtinga sparny pasvirimo kampy
padétis pakreipia bendra sparny aerodinaming jéga | maZiau pasvirusio spamo puse.

Slauny sverty 3 judesiai per rutulinius $aryrus 34, 35, tarpines svirtis 36, 37,
rutulinius $arnyrus 38, 39, sparny svertus 40, 41 perduodami sparny plokStems 42, 43.
Sulenkiant §launis sparnas kyla i virSy-atgal, o itiesiant — leidZiasi Zemyn i prieki.

Plasnojangiy sparny valdymo-vairavimo judesius skraidiinas gali atlikti judindamas
vien tik Zastus, pedius, lankstydamas ar sukiodamas virSuting liemens dalj, arba visus 3iuos
judesius atlikdamas kartu, pavyzdZiui Zasto ir liemens. Visi Sie judesiai nuo peties sverty 23.
24 per Sarnyrus 21, 22, tarpines svirtis 19, 20, judrius Samyrus 17, 18, sparny adis 13, 14
perduodami sparny plokstéms 42, 43. Peties svertai 23, 24 gali bati judinami pirmyn ir atgal
kartu, arba priedingomis kryptimis, vienas pirmyn, kitas — atgal, arba judinamas tik vienas i§
ju, antras palickamas uZfiksuotoje padétyje. Peties sverty 23, 24 judesiai atgal padidina
plasnojanéio sparno atakos kampa « (Ziur. Fig. 6, 7), ir tuo paciu padidéjusi kiekvieno sparno
vertikali keliamoji aerodinaminé jéga kelia sparna i virSy. Peties sverty 23, 24 judesiai Zemyn
sumaZina sparny atakos kampa o, sumaZina aerodinaming jéga ir sparnas leidZiasi Zemyn.

Papildomus ir jvairiausius skridimo valdymo judesius skraidinas gali atlikti su
valdymo trapecija 54, keisdamas deltaplano sparno 53 pasvyrimo kampus. Visi labai jvairts
deltaplany valdymo judesiai, kuriais dabar naudojasi, deltaplaneristai skraidiinai gali bati
labai plagiai panaudoti ir ornitopterio-sklandytuvo valdyme.

Antrame ornitopterio-sklandytuvo variante kairiojo $launies sverto 3 judesiai per
arnyra 34, tarpini sverta 79, tarpinius Sarnyrus 81 ir 82, tarpines svirtis 83, 84, rutulinius
Sarnyrus 85, 86, priekiniy sparny svertus 87, 88 perduodami spamny plokStéms 89, 90.
Analogiskai desiniojo $launies sverto 3 judesiai per 8arnyra 35, tarpinj sverta 20, tarpinius
Sarnyrus 91, 92, tarpines svirtis 93, 94, rutulinius $arnyrus 95, 96, galiniy spamy svertus 97,
98 perduodami sparny plokstéms 99, 100. Sulenkiant abi Slaunis, abi sparny poros kyla {
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vir§y-atgal, o iStiesinant §launis — leidZiasi Zemyn { prieki. Valdomuosius judesius skraidiinas
gali atlikti vien $launimis uZfiksuodamas §launy ir abiejy plasnojanéiy sparny pory skirtinga
kampine padéti, arba judindamas §launis sparny poras skirtingais grei¢iais, arba kada vienos
$launies ir sparny pory judesiai atZvilgiu kitos atsilieka pagal jy judinimo ciklo laikotarpius.

Antrajame ornitopterio-sklandytuvo variante valdomieji-vairavimo judesiai nuo peties
sverty 23, 24 per $arnyrus 25, 26, tarpines svirtis 69, 70, judrius 3arnyrus 71, 72, sparny asis
55, 56 perduodami priekiniy spamy plokstems 89, 90, o per tarpines svirtis 69, 70, Sarnyrus
67, 68, svertus 65, 66, Sarnyrus73, 74, tarpines svirtis 75, 76, galinius judrius Sarnyrus 77, 78,
galiniy sparny asis 59, 60 perduodami galiniy sparny plokstéms 99, 100. Ivaiﬁai atlickami
Zasty ir peties sverty 23, 24 judesiai tiesiogiai priekiniy sparny judriems priekiniams
$arnyrams 71, 72 ir galiniy sparny judriems galiniams Sarnyrams 77, 78. Peties sverty 23, 24
judesys atgal pakelia aukS$tyn judrius Samyrus 71, 72 ir tuo padiu metu nuleidZia Zemyn
galiniy sparny judrius 8arnyrus 77, 78. Tuo padidina vienu metu kaip priekiniy sparny, taip ir
galiniy sparny atakos kampa a (Zidr. Fig. 6, 7) ir tuo padiu metu padidina abiejy sparny pory
keliamasias aerodinamines jégas, abi poros sparny kelia ornitopterj | virSu. Peties sverty 23,
24 judesys priesinga kryptimi pirmyn atvirk$¢iai sumaZina priekiniy ir galiniy sparny atakos
kampa « ir tada sumaZé&jus aerodinaminéms jégoms ornitopteris leidZiasi Zemyn. Jeigu
atlickamas tik vieno kairiojo arba deSiniojo peties sverto 23 arba 24 judesys atgal arba
pirmyn, atitinkamai padidéja arba sumazéja kairiyjy arba deSiniyjy valdomy sparny ataky
kampai ¢, ir tada bendras abiejy sparny pory aerodinaminiy jégy poveikis verCia omitopterj
daryti posiikius, virazus.

Pagal antrojo omitopterio-sklandytuvo varianto antraji iSpildyma (Zitr. Fig. 14
kairiojo karkaso rémo varianta) peéiy svertais 23, 24 galima valdyti tik priekiniy plasnojanciy
sparny pora.

Antrajame variante skraidunas gali valdyti deltaplano sparng 53 su valdymo trapecijos
54 pasukimais. Skraidiinas gali naudotis valdymo trapecija kaip ranky atrama atsistumti arba
prisitraukti prie jos panaudodamas abiejy ranky raumeny jéga, atlikdamas valdymo judesius
peciy svertais 23, 24.

Plasnojantis sparnas, judédamas Zemyn { prieki sutinka padidinta oro pasiprieSinima ir
tada lonZeronai 44 papildomai i§linksta ir pasisuka apie savo a$j paveikti plunksniniy plok3¢iy
45 platesnés pusés. Kartu tampriai atsilenkia ir deformuojasi ir plunksniniy ploks€iy 45
kra$tai oro tarpeliuose, kaip pavaizduota Fig. 7 pjuvyje CC. Tos deformacijos pasékoje
papildomai padidé¢ja keliamosios ir varomosios aerodinamineés jégos. Sio judesio metu

plunksninés plokstés 45 pjivyje BB sudaro vientisa aerodinaminj profilj, pavaizduota Fig. 6.
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Sparnui judant i virSy-atgal susidariusios didesnés aerodinaminé jégos stipriau stumia
platesne asimetri$kos plokstés 45 pusg. Tos jégos, sukdamos plokstes 45 ir lonZeronus 44
kartu pasuka prie ju pritvirtintus skriejiklius 46, kuriy tolygu, vienoda pasisukimg uZtikrina
kartu judantys lygiagretis Svaistikliai 47, 48, 49. Lygiagretus Svaistiklis 48 judedamas
itempia spyruokle 52 ir sustoja, kada prie jo pritvirtinta atrama 50 atsiremia i nejudancia
atrama S1. Judesiai iki atramos 51 jvyksta tuo atveju, kada ornitopterio horizontalus greitis
yra maZas arba lygus nuliui pakilimo pradZioje. Tuo momentu pasisukusios plokStés 45 uZima
padétj, pavaizduota Fig. 8 ir susidaro aerodinaminés jégos P ir T, pavaizduotos Fig. 10.
Pasiekus omitopteriui horizontaly greitj Vy, plunksninés plokStés 45 pasisuka maZzesniu
kampu, pavaizduotu Fig. 9 ir tada susidaro maZesnés aerodinaminés jégos (Fig. 11). Joje taip
pat pavaizduotas ornitopterio-sklandytuvo grei¢io vektorius Vy ir sparno plasnojancio judesio
greitio erdvéje vektorius Vs, jo horizontalios projekcijos vektorius Vys. Akivaizdu, kad
ornitopteriui pasiekus horizontaly skridimo greiti Vi =Vs plunksninés plokstés 45, judant
sparnui j virSy-atgal nebegalés pasisukti. Pasibaigus plasnojan¢io sparno eiliniam judesiui {
virSy-atgal, veikusios plok3tes 45 aerodinaminés jégos sumazéja iki nulio ir tada spyruokle 52
sugrazina visa mechanizma ir plunksnines plokstes 45 i prading suglausta padétj, pavaizduota
Fig. 6.

Pradédamas skristi skraidiinas staigiai $launy verty 3 judesiais gali iSvystyti
plasnojanéiy sparny padidintas aerodinamines jégas (Zitir. Fig. 10) sinchroniskai palenkdamas
liemenj ir peéiy svertus 23, 24 pirmyn.

Muskulinis omitopteris-sklandytuvas gali buti panaudojamas skraidymo sporte,

pramogoms, laisvalaikiui.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Muskulinis omitopteris-sklandytuvas, turintis muskulinj variklj, kinematigkai su juo
sujungtus viena arba dvi poras plasnojanciy sparny, besiskiriantis tuo, kad prie
$§launies muskulinio variklio liemens atramos (1) pritvirtinto i$ strypy (8, 9, 10, 12) sudaryto
rémo galiniy virSutiniy kampy betarpiskai pritvirtinti plasnojanéiy sparny, horizonto atzvilgiu
pasvirusiy a$iy (13, 14) galiniai rutuliniai $arnyrai (15, 16), uZ kuriy yra kronsteinai (30, 31),
sudarantys sparny asiy (13, 14) pratgsima, o tarp $iy kronsteiny (30, 31) galy yra jtempta
styga (32), kurios atsvara sudaro styga (33), jtempta tarp aSiy (13, 14) judriai pritvirtinty
priekiniy rutuliniy arnyry (17, 18), kurie gauna valdymo judesius per tarpines svirtis (19, 20),
rutulinius $arnyrus (21, 22) nuo petiy muskulinio variklio peties sverty (23, 24), stangriai
sujungty elastingomis savarzomis (28, 25, 26) atitinkamai su Zastais, tarpusavyje ir su peciy
atrama (7), kuri paslankiu rutuliniu $arnyru (6) sujungta su liemens atrama (1), prie kurios
$arnyrais (5) pritvirtinti $launy svertai (3), kurie tiesiogiai kinemati$kai sujungti per rutulinius
$amnyrus (34, 35), svirtis (36, 37), rutulinius Sarnyrus (38, 39) sparny svertus (40, 41) su
plasnojanéiy sparmny plok§témis (42, 43) ir su jose sumontuotais pasukamais stangriais
lonZeronais (44) ir asimetritkai jy a$iy atzvilgiu prie ju pritvirtintomis stangriomis
aerodinaminémis plunksninémis plok§témis (45), kurios suformuoja bendra vidurinés ir

galinés plasnojancio sparno daliy efektyvy aerodinaminj profili.

2. Muskulinis ornitopteris-sklandytuvas pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo,
kad prie muskulinio variklio liemens atramos (1) pritvirtinto i8 strypu (8, 9, 10, 12) sudaryto
rémo priekinés dalies pritvirtintas rutulinis S8arnyras (11), prie kurio pritvirtintas deltaplano

sparnas (53) ir valdymo trapecija (54).

3. Muskulinis ornitopteris-sklandytuvas pagal 1, 2 punkta, besiskiriantis tuo,
kad prie §launies muskulinio variklio liemens atramos (1) pritvirtinto i$ strypy (8, 9, 10, 12)
sudaryto rémo galinés dalies betarpiskai pritvirtinti priekinés poros plasnojaniy sparny asiy
(55, 56) galiniai rutuliniai $arnyrai (57, 58), uz kuriy galo yra kronsteinai (101, 102),
sudarantys sparny asiy (55, 56) pratgsima ir tarp kuriy jtepta styga (103), kurios atsvara
sudaro styga (104), jtempta tarp judriai pritvirtinty asiy (55, 56) priekiniy rutuliniy Sarnyry
(71, 72), o prie rémo galinio virSutinio kampo betarpikai pritvirtinami galin¢s poros

plasnojanéiy sparny asiy (59, 60) priekiniai rutuliniai $arnyrai (61, 62), uZ kuriy priekyje yra
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kronSteinai (105, 106), sudarantys aSiy (59, 60) pratgsima ir tarp kuriy yra jtempta styga
(107), kurios atsvara sudaro styga (108), jtempta tarp judriai pritvirtinty adiy (59, 60) galiniy
rutuliniy 8armyry (77, 78), su kuriais kinematiskai sujungtos svirtys (75, 76), rutuliniai
Sarnyrai (73, 74), svertai (65, 66), pritvirtinti prie rémo paslankiais rutuliniais $arnyrais (63,
64) ir sujungti prieSingame gale per rutulinius Sarnyrus (67, 68) su tarpinémis svirtimis (69,
70), sujungtomis virSutiniais galais su priekinés poros sparny asiy (55, 56) priekiniais
rutuliniais Sarnyrais (71, 72), o apatiniais galais su rutuliniais $amyrais (21, 22), pritvirtintais
prie peties sverty (23, 24), stangriai sujungty elastingomis savarzomis (28, 25, 26) atitinkamai
su Zastais, tarpusavyje ir su peciy atrama (7), sujungta rutuliniu $arnyru (6) su liemens atrama
(1), su kuria arnyrais (5) sujungti $launy svertai (3), kurie tiesiogiai kinematiskai sujungti per
rutulinius Sarnyrus (34, 35), tarpines svirtis (79, 80), Sarnyrus (81, 82, 91, 92), tarpines svirtis
(83, 84, 93, 94), rutulinius Samyrus ( 85, 86, 95, 96) priekiniy ir galiniy plasnojanéiy sparny
svertus (87, 88, 97, 98) su kietai prie jy pritvirtintomis priekiniy ir galiniy sparny plok§témis
(89, 90, 99, 100), su jose sumontuotais pasukamais stangriais lonZeronais (44) ir asimetriskai
ju adiy atzvilgiu prie jy pritvirtintomis stangriomis aerodinaminémis plunksninémis
plokstémis (45), kurios suformuoja bendra vidurinés ir galinés plasnojanéiy spamy daliy

aerodinaminj profili.

4. Muskulinis ornitopteris-sklandytuvas pagal 1, 2, 3 punktus, besiskiriantis
tuo, kad plasnojan¢iy sparmny plokStése (42, 43, 89, 90, 99, 100) sumontuoti pasisukantys
stangriis lonZeronai (44), prie kuriy galy pritvirtinti skriejikliai (46), kurie bendrai kinematigkai
poromis apjungti lygiagreciais Svaistikliais (47, 48, 49), o prie $vaistiklio (48) kietai pritvirtinta
judanti atrama (50), atsiremianti $vaistiklio (48) judesio pabaigoje | nejudancia atrama (51),
pritvirtinta prie sparny ploks¢iy (42, 43, 89, 90, 99, 100) konstrukcijos, prie kurios taip pat
pritvirtintas spyruoklés (52) galas, kuri antru galu pritvirtinta prie $vaistiklio (48) ir savo
itempimo jéga pasuka lonZeronus (44) ir prie jy pritvirtintas stangrias plunksnines plokstes
(45) 1 prading suglausta padétj, kurioje tos plokstés, bidamos siauresnés galingje spamno dalyje,
sudaro nevientisa aerodinaminj profili, turintj tarp gretimy plunksniniy ploks¢iy (45)
siaur¢janCius tarpus, o vidurinéje sparno dalyje platesnés plunksninés plokstés (45) sudaro
vientisa aerodinamini profili, kuris spamno judé¢jimo aukStyn-atgal laikotarpiu, pasisukus
plunksninéms plokstéms (45) pavirsta nevientisu sparnu, suformuotu i§ atskiry plunksniniy

ploks¢iy (45) eilutés.
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