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l§radimas priklausc ginkly sriéiai ir gali biti panaudotas 3auliy treniruokliy sistemose. Sidlomas

treniruoklis, kurie susideda i8 ginklo, taikinio, 80viy imitavimo slstemos, o pavieniy &0viy ir Qviy serijy atatrankg
imitucjantis ginklaa susideda i Saunamojo ginklo su suspausto oro padavimo sistema, pastarajo vamzdzio kanale
jmoniuotas elektromagnetinis voZtuvas, kurio apvijos elekiridkai valdomos ginklo nulsistuko.
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Stviy atatrankos imitavimo bidas ir $auliy treniruogiy ginklas.

I8radimas skirtas Sauliy ruodimo ir treniravimo Saudyti srigiai ir gali bdti

panaudotas treniruokliy sistemose.
igyjami $audant i§ ginkly | taikinius koviniais $oviniais. Tadiau treniruotés koviniais
Soviniais yra neekonomiskos, o $auliy ruodimo metodika rekomenduoja Sauliy
apmokKymag vykdyti palaipsniui, apmokant juos taikymosi, ginklo taisyklingo laikymo bei
nuleistuko Svelnaus nuspaudimo technikos.Tam sukurta eilé Sauliy treniruokliy,
kuriuose Saudymo procesas imituojamas lazerio impulsais. Ginklo atatranka | kar]
imituojama mechaniniu jtaisu, kuris jmontucjamas | pat] ginkla ir leidZia tikshiai atgaminti
pavieniy ${iviy bei $0viy serijy dinamika.

Zinomas mazo ginklo imitatorius { JAV patentas Nr.4,380,437 , CI' FA1
F27/00, 1983 m.), leidZia sukurti ginklo atatranka | kar|, panaudojant reaktyving oro
srauto jéga imituojantia sistema. Siam tikslui yra panaudojama iSmetimo anga, kuna
iSmetamas suspausto oro srautas, valdomas kontroliniu voZtuvu. Si sistema imituoja
ginklo atatranka ir vamzdZio pakélimo kampa. Sio treniruoklio trilkumas yra tai, kad
sudetinga sistema, imituojanti atatrankos jégs, jmontuota j ginkla, bet ji yra stacionari ir
negali reguliuoti atatrankos jégos dydzZio, o taip pat pritaikyta tik Sio ginklo konstrukeijal.
Jos negali keisti ir pritaikyti kito tipo ginklui.

Taip pat Zinomas trenirucklis $audymo apmokymui (Zr.patenta LT 4203 B
CI®F41 G3/00, 1987.) . Sis treniruoklis susideda i§ Saunamo ginklo ir atatrankos
imitavimo mechanizmo, atgaminandio pavieniy $liviy bei 8Tviy serijy dinamika,

Treniruokiyje, kuris susideda i§ $aunamo ginklo, taikinio, $0viy imitavimo
sistemos, pastarcjo ginkias turi pavieniy $aviy ir Stviy serijy dinamikg imituojant
mechanizma, kurio asis lygiagreti vamzdZio adiai, o &is mechanizmas turi cilindra,
prijungta dviem j&jimo kangalais per paskirstymo sklendg prie suspausto oro padavimo
sistemos ir [rengta jame stimoklj, jgjimo kanalai isdestyti cilindro Sone, atstumais,
maZesniais uZ stimoklio ilgj nuo jo galiy, 0 du i$&jimo kanalai iSdéstyli vienas
mazesniu, o kitas didesniu atstumu nue cilindro galo buozés puséje negu stiimoklio
ilgis.

Reikia pazymeti, kad &is freniruoklis neuZtikrina reikiamo girkle kampo
pakélimo po $0vio,o taip pat néra galimybés reguliuoti atatrankos jégos dydzio | Saulj
Sie faktoriai yra labai svarbis atatrankos dinamikos kitimui. Sis trenirucklis pritaikytas
panaudoti tik konkretaus tipo ginkluose, pavyzdZiui automatiniuose $autuvuose, kuriy
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gabaritai yra pakankami pneumatinio cilindro su stmokiiu ir kity sudeétiniy daliy
sumontavimui. Tuo tarpu mazy gabarity ginkluose, pistoletuose, revolveriuose ir kt.,
tokiy alatrankos imitavimo mechanizmy panaudoti néra galimybés. Taip pat del
treniruogiy ginkle svoris ir gabaritiniy parametry , salygojanéio pneumatinio cifindro ir
stlimoklio svor] bei gabaritus, o taip pat oro slégio pneumatingje sistemoje apribojamy
SQviy atatrankos dinaminiy parametry pilnai ir tiksliai atgaminti nejmanoma.

Sidlemo isradimo tikslas — atgaminti tikslia ir reguliucjama pavieniy §viy ir
5viy serijy atatrankg treniruoklio ginkle, pritaikant reguliuojama reaktyvinio oro srauto
jegos dydZio sistema, kuri finkama naudoti jvairiy konstrukeijy ginklams. Tai
ekonomiskas ir efektyvus SGviy atatrankos imitavimo bidas, iSplediantis minéty
treniruokliy funkcionaluma,

Tikslas pasiekiamas tuo, kad i$metamas oro srautas per i$metimo tdta,
kurios pasvirimo kampas su ginklo vamzdgio iilgine agimi yra reguliuojamas,
priklausomai nue ginklo gabarity, svorio, ir yra reaktyvinio oro srautc jégos imitavimo
sistema, kuri uztikrina reikiamos atatrankos dydzio reguliavima

Tikslas pasiekiamas tuo, kad treniruoklyje, kuris susideda 8 Saunamojo
ginklo, taikinio, $viy imitavimo sistemos, pastarojo ginklas turi pavieniy $aviy ir $aviy
serijy dinamika, imitucjantj mechanizma, kuris jtaisytas ginklo vamzdZio kanale,
susidecantis i§ jmontuoto elektromagnetinio voztuvo, kurio apvijos elektriskai valdomos
ginklo nuleistuko, o vamzdZio kanalo gale jmontucta iSmetimo tita, kurios aéis sudaro
kampg su vamzdzio kanalo asimi.

Pateikto sprendimo naujumas giddi originalioje 8auliy treniruoklio
konstrukcijoje, jo elementy idéstyme bei veikimo principe, pritaikant klasikinj fizikin]
deésn], kuris leido iSplésti funkcines galimybes. Palyginus $j techninj sprendima su
analogu, matyti, kad naujai pritaikyta pavieniy $viy ir $Tviy serijy dinamikg imituojanti
ir reguliuojanti sistema, suteikia siGlomam sprendimui naujumo, dél kuriy prasipledia
Sauliy ruosimo efektyvumas ir kokybe.

Sauliy treniruoklio su ginklo &tviy reguliuojamu atatrankos imitavimu bloking
schema pavaizduota bréZinyje. Sauliy treniruokli (3r. Fig.1) sudaro automatinis
Saunamasis ginklas 1, galintis Saudyti pavieniais $lviais ir serijomis, taikinys, SQviy
imitavimo sistema (bréZinyje neparodyta).

Ginkle 1 jmontucta suspausto oro padavimo sistema 2 pastarojo vamzdZio
kanale 3 { Fig.2) |montuotas elektromagnetinis voZtuvas (EGV) 4, kurio apvijos
elektriSkai valdomos ginkie nuleistuko 5, o jo vamzdZio kanalo gale jmontucta
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iSmetimo tita 6, kurios aSis sudaro kampg su vamzdzio kanalo a$imi bei &io kampo
reguliatoriumi 7.

Sitlomas treniruokiis veikia taip. Nuspaudus nuleistukg 5, gaves elekdrin]
maitinimg, elekiromagnetinis voztuvas 4, kuris yra parinktas dviejy padédiy normaliai
uzdarytas membraninis voZtuvas dujoms, atidaro suspausto oro padavimo sistema.
Tada oro srautas lekia ginklo vamzdZio kanalu 3 ir islekia impulsais per i8metimo tdtg
6 | atmosferg. Taip S0vio atafrankai imituoti panaudojama istekangio oro srauto
reaktyviné jega.|Smetimo tdtes 6 asis sudaro kampg su vamzdZic kanalo 3 aimi, kurf
galima reguliuoti su tiitos padeties reguiiatoriumi 7. Reikiamas ginklo pakelimo kampas
bei atatrankos jegos maksimali reik$mé gaunami, pagal ginklo tipa ir svori, iSmetimo
titos padéties kampo nustatymo su ginklo vamzdio kanalo asimi. Esant nuspaustam
nuleistukui , sistema dirba nenutriikstamu reZimu, imituodami automatinio ginklo $iviy
serijg . Keigiant nuleistuke pozicija per tam tikra laikq imituojami ginklo pavieniai $Gviai.

Elektromagnetinis voztuvas EGV yra parinktas dvigjy padé&iy normaliai
uZdarytas membraninis voZtuvas dujoms, kurio darbinis slégis 0,2...16 bar. 13metimo

tutos padéties kampas su vamzdZio kanalo agimi o gali biti keitiamas nuo 0° iki 90°.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Treniruotiy ginklas, susidedantis i§ 3aunamojo ginklo, taikinio, &Giviy imitavimo
sistemos, be siskiriantistuo, kad pavieniy 3viy ir §iiviy serijy atatrankg
imituojantis ginklas susideda i§ Saunamojo ginklo su suspausto oro padavimo sistema,
pastarojo vamzdZio kanale jmontuotu elektromagnetiniu voZtuvu, kurio apvijos
elektri¥kai valdomos ginklo nuleistuko.
2. Treniruotiy ginklas pagal 1 punktabesiskiriantis tuo, kad mokomojo ginklo
vamzdZio kanalo gale jmontuota i$metimo tiita, kurios a$is sudaro kampa su vamzdzio
kanalo adimi ir yra reguliuojama.
3. Treniruoéiy ginklas pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad impulsais
iftekanCio i$ titos reaktyving oro srauto jéga panaudoja pavieniy impulsy ar impulsy

serijos inicijavimui,
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