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Isradimas yra i§ priskiriamas prietaisy srciai, konkregiai optiniy elementy pozicionavimo jrenginiams.
Optiniy elementy pozicionavimo jronginys susideda i3 korpuso (1) su kreipiangiosiomis (2), kuriose judamai
jtvirtinta pastima (3) su tiesialinijinio judesio pavara ir aptinio elemento (4), pritvirtinto ant pasiGmos 3)
horizontaliosios plok3tumos, tiesialinijinio judesio pavarg sudaro laikiklis (5), kuriame i§ vienos pusés tam
slopintuvy (6) jtvirtintas pjezoelementas (7) su elektrodais (8,9), o i kitos pusés vienas jo Sonas stand2iai, per
tnn®ai atspary elements (10), jremias j pastimg (3}, kitas jremtas | spyruokle (11), pjezoelemento elektrodai
{8.9), I8 kuriy vienas padalinias igilgai ir skersal ] porinj skaiiy simetriniy daliy (12,13, 14 ir 15), kurios poromis
skersai sujungtos tarp saves, per jungiklj (16) prijungti prie elektroninio suZadinimo - valdymo bloke (17).
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léradimas yra priskiiamas priefaisy sridiai, konkregial optiniy  elementy
pozicionavimo jrenginiams.

Yra Zinomas optiniy elementy pozicionavime jrenginys, kurj sudare korpusas su
kreipianciosiomis, kuriose judamai jtvirtinta pastima su tiesialinijinio judesio sraigtine
pavara. Ant horizontaliosios pastimos plokitumos yra pritvirtintas optinis elementas
( Zitr. STANDA, Opto-Mechanical Products, 2002, 7-2 psl.).

Nurodytame jrenginyje pozicionavimas atliekamas mechaniskai, sraigtiné pavara ,
Kur pasireiSkia Zmogiskasis faktorius, todél nejmanoma pasiekti reikiamo pozicionavimo
tikslumo ir greitaeigiSkumo.

Yra zinomas optiniy elementy slenkamojo judesio pozicionierius, kur] sudaro
korpusas su kreipiangiosiomis, kuriose judamai jtvirtinta pastima su tiesialinijinio
judesio Zingsnine pavara ir optinio elemento, pritvirtinto ant pastGmos horizontaliosios
plokstumas ( Zilir. STANDA, Opto-Mechanical Products, 2002, 8-1 psl.).

Nurodytame prototipe pozicionavimas atkiekamas Zingsning pavara, kurioje
panaudojamas Zingsninis elektros variklis. Dél Zingsninio variklio sukimosi elementy
laisvumo, $iame jrenginyje kaip ir analoge negalima pasiekti reikiamo pozicionavimo
tikslumo ir greitaeigi$kumo.

Iéradimo tikslas - pozicionavimo tikslumo ir greitaeigidkumo padidinimas.

Tikslas pasiekiams tuo, kad, optiniy elementy pozicionavimo irenginyje, kuris
susideda i§ korpusoc su kreipiandiosiomis, kuriose judamai jtvirtinta pastima su
tiesialinijinio judesic pavara ir optinio elemento, pritvirtinto ant pastimos
horizontaliosios plokstumos, tiesialinijinio judesio pavarg sudarc laikiklis, kuriame i$
vienos pusés tarp slopintuvy jtvirtintas pjezoelementas su elektrodais, o i$ kitos pusés
vienas jo $onas standziai, per trindiai atspary elementa, jremtas | pastiimg, kitas §onas
remtas j spyruokles, o pjezoelemento elektrodai, i$ kuriy vienas, padalintas i$ilgai ir
skersali | porinj skaiCiy simetriniy daliy, kurios poromis skersai sujungtos tarp saves, per

jungiklj prijungti prie elektroninio suzadinimo- valdymo bloko.
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[Sradimais paaiskinamas bréZiniais: 1 bré?. - bendra jrenginio schema, 2 bréz .-
pjezoelemento elektrody sujungimo schema,

Optiniy  elementy pozicionavimo  jrenginys susideda 8 korpuso 1 su
kreipianGiosiomis 2, kuriose judamai jtvirtinta pastima 3 su tiesialinijinio judesio pavara
ir optinic elemento 4, pritvittinio ant pastGmos 3 horizontaliosios plokstumos.
Tiesialinijinio judesio pavarg sudaro laikiklis 5, kuriame i vienos pusés tarp slopintuvy
6 jtvirtintas pjezoelementas 7 su elektrodais 8,9, o i§ kites pusés vienas jo $onas
standziai , per trindiai atspary elementa 10 , jremtas | pastima 3, kitas jremtas |
spyruckles 11, pjezoelemento elektrodas 8 pajungtas tiesiogiai , o elekirodas 9
padalintas iilgai ir skersai | porinj skaigiy simetriniy daliy 12,13,14 ir 15, kurios poromis
skersal sujungtos tarp savgs , t. y. 12 sujungta su 15, o 13 sujyngta su 14, ir per
jungiklj 16 prijungti prie elektroninio suZadinimo- valdymo bicko 17 .

Irenginys dirba sekanéiai.

| piezoelemento 7elektrodo simefrines dalis 12, 15 i§ elsktroininio suzadinimo-
valdymo bicko paduodamas rezonansinic daznio elektros signalas. Ko pasekoje
piezoelemente 7 atsiranda kryptingos mechaninés deformacijos. Mechaning
deformacija kontaktingjé zonoje per trinéiai atspary elementa 10 ir pastima 3 suteikia
pastarajai kryptinga tiesialinijinj judesj, kuris perduodamas j optinj elementa 4. Kadangi
piezoelemento 7 vienas i§ elektrody padalintas | idilgai ir skersai | porinj skaiéiy
simetriniy daliy 12,13,14 ir 15 jame suzadinami iSilginiai ir lankstymo vipresiai.
Pjezoelemento 7 matmenys , t. y ilgis, plotis ir storis parenkami taip , kad jame
susidaryty i3ilginiai virpesiai su vienu virpesiy mazgu, o lankstymo — stovinéios bangos
tipo su trimis virpesiy mazgais. I§ilginiy virpesiy rezonansinis daZnis parenkamas
artimas lankstymo virpesiy rezonansiniam dazniui . Viso to pasekoje, pjezoelemente 7,
trinCiai atsparaus elemento 10 vietoje susidaro elipsiniai mikrojudesiai, kurie per trint]
savelkoja pastimos 3 judes|. Pastimos 3 judesio kryptj keitiame per jungikli 16,
padavus signalg i elektroninio suZadinimo- valdymo bloko 17 | pjezoelemento 7
elektrodo simetrines dalis 13-14,

Palyginus su prototipu , nauja konstruktyviniy elementy visuma uztikrina optiniy

elementy pozicionavimo tikslumg , kadangi atsiradusi mechanine trintis tarp tringiai
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atsparaus elemento 10 ir pastimos 3 iSlaiko stabilig padéti Pajungus elektroninj
suzadinimo- ‘valdymo blokg 17 | pjezoelemento 7 atitinkamus elektrodus, atsirade
elipsiniai mikrojudesiai kontaktinéje zonoje tarp trinéiai atsparaus elemento 10 ir
pastimos 3 pozicionuoja optinj elementg | uZduota padétj Pozicionavimo
greitaeigiskumg apsprendZia rezonansings pjezoelemento  charakteristikos, Kkuriy
daznis yra 30.000-80.000 Hz ribose ir elektroninio suZadinimo- valdymo bioko 17

paduodamo signalo trukmé, kuri yra milisekundziy ribose.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Optiniy elementy pozicionavimo jrenginys, susidedantis i€ korpuso su
kreipianciosiomis, kuriose judamai jtvirtinta pastdma su tiesialinijinio judesio pavara ir
optinio elemento , pritvirtinto ant pastGmos horizontaliosios plok$tumos, besiski-
riantis tuo, kad tiesialinijinic judesio pavarg sudaro laikiklis, kuriame i$ vienos
pusés tarp slopintuvy jtvirtintas pjezoelementas su elekirodais, o i$ kitos pusés vienas
jo Sonas standziai , per trinCiai atspary elementa, jremtas | pastlma, kitas Sonas
iremtas | spyruokles, o pjezoelemento elekirodai , i§ kuriy vienas padalintas isilgai ir
skersai | porinj skai¢iy simetriniy daliy , kurios poromis skersai sujungtos tarp saves,
per jungiklj prijungti prie elektroninio suZadinimo- valdymo bloko .
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