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1. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys, susidedantis iš pagrindo, ant kurio pastatyta vertikaliai reguliuojama kalibruojamoji matuoklė (KM), etaloninio mato, stovo, ant kurio pastatytas matuoklės brūkšnių padėties matavimo prietaisas – skaitmeninė fotokamera (SK) ir rezultatų apdorojimo bloko,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad etaloniniu matu yra panaudojama etaloninė matuoklė (EM), pastatyta ant to paties pagrindo lygiagrečiai matuojamajai matuoklei, KM ir EM yra fotografuojamos SK vienodoje padėtyje, jų fotografinis vaizdas yra perduodamas į rezultatų apdorojimo įrenginį (kompiuterį), jo ekrane yra formuojama matavimo skalė su bisektoriumi, KM ir EM vaizdai turi galimybę kartu su bisektoriumi slankioti išilgai matuoklių vaizdo, o kalibravimo rezultatas yra nustatomas pagal skalės rodmenų skirtumą tarp KM ir EM brūkšnių padėčių, įvertinus etaloninės matuoklės ir kalibravimo paklaidas.

2. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo matuoklių vaizdo apdorojimo įtaisas turi papildomą skalę ir išilgai tos skalės papildomą slankiojančią bisektorių, skirtą atlikti atskaitymą tarp KM ir EM brūkšnių padėčių.

3. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad fotografavimo metu SK turi galimybę su stovu judėti abiejų matuoklių atžvilgiu.

4. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad KM ir EM yra fotografuojamos greta viena kitos pilnu ilgiu ir ne mažiau, kaip dviem – trimis dalimis, tam tikru apertūros kampu perdengiančiomis viena kitą.

5. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad įvairių kodinių matuoklių matavimo tikslu slankiojantis bisektorius yra reguliuojamas pagal kodinių matuoklių brūkšnių plotį.

6. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kalibravimas yra atliekamas naudojant kompiuterines grafikos priemones, pavyzdžiui, AUTOCAD

7. Niveliavimo matuoklių kalibravimo įrenginys pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad kalibravimo rezultatas yra įvertinamas apskaičiuojant KM ir EM tarpusavio koreliacijos funkcijas, įvertinant matuoklių vaizdus skaitinėmis reikšmėmis ir nustatant jų tarpusavio padėties koordinačių vertes.

