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1. Įžemėjimo tarp fazės ir įžeminto objekto vietos izoliuotoje nuo žemės vienoje trifazės linijos maitinimo linijos atkarpoje nustatymo būdas prietaisu, susidedančiu iš nulinės sekos srovės proceso identifikavimo ir atskyrimo analoginės grandies bloko (1), nulinės sekos įtampos proceso identifikavimo ir atskyrimo analoginės grandies bloko (2), analogo kodo keitiklių bloko (3), valdiklių bloko (4) ir sąsajų bei indikacijos bloko (5),  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad:

registruoja pradinius po įžemėjimo nulinės sekos srovės I0 ir įtampos U0 kitimo procesus blokuose (1) ir (2), gaunamus iš prie šynų sekcijos prijungto įtampos transformatoriaus ir maitinimo linijos nulinės sekos aukšto dažnio srovės masteliavimo filtro (6), įrengto bloke (1);

patikrina, ar maitinimo linijoje įvyko įžemėjimas, kurio buvimą parodo teigiamas skaičiaus (I) ženklas:
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 (I),

čia ij – srovės j–oji registracija, uj – įtampos vertės j–oji registracija, n1 – srovės verčių dalies iš visų N registracijų skaičius: n1<N;

jei skaičius (I) yra teigiamas, - nustato srovės ir įtampos matavimo transformatorių pereinamųjų charakteristikų parametrus, minimizuojant tikslo funkciją f1:
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 (II)

čia 
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 – vektorius: 
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 – vektorius: 
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 –apibrėžtos formos impulsinės funkcijos n2 verčių (n2<
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) vektorius, 
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 – algebros veiksmai vienodo gabarito vektoriams, apibrėžiami formulėmis: 
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 (IV)
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; (V); 

nustato maitinimo linijos atkarpą, kurioje įvyko įžemėjimas, ir apskaičiuoja atstumą metrais nuo maitinimo linijos atkarpos pradžios iki įžemėjimo vietos, minimizuojant tikslo funkciją 
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 (VI)

čia 
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 – apibrėžtos formos impulsinės funkcijos 
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 verčių (
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 – sveikas natūrinis skaičius, 
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 ir 
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 – vektoriai, gauti iš registracijų ir rasti modelyje, yra apskaičiuojami, naudojant tokias formules:
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 (VII)
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 (VIII)

čia 
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– įtampos ir srovės vertės, gautos registracijose arba apskaičiuotos modelyje; 
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– neneigiamas racionalus skaičius.

2. Būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad registruoja pradinius įžemėjimo nulinės sekos srovės ir įtampos kitimo procesus ne ilgiau kaip 100 (s ir mažesniais nei 100 ns laiko intervalais, tuo sumažinant triukšmų, kurių dažniai žemesni nei 10 kHz, įtaką.

3. Būdas pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad registruoja trumpalaikius pranykstančius įžemėjimus. 

4. Būdas pagal bet kurį ankstesnį punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad užregistruoja vieno pramoninio dažnio pusperiodžio ir ilgesnės trukmės įžemėjimus.
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