LT 5364 B

109 LT 5364 B

12 PATENTO APRASYMAS

(11)  Patento numeris: 5364 (51) Int. Cl. (2006): F16H 37/06
(21) ParaiSkos numeris: 2005 005

(22)  Parai8kos padavimo data: 2005 01 17

(41) Paraidkos paskelbimo data: 2006 07 25

(45) Patento paskelbimo data: 2006 10 25

(62)  Paraiskos, i§ kurios dokumentas iSskirtas, numeris:  —

(86) Tarptautinés paraidkos numeris: —

(86)  Tarptautinés parai$kos padavimo data: —

(85)  Nacionalinio PCT lygio proceduros pradzios data: —

(30)  Prioritetas:

(72)  lSradéjas:

Herbertas VINKLERIS, LT
(73)  Patento savininkas:

Herbertas VINKLERIS, Kalvarijy g. 110-31, LT-08211 Vilnius, LT
(74)  Patentinis patikétinis:

(54) Pavadinimas:

Elipsinio ar tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirk$¢iai
iSorinio kabinimo krumpliaratinis mechanizmas

(57) Referatas:

Sitlomas elipsinio ar tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirkCiai iSorinio kabinimo
krumpliaratinis mechanizmas yra i§ bendrosios masiny gamybos srities ir skirtas pakeisti elipsinj ar tiesiaeigj
slenkamajj judéjima sukamuoju ir atvirk$diai: sukamajj judéjimg - elipsiniu ar tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu tik
besisukanéiy krumpliaraéiy pagalba. Mechanizmas gali bati panaudotas traktoriy, automobiliy, motocikly, kompresoriy,
siurbliy gamyboje, aviacijoje, laivy statyboje, poligrafijoje ir daugelyje kity sriCiy.

I8radimo tikslas - sukurti technologiniu poZidriu itin paprasta ir galimai universaly judéjimy tipo keitimo iSorinio
kabinimo krumpliaratinj mechanizma, leidZiantj atsisakyti $vaistikliniy mechanizmy ir pastaryjy Soniniy jégy poveikio j
kitus mechanizmus.

Sidlomg mechanizmg sudaro korpuse (1) laisvai besisukantis skriejikas (4), jo viduje sumontuotas laisvai
besisukantis centrinis velenas (9), nejudamai sujungtas su dalijamojo skersmens spindulj r2 turinéiu iSorinio kabinimo
centriniu krumpliaraciu (2), sukabintu su dalijamojo skersmens spindulj ra turin¢iu satelitiniu krumpliaradiu (3), laisvai
besisukanéiu skriejike (4) ekscentriSkai sumontuotos asies (5) atZvilgiu ir nejudamai sutvirtintu su laikikliu (6) bei galine
adimi (7), balansavimo svoris (8), varantysis (arba varomasis) elementas (10) ir kinematiné pavara (15) nekintamai
sujungta su skrigjiku (4) ir centriniu krumpliaradiu (2) taip, kad pastarasis sukasi ta pacia kryptimi, kaip ir skriejikas (4),
tik (2rs+r2)/r2 karty uz jj greiciau; galiné asis (7), sukantis skriejikui (4), juda elipsiniu ar tiesiaeigiu judéjimu.
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Siulomas elipsinio ar tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir
atvirk§&iai igorinio kabinimo krumpliaratinis mechanizmas yra i§ bendrosios maSiny
gamybos srities, susijgs su masiny ir mechanizmy mazgais, uZtikrinanéiais normaly ju
darba bei eksploatacija, ir skirtas pakeisti elipsini ar tiesiaeigl slenkamaji judéjima
sukamuoju ir atvirk$¢iai: sukamaji judéjima - elipsiniu ar tiesiaeigiu slenkamuoju
judéjimu iSorinio kabinimo krumpliaradiy pagalba.

Mechanizmas gali biiti panaudotas traktoriy, automobiliy, laivy varikliy, aviaciniy
varikliy, motocikly, siurbliy, kompresoriy gamybos pramonéje, kosmonautikoje,
poligrafijoje, kalnakasyboje, stakliy, prietaisy bei kélimo — transporto irenginiy
gamyboje, energetikoje ir daugelyje kity sri¢iy. Siilomas mechanizmas ypatingai tinka
naujo tipo vidaus degimo varikliy, kompresoriy, automatizuoty sistemu, roboty, prietaisy
gamybai. Mechanizma numatyta vadinti HERBERTO MECHANIZMU ir Zyméti ji
§iuo Zenklu.

Technikos lygiu Zinomi {jvairGis krumpliaratiniai mechanizmai: nuo paciy
papras&iausiy vienpakopiy pavary iki daugiapakopiy, sudaryty nuosekliu jungimu keliy
vienpakopiy pavary; nuo mazgy, jstatomy i mechanizmus, prietaisus, masinas, iki
savaranki$ko agregato - reduktoriaus, grei¢iy déZés ir panasiai.

Zinomi mechanizmai, sprendZiantys panaly uZdavinj, kaip ir siilomas, t.y.,
vienos rudies judéjimo keitimg kita ru$imi, pavyzdZiui, mechanizmas, apraSytas uUsS
patente Nr. 5, 212, 996. D¢l nejudamai uZtvirtinto vidaus kabinimo krumpliaracio ir
nekintamo jo ir satelitinio krumpliaragio santykio (2:1) $is mechanizmas turi labai ribotas
pritaikymo galimybes.

Kitas ¥inomas mechanizmas apra$ytas patente LT5041B (paskelbta Valstybinio
patenty biuro 2003 m. biuletenyje Nr.4) arba jo tarptautingje publikacijoje WO
03/033945 Al. Siose publikacijose aprasytas mechanizmas apima vedantjji velena, ant
kurio galo pritvirtinta kiiginé krumpliaraciy pora. Simetriskai varanciojo veleno atzvilgiu
abiejose jo pusése iSdeéstytos skriejiky iSorinio ir vidinio kabinimo krumpliaraciy

sistemos, tarpusavyje sujungtos per parazitinj krumpliarati.
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Dar kitas panasus mechanizmas apra$ytas patentinéje paraiSkoje LT2003 067A. Si
mechanizma sudaro Kkorpuse sumontuotos, per krumpliaratj tarpusavyje sujungtos
skriejiky ir ant ju uzdéty krumpliaradiy sistemos. Minéti mechanizmai taip pat turi labai
ribotas pritaikymo galimybes dél savo sudétingumo, dél jy galiniy aliy skirtingy eigy ir
deél pernelyg glaudziy juy kinematiniy ir parametriniy tarpusavio rysiy. Be to, mechanizmy
laisvyju galy trajektorijos ne visada apibréZtos.

[§radimo tikslas — sukurti technologiniu poZitriu itin paprasta ir galimai
universaly judéjimy tipo keitimo i%orinio kabinimo krumpliaratinj mechanizma, kuris
supaprastinty ir kokybiskai pagerinty visus jrenginius ir mechanizmus, kuriuose
slenkamajam judéjimui paversti sukamuoju judéjimu ir atvirk$¢iai naudojami
$vaistikliniai mechanizmai (pavyzdZiui, vidaus degimo varikliai, kompresoriai, siurbliai,
garo masinos), o taip pat i§ dalies arba visiskai eliminuoti Sonines jégas, veikiancias |
vidaus degimo varikliy, garo varikliy, siurbliy bei kompresoriy cilindry ir stimokliy
sieneles.

Elipsinio ar tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirk3ciai
iSorinio kabinimo krumpliaratinis mechanizmas turi korpusa, jame sumontuota skriejika,
krumpliaradiu sistema ir pavarag. Nauja mechanizme yra tai, kad korpuse laisvai
besisukandio skriejiko viduje sumontuotas laisvai besisukantis centrinis velenas
nejudamai sujungtas su dalijamojo skersmens spinduli r; turinéiu iSorinio kabinimo
centriniu krumpliara¢iu, sukabintu su dalijamojo skersmens spindulj r3 turin¢iu satelitiniu
krumpliaradiu, laisvai besisukaniu skriejike ekscentriSkai sumontuotos aSies atZvilgiu ir
nejudamai sutvirtintu su laikikliu bei galine a$imi, skriejiko korpuse nejudamai
sumontuotas balansavimo svoris, varantysis (arba varomasis) elementas kietu
kinematiniu ry$iu sujungtas su centriniu velenu arba su bet kuriuo kitu besisukan¢iu
mechanizmo elementu, i$skyrus centrinio krumpliaradio krumplinj vainika ir satelitini
krumpliarati, skriejike ekscentriSkai sumontuotos aSies centras nutolgs nuo skriejiko
sukimosi a$ies centro atstumu r, galinés aSies centras nutolgs nuo satelitinio
krumpliaragio sukimosi aSies centro atstumu rj, kinematiné¢ pavara( krumpliaratine,
slieking, grandininé, krumpliuoto diro ar pana$iai) kinematiSkai kietai sujungta su

skriejiku ir centriniu krumpliara¢iu taip, kad pastarasis sukasi ta pacia kryptimi, kaip ir
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skriejikas, tik ———2 karty uZ ji grei¢iau, galinés alies centras, priklausomai nuo
£}

spinduliy I ir ry tarpusavio santykio, sukantis skriejikui, atlieka elipsini ar tiesiaeigi( kai
r,=r) slenkamaji judéjima, $io elipsinio judé¢jimo didZiosios aSies ilgis lygus 2(r+ry),
maZosios asies ilgis lygus 2(r-r;), o judéjimo kryptis plokStumoje gali buti bet kokia
pagal poreiki.

Galimas mechanizmo komponavimo variantas, kai visi krumpliaraCiai ir
kinematiné pavara sumontuoti prieSingoje korpuso puséje, negu laikiklis ir galine asis.
Tuomet satelitinis krumpliaratis nejudamai uZtvirtintas ant ekscentriSkai sumontuotos
adies, laisvai besisukantios skriejiko ekscentringje kiauryméje ir nejudamai sutvirtintos
su laikikliu bei galine a$imi, o kinematinés pavaros baigiamasis elementas, pavyzdZiui,
krumpliaratis, pagamintas i§vien su skriejiku.

Tokio komponavimo tikslas-i§laisvinti galinés asies judéjimo erdvg mechanizmo
prijungimui prie elipsinj ar tiesiaeigj slenkamaji judejima vykdan¢io mechanizmo.

Sitilomas mechanizmy komponavimo variantas, kai | vieng sistema nuosekliai
sujungiami maZiausiai du auk$¢iau minéti vienodu parametry mechanizmai, turintys tuos
patius spindulius r, ry, Iy ir r3 bei vienodus judaniy elementy grei¢ius (elementy
sukimosi kryptys gali biti ir prieingos). Kiekvienas mechanizmas papildytas nejudamai
utvirtintais vienody matmeny krumpliaradiais, sujungiandiais skriejiky ir centriniy
krumpliara&iy kinematines grandines, o kinematin¢ pavara sumontuota bent viename 18
sujungty mechanizmy.

Tokio jungimo tikslas-sudaryti galimybg paprastomis priemonémis sujungti keleta
elipsinio ar tiesiaeigio slenkamojo judéjimo mechanizmy, judanciy vienodais greiéiais ir
vienodomis eigomis, su sifilomy mechanizmy sistema | vieningg agregata.

Dar vienas mechanizmy komponavimo variantas, kai i viena sistema nuosekliai
sujungti keli vienody ir skirtingy parametry auk$Ciau pamineti sitilomi mechanizmai,
papildyti nejudamai uZtvirtintais krumpliaraiais, sujungianciais skriejiky ir iSorinio
kabinimo centriniy krumpliaradiy kinematines grandines taip, kad kiekviename i3
sujungty mechanizmy i3orinio kabinimo centrinis krumpliaratis sukasi (2r3+r,)/ry karty
greidiau u? skriejika, o jo sukimosi kryptis sutampa su skriejiko sukimosi kryptimi.

Kinemating pavara turi biiti sumontuota bent viename i§ sujungty mechanizmy.
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Tokio jungimo tikslas- sudaryti galimybe sujungti keletg skirtingy elipsinio ar
tiesiacigio slenkamojo judéjimo mechanizmy (pavyzdZiui, vidaus degimo variklj ir
kompresoriy), judandiy skirtingais greiciais ir skirtingomis eigomis, su siilomy
mechanizmy sistema | vieninga agregata.

Siloma mechanizmy sistema, kai du vienodi auk$&iau minéti mechanizmai(ar dvi
ju sistemos) sumontuoti vienas prie3ais kita ant bendro pagrindo taip, kad jy galinés aSys,
judangios vienodu greiéiu, vienodo dydZio eigomis bei vienodomis kryptimis, sutampa;
galings adys gali biti pagamintos iSvien arba sujungtos nejudamai. Be to, abiejy
mechanizmy korpusai ir pagrindas taip pat gali biiti pagaminti iSvien.

Sios mechanizmy sistemos sujungimo tikslas — iSplésti pritaikymo galimybes,
pakeisti apkrovy, veikian¢iy i galines aSis, pobudi bei suteikti naujas sililomy
mechanizmy rysio su kitais mechanizmais galimybes.

Silomas mechanizmas gali i§ esmés pakeisti daugelio pramonés irenginiy
konstravimo ir gamybos principus, nes leidZia, panaudojant paprastas kieto kinematinio
ry§io sistemas (krumpliaratines, sliekines, grandinines, krumpliuoto dirZo ar panasiai),
bet nenaudojant sudétingy ir imliy $vaistikliniy mechanizmy, keisti elipsinius ar
tiesiaeigius slenkamuosius judéjimus sukamaisiais ir atvirk$¢iai, leidZia iSvengti Soniniy
jégu poveikio tiesiaeigiuose mechanizmuose(pavyzdZiui, vidaus degimo varikliy
cilindruose ir stimokliuose), tuo padiu padidinti jy ekonomi¥kuma bei ilgaamZiskuma.
Prie naujo mechanizmo privalumy reikia priskirti galimybe sujungti tarpusavyje kelis to
paties tipo mechanizmus, turindius tokias pat arba skirtingas charakteristikas, tarp ju ir
skirtingas galiniy a$iy eigas, ju judéjimy greiius ir tarpusavio kryptis 180° ribose bei
jéginius parametrus, o taip pat galiniy aSiy judéjima pagal Zinomus desnius, kas leidZia
optimizuoti naujy jrenginiy konstravimo ir gamybos procesus.

I¥radimas paaiskinamas bréZiniais, kur Fig.1 pateikta mechanizmo principiné
schema, Fig.2 — mechanizmo galinés aSies centro elipsinio slenkamojo jud¢jimo schema,
Fig.3 — vienas i§ galimy mechanizmo komponavimo varianty, Fig4 — keliy vienody
parametry mechanizmy jungimo i sistema schema, Fig.5 — keliy vienody ir keliy skirtingy
parametry mechanizmy jungimo i viena sistema schema, Fig.6 — vienody judéjimo dazniy

ir vienody eiguy mechanizmy sistemos, kai kiti parametrai skirtingi, schema, Fig.7 —
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dviejy vienody mechanizmy sistemy, sumontuoty galinemis aSimis viena prie§ kita,
sujungimo i bendra sistemg schema.

Fig.1 parodyta mechanizma sudaro korpusasl, dalijamojo skersmens spinduli I,
turintis iorinio kabinimo centrinis krumpliaratis2, dalijamojo skersmens spinduli I3
turintis satelitinis krumpliaratis3, sukabintas su centriniu krumpliaraciu2, skriejikas4 su
jame ekscentri¥kai sumontuota asimi5, laikiklis6 ir galin¢ adis7, nejudamai sujungti
tarpusavyje ir su satelitiniu krumpliara¢iu3, svoris8, nejudamai sujungtas su skriejikud
(jeigu bitinas balansavimas), centrinis velenas9, nejudamai sujungtas su centriniu
krumpliara¢iu2, varantysis (arba varomasis) elementasl0 ir kictai apibrézto perdavimo
santykio kinematin¢ pavaral5 (krumpliarating, sliekin¢, grandinin¢, krumpliuoto dirZo ar
panagiai), kietai kinematikai sujungta su skriejikud ir centriniu krumpliara€iu2 taip, kad
pastarasis sukasi N;;ﬁ— karty grei¢iau ir ta padia kryptimi, kaip ir skriejikas4, laisvai

2

besisukantis korpusol guoliuose. Centrinio krumpliaragio2 centrinis velenas9 laisvai
sukasi skriejiko4 viduje, satelitinis krumpliaratis3 laisvai sukasi skriejike4 ekscentrikai
sumontuotos asiesS, nutolusios nuo skriejikod sukimosi aSies atstumu r, atZvilgiu, o
galinés asies7 centras nutoles nuo satelitinio krumpliaracio3 sukimosi aSies centro
atstumu r;. Varantysis(arba varomasis) elementas10 nejudamai sujungtas su centriniu
velenu9 arba kinemati¥kai sujungtas su bet kuriuo kitu besisukan¢iu mechanizmo
elementu, i¥skyrus centrinio krumpliara¢io2 krumplinj vainika ir satelitinj krumpliarati3,
kas leidZia panaudoti mechanizma ir kaip krumpliaratini reduktoriy, turintj galimybg
prijungti maZiausiai viena varantiji elementa ir maZiausiai vieng varomaji elementa. Fig.1
salyginai parodyta kinematine pavaral5 sudaro krumpliaratis11, nejudamai uZtvirtintas
ant centrinio veleno9, krumpliaradiyl2 ir 13 blokas, laisvai besisukantis korpusel
itvirtintos adies16 atzvilgiu, bei krumpliaratisl4, nejudamai sujungtas su skriejikud.
Satelitinis krumpliaratis3 gali bati ir nejudamai uZtvirtintas ant adiesS bei kartu su ja
laisvai suktis skriejiko4 ekscentrinéje kiauryméje, kurios aSies atstumas iki skriejiko4
sukimosi aSies turi biti lygus r.

Mechanizmas dirba tokiu badu.
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Sukantis centriniam velenui 9, o kartu su juo ir iSorinio kabinimo centriniam

krumpliaragiui2, kinematiné pavaral5 suka ta pacia kryptimi, bet 2%4-5_ karty léciau,
2

skriejikad kartu su jame ekscentridkai sumontuota aSimiS. Satelitinis krumpliaratis3,

esantis sukabinime su centriniu krumpliara¢iu2, sukasi apie savo asj prieSinga kryptimi,

nei skriejikas4 ir centrinis krumpliaratis2, ir kartu su skriejikud juda apskritimu, o su juo

sutvirtintos galinés aSies7 centras, priklausomai nuo spinduliy r ir Iy tarpusavio santykio,

atlieka:

tiesiaeigj slenkamaji judéjima, jei =T,

sukamaji judéjima apie skriejiko4 sukimosi asj, jei 1= 0;

taisyklinga elipsinj slenkamaji jud¢jima, jei ry #rir ry>0;

Galinés adies7 centrui atliekant tiesiaeigi slenkamaji judéjima, pastarasis per viena
skriejiko4 apsisukima atlieka viena dviguba eiga, kurios atstumas tarp galiniy tasky lygus
4r .

Galinés adies7 centrui atliekant elipsini slenkamaji judéjima, pastarasis per viena
skriejikod apsisukima apibréZia viena taisyklingos elipsés formos trajektorija, Sios elipsés
didysis pusagis lygus (r+r,), maZasis pusasis lygus (r-ry), didZiosios aSies ilgis lygus
2(r+r,), o maZosios asies ilgis lygus 2(r-ry).

Tiesiaeigio slenkamojo judéjimo trajektorija ir elipsinio slenkamojo judéjimo
trajektorijos didZioji aSis sutampa su tiese, kuri gali buti i$vesta tam tikroje padétyje per
centrinio krumpliara&io2 sukimosi a3i, satelitinio krumpliaragio3 sukimosi asj ir galinés
aSies7 centra, kai pastarasis randasi tolimiausioje nuo centrinio veleno9 padetyje, ir kuri
gali biiti nustatoma bet kokiu norimu kampu pagal poreiki.

Mechanizmas dirba ir atvirk3&iai, negu auk$¢iau apraSyta, t.y., galinés adies7
centrui atliekant elipsinj arba tiesiaeigi slenkamaji judéjima, visi kiti elementai, sukgsi
pries tai apra$ytu budu, atlicka sukamaji judéjima.

Fig.2 parodyta galinés asies7 centro elipsinio slenkamojo judéjimo schema.

Kaip seka i§ mechanizmo apraSymo, centrinis krumpliaratis2 sukasi ta pacia

r, +r ) e
kryptimi, bet — 2 % Karty greiGiau, nei skriejikas4 kartu su jame ekscentridkai
r
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sumontuota a$imi5. Jei centrinis krumpliaratis2 nesisukty, tuomet, skriejikui4 pasisukus

kampu «,, satelitinis krumpliaratis3 pasisukty apie savo a$i nuo pradinés padéties

kampu. a,*-% Tagiau centrinis krumpliaratis2, sukdamasis ta padia kryptimi, kaip 1ir
r

skriejikasd, pastarajam pasisukus kampu «,, priverdia tuo pat metu pasisukti satelitini

Intn,n

krumpliarati3 prieSinga kryptimi papildomu kampu [a4 * }, ko pasékoje

r r

sumarinis satelitinio krumpliara¢io3 posiikio kampas:

2r +7

3 2 t. Y.

= * *_2 *x2 .,

aj— a4 - -a4 )
r 3

a,=2a,;

Vadinasi, siilomame mechanizme satelitinis krumpliaratis3 visada pasisuka
kryptimi, prieinga skriejiko4 ir centrinio krumpliaracio2 sukimosi krypé&iai, bet dvigubai
didesniu kampu, nei skriejikas4.

Isitikinkime, kad galinés agies7 centras juda elipsinio slenkamojo judejimo

trajektorija.

2 2
Matemating elipsés lygtis yra: 2—2 +2 =1;

a*
Misy atveju:  elipsés didysis pusaSis a=(r+ ry);

elipsés mazasis pusasis b=(r-ry);
Jei galinés aSies7 centro momentings koordinatés x ir y, kuriy reik§mes matome

Fig.2, tenkina elipsés lygties salyga, tai reiskia, kad jo judéjimo trajektorija yra elipsé.
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2 2
I elipsés lygti: x—, + y_2 =1;
b° a
jstatome reikSmes:
(r—r) *sin’a, (r+n) *cos’a,

(r=n) (r+n)

sin® @, +cos® &, =1;

1=1;

Vadinasi, galinés a$ies7 centras tikrai juda elipsiniu slenkamuoju judejimu,
pastarasis per vieng skriejikod apsisukima apibréZia viena taisyklingos elipsés formos
trajektorija, ios elipsés didysis pusa$is lygus (r+ry), mazasis pusasis lygus (r-Iy),
didziosios agies ilgis lygus 2(r+r;), maZosios aSies ilgis lygus 2(r-ry), o elipses centras
sutampa su skriejiko4 ir centrinio krumpliaragio2 sukimosi asimis. Jei spindulys r= 0,
didzioji ir ma¥oji elipsés aSys susilygina, ir galinés aSies7 centras juda apskritimu. Jei
spindulys rylygus spinduliui r, tai elipsés maZoji asis tampa lygi nuliui, o galinés asies7
centras juda tiesiacigiu slenkamuoju judéjimu. Tiesiaeigio slenkamojo judegjimo
trajektorija ir elipsinio slenkamojo judéjimo trajektorijos didZioji asis sutampa su tiese,
kuri gali buti i¥vesta tam tikroje padétyje per centrinio krumpliaragio2 ir satelitinio
krumpliara&io3 sukimosi aSis bei galinés aSies7 centra, kai pastarasis yra tolimiausioje
nuo centrinio krumpliaragio2 asies padétyje, ir kuri gali biiti nustatoma bet kokiu norimu
kampu pagal poreiki.

Fig.3 parodytas sifilomo mechanizmo variantas, kai visi krumpliaradiai ir
kinematiné pavaral5 sumontuoti priesingoje korpusol puséje, nei laikiklis6 ir galine
asis7.

Kaip pavaizduota bréZinyje, iSorinio kabinimo centrinis krumpliaratis2, satelitinis
krumpliaratis3 ir kinematiné pavaral5, pavyzdZiui, sudaryta i§ krumpliaraciyl1, 12, 13 ir
14, yra vienoje korpusol pus¢je, o laikiklis6 ir galiné asis7 — kitoje puséje. Be to,.
satelitinis krumpliaratis3 nejudamai sujungtas su skriejike4 ekscentriSkai sumontuota
a$imi5, laisvai besisukangia skriejiko4 ekscentringje kiauryméje ir nejudamai sujungta su
laikikliu6 bei galine a8imi7, o krumpliaratis14 nejudamai sujungtas su skriejikud. Svorio
8 funkcija (jei ji bitina) gali atlikti balansavimo kiaurymés skriejikod4 korpuse arba kiti

elementai, sumontuoti ant skriejiko4.
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Fig.4 pateikta keliy vienody parametry mechanizmy jungimo { sistema schema.

Kaip pavaizduota brézinyje, | sistema nuosekliai sujungti keli (maZiausiai du)
vienody parametry sifilomi mechanizmai, turintys tuos padius spindulius r, Iy, Iy ir I3 bei
vienodus judandiy elementy grei¢ius. Kiekvienas mechanizmas papildytas vienody
matmeny krumpliara&iais17, nejudamai sutvirtintais su skriejikais4 arba i$pildytais idvien
su jais, ir vienody matmeny krumpliaraciais18, nejudamai sutvirtintais su centriniais
velenais9. Kinematiné pavaralS sumontuota bent viename i$ sujungiamy mechanizmy.

Fig.5 ir Fig.6 parodyta keliy vienody ir keliy skirtingy parametry mechanizmy
jungimo { viena sistema schema.

Fig.5 pateiktas mechanizmo variantas, kai | sistema nuosekliai sujungti ir
vienody, ir skirtingy parametry siilomi mechanizmai (skiriasi spinduliai r, Iy, Iy, I3,
judéjimy greidiai bei eigos, krumpliaradiyl7 irl8 matmenys), tatiau visi jie uZtikrina
galiniy aiy7 centry elipsinj ar tiesiaeigi slenkamaji judéjima.

Galimi ir tokie siilomy mechanizmy junginiai, kai, pavyzdZiui, visy sujungty
mechanizmy galiniy a8iy7 centrai juda elipsiniu ar tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu
vienodu daZniu ir vienodo dydZio eigomis(Fig.6), tatiau mechanizmy spinduliai I ir r3
bei krumpliara¢iy 17 ir 18 matmenys yra skirtingi.

Fig.7 parodyta dvieju vienody sifilomuy mechanizmy sistemy, sumontuoty
galinémis a$imis viena prie3ais kita, sujungimo | bendra sistema schema.

Kaip pavaizduota bréZinyje, dvi vienodos sitlomy mechanizmy sistemos,
turin¢ios korpusus1, 1a, sumontuotos viena prie§ kita ant bendro pagrindo20 taip, kad jy
priesais esanios galinés alys, tarkime, 7 ir 7a, judangios vienodu grei¢iu, vienodomis
kryptimis bei vienodo dydZio eigomis, yra vienoje tieséje; pastarosios, tarkime, gali buti
pagamintos i§vien arba sujungtos tarpusavyje nejudamai. Korpusail, 1a irpagrindas20

taip pat gali buti i8vien.
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ISradimo apibréZtis

1. Elipsinio ar tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirksciai
iSorinio kabinimo krumpliaratinis mechanizmas, turintis korpusa, jame sumontuota
skriejika, krumpliaradiy sistema ir pavara, besiskiriantis tuo, kad korpuse(1) laisvai
besisukancio skriejiko(4) viduje sumontuotas laisvai besisukantis centrinis velenas(9)
nejudamai sujungtas su dalijamojo skersmens spinduli r; turinéiu iSorinio kabinimo
centriniu krumpliaragiu(2), sukabintu su dalijamojo skersmens spinduli I3 turinCiu
satelitiniu krumpliara¢iu(3), laisvai besisukanéiu skriejike(4) ekscentriSkai sumontuotos
agies(5) atzvilgiu ir nejudamai sutvirtintu su laikikliu(6) bei galine asimi(7), skriejiko(4)
korpuse nejudamai sumontuotas balansavimo svoris(8), varantysis(arba varomasis)
elementas(10) kietu kinematiniu rySiu sujungtas su centriniu velenu(9) arba su bet kuriuo
kitu besisukanéiu mechanizmo elementu, i$skyrus centrinio krumpliaragio(2) krumplinj
vainika ir satelitini krumpliaratj(3), skriejike(4) ekscentridkai sumontuotos aSies(5)
centras nutolgs nuo skriejiko(4) sukimosi aies centro atstumu r, galinés asies(7) centras
nutoles nuo satelitinio krumpliara¢io(3) sukimosi asies centro atstumu ry, kinematine
pavara(15) paskaiivota ir kinematiskai sujungta su skriejiku(4) ir centriniu
krumpliara¢iu(2) taip, kad pastarasis sukasi ta patia kryptimi, kaip ir skriejikas(4), tik
2r, +1, o . o
——rz karty uZ ji greidiau, galinés asies(7) centras, priklausomai nuo spinduliy r ir Iy
tarpusavio santykio, sukantis skriejikui(4) atlicka elipsini ar tiesiaeigi (kai ry=r)
slenkamaji judéjima, elipsinio judéjimo didZiosios aSies ilgis lygus 2(r+ry), mazosios
asies ilgis lygus 2(r-ry), o judéjimo kryptis plokstumoje gali biiti bet kokia pagal poreiki.

2. Mechanizmas pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad visi krumpliaraciai ir
kinematiné pavara(15) sumontuoti prieingoje korpuso(l) puséje, negu laikiklis(6) ir
galiné agis(7), satelitinis krumpliaratis(3) nejudamai uZtvirtintas ant ekscentriskai
sumontuotos asies(5), laisvai besisukangios skriejiko(4) ekscentringje kiauryméje ir
nejudamai sutvirtintos su laikikliu(6) bei galine asimi(7), o kinematings pavaros(15)

baigiamasis elementas, pavyzdZiui, krumpliaratis(14), pagamintas i§vien su skriejiku(4).
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3. Mechanizmas, kai | viena sistema nuosekliai sujungti maZiausiai du vienody
parametry mechanizmai pagal 1-2 punktus, besiskiriantis tuo, kad sujungti mechanizmai
turi tuos padius spindulius r, ry, rp ir r3 bei vienodus judanfiy elementy greiCius
(elementy judéjimy kryptys gali bati ir skirtingos), kiekvienas mechanizmas papildytas
nejudamai uZtvirtintais vienody matmeny krumpliaraCiais (17 irl8), sujungianCiais
skriejiky(4) ir iSorinio kabinimo centriniy krumpliara¢iy(2) kinematines grandines, o
kinematiné pavara(15) sumontuota bent viename i§ sujungty mechanizmy.

4. Mechanizmas, kai | sistema nuosekliai sujungti keli vienody ir skirtingy
parametry mechanizmai pagal 1-2 punktus, besiskiriantys tuo, kad sujungti mechanizmai
papildyti nejudamai uZtvirtintais krumpliaragiais(17) ir (18), sujungianc¢iais skriejiku(4) ir
iSorinio kabinimo centriniy krumpliaradiy(2) kinematines grandines taip, kad
kiekviename i§ sujungty mechanizmy i$orinio kabinimo centrinis krumpliaratis(2) sukasi
21, +1, o o -
T karty greiiau uZ skriejika(4), jo sukimosi kryptis sutampa su skriejiko(4)
sukimosi kryptimi, o kinematin¢ pavara(15) sumontuota bent viename i§ sujungty
mechanizmy.

5. Mechanizmy sistema i§ dvieju vienody mechanizmy pagal 1-4 punktus,
besiskirianti tuo, kad mechanizmai, turintys korpusus(l) ir (la), sumontuoti vienas
priesais kita ant bendro pagrindo(20) taip, kad ju galinés aSys, atitinkamai(7 ir 7a, 7b ir
7¢), judangios vienodu grei¢iu, vienodo dydZio eigomis bei vienodomis kryptimis,
sutampa; galinés aSys(7 ir 7a, 7b ir 7c) gali buti pagamintos ir idvien arba sujungtos

nejudamai; korpusai(1 ir 1a) bei pagrindas(20) taip pat gali biiti pagaminti i8vien.
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