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SiGlomas begvaistiklinis stamoklinis jrenginys - vidaus degimo variklis, garo masina, siurblys,
kompresorius ar panasiai - apjungia tradicinj stimoklinj mechanizmg ir tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo
sukamuoju ir atvirk&&iai krumpliaratinj mechanizma j vieningg sistema, galinéia funkcionuoti kaip savarankiskas
agregatas arba kity jrenginiy sudétyje, ir priskirtinas prie bendrosios masiny gamybos srities bei varikliy. 1Sradimo
tikslas - apjungti stomoklinius mechanizmus su krumpliaratiniais judéjimo tipo keitimo mechanizmais |
kompleksinius jrenginius taip, kad, nenaudojant imliy ir sudétingy $vaistikliniy judéjimo ir energijos perdavimo
sistemy, baty uZtikrintas platus ty jrenginiy tiesiaeigio judéjimo eigy diapazonas, krumpliaraciy patvarumas ir
konstrukcijos ekonomiskumas. Sidloma jrenginj sudaro korpusas (1), jame sumontuotas judéjimo tipo keitimo
krumpliaratinis mechanizmas (2) ir stamoklinis mechanizmas. Judéjimo tipo keitimo mechanizme (2) nejudamai
sumontuotas centrinis krumpliaratis (12), jis sukabintas su krumpliaraciu (13), nejudamai uZtvirtintu ant skriejiko
(20) ekscentrinéje kiauryméje laisvai besisukancio tarpinio veleno (18), ant to paties tarpinio veleno nejudamai
uztvirtintas dar ir krumpliaratis (14), sukabintas su laisvai besisukanciu krumpliaradiu (15), laisvai besisukanéiu ant
kito veleno tame pat skriejike (20). Krumpliaraéiy matmenys parinkti taip, kad galines aies (17) centras, dirbant
jrenginiui, juda tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu.
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Sillomas be§vaistiklinis stimoklinis jrenginys-- vidaus degimo variklis, garo masina,
siurblys, kompresorius ar panaiai-- apjungia tradicinj stimoklinj mechanizmg ir l'krumpliaratini
judéjimo tipo keitimo mechanizmg | vieninga sistema, galindia funkcionuoti kaip savarankiskas
agregatas arba kity jrenginiy sudétyje, ir priskirtinas tiek prie bendrosios masiny gamybos srities,
tiek prie varikliy, siurbliy, kompresoriy, tiek ir prie mechanizmy bei pavary srities. BeSvaistiklinis
stimoklinis jrenginys uZtikrina optimaly vienos energijos rusies pakeitima kita ri8imi bei vieno
tipo judéjimo, pavyzdZiui, tiesiaeigio slenkamojo, pakeitima kito tipo judéjimu, pavyzdZiui,
sukamuoju, ir atvirk3¢iai.

Bedvaistiklinis stimoklinis jrenginys gali biiti panaudotas traktoriy, automobiliy,
motocikly, kompresoriy, siurbliy gamybos pramonéje, aviacijoje, kosmonautikoje, laivy statyboje,
poligrafijoje, kalnakasyboje, stakliy, prietaisy bei kélimo—transporto jrenginiy gamyboje,
energetikoje ir daugelyje Kity srigiy. Sitlomas jrenginys ypatingai tinka naujo tipo vidaus degimo
varikliy, siurbliy, kompresoriy, automatizuoty sistemy, prietaisy gamybai. [renginj numatyta
vadinti ,,Vinklerio jrenginiu‘‘ ir Zyméti ji Siuo Zenklu.

Te.chnikos lygiu Zinomi jvairlis be3vdistikliniai stimokliniai jrenginiai (vidaus degimo
varikliai, siurbliai, kompresoriai), susidedantys i§ stimokliniy mechanizmy ir krumpliaratiniy
judéjimo tipo keitimo mechanizmy, sujungty tarpusavyje iSilginémis jungtimis, judanCiomis
tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu, t.y., sprendZiantys panady uzdavinj, kaip ir siilomas jrenginys,
pavyzd¥iui, jrenginys, apradytas US patente Nr.6, 510, 831B2 (Vaismano variklis). [renginys turi
nejudamai sumontuota vidinio kabinimo krumpliaratj, sukabinta su dvigubai maZesnio skersmens
satelitiniu krumpliaragiu, laisvai besisukaniu neSanéios jvorés ekscentrinéje kiaurymeéje ir turinCiu
ekscentrinj piréta, sujungta su iilgine jungtimi. Dél nurodyto abiejy krumpliaradiy matmeny rysio
tiesiaeigio judéjimo eiga vienareikimiSkai apibrézta krumpliaratiy matmenimis ir negali bati
norimai mazo dydZio, kas labai apriboja tokio jrenginio pritaikymo galimybes.

Kitas Zinomas jrenginys aprasytas US patenteNr.5, 158, 046. Tai dvitaktis variklis, turintis
tiesiaeigio judéjimo pavara, susidedanéia i§ dviejy korpuse nejudamai jtvirtinty vidinio kabinimo
krumpliaradiy, sukabinty su dviem dvigubai maZesnio skersmens satelitiniais krumpliaradiais,
sumontuotais ant varomujy veleny ekscentriniy adiy. [renginys turi tuos paius trikumus, kaip

nurodyta auks¢iau.
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Dar vienas jrenginys apraSytas US patente Nr.6, 098, 477. [renginys keiCia tiesiaeigi
slenkamajj judéjima sukamuoju ir atvirkigiai, panaudojant planetarinj mechanizma, susidedantj i3
nejudamai uztvirtinto vidinio kabinimo krumpliaragio, sukabinto su dvigubai maZesniu satelitiniu
krumpliaradiu, nejudamai sumontuotu ant veleno, laisvai besisukantio skriejiko ekscentrinéje
kiauryméje, ant to paties veleno nejudamai sumontuotas galinis pirStas, kurio alies atstumas iki
minéto veleno adies lygus satelitinio krumpliaradio spinduliui. [renginys irgi turi ribotas
pritaikymo galimybes dél ty padiy trikumy, kaip nurodyta auk3¢iau.

Iiradimo tikslas-- apjungti stimoklinius mechanizmus su krumpliaratiniais judéjimo tipo
keitimo mechanizmais i kompleksinius jrenginius taip, kad, nenaudojant imliy ir sudétingy
$vaistikliniy judéjimo ir energijos perdavimo sistemy, bity uZtikrintas platus ty jrenginiy
tiesiaeigio judé¢jimo eigy diapazonas, krumpliaraliy patvarumas ir konstrukcijos ekonomiskumas.

Sitilomas be$vaistiklinis stimoklinis jrenginys turi korpusa, jame sumontuota judéjimo tipo
keitimo mechanizma, cilindra, nejudamai sutvirtinta su korpusu, stimoklj, laisvai slankiojantj
cilindre, cilindro galvute, nejudamai sutvirtinta su cilindru, darbinés ertmés uZpildymo bei
i$laisvinimo elementus (pavyzdZiui, voZtuvus, uZdegimo Zvakes ar panasiai), i8ilgin¢ jungti, aSine
kryptimi kietai kinematiSkai sujungian¢ia stiimoklj su judéjimo tipo keitimo mechanizmu ir ciklo
valdymo elementus. Nauja jrenginyje yra tai, kad judéjimo tipo keitimo mechanizme,
atlieckancigme tiesiaeigio judéjimo keitima sukamuoju ir atvirk3¢iai, nejudamai sumontuotas

i%orinio kabinimo centrinis krumpliaratis, kurio dalijamojo skersmens spindulys lygus Iz, jis

sukabintas su dalijamojo skersmens spindulj I's turin¢iu krumpliaraciu, nejudamai uztvirtintu ant
skriejiko ekscentrinéje kiauryméje laisvai besisukancio tarpinio veleno, ant to paties tarpinio

veleno nejudamai uZtvirtintas dar ir dalijamojo skersmens spinduli T4 turintis krumpliaratis,

sukabintas su laisvai besisukan¢iu dalijamojo skersmens spinduli Is turinfiu krumpliaraciu,
nejudamai sumontuotu ant kito veleno tame padiame skriejike, pastarojo krumpliaracio sukimosi
aSis nutolusi nuo skriejiko sukimosi aSies atstumu I, be to, $is krumpliaratis (arba jo velenas)
nejudamai sutvirtintas su laikikliu bei galine asimi, tos galinés asies centras nutolgs nuo Sio
krumpliaratio sukimosi aSies centro atstumu I, lygiu atstumui I, skriejikas nejudamai sujungtas

su centriniu velenu, jy bendra sukimosi adis sutampa su nejudancio centrinio krumpliara¢io asimi,
ir jie laisvai sukasi korpuso atzvilgiu, varantysis (arba varomasis) elementas bei vienas i3 ciklo
valdymo elementy kietai kinematidkai sujungti su centriniu velenu, o krumpliaraliy matmenys

parinkti taip, kad krumpliaratis, kuris nejudamai sutvirtintas su laikikliu, ir jo velenas, dirbant
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irenginiui, sukasi dvigubai didesniu daZniu, nei skriejikas, tai yra, (F2/Is) x (Fa/Is)=2, o ju
sukimosi kryptis prieSinga skriejiko sukimosi krypéiai.

Pateikiamas kitas bedvaistiklinis stimoklinis jrenginys, kurio judéjimo tipo keitimo
mechanizmas taip pat atlieka tiesiaeigio judéjimo keitima sukamuoju ir atvirk$Ciai vidinio ir
iSorinio kabinimo krumpliaratiy pagalba. Judéjimo tipo keitimo mechanizme nejudamai

sumontuotas dalijamojo skersmens spindulj Iz turintis vidinio kabinimo centrinis krumpliaratis, jis

sukabintas su dalijamojo skersmens spindulj I's turin¢iu krumpliaragiu, nejudamai uZtvirtintu ant
skriejiko ekscentrinéje kiauryméje laisvai besisukangio tarpinio veleno, ant to paties tarpinio
veleno nejudamai uZtvirtintas dar ir dalijamojo skersmens spindulj T turintis krumpliaratis,
sukabintas su laisvai skriejike besisukandiu parazitiniu krumpliaradiu, kuris, savo ruoztu,
sukabintas su kitu laisvai besisukanéiu dalijamojo skersmens spindulj I's turin¢iu krumpliaragiu,
sumontuotu nejudamai ant kito veleno tame paciame skriejike, pastarojo krumpliaralio sukimosi
adis nutolusi nuo skriejiko sukimosi asies atstumu T, 3is krumpliaratis (arba jo velenas) nejudamai
sutvirtintas su laikikliu bei galine aSimi, galinés alies centras nutoles nuo $io krumpliaratio
sukimosi adies centro atstumu I, lygiu atstumui I, be to, abu krumpliaratiai, esantys sukabinime
su parazitiniu krumpliaradiu, nesiliedia tarpusavyje, skriejikas nejudamai sujungtas su centriniu
velenu, jy bendra sukimosi ais sutampa su nejudangio centrinio krumpliaracio aSimi, ir jie laisvai
sukasi korpuso atzvilgiu, varantysis (arba varomasis) elementas bei vienas i ciklo valdymo
elementy kietai kinematiskai sujungti su centriniu velenu, o krumpliaraliy matmenys parinkti taip,
kad nejudamai sutvirtintas su laikikliu krumpliaratis ir jo velenas, dirbant jrenginiui, sukasi
dvigubai didesniu daZniu, nei skriejikas, tai yra, (F2/I's) x (Fo/Is)=2, o ju sukimosi kryptis
prieginga skriejiko sukimosi kryp¢iai.

Tokio jrenginio pritaikymo tikslas—i3plésti jo komponavimo ir panaudojimo galimybes.

Siilomas jrenginys, kai prie be3vaistiklinio stimoklinio jrenginio, turinCio vieng
krumpliaratinj judéjimo tipo keitimo mechanizma ir viena stiimoklinj mechanizma, papildomai
prijungtas dar vienas stimoklinis mechanizmas. Tokio jrenginio korpuse sumontuoti du cilindrai,
iSdéstyti vienoje adyje vienas prie$ kita skirtingose nuo galinés aies pusése, kiekviename i3 ty
cilindry yra stimoklis, cilindro galvute, darbinés ertmés uZpildymo ir iSlaisvinimo elementai bei
isilgine jungtis, o gamybos paklaidy kompensavimui vienoje isilginéje jungtyje jvestas,
pavyzdZiui, kompensacinis Sarmyras, sujungtas su kita iSilgine jungtimi, arba panaudotas kitas

Zinomas gamybos paklaidy kompensavimo biidas.
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Sio jrenginio pritaikymo tikslas- uZtikrinti jrenginio kompaktiskuma ir technologiskuma,
padidinti jo galinguma bei ekonomiSkuma.

Galimas auk3&iau apraSyty jrenginiy jungimas j kompleksinj jrengini, kuriame sumontuoti
keli vienodi arba skirtingi stimokliniai mechanizmai, kiekviena i$ kuriy sudaro, pavyzdZiui,
cilindras, stimoklis, cilindro galvuté, darbinés ertmés uzpildymo ir i§laisvinimo elementai, iSilginé
jungtis bei ciklo valdymo elementai, ir keli nuosekliai tarpusavyje sujungti i sistema judéjimo tipo
keitimo mechanizmai, pavyzdZiui, mechanizmai, turintys tiek vienodus, tiek ir skirtingus
parametrus, kiekvieno i§ jy galinés adys aline kryptimi kietai kinematiSkai sujungtos su
stimokliais, o ant skriejiky centriniy veleny nejudamai uztvirtinti papildomi krumpliaragiai, kurie
paskaitiuoti ir sumontuoti taip, kad visy galiniy asiy centrai, dirbant jrenginiui, atlicka nustatyty
daZniy tiesiaeigi slenkamajj judéjima.

Tokio jungimo tikslas- uztikrinti galimybe konstruoti ir gaminti norimo galingumo ir
parametry daugiafunkcijinius jrenginius.

Siillomas dar vienas bedvaistiklinio stimoklinio jrenginio variantas, kai korpuse
sumontuoti ir nuosekliai krumpliara¢iy pagalba tarpusavyje sujungti { sistema keli judéjimo tipo
keitimo mechanizmai idéstyti lanku ar apskritimu, o jy galinés adys aline kryptimi kietai
kinematiskai sujungtos su stimokliniy mechanizmy stdmokliais.

Irepginio sukiirimo tikslas- iSplésti komponavimo galimybes.

Sitiloma jrenginiy sistema i§ dvieju vienody beSvaistikliniy stimokliniy irenginiy,
nejudamai sumontuoty vienas prieais kita ant bendro pagrindo taip, kad ju prieSais esantios
galinés alys, judandios vienodu grei¢iu, vienodomis kryptimis bei vienodo dydZio eigomis,
sutampa; priedais esan&ios galinés alys gali biiti pagamintos ir idvien arba nejudamai sujungtos
tarpusavyje; irenginiy korpusai, pagrindas ir stimokliniy mechanizmy cilindrai taip pat gali biti
apjungti | bendra korpusa.

Tokios sistemos paskirtis- pakeisti apkrovy, veikian¢iy i galines a3is, pobiidj bei suteikti
naujas siiilomy jrenginiy komponavimo galimybes.

Sis idradimas gali i§ esmés pakeisti stimokliniy jrenginiy konstrukcijy ir gamybos
koncepcijas, nes leidZia, panaudojant paprastus krumpliaratius, bet nenaudojant sudétingy ir imliy
gvaistikliniy mechanizmy, keisti tiesiaeigius slenkamuosius judéjimus sukamaisiais ir atvirks¢iai,
be to, leidzia i¥vengti 3oniniy jégy, veikiandiy { cilindry ir stimokliy pavir3ius, poveikio, tuo patiu

padidinti jrenginiy ilgaamZiSkuma bei ekonomiskuma.
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ISradimas paai¥kinamas bréZiniais, kur Fig.1 pateikta jrenginio su tiesiaeigio slenkamojo
judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirk$¢iai iSorinio kabinimo krumpliaratiniu mechanizmu
principinés schemos vaizdas i3 priekio;

Fig.2—TFig.1 parodyto jrenginio principiné schema pjivyje;

Fig.3 ir Fig.4—irenginio su tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir
atvirk§¢iai krumpliaratiniu mechanizmu, sudarytu i3 vidinio ir iSorinio kabinimo "krumpliaraéiq,
principiné schema (atitinkamai vaizdas i$ priekio ir pjivyje);

Fig.5—Fig.l1 ir Fig.2 parodyto jrenginio galinés aies centro tiesiaeigio slenkamojo
judéjimo schema;

Fig.6—Fig.3 ir Fig.4 parodyto jrenginio galinés alies centro tiesiaeigio slenkamojo
judéjimo schema;

Fig.7—dvieju stimokliniy mechanizmy sujungimo su vienu judéjimo tipo keitimo
krumpliaratiniu mechanizmu schema;

Fig.8—keliy stimokliniy mechanizmy ir keliy nuosekliai krumpliaratiy pagalba
tarpusavyje sujungty i sistema judéjimo tipo keitimo krumpliaratiniy mechanizmy, turiniy tiek
vienodus, tiek ir skirtingus parametrus, sujungimo i bendra jrenginj schema;

Fig.9-keliy stimokliniy mechanizmy ir keliy nuosekliai krumpliaraliy pagalba
tarpusavyje sujungty i sistema judéjimo tipo keitimo krumpliaratiniy mechanizmy {renginio
schema, ki pastaryjy centriniy veleny asys iddéstytos lanku arba apskritimu;

Fig.10—dviejy vienody irenginiy, kuriy kiekvienas sudarytas i§ vieno ar keliy stimokliniy
mechanizmy bei vieno ar keliy judéjimo tipo keitimo mechanizmy, nejudamai sumontuoty vienas
priesais kita, schema.

Fig.1 ir Fig2 parodytas siilomas be3vaistiklinis stimoklinis jrenginys turi korpusa 1, jame
sumontuota judéjimo tipo keitimo mechanizma 2, cilindra 3, nejudamai sutvirtinta su korpusu 1,
stimoklj 4, laisvai aine kryptimi slankiojantj cilindre 3, cilindro galvutg 5, nejudamai sutvirtinta
su cilindru 3, darbinés ertmés 6 uZpildymo ir iSlaisvinimo elementus 7 (pavyzdZziui, voZtuvus,
uzdegimo Zvakes ar panasiai), isilging jungti 8, aSine kryptimi kietai kinematiskai sujungianCia
stimoklj 4 su judéjimo tipo keitimo mechanizmo 2 galine a3imi 17 ir ciklo valdymo elementa 9,
kietai kinematiskai suri$ta su iSilgine jungtimi 8. Judéjimo tipo keitimo mechanizme 2,
atliekanciame tiesiacigio slenkamojo judéjimo keitima sukamuoju ir atvirk$¢iai, nejudamai

sumontuotas iSorinio kabinimo centrinis krumpliaratis 12, kurio dalijamojo skersmens spindulys
lygus I, jis sukabintas su dalijamojo skersmens spindulj I's turin¢iu krumpliaragiu 13, nejudamai

uZtvirtintu ant skriejiko 20 ekscentrinéje kiauryméje laisvai besisukancio tarpinio veleno 18, ant to
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paties tarpinio veleno 18 nejudamai uZtvirtintas dar ir dalijamojo skersmens spinduli Fs turintis

krumpliaratis 14, sukabintas su laisvai besisukandiu dalijamojo skersmens spindulj I's turin¢iu
krumpliaradiu 15, nejudamai sumontuotu ant Kito veleno 19 tame patiame skriejike 20. Pastarojo
krumpliaratio 15 sukimosi adis nutolusi nuo skriejiko 20 sukimosi alies atstumu T, Sis
krumpliaratis 15 (arba jo velenas 19) nejudamai sutvirtintas su laikikliu 16 bei galiné adimi 17, Sios

galinés adies 17 centras nutoles nuo krumpliaradio 15 sukimosi asies centro atstumu I'1, lygiu

atstumui I. Skriejikas 20 nejudamai sujungtas su centriniu velenu 11, jy bendra sukimosi aSis

sutampa su nejudancio centrinio krumpliaracio 12 asimi, ir jie laisvai sukasi korpuso 1 atzvilgiu.
Varantysis (arba varomasis) elementas 10 bei vienas i§ ciklo valdymo elementy 9” taip pat kietai
kinematidkai sujungti su centriniu velenu 11, pastarasis laisvai praeina pro nejudancio
krumpliara&io 12 centring kiauryme, o krumpliaradiy 12, 13, 14 ir 15 matmenys parinkti taip, kad
krumpliaratis 15 ir jo velenas 19, dirbant jrenginiui, sukasi dvigubai didesniu daZniu, nei skriejikas
20, tai yra, (I2/I'3) x (F'4/I's)=2, be to, krumpliaratio 15 ir jo veleno 19 sukimosi kryptis prieSinga
skriejiko 20 sukimosi kryp¢iai.

[renginys dirba tokiu bidu. |
Sk:iejikui 20 sukantis dazniu M, krumpliaratis 13, sukabintas su nejudaniu centriniu
krumpliaragiu 12, sukasi apie savo a§j daZniu M x (I2/I'3), o krumpliaratis 15, sukabintas su
krumpliara&iu 14—daZniu D x (F2/I'3) x (X4/T's). Kai krumpliaragio 15 sukimosi aSis nutolusi nuo
skriejiko 20 sukimosi alies atstumu I, o galinés aSies 17 atstumas iki krumpliaratio 15 sukimosi
adies I'1 taip pat lygus I' (t. y., kai I'i=I' ), tai, krumpliaragiui 15 sukantis apie savo a3j kryptimi,
prieSinga skriejiko 20 sukimosi krypéiai , ir du kartus didesniu daZniu, nei skriejikas 20 [t. y., kai (
I2/T3) x (r4/rs)=2 ], galinés adies 17 centras kartu su isilgine jungtimi 8 ir stimokliu 4 per vieng
skriejiko 20 apsisukima tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu atlicka viena dviguba eiga, kurios atstumas
tarp galiniy tasky lygus 4r.

To tiesiaeigio slenkamojo judéjimo trajektorija sutampa su tiese, kuri gali blti iSvesta tam
tikroje padétyje per skriejiko 20 sukimosi asies centra, krumpliaratio 15 sukimosi aSies centra ir

galinés adies 17 centra, kai pastarasis yra tolimiausioje nuo skriejiko 20 sukimosi aSies padétyje, o

tos tiesés padétis plok3tumoje gali biiti nustatoma bet kokiu norimu kampu pagal poreiki.
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[renginys dirba ir atvirk$¢iai, negu auk3¢iau aprasyta, t. y., stimokliui 4, iSilginei junggiai 8
ir galinei adiai 17 vykdant tiesiaeigi slenkamaji judéjima, visi kiti elementai, sukgsi prie$ tai
apra$ytu blidu, atlieka sukamajj judéjima.

Fig.3 ir Fig.4 parodytame siilomame jrenginyje judéjimo tipo keitimo mechanizme 2

nejudamai sumontuotas dalijamojo skersmens spindulj T2 turintis vidinio kabinimo centrinis

krumpliaratis 12, jis sukabintas su dalijamojo skersmens spindulj I's turin¢iu krumpliara¢iu 13,

nejudamai uZtvirtintu ant skriejiko 20 ekscentrinéje kiauryméje laisvai besisukancio tarpinio

veleno 18, ant to paties tarpinio veleno 18 nejudamai uZtvirtintas dar ir dalijamojo skersmens
spindulj Is turintis krumpliaratis 14, sukabintas su laisvai skriejike besisukanciu parazitiniu
krumpliaradiu 21, kuris, savo ruo¥tu, sukabintas su kitu laisvai besisukantiu dalijamojo skersmens

spindulj I's turindiu krumpliara&iu 15, sumontuotu nejudamai ant veleno 19 tame paciame skriejike

20, pastarojo krumpliaracio 15 sukimosi asis nutolusi nuo skriejiko 20 sukimosi a3ies atstumu I,
$is krumpliaratis 15 (arba jo velenas 19) nejudamai sutvirtintas su laikikliu 16 bei galine aSimi 17,
galinés agies 17 centras nutolgs nuo $io krumpliaragio 15 sukimosi aies centro atstumu I'1, lygiu
atstumui I, abu krumpliaraliai 14 ir 15, esantys sukabinime su parazitiniu krumpliaraliu 21,
nesilietia }arpusavyje, be to, skriejikas 20 nejudamai sujungtas su centriniu velenu 11, juy bendra
sukimosi a$is sutampa su nejudandio centrinio krumpliara&io 12 asimi, ir jie laisvai sukasi korpuso
1 at¥vilgiu, varantysis (arba varomasis) elementas 10 bei vienas i§ ciklo valdymo elementy 9’

kietai kinemati¥kai sujungti su centriniu velenu 11, o krumpliara¢iy 12,13,14,15,21 matmenys

parinkti taip, kad krumpliaratis 15 ir jo velenas 19, dirbant jrenginiui, sukasi apie savo asj dvigubai
didesniu dazniu, nei skriejikas 20, tai yra, (I'2/I's) x (I'+/T's)=2, be to, krumpliara¢io 15 ir jo veleno

19 sukimosi kryptis prieSinga skriejiko 20 sukimosi kryp¢iai.
[renginys dirba tokiu biidu.

Skriejikui 20 sukantis dazniu D, krumpliaratis 13, sukabintas su nejudanéiu vidinio
kabinimo krumpliaradiu 12, sukasi apie savo a§j dazniu M x (r2/rs), o krumpliaratis 15,
kinematiskai kietai suritas su krumpliaradiu 14 parazitinio krumpliaratio 21 pagalba—daZzniu Il x
(r2/rs) x (r/rs). Kai krumpliara¢io 15 sukimosi asis nutolusi nuo skriejiko 20 sukimosi adies
atstumu I, o galinés a3ies 17 atstumas I1 iki krumpliaragio 15 sukimosi asies taip pat lygus I (t. y-,

kai I'i=I ), tai, krumpliaraGiui 15 sukantis apie savo asj kryptimi, priedinga skriejiko 20 sukimosi
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krypgiai, ir du kartus didesniu dazniu, nei skriejikas 20 [t. y., kai ( I2/I's) x (Fa/Fs)=2 ], galinés
asies 17 centras kartu su iSilgine jungtimi 8 ir stimokliu 4 per vieng skriejiko 20 apsisukima
tiesiacigiu slenkamuoju judéjimu atlicka viena dviguba eiga, kurios atstumas tarp galiniy tasky
lygus 4r.

To tiesiaeigio slenkamojo judéjimo trajektorija sutampa su tiese, kuri gali biiti iSvesta tam
tikroje padeétyje per skriejiko 20 sukimosi asies centra, krumpliaraCio 15 sukimosi aSies centra ir
galinés asies 17 centra, kai pastarasis yra tolimiausioje nuo skriejiko 20 sukimosi aSies padetyje, o
tos tiesés padétis plokStumoje gali biiti nustatoma bet kokiu norimu kampu pagal poreiki.

[renginys dirba ir atvirk3&iai, negu aukitiau aprasyta, t. y., stimokliui 4, isilginei jungCiai 8
ir galinei adiai 17 vykdant tiesiaeigi slenkamaji judéjima, visi kiti elementai, sukgsi pried tai
apradytu biidu, atlieka sukamajj judéjima.

Fig5 ir Fig.6 parodytos galinés adies 17 centro tiesiaeigio slenkamojo judéjimo schemos.
Kaip seka i$ jrenginiy apradymo, krumpliaratis 15 kartu su galine aSimi 17 sukasi apie savo a$j
dvigubai didesniu daZniu, nei skriejikas 20. IS schemos matosi, kad, skriejikui 20 pasisukus,
pavyzdZiui, nuo pradinés padéties prie3 laikrodZio rodykle kampu @, krumpliaradio 15 sukimosi
adies centras persikelia i¥ taSko O { ta3ka Oz, o pats krumpliaratis 15 pasisuka apie savo sukimosi
ajj laikro:liio rodyklés sukimosi kryptimi kampu 2@. Kadangi krumpliara¢io 15 sukimosi asies
centras nutolgs nuo skriejiko 20 sukimosi aSies centro atstumu I (t. y.,atkarpos 001 = 002= 003

=), o galinés aSies 17 centras nutolgs nuo krumpliaragio 15 sukimosi aSies centro atstumu I'1,

taip pat lygiu I (t. y., atkarpos O2B = O3B1 = ... = I), tai trikampiai 00:B, OOsBu ir t. t. yra
lygiaSoniai, turintys bendra pradZia taske O, kuris sutampa su skriejiko 20 sukimosi asies centru, ir
pabaiga taskuose B, Bi, B2 ir t. t., o tie ta3kai, apibréZiantys galinés aSies 17 centro judéjima,
iSdéstyti vienoje tieséje, kurios didZiausias atstumas tarp galiniy tadky lygus 4, ir kurig galima
i¥vesti tam tikroje padétyje per skriejiko 20 sukimosi asies centra, krumpliaragio 15 sukimosi asies
centra ir galinés adies 17 centra, kai pastarasis yra tolimiausioje nuo skriejiko 20 sukimosi aSies

centro padétyje.
Jei dél gamybos netikslumy (arba darant samoningai) I' nelygus I, tai galinés asies 17

centras juda elipsiniu judéjimu, pastarasis per vieng skriejiko 20 apsisukima atlicka viena pilna
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elipsés formos trajektorija, 3ios elipsés didZiosios asies ilgis lygus 2(r+r1), maZosios adies ilgis

lygus 2(I-I'1), o elipsés centras yra skriejiko 20 sukimosi aSies centre.

Fig.7 parodyta dviejy stimokliniy mechanizmy sujungimo su vienu judéjimo tipo keitimo
mechanizmu schema (schemoje salyginai pavaizduotas Fig.l ir Fig.2 parodytas judéjimo tipo
keitimo mechanizmas, tadiau jo vietoje taip pat gali biiti Fig.3 bei Fig.4 parodytas judéjimo tipo
keitimo mechanizmas).

Kaip pavaizduota bréZinyje, korpuse 1 sumontuotas vienas judéjimo tipo keitimo
mechanizmas 2 sujungtas su dviem stimokliniais mechanizmais, kuriy nejudamai sumontuoti du
cilindrai 3 i¥déstyti vienoje aSyje vienas prie$ kita skirtingose nuo galinés aSies 17 pusése,
kiekviename i§ ty cilindry 3 yra stimoklis 4, cilindro galvuté 5, darbinés ertmés 6 uZpildymo ir
isilginéje jungtyje 8 ivestas, pavyzdZiui, kompensacinis $arnyras 22, sujungtas su kita iSilgine
jungtimi 8, arba panaudotas kitas Zinomas gamybos paklaidy kompensavimo biidas.

Fig.8 parodyta keliy stimokliniy mechanizmy ir keliy nuosekliai krumpliaraCiy pagalba
tarpusavyje sujungty i sistema judéjimo tipo keitimo krumpliaratiniy mechanizmy, turingiy tiek
vienodus, tiek ir skirtingus parametrus, sujungimo i bendrg jrenginj schema.

Kaip pavaizduota bréZinyje, korpuse 1 sumontuoti ir tarpusavyje sujungti du vienody
parametry ¢ judéjimo tipo keitimo mechanizmai 2, sujungti su vienodais stimokliniais
mechanizmais, ir vienas skirtingos konstrukcijos ir skirtingy parametry judéjimo tipo keitimo
mechanizmas 2°, sujungtas su skirtingu stimokliniu mechanizmu. Stimoklinius mechanizmus
sudaro, pavyzdZiui, cilindrai 3, 3, 3°, stimokliai 4, 4, 4°, cilindry galvutés §, §, S, darbinés
ertmés 6 uZpildymo ir i$laisvinimo elementai 7, 7, 7’, iSilginés jungtys 8, 8, 8 bei ciklo valdymo
elementai 9, 9, 9’ (Siame bréZinyje stimokliai, cilindry galvutés, darbinés ertmés uZpildymo ir
iZlaisvinimo elementai, iSilginés jungtys bei ciklo valdymo elementai neparodyti). Keliy nuosekliai
tarpusavyje sujungty { sistema judéjimo tipo keitimo mechanizmy, pavyzdZiui, mechanizmy 2, 2,
2°, turin&iy tiek vienodus, tiek ir skirtingus parametrus, galinés adys 17, 17, 17’ aine kryptimi
kietai kinematidkai sujungtos su stimokliais 4, 4, 4’, o ant skriejiky 20, 20, 20’ centriniy veleny
11,11, 11’ nejudamai uZtvirtinti papildomi krumpliaraiai, pavyzdziui, krumpliaratiai 23, 23, 24,
kurie paskaiéiuoti ir sumontuoti taip, kad visy galiniy asiy 17, 17, 17 centrai, dirbant jrenginiui,
atlieka nustatyty daZniy tiesiaeigj slenkamaji judéjima.

Fig.9 parodytas irenginys, kurio korpuse 1 sumontuoti ir nuosekliai krumpliaradiy 23

pagalba tarpusavyje sujungti i sistema keli judéjimo tipo keitimo mechanizmai 2, kuriy centriniy
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veleny 11 sukimosi asys (bréZinyje neparodyta) i3déstytos lanku arba apskritimu, o jy galinés asys
17 aine kryptimi kietai kinemati$kai sujungtos su stimokliniy mechanizmy stimokliais 4.

Fig.10 pateikta dviejy vienody irenginiy, kuriy kiekvienas sudarytas i§ vieno ar keliy
stimokliniy mechanizmy bei vieno ar keliy judéjimo tipo keitimo mechanizmy, nejudamai
sumontuoty vienas prie§ kita, schema. Tie du vienodi jrenginiai nejudamai sumontuoti vienas
prie3ais kita ant bendro pagrindo 25 taip, kad jy priesais esan¢ios galinés asys 17, 17a, judangios
vienodu greidiu, vienodomis kryptimis bei vienodo dydZio eigomis, sutampa; prie3ais esancios
galinés aSys 17, 17a gali biiti pagamintos ir iSvien arba nejudamai sujungtos tarpusavyje; jrenginiy
korpusai 1, 1a, pagrindas 25 ir stimokliniy mechanizmy cilindrai 3 taip pat gali bati apjungti {
bendra korpusa. |



LT 5483 B

11

ISradimo apibréiztis
1. Besvaistiklinis stimoklinis jrenginys, turintis korpusa, jame sumontuotg judéjimo tipo
keitimo mechanizma, cilindra, nejudamai sutvirtinta su korpusu, stimoklj, laisvai slankiojantj
cilindre, cilindro galvute, nejudamai sutvirtintg su cilindru, darbinés ertmés uZpildymo bei
i$laisvinimo elementus (pavyzdZiui, voztuvus, uzdegimo Zvakes ar panasiai), iSilging jungtj, aSine
kryptimi kietai kinematigkai sujungianéia stiimoklj su judéjimo tipo keitimo mechanizmu ir ciklo
valdymo elementus, besiskiriantis tuo, kad judé¢jimo tipo keitimo mechanizme (2),

atliekandiame tiesiaeigio judéjimo keitima sukamuoju ir atvirk$¢iai, nejudamai sumontuotas

i%orinio kabinimo centrinis krumpliaratis (12), kurio dalijamojo skersmens spindulys lygus I'2, jis

sukabintas su dalijamojo skersmens spindulj I3 turindiu krumpliara&iu (13), nejudamai uZtvirtintu
ant skriejiko (20) ekscentrinéje kiauryméje laisvai besisukangio tarpinio veleno (18), ant to paties

tarpinio veleno (18) nejudamai uztvirtintas dar ir dalijamojo skersmens spinduli I's turintis

krumpliaratis (14), sukabintas su laisvai besisukan¢iu dalijamojo skersmens spindulj I's turiniu
krumpliaradiu (15), nejudamai sumontuotu ant kito veleno (19) tame patiame skriejike (20),
pastarojo krumpliaragio (15) sukimosi asis nutolusi nuo skriejiko (20) sukimosi aies atstumu I, be
to, $is krumpliaratis (15) [arba jo velenas (19)] nejudamai sutvirtintas su laikikliu (16) bei galine
adimi (17f, galinés aSies (17) centras hutolqs nuo 3io krumpliaradio (15) sukimosi aSies centro
atstumu T, lygiu atstumui I, skriejikas (20) nejudamai sujungtas su centriniu velenu (11), ju
bendra sukimosi asis sutampa su nejudancio centrinio krumpliaragio (12) a$imi, ir jie laisvai sukasi
korpuso (1) atzvilgiu, varantysis (arba varomasis) elementas (10) bei vienas i§ ciklo valdymo
elementy (9°) kietai kinematiskai sujungti su centriniu velenu (11), o krumpliaragiy (12,13,14,15)
matmenys parinkti taip, kad krumpliaratis (15) ir jo velenas (19), dirbant jrenginiui, sukasi
dvigubai didesniu daZniu, nei skriejikas (20), tai yra, (F2/'3) x (F#/Is)=2, o ju sukimosi kryptis
priedinga skriejiko (20) sukimosi kryp¢iai.

2. [renginys pagal 1 punkts, besiskiriantis tuo, kad judéjimo tipo keitimo

mechanizme (2) nejudamai sumontuotas dalijamojo skersmens spinduli Y2 turintis vidinio

kabinimo centrinis krumpliaratis (12), jis sukabintas su dalijamojo skersmens spinduli I's turindiu
krumpliara&iu (13), nejudamai uZtvirtintu ant skriejiko (20) ekscentrinéje kiauryméje laisvai
besisukanéio tarpinio veleno (18), ant to paties tarpinio veleno (18) nejudamai uZtvirtintas dar ir

dalijamojo skersmens spinduli s turintis krumpliaratis (14), sukabintas su laisvai skriejike
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besisukan¢iu parazitiniu krumpliaratiu (21), kuris, savo ruoztu, sukabintas su kitu laisvai
besisukangiu dalijamojo skersmens spindulj Is turin&iu krumpliaragiu (15), sumontuotu nejudamai
ant veleno (19) tame paliame skriejike (20), pastarojo krumpliaragio (15) sukimosi aSis nut_olusi
nuo skriejiko (20) sukimosi aSies atstumu ¥, 8is krumpliaratis (15) [arba jo velenas (19)]
nejudamai sutvirtintas su laikikliu (16) bei galine asimi (17), galinés aSies (17) centras nutolgs nuo
Sio krumpliaragio (15) sukimosi adies centro atstumu I, lygiu atstumui I, abu krumpliaradiai (14)
ir (15), esantys sukabinime su parazitiniu krumpliaratiu (21), nesilie¢ia tarpusavyje, be to,
skriejikas (20) nejudamai sujungtas su centriniu velenu (11), ju bendra sukimosi asis sutampa su
nejudandio centrinio krumpliaratio (12) aiimi, ir jie laisvai sukasi korpuso (1) atzvilgiu, varantysis
(arba varomasis) elementas (10) bei vienas i3 ciklo valdymo elementy (9°) kietai kinematiskai
sujungti su centriniu velenu (11), o krumpliaraciy (12,13,14,15,21) matmenys parinkti taip, kad
krumpliaratis (15) ir jo velenas (19), dirbant jrenginiui, sukasi dvigubai didesniu daZniu, nei

skriejikas (20), tai yra, (F2/I's) x (F4/T's)=2, o jy sukimosi kryptis prie3inga skriejiko (20) sukimosi
kryp(iai.

3. Jrenginys, kai prie jrenginio pagal 1-2 punktus papildomai prijungtas dar vienas
stiimoklinis mechanizmas, besiskiriantis tuo, kad korpuse (1) sumontuoti du cilindrai (3),
iddéstyti vienoje adyje vienas prie§ kita skirtingose nuo galinés asies (17) pusése, kiekviename Sty
cilindry (3) yra stimoklis (4), cilindro galvuté (5), darbinés ertmés (6) uZpildymo ir iSlaisvinimo
elementai (7) bei iSilginé jungtis (8), o gamybos paklaidy kompensavimui vienoje isilginéje
jungtyje (8) ivestas, pavyzdZiui, kompensacinis Sarnyras (22), sujungtas su kita iSilgine jungtimi
(8), arba panaudotas kitas Zinomas gamybos paklaidy kompensavimo budas.

4. [renginys, susidedantis i§ keliy vienody ar skirtingy jrenginiy pagal 1-3 punktus,
besiskiriantis tuo, kad‘ korpuse (1) sumontuoti keli stimokliniai mechanizmai, kiekviena i3
kuriy sudaro, pavyzdZiui, cilindras (3), stimoklis (4), cilindro galvuté (5), darbinés ertmés 6)
uZpildymo ir i$laisvinimo elementai (7), iSilginé jungtis (8) bei ciklo valdymo elementai (9), ir keli
nuosekliai tarpusavyje sujungti { sistema judéjimo tipo keitimo mechanizmai, pavyzdZiui,
mechanizmai (2, 2, 2°), turintys tiek vienodus, tiek ir skirtingus parametrus, kiekvieno i jy galinés
adys (17, 17, 17°) aSine kryptimi kietai kinemati§l<'ai sujungtos su stimokliais (4), o ant skriejiky
(20, 20, 20’ ) centriniy veleny (11, 11, 11’ ) nejudamai uZtvirtinti papildomi krumpliaraiai,
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pavyzdziui, krumpliara&iai (23, 23, 24), kurie paskai&iuoti ir sumontuoti taip, kad visy galiniy asiy
(17, 17, 17°) centrai, dirbant jrenginiui, atlieka nustatyty dazniy tiesiaeigi slenkamaji judéjima.

5. [renginys pagal 4 punkta, besiskiriantis tuo, kad korpuse (1) sumontuoti ir
nuosekliai krumpliaradiy (23) pagalba tarpusavyje sujungti | sistema keli judéjimo tipo keitimo
mechanizmai (2) i§déstyti lanku arba apskritimu, o jy galinés adys (17) aSine kryptimi kietai
kinemati$kai sujungtos su stiimokliniy mechanizmy stimokliais (4). "

6. [renginiy sistema i% dviejy vienody jrenginiy pagal 1-5 punktus, besiskirianti tuo,
kad tie jrenginiai nejudamai sumontuoti vienas prie3ais kit ant bendro pagrindo (25) taip, kad ju
priedais esanios galinés adys (17, 17a), judantios vienodu greiliu, vienodomis kryptimis bei
vienodo dydZio eigomis, sutampa; prie3ais esanfios galinés a§y§ (17, 17a) gali biiti pagamintos ir
iSvien arba nejudamai sujungtos tarpusavyje; irenginiy korpusai (1, 1a), pagrindas (25) ir
stiimokliniy mechanizmy cilindrai (3) taip pat gali bati apjungti i bendra korpusa,

w
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