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Armatiiros strypy suri$imo jrenginys, vielos rité ir vielos rités identifikavimo
bidas

(57) Referatas:

Nebrangus, paprastos konstrukcijos armataros strypy surisimo irenginys, kuris patikimai identifikuoja
vielos rités tipa ir kuriuo galima automatidkai reguliuoti ant vielos rités uZvyniotos tiekiamos vielos kieki arba
sukimo momenta. Armatiros strypy suridimo jrenginys (1) tiekia vielg (8) sukdamas prie saugojimo kameros (70)
pritvirtinta vielos ritg (30) ir suri$a armataros strypa (3). Saugojimo kameroje (70) montuojamas pirmasis aptikimo
taisas (80), skirtas vielos rités (30) pasisukimo dydZiui nustatyti, ir antrasis aptikimo itaisas (25), skirtas ant vielos
rités (30) esanciam antrojo aptikimo daliy (53) skaiciui nustatyti esant pirmojo aptikimo jtaiso (80) nustatytam
pasisukimo dydziui. Suri§imo jrenginio korpuse (2) montuojamas valdymo itaisas, kuriuo tiekiamas vielos (8) kiekis
arba vielos (8) sukimo momentas reguliuojamas pagal antrojo aptikimo {taiso (25) aptikty antrojo aptikimo daliy
(53) skaiciu.
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TECHNOLOGINE SRITIS -

Sis i¥radimas susijgs su armatiiros strypy suridimo jrenginiu, kuriuo galima
identifikuoti vielos rités tipa ir automatigkai reguliuoti ant vielos rités uZvyniotos vielos
tiekiama kiekj arba vielai tenkantj sukimo momenta, o taip pat su vielos rite ir vielos

rités identifikavimo biidu, kurie naudojami kartu su $iuo irenginiu.

DABARTINIO TECHNINIO LYGIO APRASYMAS

Iprastiniame armatiiros strypy suridimo jrenginyje vielos rité, ant kurios
vyniojama viela, tvirtinama galinéje jrenginio dalyje ir jjungus jungiklj bei paspaudus
gaiduka viela nuo vielos rités pradeda judéti link vielos tiekimo jtaiso, lenktos formos
kreiptuvo antgalyje suformuota vielos kilpa isleidZiama iSore, uZvyniojama ant
armatiiros strypo ir tada susukimo kablys dalj kilpos sugriebia, ja susuka ir tokiu bdu
suriSa armatliros strypa. Tam, kad armatiiros strypy suri$imo jrenginiuose biity galima
automatiskai reguliuoti vielos sukimo momenta, iki $iol naudojamuose 3iy prietaisy
modeliuose yra montuojami indikacijos taisai, skirti vielos tipui ant Soninio vielos rités
pavirSiaus nurodyti, armatiiros strypy suri$§imo jrenginyje naudojami aptikimo jtaisai,
kurie aptinka indikacijos jtaisus, remiantis aptikimo jtaiso gautais rezultatais irenginys
identifikuoja vielos tip ir automatiskai reguliuoja sukimo momenta, kaip atskleista JP-
B Nr. 3050369.

Iprastiniuose armatiiros strypy suri§imo jrenginiuose, kaip indikacijos
{taisai, naudojami §viesa atspindintys lipdukai ir, kaip aptikimo itaisas, keli
fotoelektriniai jutikliai tam, kad kuris nors i§ keliy jutikliy galéty nustatyti Sviesg
atspindinCius lipdukus, kurie yra priklijuoti ant vielos rités tam, kad bity galima
nustatyti vielos rités tipa. Taciau tokiame armatiiros strypy suri§imo jrenginyje biitina
idiegti daug fotoelektriniy jutikliy, todél tokia konstrukcija yra sudétinga ir brangi. Be
to, Sviesg atspindin¢ius lipdukus gali aptikti ne vien tik §viesa atspindintiems lipdukams
nustatyti skirti fotoelektriniai jutikliai, bet ir kiti fotoelektriniai jutikliai. Taip atsitinka
del vielos rités sukimosi greicio, iorinés §viesos trukdziy bei kity pana$iy prieZaséiy, ir

dél to kartais pasitaiko veikimo sutrikimy.



10

15

20

25

30

LT 5485 B

Sis i§radimas buvo padarytas atsiZvelgiant i pirmiau minétas problemas.
Pirmasis $io i§radimo tikslas yra pasiiilyti paprastos konstrukcijos ir nebrangy armatiiros
strypu suriSimo jrenginj, galintj patikimai identifikuoti vielos rités tipa ir automatiskai
reguliuoti ant rités suvyniotos tiekiamos vielos ilgj arba vielai tenkantj sukimo
momentg. Be to, jo antrasis tikslas yra pasiiilyti kartu su armatiiros strypy suri§imo
irenginiu naudojama vielos rite. Be to, jo trediasis tikslas yra pasiiilyti patikima vielos

rités identifikavimo biida.

ISRADIMO ESMES ATSKLEIDIMAS

Norint pasiekti pirmiau minétg pirmajj tiksla, armatiiros strypy suri$imo
irenginys pirmuoju $ios paraiskos aspektu yra armatiiros strypy suriimo jrenginys,
apimantis saugojimo kamera, kuri yra suri§imo jrenginio pagrindiniame korpuse ir
kurioje montuojama vielos rité, ant kurios vyniojama armatiiros strypy suriimo viela
tam, kad $ia vielg bty galima uZvynioti ant armatiiros strypo ir véliau minéta viela biity
galima susukti ir tokiu biidu suri§ti armatiiros strypa, kurio saugojimo kameroje
montuojamas pirmasis aptikimo jtaisas, skirtas vielos rités pasisukimo dydzZiui nustatyti,
ir ant vielos rités esan¢iy antrojo aptikimo daliy skaiGiui nustatyti skirtas antrasis
aptikimo jtaisas.

Norint pasiekti pirmiau minéta pirmajj tiksla, armatiiros strypy suri§imo
irenginys antruoju §ios paraikos aspektu yra armatiiros strypy suri§imo irenginys,
apimantis saugojimo kamera, kuri yra suri$imo jrenginio pagrindiniame korpuse ir
kurioje montuojama vielos rité ant kurios vyniojama armatiiros strypy suri§imo viela
tam, kad $ia viela blty galima uZvynioti ant armatiiros strypo ir véliau minéta vielg bty
galima susukti ir tokiu blidu suri$ti armatiiros strypa minéta vielos rite sukant tam, kad
viela biity tiekiama, kurio saugojimo kameroje montuojamas minétos vielos rités
pasisukimo dydZiui nustatyti skirtas pirmasis aptikimo jtaisas ir antrasis aptikimo
itaisas, kuriuo nustatomas ant vielos rités esan¢iy antrojo aptikimo daliy skaiius esant
pirmojo aptikimo jtaiso nustatytam pasisukimo dydZiui; ir suri§imo jrenginio korpuse
montuojamas valdymo jtaisas, skirtas tickiamos vielos kiekiui arba vielai tenkanciam
sukimo momentui kontroliuoti pagal antrojo aptikimo jtaiso nustatyty antrojo aptikimo

daliy skaiciy.
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Norint pasiekti pirmiau minéta pirmaji tiksla, treGiuoju Sios paraiskos
aspektu armatiiros strypy suri§imo irenginyje pirmasis aptikimo jtaisas aptinka ant
vielos rités esancias pirmojo aptikimo dalis tam, kad nustatyty vielos rités pasisukimo
dydi.

Tam, kad bty pasiektas pirmiau minétas pirmasis tikslas, tre¢iuoju ios
paraiSkos aspektu armatiiros strypy suri§imo jrenginyje pirmasis aptikimo jtaisas yra
kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo aptikimo dalys yra iSgaubtos arba jgaubtos dalys,
kurias aptinka kontaktinio tipo jutiklis, o antrasis aptikimo jtaisas yra nekontaktinio tipo
jutiklis ir antrojo aptikimo dalys yra nekontaktinio tipo jutiklio aptiktos Zymos.

Tam, kad bty pasiektas pirmiau minétas antrasis tikslas, vielos rité
penktuoju Sios paraiskos aspektu yra armatiiros strypy suri$§imo jrenginyje naudojama
vielos rité, apimanti saugojimo kamera, kuri yra suriimo jrenginio pagrindiniame
korpuse ir kurioje montuojama vielos rité, ant kurios vyniojama armatiiros strypy
suridimo viela tam, kad $ia viela bty galima uZvynioti ant armatiiros strypo ir véliau
minétg viela biity galima susukti ir tokiu biidu suristi armatiiros strypa, kurioje ant rités
pagrindinio korpuso montuojamos pirmojo aptikimo dalys, kurias aptinka armatiiros
strypy suriSimo jrenginio pirmasis aptikimo jtaisas, ir antrojo aptikimo dalys, kurias
aptinka armatiiros strypy suri§imo jrenginio antrasis aptikimo jtaisas.

Tam, kad biity pasiektas pirmiau minétas antrasis tikslas, $eStuoju Sios
paraidkos aspektu vielos ritéje pirmojo aptikimo dalis pirmasis aptikimo jtaisas aptinka
tam, kad bity galima nustatyti vielos rités pasisukimo dydj ir antruoju aptikimo jtaisu
yra aptinkamos antrojo aptikimo dalys tam, kad biity galima identifikuoti vielos rités
tipg.

Tam, kad biity pasiektas pirmiau minétas antrasis tikslas, septintuoju Sios
paraiSkos aspektu vielos ritéje pirmasis aptikimo jtaisas yra kontaktinio tipo jutiklis ir
pirmojo aptikimo dalys yra i§gaubtos arba jgaubtos dalys, kurias aptinka kontaktinio
tipo jutiklis, o antrasis aptikimo jtaisas yra nekontaktinio tipo jutiklis ir antrojo aptikimo
dalys yra nekontaktinio tipo jutiklio aptiktos Zymos.

Tam, kad biity pasiektas pirmiau minétas tre€iasis tikslas, vielos rités
identifikavimo biidas a3tuntuoju Sios paraikos aspektu yra armatiiros strypy suri§imo
irenginyje naudojamas vielos rités identifikavimo biidas, apimantis saugojimo kamera,

kuri yra suri$imo jrenginio pagrindiniame korpuse ir kurioje montuojama vielos rité, ant
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kurios vyniojama armatiiros strypy suri§imo viela tam, kad 3ig viela biity galima
uZvynioti ant armatiiros strypo ir véliau minéta viela biity galima susukti ir tokiu biidu
suristi armatiiros strypa minéta vielos ritg sukant tam, kad viela biity tiekiama. Taikant
8i bidg vielos rités pasisukimo dydis nustatomas ir ant vielos rités esanéiy aptinkamy
daliy skaicius esant nustatytam vielos rités pasisukimo dydZiui nustatomas tam, kad
biity galima identifikuoti vielos rités tipa.

Tam, kad bty pasiektas pirmiau minétas trediasis tikslas, taikant vielos
rités identifikavimo blidg devintuoju $ios paraikos aspektu, tiekiamos vielos kiekis arba
vielai tenkantis sukimo momentas reguliuojamas pagal nustatyta vielos rités tipa.

Tam, kad bty pasiektas pirmiau minétas treiasis tikslas, vielos rités
identifikavimo biidas aStuntuoju §ios paraiskos aspektu yra armatiiros strypy suri§imo
irenginyje naudojamas vielos rités identifikavimo biidas, saugojimo kamera, kuri yra
suriS§imo jrenginio pagrindiniame korpuse ir kurioje montuojama vielos rité ant kurios
vyniojama armatiiros strypy suri§imo viela tam, kad 3ig viela biity galima uZvynioti ant
armatliros strypo ir véliau minétg vielg biity galima susukti >ir tokiu budu suristi
armaturos strypa minéta vielos rit¢ sukant tam, kad viela biity tiekiama. Taikant 3j bida
ant vielos rités pagrindinio korpuso esan¢ios pirmojo aptikimo dalys pirmojo aptikimo
itaiso yra aptinkamos tam, kad biity galima nustatyti vielos rités pasisukimo dydj; ir ant
vielos rités esanfiy antrojo aptikimo daliy skai¢iy esant nustatytam vielos rités
pasisukimo dydZiui antrasis aptikimo jtaisas nustato tam, kad biity galima identifikuoti
vielos rités tipa.

Tam, kad biity pasiektas pirmiau minétas treliasis tikslas, taikant vielos
rités identifikavimo biida vienuoliktuoju Sios paraiskos aspektu, pirmasis aptikimo
itaisas yra kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo aptikimo dalys yra kontaktinio tipo jutiklio
aptinkamos iSgaubtos arba jgaubtos dalys, o antrasis aptikimo jtaisas yra nekontaktinio

tipo jutiklis ir antrojo aptikimo dalys yra nekontaktinio tipo jutiklio aptinkamos Zymos.

TRUMPI BREZINIU APRASYMAI

1 fig. pateikiamas bendras $iame iSradime apraSyto armatiiros strypy
suriSimo jrenginio vaizdas. 2 fig. pateikiamas perspektyvinis armatiiros strypy suri§imo
irenginio vaizdas (nuémus dangtj). 3 fig. pateikiamas armatiiros strypy surisimo

irenginio vaizdas i§ vir§aus (nuémus dangtj). 4 fig. pateikiamas armatiiros strypy



10

15

20

25

30

LT 5485 B

suriS§imo jrenginio skerspjiivio vaizdas i§ virSaus (nuémus dangtj). 5 fig. pateikiamas
armatliros strypy suri§imo jrenginio vaizdas i§ deSinés (nuémus dangt)). 6 fig.
pateikiamas armattiros strypy suri§imo {renginio galinés pusés skerspjivio vaizdas
(nuémus dangti). 7 fig. pateikiamas armatiiros strypy suri§imo ijrenginio perspektyvinis
vaizdas (toks pat kaip 2 fig., tik iS$émus vielos rite). 8 fig. pateikiamas armatiros strypy
suridimo {renginio vaizdas i§ virSaus (toks pat kaip 3 fig., tik i§¢mus vielos rit¢). 9 fig.
pateikiamas armatiiros strypy suriS§imo irenginio skerspjlivio vaizdas i§ virSaus (toks pat
kaip 4 fig., tik i¢émus vielos rite). 10 fig. pateikiamas aiSkinamasis vaizdas, kuriame
parodyta dang€io tvirtinimo vieta. 11 fig. pateikiamas armatiiros strypy suri§imo
irenginio deSinés pusés vaizdas (toks pat kaip 5 fig., tik iSémus vielos rite). 12 fig.
pateikiamas armatiiros strypy suri§imo jrenginio galinés pusés skerspjiivio vaizdas (toks
pat kaip 6 fig., tik i%mus vielos rite). 13 fig. pateikiamas armatiiros strypy suri§imo
irenginio kairés pusés vaizdas. 14 fig. pateikiamas armatiiros strypy suri§imo jrenginio
kairés pusés skerspjtivio vaizdas. 15 fig. pateikiamas perspektyvinis vielos rités vaizdas.
16 fig. pateikiamas aiskinamasis vielos rités vaizdas, kuriame (a) yra vielos rités vaizdas
i§ priekio, (b) yra skerspjtivio vaizdas Ziiirint i§ (a) pav. pazymétos A-A pusés ir (c) yra
vaizdas Zitirint i§ (a) pav. paZymétos B-B pusés. 17 fig. yra aiSkinamasis vielos rités
vaizdas, kuriame (a) yra vielos rités vaizdas i§ galinés pusés, (b) yra $oninis vaizdas ir
(c) yra skerspjlivio vaizdas Zitirint i§ (b) fig. paZymétos C-C pusés. 18 fig. pateikiamas
aiSkinamasis rités montavimo vaizdas. 19 fig. yra armatiiros strypy suri§imo jrenginio

veikimo struktiiriné schema.

GERIAUSIAS ISRADIMO [GYVENDINIMO BUDAS

Armatiiros strypy suri§imo jrenginj (1) sudaro saugojimo kamera (70),
kuri yra montuojama pagrindiniame suri§imo jrenginio korpuse (2) ir kurioje yra
montuojama vielos rité (30), ant kurios vyniojama armatiiros strypy suri§imo viela (8),
kaip pavaizduota 1 fig. ir 2 fig. Armatiiros strypy suri§imo jrenginys (1) viela (8) tiekia
sukdamas vielos rite (30), viela (8) uZvynioja ant armatiiros strypo (3) ir tada ja susuka
ir tokiu biidu suri$a armatiiros strypa (3). Saugojimo kameroje (70) montuojamas
pirmasis aptikimo jtaisas (80), skirtas pirmiau minétos vielos rités (30) pasisukimo
dydziui nustatyti, ir antrasis aptikimo jtaisas (25), skirtas ant vielos rités (30) esancdiy

antrojo aptikimo daliy (53) skaifiui nustatyti esant pirmojo aptikimo jtaiso (80)
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nustatytam pasisukimo dydZiui. Pagrindiniame suri$imo irenginio korpuse (2) jtaisytas
valdymo jtaisas, skirtas tieckiamam vielos (8) kiekiui arba vielai (8) tenkanéiam sukimo
momentui kontroliuoti pagal antrojo aptikimo jtaiso nustatyty antrojo aptikimo daliy
(53) skaiéiy.

Pirmasis aptikimo jtaisas (80) nustato vielos rités (30) pasisukimo dydj
aptikdamas ant vielos rités (30) esanéias pirmojo aptikimo dalis (65), kaip parodyta 18
pav. Pirmasis aptikimo jtaisas (80) gali bati kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo aptikimo
dalys (65) gali biiti i8gaubtos arba jgaubtos dalys, kurias gali aptikti kontaktinio tipo
jutiklis (80), o antrasis aptikimo jtaisas (25) gali biiti nekontaktinio tipo jutiklis ir
antrojo aptikimo dalys (53) gali buiti Zymos, kurias gali aptikti nekontaktinio tipo jutiklis
(25).

Vielos rité (30) yra naudojama armatiiros strypy suriimo jrenginyje (1),
kuriame vielos rité, ant kurios yra vyniojama armatiiros strypy suri§imo viela (8), yra
montuojama suri§imo jrenginio pagrindinio korpuso (2) saugojimo kameroje (70),
pirmiau minéta viela (8) yra uZvyniojama ant armatiiros strypo (3) ir tada susukama
tam, kad armatiiros strypas (3) biity suriitas, kaip pavaizduota 2 pav. Ant pagrindinio
rités korpuso (30a) tvirtinamos pirmojo aptikimo dalys (65), kurias aptinka armatiiros
strypy suriS§imo jrenginio (1) pirmasis aptikimo jtaisas (80) ir antrojo aptikimo dalys
(53), kurias aptinka armatiiros strypy suri§imo jrenginio (1) antrasis aptikimo jtaisas
(25).

Pirmojo aptikimo dalis (65) pirmasis aptikimo jtaisas (80) aptinka tam,
kad biity galima nustatyti vielos rités (30) pasisukimo dydj, o antrojo aptikimo dalis
(53) antrojo aptikimo jtaisas (25) aptinka tam, kad biity galima identifikuoti vielos rités
(30) tipa. Pirmasis aptikimo jtaisas (80) gali biiti kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo
aptikimo dalys (65) gali buti iSgaubtos arba jgaubtos dalys, kurias gali aptikti
kontaktinio tipo jutiklis (80), o antrasis aptikimo jtaisas (25) gali biiti nekontaktinio tipo
jutiklis ir antrojo aptikimo dalys (53) gali biiti Zymos, kurias gali aptikti nekontaktinio
tipo jutiklis (25).

Vielos rités (30) identifikavimo biidas yra naudojamas armatiiros strypy
suri§imo jrenginyje (1), kuriame vielos rité (30), ant kurios yra vyniojama armatiros
strypy suri$imo viela (8), yra montuojama suri$imo jrenginio pagrindiniame korpuse (2)

esancioje saugojimo kameroje (70), viela (8) yra tiekiama sukant pirmiau minéta vielos
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ritg (30), viela (8) uZvyniojama ant armatiiros strypo (3) ir tada susukama tam, kad
armatiros strypas (3) biity suriStas, kaip pavaizduota 7 pav. Ant pagrindinio rités
korpuso (30a) esancias pirmojo aptikimo dalis (65) pirmasis aptikimo jtaisas (80)
aptinka tam, kad biity galima nustatyti vielos rités (30) pasisukimo dydj, o ant
pagrindinio rités korpuso (30a) esaniy antrojo aptikimo daliy skai&iy antrasis aptikimo
itaisas (25) esant nustatytam vielos rités (30) pasisukimo dydZiui aptinka tam, kad biity
galima identifikuoti vielos rités (30) tipa.

Vielos rités (30) identifikavimo biidas leidZia reguliuoti tiekiamos vielos
(8) kiekj arba vielai (8) tenkantj sukimo momentg atsizvelgiant i nustatyta vielos rités
(30) tipa. Pirmasis aptikimo jtaisas (80) gali biiti kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo
aptikimo dalys (65) gali buti iSgaubtos arba igaubtos dalys, kurias gali aptikti
kontaktinio tipo jutiklis (80), o antrasis aptikimo jtaisas (25) gali biiti nekontaktinio tipo
Jutiklis ir antrojo aptikimo dalys (53) gali biiti Zymés, kurias gali aptikti nekontaktinio
tipo jutiklis (25).

Toliau pateikiamas i§samus armatiiros strypy suriimo jrenginio (1)
apraSymas. Armatiiros strypy suri§imo jrenginys (1) apima pora sandiriniy ploksteliy
(5), kurios remiasi | armatiiros strypa (3) ties apatine suri§imo jrenginio pagrindinio
korpuso (2) priekinés dalies dalimi, kuris yra atgreZtas i armatiiros strypa (3), ir, be to,
apima susukimo kablj (7), kurio antgalyje, tarp poros sandiiriniy ploksteliy (5), yra
griovelis vielai jstatyti (6). Susukimo kablys (7) gali bati sukamas elektros variklio (9).
Kai jrenginys yra parengties biisenoje, prie§ pradedant suktis elektros varikliui (9),
susukimo kablys (7) biina atitrauktas nuo vielos (8) ir griovelis vielai statyti (6) biina
kilpos formos vielai (8) lygiagregioje padétyje tam, kad i kilpa sulenkta viela (8) biity
lengviau kisti | vielai istatyti skirta griovelj (6).

Susukimo kablys (7) prie elektros variklio (9) tvirtinamas priekinés —
atbulinés eigos mechanizmu (10). Priekinés — atbulinés eigos mechanizma (10) sudaro,
pavyzdZiui, kumstelinis mechanizmas. Pradéjus suktis elektros varikliui (9) priekinés —
atbulinés eigos mechanizmas (10) jstato viela (8) i susukimo kablio (7) vielai jstatyti
skirta griovelj (6) ir, sustabdZius elektros variklj, susukimo kablj (7) patraukia atgal ji
graZindamas i parengties padétj. T.y. paspaudus gaiduka (11) tam, kad pradéty suktis
elektros variklis (9), susukimo kablys (7) pradeda judéti link vielos (8) tam, kad viela



10

15

20

25

30

LT 5485 B

(8) buty istatyta i vielai jstatyti skirta griovelj (6), atlieka i§ anksto nustatyta apsuky
skaiciy, sustoja ir griZta i prading parengties padéti.

Suri$§imo jrenginio pagrindinis korpusas (2) apima vielos perdavimo takelj
(12), kuriuo viela juda korpuso viduje. Vielos perdavimo takelis (12) tesiasi nuo galinés
suriSimo jrenginio pagrindinio korpuso (2) dalies iki kreipian¢iosios dalies (15), kurioje
viela sulenkiama tam, kad ja biity lengva uZvynioti. Kreipian¢ioji dalis (15) yra i$lenkta
lanku ir vielos perdavimo takelis (12) sudaro griovelj kreipian¢iosios dalies (15) viduje.
Variklio varomojo veleno (16) krumpliaratis (17) montuojamas vielos perdavimo
takelyje (12), suri§imo jrenginio pagrindinio korpuso (2) viduringje dalyje.
Krumpliaratis (17) ties vielos perdavimo takelyje (12) esania anga (nepavaizduota) yra
neuzdengtas. Krumpliaratis (17) vielg (8) prispaudZia prie vielos perdavimo takelio (12)
apatinés dalies. Variklis (16) ir krumpliaratis (17) sudaro vielos (8) tiekimo jtaisg ir
viela tiekiama pirmyn varikliui (16) sukantis jprastu grei¢iu.

Kai gaiduko (11) paspaudimu yra jjungiamas mikrojungiklis (20), variklis
(16) priverciamas suktis ir tokiu biidu jis pradeda sukti vielos tiekimo krumpliaratj (17).
Kai vielos tiekimo krumpliaratis (17) pradeda suktis, ant saugojimo kameroje (70)
imontuotos vielos rités (30) uZvyniota viela per kreipiancioje dalyje (15) esant] vielos
perdavimo takelj (12) yra tiekiama | prieking suri§imo jrenginio pagrindinio korpuso (2)
dalj. Be to, variklio (16) sukimasi jprasta ir atbuline kryptimi galima valdyti
pagrindiniame suri§imo jrenginio korpuse (2) itaisyta valdymo grandine
(nepavaizduota), kad, pavyzdZiui, ant armatiiros strypo (3) uZvyniota viela (8) turéty
kilpos forma ir po to viela (8) biity tempiama ant vielos rités (30) link saugojimo
kameros (70) tam, kad viela (8) biity galima labiau jtempti.

Su kreipianéigja dalimi (15) susisiekiancioje vielos perdavimo takelio (12)
dalyje montuojamas vielos sugriebimo/pjovimo jtaisas (21). Vielos sugriebimo/pjovimo
itaisa (21) sudaro, pavyzdziui, sugriebimo daliy pora ir pjovimo peiliy pora ir jos yra
iSdéstytos taip, kad viela (8) patekty tarp sugriebimo daliy poros ir tarp pjovimo peiliy
poros. Vielos sugriebimo/pjovimo jtaisas (21) pjovimo peilius suglaudzia, sukryZiuoja ir
tokiu bldu nukerpa vielg (8) kai pagal variklio (16) apsisukimy skai¢iy nustatytas
tickiamos vielos ilgis pasiekia i§ anksto nustatyta riba. Po to vielos (8) galing dalj

sugriebia sugriebimo daliy pora ir viela (8) yra kilpos forma apvyniojama apie
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armatiiros strypg (3), susukimo kablys (7) ja susuka kartu su galine, sugriebimo dalies
laikoma kilpos dalimi ir tokiu biidu yra surisamas armatiiros strypas (3).

SuriSimo jrenginio pagrindinio korpuso (2) galinéje dalyje yra saugojimo
kamera (70), skirta vielos ritei (30), ant kurios yra vyniojama viela (8), laikyti. Toliau,
prie$ saugojimo kameros apraSyma (70), pateikiame nuo 15 fig. iki 17 fig. pavaizduotos
vielos rités (30) apra§yma. Vielos rit¢ (30) gaminama i§ ABS plastiko, polietileno,
polipropileno arba kitokio puikiomis atsparumo dévéjimuisi ir lenkimui savybémis
pasiZyminCio plastiko ir yra juodos spalvos tam, kad i stebulés dalj (31) nepatekty
iSorinés Sviesos trukdZiy. Vielos rit¢ (30) sudaro stebulés dalis (31), ant kurios yra
vyniojama viela (8), ir disko formos jungés (32) ir (33), kurios montuojamos
prieSingose stebulés dalies (31) pusése. Stebulés dalis (31) yra cilindro formos ir kartu
su jungiy (32), (33) pora sudaro vientisa elementa. Vienos i§ jungiy (32) iSoriniame
krate yra sukabinimo strektés (34).

Stebulés dalyje (31) yra vidinis cilindras (40), kurio ais vidurinéje dalyje
i§ esmés sutampa su stebulés dalies (31) aSimi, ir montavimo anga (45), i kuria, vidinio
cilindro (40) viduje, istatomas armatiiros strypy suriSimo jrenginio (1) rités tvirtinimo
velenas (23). Vidinis cilindras (40) yra trumpesnis uZ stebulés dali (31) ir vienas jo
galas (41) yra netoli jungés (32), o kito galo (42) forma yra tokia, kad jis Siek tiek
iSsikisty uZ stebulés (31) vidurinés dalies. Kitas galas (42) yra per %oning sienele (46)
sujungtas su stebulés dalimi (31). Ar¢iau jungés (33) esantis ¥oninés sienelés (46)
Soninis pavir$ius (43) ir stebulés (31) vidinis pavir3ius (47) sudaro apvalig jgaubta dalj
(49).

Ant arfiau jungés (33) esanfio Soninés sienelés (46) Soninio paviriaus
(43) yra du vienas priesais kitg i§sikiSantys fiksavimo velenai (50) ir (50). Fiksavimo
veleny (50) antgaliai (51) yra pailginti tam, kad biity ar¢iau jungés (33) ir juose yra
suformuota montavimo anga (52). Zymos (53) tvirtinamos montavimo angose (52).
Zymos (53) gaminamos i§ baltos spalvos plastiko tam, kad padidéty atspindimos ir
priimamos §viesos kiekis ir jas sudaro montavimo angoje (52) tvirtinamas tvirtinimo
velenas (55) ir ant tvirtinimo veleno (55) antgalio esanti §viesa atspindinti plokstelé
(56). Ant kiekvienos $viesa atspindin¢ios plokstelés (56) pavirsiaus yra Siek tiek lenkta-

iSgaubta dalis (57). Du fiksavimo velenai (50), (50) tvirtinami i§gaubtose dalyse (49).
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Ant jungés (33) suformuota Ziedo formos prielajos dalis (58) juosia
apvalig jgaubta dalj (49). Prielajos dalis (58) apima ties jos iSoriniu periferiniu krasteliu
(59) esanti nusmailinta pavirsiy (60) ir ties jos vidiniu periferiniu krasteliu (31) esanéia
pakoping jgaubta dalj (62). Pakopinés jgaubtos dalies (62) gylis yra toks, kad ji i$ esmés
pasiekia pirmiau minéty fiksavimo veleny (50), (50) antgalius. Be to, ant prielajos dalies
(58) i3orinio periferinio krastelio (59) yra dvi viena i kita nukreiptos iskySos (65), (65).
I8ky3os (65), (65) yra trapecijos formos ir jos apima priesingose jy pusése esancius
nuoZzulnius krastelius (66), (66).

Nors i8ky3y (65), (65) kampas i§ esmés atitinka pirmiau minéty fiksavimo
veleny (50), (50), montavimo kampa, tadiau isky$y (65), (65) ir fiksavimo veleny (50),
(50) santykiné padétis tuo neapsiriboja. Be to, nors $iame iSradimo jgyvendinimo
variante naudojami du fiksavimo velenai (50), (50), ju skaiius néra ribojamas, todél
galima naudoti viena, du, tris ar daugiau fiksavimo veleny. Be to, prielajos dalis (67),
panadi i ta, kuri yra tvirtinama ant jungés (33), taip pat numatoma ant jungés (32) ir ji
montuojama taip, kad biity prie3ais pirmiau minéta prielajos dalj (58).

Be to, Soninéje sieneléje (46) padaroma cilindriné anga (68), kuri leidZia
nustatyti vielos rités (30) pasisukimo padétji. Armatiiros strypy suri$imo jrenginyje,
angos (68) sukimosi zonoje, galima montuoti $viesg skleidZiantj jtaisa ir 3Iviesa
priimantj jtaisg taip, kad sukimosi metu anga (68) atsidurty tarp abiejy itaisy ir taip biity
galima nustatyti vielos rités (30) sukimosi padéti. Ties jungiy (32), (33) iSoriniais
periferiniais kradtais yra sektoriaus formos elementai, kurie naudojami kaip paploninty
jungiy (32), (33) standinimo briaunos.

Jungéje (32) esanti vielai ikiSti skirta anga (35) tesiasi nuo iSorinio
periferinio krastelio iki prielajos dalies (31). Vielai jstatyti skirtoje angoje (35)
sukabinamas ir tvirtinamas vielos (8) apvijos galas. Vielai jstatyti skirta skylé (36)
padaroma stebulés dalyje (31) ir vidiniame cilindre (40). Vielos (8) apvijos pradZios
galas yra ikiSamas ir sulaikomas vielai jstatyti skirtoje skyléje (36). Prie§ pradedant
vielg (8) vynioti, vielos (8) apvijos pradZios galas jkiSamas | vielai istatyti skirta skyle
(36) ir uzvyniojamas ant vidinio cilindro (40) tam, kad apvijos pradZios galas neisslysty
i§ vielai jstatyti skirtos angos (36) ir, tai atlikus, viela pradedama vynioti ant stebulés

(31) kradtinio pavir§iaus. Be to, jei vielai (8) tenka apkrovos apvijos kryptimi
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veikian¢ios didelés jégos, vielai istatyti skirtos angos dalies (35) krastelj gali veikti
tempimo jéga.

Armatiiros strypy suriSimo jrenginio (2) saugojimo kamera (70) galima
uzdengti dangteliu (22), kuris tvirtinamas vienoje jos puséje Sarnyrine mova, kaip
pavaizduota 10 pav. Kartu su rités tvirtinimo velenu (23) naudojamas dangtelis (22),
kuris laisvai iStraukiamas bei jkiSamas ir yra tvirtinamas vielos ritéje (30) esanéioje
montavimo angoje (45). Dangtelyje (22) montuojamas rités stabdiklis (24), kuris rités
tvirtinimo velena (23) fiksuoja rités tvirtinimo velena (23) istadius j saugojimo kamera
70. Saugojimo kamerg (70) sudaro priekiné sienelé (72), apatiné sienelé (73) ir Soniné
sienelé (75), kaip pavaizduota 7 fig. Ant Soninés sienelés (75) yra apvalios formos
iSkySos dalis (76), kuri montuojama vielos rités (30) pakopinéje jgaubtoje dalyje (62).
BBky3os dalyje (76) montuojamas nekontaktinio tipo jutiklis (optinis jutiklis,
pertrauktuvas) (25). | pakoping jgaubta dali (62) istatius iskySos dalj (76), kaip
pavaizduota 18 fig., $viesa { igaubta dalj (49) patekti nebegali ir petrauktuvas (25) taip
pat apsaugomas nuo iSorinés Sviesos trukdZiy. Optinj jutikli (25) sudaro 3viesa
skleidZiantis jtaisas ir $§viesa priimantis jtaisas, o optinio jutiklio aptinkamos Zymos (53)
apima ant jy virSutiniy antgaliy esandias lenktas jgaubtas dalis (57), todél 3viesa
skleidZianCio jtaiso skleidziama 3¥viesa nukreipiama | $viesg priimantj jtaisg ir tokiu
biidu Zymas (53) galima patikimai aptikti.

Jutikliui montuoti skirta anga (77) yra padaroma idkySos dalyje (76) ir
atspindintysis pertrauktuvas (25), t.y. pirmiau minétas nekontaktinio tipo jutiklis, yra
kaip optinis jutiklis montuojamas jutikliui montuoti skirtoje angoje (77). Optinis jutiklis
(25) jungiamas prie pirmiau minétos valdymo grandinés, kuri tiekia elektros energija
pertrauktuvui (25) ir i§ pertrauktuvo (25) priima i§¢jimo signalus. Valdymo grandiné
pagal i§ pertrauktuvo (25) gaunamus i$¢jimo signalus aptinka ant vielos rités (30)
esanCias Zymas (53). Valdymo grandiné Zymy (53) skai€iy nustato pagal pertrauktuvo
(25) i8¢jimo jtampos pasikeitimus.

Kontaktinis jutiklis (pirmasis aptikimo jtaisas) (80) yra montuojamas ant
saugojimo kameros (70) Soninés sienelés (75), vir§ iskySos dalies (76). Kontaktinis
jutiklis (80) yra mechaninis jungiklis ir ji sudaro svyruojantysis elementas (82), kuris
svyruojanciu biidu montuojamas ant atraminio veleno (81), kontaktiné detalé (83), kuri

montuojama ant svyruojaniojo elemento (82) antgalio, elastinio elemento (85), kuris
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kontakting detal¢ (83) lenkia link vielos rités (30), magneto elemento (86), kuris
montuojamas kitame svyruojandiojo elemento (82) gale ir ,Hall IC 87%, prie kurio
magneto elementg (86) priglaudZia elastinis elementas (85).

Jungiklis, kuris naudojamas kaip kontaktinis jutiklis (pirmasis aptikimo
itaisas) (80), yra montuojamas suri§imo jrenginio pagrindiniame korpuse (2), o
kontaktin¢ detalé (83) i3sikiSa i§ Soninéje sieneléje (75) padarytos angos (78). Ant rités
pagrindinio korpuso (30a) esandios i8ky3os (pirmojo aptikimo dalys) (65) lieiasi su
kontaktine detale (83). Kai jungiklyje, kuris naudojamas kaip kontaktinis jutiklis
(pirmasis aptikimo jtaisas) (80), ant rités pagrindinio korpuso (30a) esanéios isky3os
(pirmojo aptikimo dalys) (65) susilie¢ia su kontaktine detale (83), svyruojantysis
elementas (82) pasvyra dél elastinio elemento (85) elastingumo ir tokiu biidu magneto
elementa (86) atskiria nuo ,,Hall IC 87«

Kontaktinis jutiklis (pirmasis aptikimo jtaisas) (80) yra jungiamas prie
pirmiau minétos valdymo grandinés tam, kad dél ,,Hall IG 87 jtampos poky¢iy atsirade
elektriniai signalai biity siun¢iami i valdymo grandine. Valdymo grandiné vielos rités
(30) sukimasi aptinka pagal kontaktinio jutiklio (pirmojo aptikimo jtaiso) (80)
siun¢iamus elektrinius signalus. Jei valdymo grandiné per i§ anksto nustatyta laikotarpj
i§ kontaktinio jutiklio (pirmojo aptikimo jtaiso) (80) negauna jtampos pasikeitimo
signalo, nustatoma, kad vielos rit¢ (30) néra sukama ir valdymo grandiné jjungia
Sviesadiodj ar kita panasy ant armatiiros strypy suridimo jrenginio (1) 3oninés sienelés
itaisyta Sviesq skleidZiant] jtaisg arba garsa skleidZiantj jtaisa tam, kad operatoriui biity
pranesta apie tai, jog vielos ritéje (30) nebeliko vielos (8).

Taip pat kai vielos rit¢é (30) néra tinkamai jstatyta, pavyzdZiui, kai
pamirStama jstatyti 10 fig. pavaizduotg rités tvirtinimo veleng (23) arba rités stabdiklj
(24), sukimosi metu vielos rit¢ (30) gali atitriikti nuo idkySos dalies (76). Be to,
priklausomai nuo armatiiros strypy surisimo jrenginio pagrindinio korpuso (2) krypties,
vielos rité (30) gali igkristi arba bati i¥sviesta i§ saugojimo kameros (70). Siuo atveju
kontaktinio jutiklio (pirmojo aptikimo itaiso) (80) kontaktiné detalé gali nustatyti, kad
vielos rit¢ (30) yra atitrikusi nuo i¥kySos dalies (76) ir tokiu bidu 3vieCiantis
Sviesadiodis arba pana3us $viesa skleidZiantis jtaisas arba perspéjama garsa skleidZiantis

itaisas operatoriui galés pranesti apie nenormaly vielos rités (30) sukimasi.
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Be to, ant priekinés sienelés (72) yra montuojama elastiné detalé (89), kuri
susijungia su ant vielos rités (30) esan¢iomis pirmiau minétomis sukabinimo strektémis
(34) tam, kad biity sustabdytas vielos rités (30) sukimasis. Elastiné detalé (89) vielos
tickimo metu neveikia. Uzbaigus vielos tiekima, elastiné detalé (89) pradeda stabdyti
vielos ritg (30) dél to, jog yra aktyvuojamas elektros variklis (9). Virsutinéje priekinés
sienelés (72) dalyje suformuojama vielai (8) iStraukti skirta anga (90). Anga (90) yra
sujungta su vielos perdavimo takeliu (30).

Pirmiau minétos konstrukcijos armatiiros strypy suridimo jrenginyje (1),
vielos rit¢ (30) yra laikoma ir montuojama saugojimo kameroje (70) (101 etapas).
Vielos rités (30) pakopiné jgaubta dalis (62) turi isky3os dalj (76), kuri yra ant
saugojimo kameros (70) Soninés sienelés, ir ant dangtelio (22) esantis rités tvirtinimo
velenas (23) jkifamas | saugojimo kamera (70) tam, kad rités tvirtinimo veleng (23)
bty galima jstatyti { rités pagrindinio korpuso (30a) montavimo anga. Kai jrenginys yra
tokioje bikléje, rités tvirtinimo veleng (23) fiksuoja rités stabdiklis (24). Ant vielos rités
(30) uzvyniota viela (8) iStraukiama ir iStraukto galiuko dalis jstatoma j vielos
perdavimo takeli (30) per priekinéje sieneléje (72) esandia anga (90) ir priglaudZiama
prie tiekimo jtaiso krumpliaragio.

Kadangi iSkySos dalis (76) yra tvirtinama vielos rités (30) pakopingje
igaubtoje dalyje (62), vidinio cilindro (40) jgaubta dalis (49) apsaugoma nuo §viesos ir
tokiu biidu iSorinés $viesos trukdZiai negali patekti ant jgaubtoje dalyje (49) esantio
petrauktuvo (antrojo aptikimo jtaiso, nekontaktinio jutiklio) 25. Ant vielos ritéje (30)
esantiy fiksavimo veleny (50) tvirtinamos Zymos (antrojo aptikimo dalys) (53) sukasi
netoli nuo iskySos dalyje (76) esancio pertraukiklio (antrojo aptikimo jtaiso) (25) i§
anksto nustatytu intervalu ir atspindi pertraukiklio (antrojo aptikimo ijtaiso) (25)
skleidZiamag $viesa.

Armaturos strypy suridimo jrenginyje (1) sumontavus vielos ritg (30) kaip
nurodyta pirmiau (101 etapas), jjungiama valdymo grandiné (103 etapas) ir pradeda
suktis tiekimo jtaiso variklis, kuris pradeda sukti vielos tiekimo krumpliaratj (17) ir
tokiu biidu ant saugojimo kameroje (70) esanéios vielos rités (30) uZvyniotas vielos t))
galiukas perkeliamas | i§ anksto nustatyta padéti Kai paspaudus gaiduka (11)
ijungiamas mikrojungiklis (20) (104 etapas), pradeda suktis variklis (16) ir tokiu biidu

priver¢iamas suktis vielos tiekimo krumpliaratis (17), kuris pradeda matuoti tiekiamos
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vielos (8) kiekj (105 etapas). Kai vielos tiekimo krumpliaratis (17) pradeda suktis, ant
saugojimo kameroje (70) imontuotos vielos rités (30) uzvyniota viela per kreipiancioje
dalyje (15) esantj vielos perdavimo takelj (12) tiekiama | prieking suriimo jrenginio
pagrindinio korpuso (2) dali. Be to, pagrindiniame suri§imo jrenginio korpuse (2)
itaisyta valdymo grandiné (nepavaizduota) valdo variklio (16) sukimasi.

Kai viela (8) tickiama pirmyn, pasukama vielos rité (30) ir tokiu budu ant
pagrindinio vielos rités korpuso (30a) esanios iSkySos (pirmojo aptikimo dalys)
susilietia su kontaktinio jutiklio (antrojo aptikimo jtaiso) (80) kontaktine detale (83).
Kai ant pagrindinio vielos rités korpuso (30a) iskySos (pirmojo aptikimo dalys) (65)
susilietia su kontaktine detale (83), svyruojantysis elementas (82) pasvyra dél elastinio
elemento (85) elastingumo tam, kad magneto elementas (86) atsiskirty nuo ,,Hall IC 87
ir todel dél jtampos poky¢iy atsiranda impulsiniai signalai, kurie yra siunfiami {
valdymo granding. Valdymo grandiné pradeda skai€iuoti impulsus tam, kad buty galima
aptikti iskySas (pirmojo aptikimo dalis) 65 (106 etapas). Valdymo grandiné isky3y
(pirmojo aptikimo daliy) aptikimo procesa t¢sia nustatyta laiko tarpa (107 etapas) ir, kai
jie néra aptinkami, t.y. kai per nustatyta laikotarpj nepasiun¢iamas nei vienas impulsinis
signalas, valdymo grandiné nustato, kad vielos rit¢ (30) nesisuka ir jjungia ant
armatlros strypy suri$imo jrenginio (1) Soninio pavir3iaus jtaisyta Sviesadiodj ar panasy
$viesa skleidZiantj jtaisq arba perspéjimo garsa skleidZiantj jtaisg (108 etapas).

Kai per nustatyts laikotarpi aptinkama iSky$y (pirmojo aptikimo daliy)
(65), ty. kai | valdymo granding pasiuniama dél itampos poky¢iy atsirandanciy
impulsiniy signaly, valdymo grandiné nustato, kad vielos rit¢ (30) sukasi, o
pertraukiklis (antrojo aptikimo jtaisas, nekontaktinis jutiklis) (25) i ja nukreipia §viesos
srauta, aptinka nuo ant vielos ritéje (30) esanciy fiksavimo veleny (50) pritvirtinty Zymy
(antrojo aptikimo daliy) (53) atsispindin¢ia $viesa (109 etapas), kuri leidZia aptikti
Zymas (53), ir tada aptikimo signalus siunéia valdymo grandinei. Tokiu btidu valdymo
grandiné suskailiuoja Zymy (53) skaiéiy (110 etapas). Po to, kai pirmoji iskySa (pirmojo
aptikimo dalis) (65) susilie¢ia su kontaktinio jutiklio (80) kontaktine detale (83) ir kai
kita i¥kysa (pirmojo aptikimo dalis) (65) susilie¢ia su kontaktinio jutiklio (80)
kontaktine detale (83) ir tokiu biidu yra aptinkama (111 etapas), valdymo grandinei yra
pasiun¢iami impulsiniai signalai ir aptikimo procesas yra nutraukiamas (112 etapas). Be

to, valdymo grandiné suskai¢iuoja pertraukiklio (antrojo aptikimo jtaiso, nekontaktinio
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jutiklio) (25) aptikty Zymy (antrojo aptikimo daliy) (53) skai¢iy tam, kad biity galima
identifikuoti vielos rite (30) (113 etapas).

Kadangi iskySos (pirmojo aptikimo dalys) (65) ant pagrindinio vielos rités
korpuso (30a) yra i§déstomos taip, kad biity viena priesais kita, kaip apradyta pirmiau,
pasisukimo dydis yra 1/2 apsisukimo (180 laipsniy) ir vielos rités (30) identifikuojamas
pagal Zymy (53) skaiiy esant nustatytam pasisukimo dydZiui. Valdymo grandiné
nustato tiekimo jtaiso variklio (16) jtampos jjungimo trukme ir elektros varikliui (9)
tickiama elektring galia. Jei pirmasis aptikimo jtaisas (80) per i¥ anksto nustatytg
laikotarpj neaptinka kitos isky3os (pirmojo aptikimo dalies) (65) (115 etapas), valdymo
grandiné nustato, kad vielos rité¢ (30) nesisuka ir jjungia ant armatiiros strypy suridimo
irenginio (1) Soninio pavir§iaus jtaisyta $viesadiodj ar panady Sviesa skleidZiantj jtaisa
arba perspéjimo garsa skleidZiantj jtaisa (116 etapas).

Jei, nustadius vielos rités (30) pasisukimo dydj, esant tam tikram
pasisukimo dydZiui Zymy (53) neaptinkama (117 etapas), arba jei esant tam pasisukimo
dydziui aptikty Zymy (53) skailius yra lygus i anksto nustatytai reik$mei arba uZ jg
didesnis, pavyzdziui, trys (118 etapas), valdymo grandiné jjungia ant armatiiros strypy
suri§imo jrenginio (1) Soninio pavirSiaus itaisyta 3$viesadiodi ar panady S3viesa
skleidZiantj jtaisa arba perspéjimo garsa skleidZiantj jtaisa (119 etapas, 120 etapas).
Valdymo grandiné vielos rités (30) tipa identifikuoja pagal aptikty Zymy (53) skaiiy ir
tickiamos vielos (8) kieki nustato priklausomai nuo vielos tiekimo krumpliara¢io (17)
apsuky skai¢iaus (sukimosi kampo), o sasukos momenta — priklausomai nuo elektros
varikliui (9) tiekiamos elektrinés galios. PavyzdZiui, jei aptikty Zymy (53) skai¢ius yra
vienas (121 etapas), valdymo grandiné parenka tiekiamos vielos (8) kiekio ,,A“ reikme
ir parenka vielai (8) tenkancio sukimo momento ,,A“ reikime¢. Be to, jei aptikty Zymy
(53) skaicius yra lygus dviems (123 etapas), valdymo grandiné parenka tickiamos vielos
(8) kiekio ,,B“ reik§me ir parenka vielai (8) tenkanéio sukimo momento ,,B* reik3me

Pirmiau minétas aptikimo procesas yra atlickamas greitai ir viela (8)
tickiama per kreipianiaja dali (15) be vielos (8) judéjimo sustojimo. Identifikavus
vielos rités (30) tipa, Zymos (53) arba iky3os (65) naudojamos kaip rités sukimosi
aptikimo jtaisas ir Zymos (53) arba ifkySos (65) pradeda vielos rités (30) sukimosi
aptikimo procesa (125 etapas). Nuo paskutinio Zymos (53) arba isky3os (65) aptikimo
iki kito Zymos (53) arba isky3os (65) aptikimo praéjes laiko periodas Tl yra ilgesnis nei
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klaidos atpaZinimo laiko periodas T2 (nustatytasis laiko periodas) (126 etapas),
valdymo grandiné nustato, kad vielos rité (30) nesisuka ir jjungia ant armatiiros strypy
suri§imo jrenginio (1) Soninio pavirSiaus jtaisyta S$viesadiodi ar panady S3viesa
skleidZiantj jtaisa arba perspéjimo garsa skleidZiantj jtaisg (127 etapas).

Jei pirmiau minétas Tl yra trumpesnis nei T2 (126 etapas), viela (8)
tickiama jos kiekj nustatant pagal vielos rités (30) tipa ir ant armatiiros strypo (3) yra
uZvyniojama taip, kad susidaryty kilpos forma. Jei tickiamos vielos kiekis yra maZesnis,
nei nustatytas ,,A“ arba ,,B“ kiekis (128 etapas), procesas graZinamas i 126-ajj etapa.
Kai tiekiamos vielos (8) kiekis pasiekia nustatyta ,,A“ arba ,B* kiekj (128 etapas),
vielos tiekimas sustabdomas (129 etapas) ir viela nukerpama. Po to viela yra susukama
taikant ,,A* arba ,.B“ sukimo moments elektros varikliu (9), kuris biina i§ anksto
nustatytas pagal vielos rités (30) tipa ir tokiu biidu yra suriamas armatiiros strypas (3)
(130 etapas). Todél armatiiros strypy suri$imo jrenginys (1) gali automatidkai reguliuoti
tickiamos vielos (8) kiekj arba jai tenkantj sukimo momenta pagal vielos (8) storj ir
kitas jos savybes.

Nors pirmiau minétame ifradimo jgyvendinimo variante vielos ritéje (30)
naudojamos dvi Zymos (53) (antrojo aptikimo dalys), akivaizdu, kad joje galima taip pat
naudoti viena, tris arba daugiau Zymy. Be to, nors Zymos (53) pagamintos i§ baltos
spalvos plastiko, galima naudoti $viesa atspindindius lipdukus. Nors vielos ritéje (30)
naudojamos dvi isky3os (65) (pirmojo aptikimo dalys), akivaizdu, kad joje galima taip
pat naudoti viena, tris arba daugiau iskysy.

Pavyzdziui, jei vielos rit¢ (30) biity netinkamai jstatyta i pirmiau minéto
armatiiros strypy suriSimo jrenginio (1) saugojimo kamera (70), kai kaip pirmojo
aptikimo jtaisas (80) yra naudojamas optinis jutiklis ar koks nors kitas nekontaktinio
tipo jutiklis, pirmojo aptikimo jtaisas (80) gali reaguoti ne tik { nuo vielos rités (30)
pirmojo aptikimo daliy atsispindinia, bet ir { kitokia 3viesa, o taip pat | iSorinés dviesos
trukdZius ir tokig Sviesg gali palaikyti normaliu sukimusi. Ta¢iau pirmiau minétame
iSradimo igyvendinimo variante apra§ytame armatiiros strypy surisimo jrenginyje (1)
kaip pirmojo aptikimo jtaisas naudojamas kontaktinio tipo jutiklis (80) ir todél, netgi jei
vielos rité (30) nebus tinkamai jstatyta i saugojimo kamera (70), jrenginys vielos rités

(30) neaptiks ir bus galima atpaZinti anomaliaja biisena.
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Be to, nors suri§imo jrenginio pagrindinio korpuso (2) saugojimo
kameroje (70) Zymoms (53) (antrojo aptikimo dalims) ant vielos rités (30) aptikti kaip
antrojo aptikimo jtaisas naudojamas nekontaktinio tipo jutiklis (optinis jutiklis,
pertraukiklis) (25), antrojo aptikimo dalys gali biiti ne Zymos, bet jgaubtos arba
iSgaubtos dalys ir antrojo aptikimo jtaisy funkcija gali atlikti kontaktiniai jutikliai
(jungikliai) ir todél vielos rités tipui identifikuoti gali biiti naudojami du kontaktiniai
jutikliai. Be to, nors suridimo jrenginio pagrindinio korpuso (2) saugojimo kameroje
(70) i3kySoms (antrojo aptikimo dalims) (65) ant vielos rités (30) aptikti kaip pirmojo
aptikimo jtaisas naudojamas kontaktinis jutiklis (jungiklis) (80), pirmojo aptikimo dalys
gali biiti Zymos, o ne jgaubtos arba iSgaubtos dalys, ir pirmojo aptikimo jtaisy funkcija
gali atlikti nekontaktinio tipo jutiklis (optinis jutiklis, pertraukiklis) ir todél vielos rités

tipui identifikuoti gali biiti naudojami du nekontaktinio tipo jutikliai.

[ISradimo poveikis]

Sitlomame armatiiros strypy suri§imo jrenginyje (1) vielos rités
pasisukimo dydj pirmiausiai aptinka pirmojo aptikimo ijtaisas ir ant vielos rités esan¢iy
aptinkamy daliy skai&iy aptinka antrojo aptikimo jtaisas ir tokiu budu $is jrenginys turi
ta pranasuma, jog galima identifikuoti vielos rités tipa ir galima kontroliuoti ant vielos
rités uZvyniotos vielos tiekiama kieki arba vielai tenkantj sukimo momenta. Kalbant
konkregiau, vielos rités pasisukimo dydis aptinkamas pirmojo aptikimo jtaisu aptinkant
ant vielos rités esanfias pirmojo aptikimo dalis ir, jei pirmojo aptikimo dalys yra
iSgaubtos arba jgaubtos dalys, kaip pirmojo aptikimo jtaisas gali biiti naudojamas
kontaktinio tipo jutiklis ir tokio jrenginio pranaSumas yra tas, kad pirmojo aptikimo
dalis galima patikimai aptikti.

Sitlomame armatiiros strypy suri§imo jrenginyje naudojama vielos rité
apima pirmojo aptikimo dalis, kurias aptinka armatliros strypy suriSimo jrenginio
pirmojo aptikimo jtaisas ir antrojo aptikimo dalis, kurias aptinka armatiiros strypy
suri$imo jrenginio antrojo aptikimo jtaisas ir ji pasiZymi tuo pranaSumu, jog jos
pasisukimo dydis aptinkamas pirmojo aptikimo jtaisu aptinkant pirmojo aptikimo dalis
ir vielos rités tipas aptinkamas antrojo aptikimo jtaisu aptinkant antrojo aptikimo dalis.
Kalbant konkreé¢iau, pirmojo aptikimo dalys gali biiti i§gaubtos arba jgaubtos dalys,

kurias aptinka kontaktinio tipo jutiklis ir antrojo aptikimo dalys gali biiti Zymos, kurias
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aptinka nekontaktinio tipo jutiklis, o tai suteikia ta pranaSuma, kad galima patikimai
identifikuoti vielos rités tipa. Be to, $is jrenginys turi ta pranaSuma, jog vartotojas gali
nustatyti vielos rités tipa vien pagal ant vielos rités esaniy antrojo aptikimo daliy
aspektus (pavyzdZiui, pagal Zymy skai¢iy).

Siilomame armatiiros strypy suri§imo irenginyje panaudotas vielos rités
identifikavimo biidas leidZia nustatyti vielos rités pasisukimo dydj ir aptikti ant vielos
rités esanCiy aptikimo daliy skai€iy esant nustatytam vielos rités pasisukimo dydZiui, o
tai suteikia ta pranaSuma, jog identifikuojant vielos rite nebiitina kaip veiksniais
vadovautis vielos rités sukimosi grei¢iu ir vielos rités darbo trukme. Vadinasi, vielos
rit¢ galima identifikuoti net jei vielos rité sukasi gana greitai ar létai. Be to, nebiitina
nustatyti aptikimo daliy skai¢iy per vielos rités sukimosi perioda ir todél identifikavimg
galima patikimai atlikti. Identifikuojant vielos rités tipa galima automatiskai reguliuoti
tiekiamos vielos kiekj arba vielai tenkantj sukimo moments, o tai suteikia ta prana$uma,

kad prietaiso nebiitina reguliuoti rankiniu biidu.

[NUORODU NUMERIU APRASYMAI]

1, armatiiros strypy suri$imo jrenginys, 2; pagrindinis suri§imo jrenginio
korpusas, 3; armatiiros strypas, 5; sandiiriniy ploksteliy dalys, 6; vielai jstatyti skirtas
griovelis, 7; susukimo kablys, 8; viela, 9; elektros variklis, 10; priekinés — atbulinés
eigos mechanizmas, 11; gaidukas, 12; vielos perdavimo takelis, 15; kreipian¢ioji dalis,
16; variklis (tiekimo jtaisas), 17; krumpliaratis (tiekimo jtaisas), 20; mikrojungiklis, 21;
vielos sugriebimo/pjovimo itaisas, 22; dangtelis, 23; rités tvirtinimo velenas, 24; rités
stabdiklis, 25; pertraukiklis (antrojo aptikimo jtaisas, nekontaktinis jutiklis), 30; vielos
rité, 30a; pagrindinis vielos rités korpusas, 31; stebulés dalis, 32; jungé, 33; junge, 34;
sukabinimo strektés, 35; anga vielai jstatyti, 36; vielai jstatyti skirta skylé, 40; vidinis
cilindras, 41; vienas galas, 42; kitas galas, 43; Soninis pavir§ius, 45; montavimo anga,
46; Soniné¢ sienelé, 47; vidinis pavirSius, 49; jgaubta dalis, 50; fiksavimo velenai, 51;
antgaliai, 52; montavimo angos, 53; Zymos (antrojo aptikimo dalys), 55; tvirtinimo
velenas, 56; Sviesa atspindinti plokstelé, 57; jgaubta dalis, 58; prielajos dalis, 59;
i3orinis periferinis krastelis, 60; nusmailintas pavirsius, 61; vidinis periferinis krastelis,
62; pakopiné jgaubta dalis, 65; iSkySos (pirmojo aptikimo dalys), 66; nuozulnus

kraStelis, 67; prielajos dalis, 68; anga, 70; saugojimo kamera, 72; priekiné sienelé, 73;
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apatiné sienel¢, 75; Soniné sienelé, 76; isky3os dalis, 77; jutikliui montuoti skirta anga,
78; anga, 80; jutiklis (pirmojo aptikimo jtaisas, kontaktinis jutiklis), 81; atraminis
velenas, 82; svyruojantysis elementas, 83; kontaktiné detal¢, 85; elastinis elementas, 86;

magneto elementas, 87; ,,Hall IC*, 89; elastiné detal¢, 90; anga.

PRAMONINIS PRITAIKOMUMAS
Sis i¥radimas taikomas armatiiros strypy suri§imo jrenginiui ir kartu su juo

naudojamai vielos ritei.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Armatiiros strypy suri$§imo jrenginys, jo pagrindiniame korpuse yra saugojimo
kamera, kurioje jmontuota vielos rité, ant kurios vyniojama armatiiros strypy suriSimo
viela, besiskiriantis tuo, kad saugojimo kameroje yra pirmojo aptikimo jtaisas,
skirtas vielos rités pasisukimo dydZiui nustatyti ir antrojo aptikimo jtaisas, skirtas ant

vielos rités esanéiy antrojo aptikimo daliy skai€iui nustatyti.

2. Armatiiros strypy suridimo jrenginys, pagal 1 punkta, besiskiriantis
tuo, kad pagrindiniame korpuse yra valdymo jtaisas, skirtas tiekiamos vielos kiekiui
arba vielai tenkan&iam sukimo momentui kontroliuoti pagal antrojo aptikimo jtaiso

nustatyty antrojo aptikimo daliy skai¢iy.

3. Armatiiros strypy suridimo jrenginys pagal 1 arba 2 punkta, besiskiriant
i s tuo, kad pirmasis aptikimo jtaisas aptinka ant vielos rités esanc¢ias pirmojo aptikimo

dalis tam, kad biity galima nustatyti minétos vielos rités pasisukimo dydj.

4. Armatiiros strypy suri$imo jrenginys pagal 3 punkta, besiskiriantis
tuo, kad pirmasis aptikimo jtaisas yra kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo aptikimo dalys
yra kontaktinio tipo jutiklio aptinkamos iSgaubtos arba jgaubtos dalys, o antrasis
aptikimo jtaisas yra nekontaktinio tipo jutiklis ir antrojo aptikimo dalys yra

nekontaktinio tipo jutiklio aptinkamos Zymos.

5. Vielos rité, naudojama armatiiros strypy suri§imo jrenginyje, jo pagrindiniame
korpuse yra saugojimo kamera, i kuria jmontuota vielos rité, ant kurios vyniojama
armatiiros strypy suridimo viela, besiskirianti tuo, kad vielos rités
pagrindiniame Kkorpuse tvirtinamos pirmojo aptikimo dalys, kurias aptinka armatiiros
strypy suridimo jrenginio pirmasis aptikimo itaisas ir antrojo aptikimo dalys, kurias

aptinka armatiiros strypy suri$imo jrenginio antrasis aptikimo jtaisas.

6. Vielos rité pagal 5 punkta, besiskirianti tuo, kad pirmojo aptikimo

dalys pirmojo aptikimo jtaiso aptinkamos tam, kad biity galima nustatyti vielos rités
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pasisukimo dydj, o antrojo aptikimo dalys antrojo aptikimo jtaiso aptinkamos tam, kad

biity galima identifikuoti vielos rités tipa.

7. Vielos rité pagal 5 arba 6 punkta, besiskirianti tuo, kad joje pirmasis
aptikimo jtaisas yra kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo aptikimo dalys yra kontaktinio
tipo jutiklio aptinkamos iSgaubtos arba jgaubtos dalys, o antrasis aptikimo jtaisas yra
nekontaktinio tipo jutiklis ir antrojo aptikimo dalys yra nekontaktinio tipo jutiklio

aptinkamos Zymos.

8. Vielos rités identifikavimo budas, naudojamas armatiiros strypy suri$imo
irenginyje, turintiame pagrindinio armatiiros strypy suri§imo jrenginio korpuse jdiegtg
saugojimo kamera skirta vielos ritei imontuoti, ant kurios vyniojama armatiiros strypy
suri§imo viela, viela yra tiekiama sukant vielos rit¢ ir yra uZvyniojama ant armatiros
strypo bei susukama tam, kad armatiiros strypas biity suridtas, besiskiriantis
tuo, kad vielos rités pasisukimo dydis aptinkamas ir ant vielos rités esanciy aptikimo
daliy skaiCius esant nustatytam vielos rités pasisukimo dydZiui nustatomas tam, kad
biity galima identifikuoti vielos rités tipa.

9. Vielos rités identifikavimo biidas pagal 8 punkta, besiskiriantis tuo,
kad tiekiamos vielos kiekis arba vielai tenkantis sukimo momentas reguliuojamas

atsizvelgiant j tai, koks vielos rités tipas buvo identifikuotas.

10. Vielos rités identifikavimo biidas, naudojamas armatiiros strypy suriS§imo
irenginyje, turin¢iame pagrindinio armatiiros strypy suri$imo jrenginio korpuse jdiegta
saugojimo kamera skirta vielos ritei jmontuoti, ant kurios vyniojama armatiiros strypy
suriimo viela, ji yra tiekiama sukant vielos rit¢ ir yra uzvyniojama ant armatiiros strypo
bei susukama tam, kad armatiiros strypas biity suristas, besiskiriantis tuo, kad
ant pagrindinio vielos rités korpuso esanéias pirmojo aptikimo dalis pirmojo aptikimo
jtaisas aptinka tam, kad bity galima nustatyti vielos rités pasisukimo dydj; ir ant
pagrindinio vielos rités korpuso esanéiy antrojo aptikimo daliy skai¢iy antrojo aptikimo
jtaisas aptinka esant nustatytam vielos rités pasisukimo dydziui tam, kad biity galima

identifikuoti vielos rités tipa.
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11. Vielos rités identifikavimo btidas pagal 10 punktg, besiskiriantis tuo,
kad pirmasis aptikimo jtaisas yra kontaktinio tipo jutiklis ir pirmojo aptikimo dalys yra
kontaktinio tipo jutiklio aptinkamos iSgaubtos arba jgaubtos dalys, o antrasis aptikimo
itaisas yra nekontaktinio tipo jutiklis ir antrojo aptikimo dalys yra nekontaktinio tipo

jutiklio aptinkamos Zymos.
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