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Iradimas skirtas tekanCio uZdaruose vamzdZiuose skysCio srauto kiekybiniy
charakteristiky (srauto dydZio, pratekéjusio tlrio arba masés ir pan.) matavimui
elektromagnetiniu buidu.

Zinomas elektromagnetinis srauto matuoklis, kuriame yra matavimo kanalas,
sudarytas i nemagnetinés medZiagos vamzdzio su vidine izoliacija, valdymo schema,
faktiskai esanti Zadinimo srovés Saltiniu, tarp kurio i8¢jimo ir bendrojo matuoklio tasko
nuosekliai jjungtos pirmoji ir antroji rités, formuojanfios statmena vamzdZio aSiai
magnetinj lauka, bei atraminis varZas. Matavimo kanalo sienelése jrengti du elektrodai
taip, kad juos jungianti linija bity statmena vamzdZio aiai ir magnetinio lauko krypé&iai.
Elektrodai prijungti prie diferencialinio stiprintuvo jgjimo. Nuoseicliai sujungti
sumuojantis irenginys, integratorius ir analoginis skaitmeninis keitiklis sudaro
integruojant{ analoginj skaitmeninj keitikli. Pastarojo iS¢jimas prijungtas prie
procesoriaus i¢jimo, savo iS¢jimais sujungto su Zadinimo srovés Zaltinio jéjimu,
analoginio skaitmeninio keitiklio valdymo i&jimy grupe ir indikacijos irenginio j¢jimais
[Europos patentas EP Nr.0521169, GO1F 1/60, 1993].

Toks srauto matuoklis turi trikumy, nes jo funkcinés galimybés nepakankamos.
Jeigu matuokliui dirbant dél kuriy nors prieZaséiu pasikeiia magnetinés grandinés
perdavimo koeficientas, atsiranda matavimo paklaida. O magnetinés grandinés
perdavimo koeficientas gali pasikeisti dél magnetiniy nuosédy, dél magnetiniy
priemaidy ir dél magnetolaidZio magnetiniy savybiy pokyCio. D¢l to jis neuztikrina
matavimo rezultaty patikimumo ir pakankamo matavimo tikslumo atliekant ilgalaikj
nenutriikstama matavima.

Sitlomo iSradimo prototipas yra elektromagnetinis srauto matuoklis, kuriame yra
matavimo kanalas, sudarytas i nemagnetinés medziagos vamzdZio su vidine izoliacija
ir sienelése irengtais diametraliai priesingai vienas kitam dviems elektrodais, sroves
Saltinis, pirmoji ir antroji Zadinimo rités, formuojanéios magnetinj lauka, statmena
vamzdZio aSiai ir tiesei, jungiané&iai elektrody centrus, atraminis varZas, pirmasis ir
antrasis diferencialinis stiprintuvai, procesorius, indikacijos jrenginys ir integruojantysis

analoginis skaitmeninis keitiklis, o taip pat pirmasis, antrasis, tre¢iasis, ketvirtasis ir
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penktasis tripoliai jungikliai, atminties {renginys, impulsy formuotuvas ir

matavimo rité, kurios a$is yra lygiagreti kanalo aSiai, o i$vadai sujungti su antrojo
diferencialinio stiprintuvo i¢jimais, pirmojo tripolio jungiklio pirmasis polius prijungtas
prie srovés $altinio i$¢jimo, antrasis polius - prie pirmosios Zadinimo rités pirmojo
iSvado, treciasis polius — prie antrojo tripolio jungiklio tre€iojo poliaus, kurio pimlasis
polius prijungtas prie pirmojo elektrodo, o antrasis polius — prie pirmojo diferencialinio
stiprintuvo pirmojo i&jimo, antrasis elektrodas prijungtas prie treciojo tripolio jungiklio
pirmojo poliaus, kurio antrasis polius sujungtas su pirmojo diferencialinio stiprintuvo
antruoju j¢jimu, o treciasis polius — su pirmuoju atraminio varZo i§vadu, ketvirtasis
tripolis jungiklis pirmuoju poliumi sujungtas su integruojanéiojo analoginio
skaitmeninio keitiklio matavimo jéjimu, antruoju poliumi - su pirmojo diferencialinio
stiprintuvo i8¢jimu, tre€iuoju poliumi - su antrojo diferencialinio stiprintuvo i3¢jimu, o
penktasis tripolis jungiklis pirmuoju poliumi prijungtas srovés $altinio valdymo jéjimo,
antruoju poliumi - prie procesoriaus antrosios valdymo iSvady grupés $estojo i8éjimo, o
tre€iuoju poliumi - prie impulsy formuotuvo iS¢jimo, kurio i{¢jimas prijungtas prie
septintojo procesoriaus antrosios valdymo iSvady grupés i§&jimo, be to, pirmojo -
penktojo tripoliy jungikliy valdymo i{¢jimai sujungti su, atitinkamai, pirmuoju -
penktuoju procesoriaus antrosios valdymo i$vady grupés i$¢jimais, o atminties jrenginio
informaciniai i§vadai — su procesoriaus tre¢igja informaciniy i§vady grupe.

Toks elektromagnetinio srauto matuoklio realizavimas prapleéia jo funkcines
galimybes, tafiau nepakankamai. Atsiradus nuosédoms ant matavimo kanalo vidiniy
sieneliy iSauga matavimo rités jtampa kontrolés reZime, o tai yra poZymis, kad, norint
testi matavimus nevirSijant leistinos matavimo paklaidos, butina i¥valyti vidinj
matavimo kanalo pavir$iy. Taiau jeigu matavimo paklaida padidéjo dél to, kad atsirado
magnetiniy priemaiSy skystyje arba kad jame pasikeité magnetolaidZio magnetinés
savybés, apraSytame elektromagnetiniame srauto matuoklyje pastebéti nejmanoma.

Sitllomo i8radimo tikslas yra elektromagnetinio srauto matuoklio funkciniy
galimybiy praplétimas, jgalinantis padidinti matavimo rezultaty patikimuma ir
matavimo tiksluma atliekant nenutriikstama ilgalaikj matavima.

Sis tikslas siilomame iradime pasiekiamas taip. Elektromagnetiniame srauto
matuoklyje, kuriame yra matavimo kanalas, sudarytas i§ nemagnetinés medZiagos

vamzdZio su vidine izoliacija ir sienelése irengtais diametraliai priefingai vienas kitam
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dviems elektrodais, srovés Zaltinis, pirmoji ir antroji Zadinimo rités, formuojancios

magnetin] lauka, statmena vamzdZio aSiai ir tiesei, jungianCiai elektroduy centrus,
atraminis varZas, pirmasis ir antrasis diferencialiniai stiprintuvai, procesorius,
indikacijos irenginys, pirmasis, antrasis ir tre¢iasis tripoliai jungikliai, atminties
irenginys, pirmoji matavimo rit¢, impulsy formuotuvas, integruojantysis analoginis
skaitmeninis keitiklis, kurio atraminis j¢jimas prijungtas prie atraminio varZo pirmojo
i$vado, informaciniai i8¢jimai - prie procesoriaus pirmosios informaciniy i§vady grupés,
valdymo i¢jimy grupé sujungta su procesoriaus pirmaja valdymo i§vady grupe, antroji
procesoriaus informaciniy i$vady grupé - su indikacijos {renginio informaciniais
i§vadais, tre¢ioji informaciniy i¥vady grupé su atminties jrenginio informaciniais
i$vadais, o antrosios valdymo i$§vady grupés pirmasis - treCiasis i$¢jimai, atitinkamai , su
pirmojo - tre¢iojo tripoliy jungikliy valdymo j¢jimais, o ketvirtas i§¢jimas su impulsy
formuotuvo {éjimu, be to, antrasis pirmosios Zadinimo rités iSvadas sujungtas su
pirmuoju antrosios rités i§vadu, antrasis antrosios rités iSvadas su pirmuoju atraminio
varzo i¥vadu, o atraminio varZo antrasis iSvadas sujungtas su bendruoju matavimo
grandinés ta¥ku, treCiasis tripolis jungiklis pirmuoju poliumi sujungtas su
integruojandiojo analoginio skaitmeninio keitiklio matavimo j¢jimu, antruoju poliumi -
su pirmojo diferencialinio stiprintuvo i$¢jimu, trefiuoju poliumi - su antrojo
diferencialinio stiprintuvo i3¢jimu, pirmosios ir antrosios Zadinimo rigiy viduje
imontuoti, atitinkamai, pirmoji ir antroji feromagnetinés Serdys ir papildomai {jungta
antroji matavimo rité, savo pirmuoju i§vadu prijungta prie pirmojo tripolio jungiklio
treiojo poliaus, o antruoju ivadu - prie antrojo tripolio jungiklio treciojo poliaus,
matavimo kanalo pirmasis ir antrasis elektrodai prijungti prie pirmojo diferencialinio
stiprintuvo, atitinkamai, pirmojo ir antrojo {¢jimy, pirmojo ir antrojo tripoliy jungikliy
antrieji poliai sujungti su pirmosios matavimo rités, atitinkamai, pirmuoju ir antruoju
iSvadais, o pirmojo ir antrojo tripoliy jungikliy pirmieji poliai sujungti su antrojo
diferencialinio stiprintuvo, atitinkamai, pirmuoju ir antruoju {¢jimais, impulsy
formuotuvo i3€jimas prijungtas prie srovés $altinio i¢jimo, kurio i$¢jimas sujungtas su
pirmosios Zadinimo rités pirmuoju i§vadu, be to pirmosios matavimo rités asis sutampa
su feromagnetiniy 3erdZiy alimiis, o antrosios matavimo rités asis yra ties
feromagnetiniy SerdZiy iSoriniu pavir§iumi.

Elektromagnetinio srauto matuoklio blokiné schema parodyta 1 bréZinyje.



LT 5491 B

4
Elektromagnetinis srauto matuoklis turi matavimo kanalg 1, sudaryta i

nemagnetinés medzZiagos vamzdzio su vidine izoliacija ir sienelése jrengtais diametraliai
prieSingai vienas kitam dviems elektrodais, srovés Saltini 2, pirmaja 3 ir antraja 4
7adinimo rites, uZvyniotas atitinkamai, ant pirmosios 5 ir antrosios 6 feromagnetiniy
$erdziy, formuojan&ias magnetinj lauka, statmena vamzdZio aSiai ir tieset, juﬁgianc':iai
elektrody centrus, atraminj varza 7, pirmaji 8 ir antraji 9 diferencialinius stiprintuvus,
integruojantji analoginj skaitmenini keitikli 10, procesoriy 11, indikacijos jrenginj 12,
pirmaji 13, antraji 14 ir treigji 15 tripolius jungiklius, impulsy formuotuva 16,
atminties jrengini 17, pirmaja 18 ir antraja 19 matavimo rites. Analoginio skaitmeninio
keitiklio 10 atraminis j¢jimas prijungtas prie atraminio varzo 7 pirmojo iSvado,
informaciniai i¥¢jimai - prie procesoriaus 11 pirmosios informaciniy iSvady grupés, o
valdymo i¥vady grupé - prie procesoriaus pirmosios valdymo iSvady grupés,
procesoriaus 11 antroji informaciniy i¥vady grupe sujungta su indikacijos jrenginio 12
informaciniais j¢jimais, o tretioji informaciniy i$vady grupé — su atminties jrenginio 17
informaciniais i§vadais, be to, pirmasis pirmosios Zadinimo rités 3 iSvadas sujungtas su
srovés Saltinio 2 i$¢jimu, antrasis ivadas sujungtas su pirmuoju antrosios Zadinimo rités
4 i%vadu, kurios antrasis i¥vadas sujungtas su pirmuoju atraminio varzo 7 i§vadu, o jo
antrasis i$vadas sujungtas su bendruoju matavimo grandinés taku, matavimo kanalo 1
pirmasis ir antrasis elektrodai prijungti prie pirmojo diferencialinio stiprintuvo 8,
atitinkamai, pirmojo ir antrojo j&jimuy, srovés $altinio 2 i¢jimas prijungtas prie impulsy
formuotuvo 16 i$¢jimo, kurio j¢jimas sujungtas su procesoriaus 11 antrosios valdymy
iSvady grupés ketvirtuoju i¢jimu, o $ios grupés pirmasis — treciasis i$¢jimai sujungti su,
atitinkamai, pirmojo - trediojo tripoliy jungikliy valdymo i¢jimais, be to, pirmojo
tripolio jungiklio 13 antrasis ir trediasis poliai sujungti su, atitinkamai, pirmosios 18 ir
antrosios 19 matavimo ri¢iy pirmaisiais i§vadais, antrojo tripolio jungiklio 14 antrasis ir
trediasis poliai sujungti su, atitinkamai, pirmosios 18 ir antrosios 19 matavimo riiy
antraisiais i§vadais, o pirmojo 13 ir antrojo 14 tripoliy jungikliy pirmieji poliai — su
antrojo diferencialinio stiprintuvo 9, atitinkamai, pirmuoju ir antruoju j&jimais, treciojo
tripolio jungiklio 15 antrasis ir tretiasis poliai sujungti su, atitinkamai, pirmojo 8 ir
antrojo 9 diferencialiniy stiprintuvy i$¢jimais, o pirmasis polius — su integruojanciojo

analoginio skaitmeninio keitiklio 10 matavimo i&jimu, be to, pirmosios matavimo rités
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18 asis sutampa su feromagnetiniy $erdZiy asimis, o antrosios matavimo rités 19 asis

yra ties feromagnetiniy SerdZiy i3oriniu paviriumi.

Elektromagnetinis srauto matuoklis veikia taip. Jis turi du darbo reZimus:
matavimo ir kontrolés. Matavimo reZime procesoriaus 11 antrosios valdymo iSvady
grupés treSiajame iS¢jime suformuojamas signalas, sujungiantis tre¢iojo tripolio
jungiklio 15 pirmaji ir antraji polius. Impulsy formuotuvo 16 i%¢jime formuojami
stadiakampiai impulsai. Padavus { srovés Saltinio 2 i¢jima impulsa, jo iS¢jime
suformuojama  maksimali  jtampa  Un. Zadinimo  srové  auga  taip:

_R0+R’.

U .. . . g - . - . ..
I; = n__(1-e L, ). Cia L, ir R, — Zadinimo ri¢iy 3 1r 4, atitinkamai, suminis

RO + Rr
induktyvumas ir varZa. Pragjus laiko intervalui Af,=(4+5) 7=(4+5)L/(Ro+R,)
pereinamasis procesas pasibaigia ir nusistovi Zadinimo srovés verté I=U/(Ro+R,). Si
srové teka per nuosekliai sujungtas Zadinimo rites 3 ir 4 bei atraminj varZa 7. Esant
skys¢io srautui matavimo kanalo 1 elektroduose atsiranda jtampa ug, proporcinga
skys&io greiéio vy vidutinés kanalo skerspjuvyje reikSmés ir magnetinio srauto tankio B
sandaugai. Magnetinio srauto tankis, tekant Zadinimo srovei o, yra jai proporcingas:
B=kl, (k=const), todél elektrody signala galime isreiksti taip: uz=Kmlvy (Km=const). Sis
signalas sustiprinamas pirmajame diferencialiniame stiprintuve 8 ir per sujungtus
jungiklio 15 antraji ir pirmaji polius paduodamas i integruojaniojo analoginio
skaitmeninio keitiklio 10 matavimo j¢jima. Keitiklyje 10 realizuotas Zinomas dvigubojo
integravimo principas. Matavimo rezime itampa ug keitiklio 10 integratoriuje
pradedama integruoti, kai nusistoja Zadinimo srovés vert¢ Io. Integravimas vyksta
nustatyta laiko trukme Tj. Pasibaigus integravimui, $io integratoriaus iS¢jime, jeigu
integratoriaus laiko pastovioji yra 7, gaunama jtampa u=KilowTo/% (Ki=KmKpi=const,
Kp: - pirmojo diferencialinio stiprintuvo stiprinimo koeficientas). Po to prie keitiklio 10
integratoriaus  prijungiama prie§ingo polingumo itampa uo, absoliutiu dydZiu
proporcinga jtampos kritimui atraminiame varZe Ry, tekant Zadinimo srovei Iy: up=Rolo.
Si jtampa integruojama tol, kol integratoriaus i§¢jme gaunamas nulis. Turésime lygybg
KiIow To/ 7=RoloT/ 5. 1§ Sios lygybés gauname, kad atraminés jtampos integravimo
trukmé proporcinga vidutiniam skys¢io srauto grei¢iui ir nepriklauso nuo Zadinimo

strovés svyravimy: T=Kov, (Ko=KiTo/Ro=const). UzZpilde laiko intervalg T, stabilaus
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daznio f; impulsais, gauname skai¢iy Ne=Tfo=Kofow, Kuris ir yra keitiklio 7

i$¢jimo dydis. Ry verté parenkama tokia, kad biity tenkinama salyga up>ug, o Zadinimo
srovés impulso trukmé T parenkama taip, kad biity tenkinama salyga Ts>A4t,+27. Siuo
atveju kiekvieno matavimo takto metu jtampos u; integravimas pilnai pabaigiamas. Tarp
dviejy gretimy srovés impulsy yra pauze, kurios trukmeé T,=T;. Kiekviename matavimo
takte gauta N, reikémé padedama i atminties jrenginj 17, be to, kartu su ankstesniuose
taktuose gautomis reik¥mémis apdorojama procesoriuje. I indikacijos irengini 12
i¥vedamos vartotoja dominangios skyséio srauto kiekybinés charakteristikos: skyscio
srauto momentiné arba vidutiné per tam tikra laika reik¥meés, pratekéjusio skyscio tiris
arba mas¢ ir pan.

Kontrolés rezime treiajame tripolyje jungiklyje 15 sujungiamas pirmasis ir
treiasis poliai. Prie keitiklio 10 matavimo i¢jimo prijungiama antrojo diferencialinio
stiprintuvo 9 i8¢jimo jtampa Usp. Kontrolés reZimas susideda i§ dviejy takty, kiekvieno
i¥ kuriy trukme lygi formuotuvo 16 i8¢jimo impulso trukmei. Pirmajame takte prie
stiprintuvo 9 i¢jimy prijungiama pirmoji matavimo rité 18, o antrajame takte - antroji
matavimo rité 19. tampa Usp, priklausomai nuo to kuri i$ matavimo ri¢iy prijungta prie

S (0)

antrojo diferencialinio stiprintuvo 9 i¢jimu, galime iSreiksti taip: U, py(2) = K3 T

Cia Kp=const — stiprintuvo 9 stiprinimo koeficientas, ¥ ir ¥ - pilnutiniai magnetiniai
srautai, veriantys, atitinkamai, pirmaja ir antraja matavimo rites. Savo ruoZtu, $iuos
srautus galime i¥reik3ti taip: ¥i=N, @, ir ¥:=NP,, &ia N ir N,, atitinkamai, pirmosios
ir antrosios matavimo riiy vijy skai¢iai, o @ ir @, — magnetiniai srautai, veriantys,
atitinkamai, pirmaja ir antraja matavimo rites. Siuos srautus, savo ruoZtu, galime
F _ N;I; ir @, = N;l;
Rmml + Rmkl Rym1 + R Rmm2 + Rmk2

iSreik§ti taip: @) = . Cia F -

magnetovara, kurig iSreiSkiame taip: F= Nz, Rmum ir R — magnetinés, atitinkamai,
magnetolaidZio ir kanalo varZos magnetinio srauto daliai @, kuri veria pirmaja
matavimo ritg, 0 Rmm2 it Rz — magnetinés, atitinkamai, magnetolaidZio ir kanalo varZos

magnetinio srauto daliai @, kuri veria antraja matavimo ritg. Visa tai vertinant, {tampas

) i iy ereie L dl; .
U,p, ir Uzp; galima 18reiksti taip: Uzm(z) =Km1(2)ﬂm1(2)7tz. Cia K,,; =K,N|N;,
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1 . 1 . ..
K,y =K;NyNz, dyyp=———7"— It yp=7—"7 - Vertinant Zadinimo
" Riym1 + R Rmm2 + Rink2
Sroves I; iSraiska, jtampa Uap12) galima i8reiksti taip:

(Ro+R, )t
U2 Di(2) = Km1(2)’1m1(2) %’ZL e L, . Integr avimas truks tm.—’Z’Atp=(4+5) Tr=(4+5)L,/ (R0+Rr).

Jam  pasibaigus  keitiklio 10  integratoriaus  i3¢jime  jtampa  bus

tm
_ Km@)m(2) t'fnUoz oK m@ _Un_ o %) K2 mi2) Un
20 7, Rtk 7, Rtk
RoUp,
Ry +R,

nusistojus srovei Iy, tol, kol keitiklio 10 integratoriaus i$¢jime pasiekiamas nulis. Tai

Po

Ur

to priedinga kryptimi integruojama itampa Up = Rolp = , veikianti varze 7,

UnTue)  _ Kmi@)Am12) U,
Ti(1+Rr/RO) 4] Ro(1+ R,/ Ry)

Km12)Ami1(2)
Ry

pastovioji % parenkamos taip, kad jtampos Uy integravimas pasibaigty dar nepasibaigus

trukmes

uZtrunka Typm). IS lygybés U; =

Ty galime iSreikSti taip: Ty = . Konstantos K.;, Kmp ir laiko

stovés impulsui Ts. UZpildZius Siuos intervalus daZnio fo impulsais, gaunamos
skaitmeninés ju idrai¥kos N=(Kmeyo/Ro)Ami2) proporcingos magnetiniam laidZiui
Ami(2)-

Magnetinis laidis Am; priklauso nuo magnetiniy varZy Rmm1 ir Rewi, 0 magnetinis
laidis A - nuo magnetiniy varfy Rmm ir Ruikz dydZiu. Sie magnetiniai laidZiai keiiasi,
kei&iantis feromagnetiniy SerdZiy 5 ir 6 magnetinei skvarbai, atsiradus magnetinéms
priemaiSoms sraute arba susidarius magnetinéms nuosédoms ant kanalo sieneliy.
Normaliomis salygomis tenkinamos salygos Rmmi<<Rmki I Rmm:<<Rme ir neZymus
magnetolaid?io magnetinés skvarbos 4 sumazejimas magnetiniams laidZiams Am; ir Am2
itakos neturi. Tadiau, jeigu u maZéja Zymiai, tai magnetiniai laidZiai Am ir Ame iek
tiek sumaZéja, santykinai tiek pat sumazéja ir jy skaitinés iSraiSkos N ir Np.
Magnetinio srauto tankis proporcingas magnetiniam srautui, todél srauto signalas,
tekant tam patiam srautui, sumaZéja proporcingai magnetinio laidZio sumazéjimui.

Skaitiy Ny arba Ny, santykinio sumazéjimo ANueyNiie) dydziu padidinus srauto
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matuoklio perdavimo koeficienta galima automati¥kai ~ kompensuoti ~ del  to

atsirandandia matavimo paklaida. Jeigu skystyje atsiranda magnetiniy priemaiSy,
magnetiniai laidZiai Am ir Ane auga, be to, jei magnetinés priemaiSos skystyje
pasiskirste tolygiai, Am auga $iek tiek maZiau uZz Ani, nes magnetinis srautas, veriantis
antraja matavimo ritg 19, santykinai trumpiau eina per skysti, lyginant sﬁ srautu,
verian&iu pirmaja matavimo rite 18. Taigi, jei skaitinés magnetiniy laidZiy vertés Ny ir
N, auga, be to, Ny auga ne maZiau negu Ny, galime daryti iSvada, kad skystyje
atsirado magnetiniy priemaiSy. Kai kanalo sienelése susidaro magnetiniy nuosedy,
magnetiniai laidZiai Am ir Am taip pat auga, tatiau Siuo atveju laidis Anp iSaugs nes
dalis periferinio magnetinio srauto, verian&io antraja matavimo ritg 19, uZsidarys pilnai
per nuosédas, kuriy magneting varza Zymiai maZesné. Todél, kai skaitinés magnetiniy
laidZiy vertés Ny ir Ny, auga, ir santykinis N;; padidéjimas AN;o/Nj; Zymiai didesnis uZ
santykinj N padidéjima ANy /Ny, galime daryti i§vada, kad kanalo sienelése atsirado
magnetiniy nuosédy. Kontrolés reZzimui pakanka dviejy srovés impulsy (kartu su
pauzémis) trukmeés. Jeigu kontrolés reZimas kartosis po kiekvieny 5 minu¢iy darbo
matavimo reZime, skys&io srauto kiekybiniy charakteristiky matavimo tikslumui tai
neturés jokios jtakos.

Sifilomas i$radimas leidZia nenutraukiant matavimo pakankamai operatyviai ne tik
nustatyti elektromagnetinio srauto matuoklio jutiklio magnetiniy savybiy pokyti, galinti
sukelti Zymia matavimo paklaida, tadiau ir nustatyti tokio poky¢io priezasti. Tai labai
naudingai iSple¢ia prietaiso funkcines galimybes, nes laiku perspéja aptarnaujanti
personala apie gresiantj matavimo tikslumo sumaZéjima ir imtis savalaikiy priemoniy
norint to i$vengti. Be to, aptarnaujantis personalas tiksliai Zino magnetiniy savybiy
pokyti sukélusia prieZasti. Visa tai padidina matavimo tiksluma ir matavimo rezultaty
patikimuma, atliekant ilgalaiki nenutriikstama skys¢io kiekybiniy charakteristiky

matavima.
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ISRADIMO APIBREZTIS

Elektromagnetinis srauto matuoklis, turintis matavimo kanala, sudaryta i3
nemagnetinés medZiagos vamzdzio su vidine izoliacija ir sienelése irengtais diametraliai
priesingai vienas kitam dviems elektrodais, sroveés Saltini, pirmaja ir antraja Zadinimo
rites, formuojanéias magnetinj lauka, statmena vamzdZio aSiai ir tiesei, jungianciai
elektrody centrus, atraminj varza, pirmaji ir antraji diferencialinius stiprintuvus,
procesoriy, indikacijos irengini, pirmaji, antraji ir treciaji tripolius jungiklius, atminties
irenginj, pirmaja matavimo ritg, impulsy formuotuva, integruojantiji analoginj
skaitmeninj keitikli, kurio atraminis j&jimas prijungtas prie atraminio varZo pirmojo
i$vado, informaciniai i$¢jimai - prie procesoriaus pirmosios informaciniy iSvady grupés,
valdymo j¢jimy grupé sujungta su procesoriaus pirmaja valdymo iSvady grupe, antroji
procesoriaus informaciniy i¥vady grup¢ - su indikacijos irenginio informaciniais
i¢jimais, tredioji informaciniy iSvady grupé su atminties irenginio informaciniais
i$vadais, o antrosios valdymo i$vady grupés pirmasis - tre¢iasis i8¢jimai, atitinkamai , su
pirmojo - trediojo tripoliy jungikliy valdymo iéjimais, o ketvirtas i¢jimas su impulsy
formuotuvo i¢jimu, be to, antrasis pirmosios Zadinimo rités iSvadas sujungtas su
pirmuoju antrosios rités i$vadu, antrasis antrosios Zadinimo rités iSvadas su pirmuoju
atraminio varzo i$vadu, o atraminio varZo antrasis i§vadas sujungtas su bendruoju
matavimo grandinés taSku, trediasis tripolis jungiklis pirmuoju poliumi sujungtas su
integruojan&iojo analoginio skaitmeninio keitiklio matavimo i&jimu, antruoju poliumi -
su pirmojo diferencialinio stiprintuvo i3¢jimu, treCiuoju poliumi - su antrojo
diferencialinio stiprintuvo i8¢jimu, besiskiriantis tuo, kad pirmosios ir antrosios
¥adinimo rités suvyniotos, atitinkamai, ant pirmosios ir antrosios feromagnetiniy SerdZiu
ir papildomai jjungta antroji matavimo rit¢, savo pirmuoju iSvadu prijungta prie pirmojo
tripolio jungiklio tregiojo poliaus, o antruoju iSvadu - prie antrojo tripolio jungiklio
tre&iojo poliaus, matavimo kanalo pirmasis ir antrasis elektrodai prijungti prie pirmojo
diferencialinio stiprintuvo, atitinkamai, pirmojo ir antrojo i¢jimy, pirmojo ir antrojo
tripoliy jungikliu antrieji poliai sujungti su pirmosios matavimo rités, atitinkamai,
pirmuoju ir antruoju i¥vadais, pirmojo ir antrojo tripoliy jungikliy pirmieji poliai

sujungti su antrojo diferencialinio stiprintuvo, atitinkamai, pirmuoju ir antruoju jéjimais,
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o impulsy formuotuvo i%¢jimas prijungtas prie srovés Saltinio igjimo, kurio i§¢jimas

sujungtas su pirmosios Zadinimo rités pirmuoju i$vadu, be to, pirmosios matavimo rités
a3is sutampa su feromagnetiniy SerdZiy aSimis, o antrosios matavimo rités a8is yra ties

feromagnetiniy $erdZiy i¥oriniu pavir$iumi.
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