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ISradimas yra i§ nusidévéjusiy padangy perdirbimo srities. Jrenginys yra sudarytas i§ keliy apdorojimo

kamery, kiekviena i8 kuriy yra pritvirtinta prie savo pagrindo. Kameros prijungtos prie bendro vamzdyno, skirto
darbinéms dujoms, prapdtimo orui tiekti ir atidirbusioms dujoms pasalinti. Kameros korpusas yra pagamintas
cilindro formos su nupjautomis sienelémis. Kameros viduje yra jmontuotas manipuliatorius, turintis spaudimo
elementus. Manipuliatorius pritvirtintas ant koto, kuris sujungtas su pavara, pavyzdZiui, pneumatine pavara.
Manipuliatorius gali atlikti slenkamajj - griztamajj judesj. Kamera turi cilindro sektoriaus formos jkrovimo anga.



Vidinéje angos dalyje jtvirtintas jtaisas, turintis jégos elementus, kuriais kartu su manipuliatoriumi suspaudZia
apdorojamaja padanga ir guminiame apvalkale sukuria mechaninj jtempima. Anga, kaip ir manipuliatorius, turi
pneumating pavarg. |5orinése $oninése angos pusése iSdéstyti mechaniniai spragtukai, kurie manipuliatoriaus
veikimo metu uZtikrina angos prigludimo sandaruma. Kameros dugnas yra atloSiamas ir taip pat turi pavarg. I8
angos pusés, iilgai darbo kamery jtvirtintos kreipianéiosios, ant kuriy jtvirtintas judantis vezimélis, skirtas
padangai atgabenti prie darbo kameros angos. Kamera turi stimoklj padangai j apdorojimo kamerg jkrauti.
Irenginys turi vibracinj transporterj, kuris iSdéstytas po kamery dugnu taip, kad atidarant dugna, jis neiSeina uz
transporterio sienelés riby. Soninés transporterio sienelés yra apribojancios jrenginio konstrukcijg. Be to, viena
goniné sienelé yra tokio auksdio, kuris atitinka 1,2 - 1,5pacios didZiausios padangos, gavyzdiiui, lengvojo
automobilio, diametro dydj, priesinga sienelé turi 0,5 - 0,6 Sios padangos diametro aukstj. Si Soniné sienelé turi
snapelj, kuris skirtas atlosiamam elementui tuomet, kai jis atidaromas, fiksuoti. Snapelis horizontalios plokStumos
atzvilgiu iSdéstytas 48° - 53° kampu.
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1. Pritaikymo sritis

ISradimas yra i§ nusidévéjusiy padangy perdirbimo srities.

Sitilomas jrenginys, jo ikrovimo ir iSkrovimo sistema pritaikyti juos panaudoti
nusidévéjusiy transporto priemoniy padangy perdirbimo technologijose. Ypa¢ tikslinga §i
aparata panaudoti technologijoje su kombinuotu apdirbimo biidu. Tokioje technologijoje néra
trupinimo ir smulkinimo operacijos. Esant tokiai kombinuotai technologijai visa padanga
ikrauna i viena i3 apdorojimo kamery, ja veikia mechaniniu suspaudimu. Patalpinta { jrenginj
padanga apdoroja dujomis, kuriose yra ozono. Po to, gumos liku€ius su kordu atvésina
(uZ3aldo) iki gumos trapumo temperatiiros ir guma vienu i Zinomy mechaniniy bidy atskiria
nuo kordo.

2. Esantys analogai

Irenginio konstrukcija, jo ikrovimo ir i$krovimo sistema priklauso nuo naudojamos
perdirbimo  technologijos. Dazniausiai naudojamos &ios technologijos: mechaninis
smulkinimas ir mechaninis smulkinimas su po to vykdomu uZ3aldymu prie kriogeninés
temperatiiros. IS kity perdirbimo bidy naudoja apdorojima dujomis, turinéiomis ozono, ir
ekstruzijos bida. Zinomose technologijose kaip taisyklé padangas prie$ tai susmulkina.

Keletas jrenginiy konstrukcijy, skirty transporto priemoniy padangoms apdoroti, o taip
pat padangy jkrovimo sistemos apdorojimui ir gumos trupiniy ir kordo i8krovimo sistemos yra
apraSytos Siuose patentuose:

US patentas Nr. 5 492 657, US Cl. 264/37, 83, 319; 204/176, 24;

US patentas Nr. 5 904 305, US Cl. 241/79.1, 157,236,243;

US patentas Nr. 6 354 523 BI1, US Cl. 241/19, 21, 23, 172 5; 525/237,

US patentas Nr. 6 425 540 US Cl. 241/65; 241/235, 236;

US patentas Nr. 6 579 950 B2, US Cl. 525/388; 241/235, 236; 525/332 8; 525/332 4;

US patentas Nr. 6 581 861 B1, US Cl. 241/159; 241/DIG.31; 241/DIG.38, 241/65, 159;

US patentas Nr. 2004173699, TPK B29B 17/02;

EP Nr. 0482723, TPK B29B 17/02; C08J 11/16; B02C 23/34;

EP Nr. 1016508, TPK B29B 17/02; C08J 11/16; B02C 23/34;
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RU patentas Nr. 2191692, TPK B29B 17/00; B02C23/24; C08J 11/16; B29K 21/00;

RU patentas Nr. 2265516, TPK B29B 17/00; B29K 21/00;

LT patentiné paraiska 2005 018, TPK B29B 17/00; B02C 23/24; B29K 21/00;

LT patentiné paraiska 2005 084, TPK B29B 17/00; B02C 23/24; B29K 21/00;

US patentiné paraiSka Nr. 60/716 572, US C1241/1; 241/23, 245; 525/332.8; 525/332.4

Zinomos jvairios irenginiy, skirty nusidévéjusiy padangy perdirbimui, ir jy ikrovimo
sistemy konstrukcijos.

[renginys seny padangy perdirbimui pagal US 5 492 657 US Cl 264/17, 37, 83, 319
sudarytas i$ vertikalios Sachtos, padalintos auk$¢io kryptimi | kelias dalis (kameras). Kameros
viena nuo kitos atskirtos $liuzy formos vartais. Darbo kameroje iSdéstytos dvi poros
prispaudimo velenéliy, tarp kuriy juda apdorojamoji padanga. Prispaudimo velenéliais
gumoje yra sukuriamas mechaninis jtempimas. Tuo pa¢iu metu | padangg paduodamos dujos
(oro miSinys su ozonu). Po apdorojimo padanga numeta i tarping kamera, o po to paduoda |
smulkinimo masSing. [krovimo sistema turi juostinj konvejerj ir kaupimo kamera. Sis jrenginys
ir jo tkrovimo sistema turi $iuos trikumus:

- jrenginio konstrukcijoje néra jtaiso, kuris nukreipty padanga i plysi tarp velenéliy;

- padangos suspaudimas tarp dviejy pory velenéliy gumoje nesukuria tolygaus
jtempimo;

- tkrovimo sistema sudaryta i§ transporterio ir kaupimo kameros, be to, padanga nuo
konvejerio patenka i $liuzy formos vartus, o tai sumaZina sandarumg tarp darbo kameros ir
kaupimo kameros.

Zinomas jrenginys seny padangy perdirbimui ir jo ikrovimo sistema pagal Lietuvos
Respublikos patenting paraiska Nr. 2005 018, TPK B29B1700, 02; C08J 11/16. [renginys
sudarytas i§ staiakampés kameros, prie kurios yra prigludgs dugnas, pagamintas kaip
paversta piramidé. Kamera turi atlo§iamas duris. Dugnas turi bunkerj su uZraktu. Ant kameros
stogelio pritvirtinti stovai su kreipianéiosiomis. lkrovimo sistema sudaryta i béginio
konvejerio, turindio judamas platformas. Ant platformy jrengti griebtuvai, skirti platformos
judéjimui konvejeriu ir platformos padavimui | kamera. Ant platformos isilginio balkio
patalpinti jrenginiai, skirti padangy fiksavimui ir sukirimui jose mechaniniy jtempimuy.
[renginio konstrukcija ir jo jkrovimo sistema turi $iuos trikumus.

- irenginys yra sudétingos konstrukcijos, turi trejas duris, o tai apsunkina darbo
sinchronizavima ir platformos judéjimo galimybg | kamerg ir jos i3traukima i kameros;

- irenginys turi padidintg darbing apimtj, o tai reikalauja ilgiau trunkancio padangy

apdorojimo kameroje ir daro sudétingg dujy, turin¢iy ozono, pitimo procesa;
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- krovimo sistema, sudaryta i$ béginio konvejerio ir judamos platformos, turi sudétinga
konstrukcijg ir reikalauja naudoti ypatingas priemones tiksliam platformos fiksavimui jégos
irengimy pavary atZvilgiu.

BrézZiniuose vaizduojama:

Fig. 1 pavaizduotas scheminis irenginio bréZinys su iskrovimo sistema (vaizdas i§
galinés puses);

Fig. 2 pavaizduotas jrenginio bréZinys su jkrovimo ir iskrovimo sistema;

Fig. 3 pavaizduotas kameros korpusas (vaizdas pagal A-A), manipuliatorius su
prispaudimo elementais ir mechaninio poveikio padangai jtaisas;

Fig. 4 pavaizduota atlo§iamo dugno ir angos sandarinimo sistemos konstrukcija;

Fig. 5 pavaizduota kameros su pneumatine pavara angos atidarymui ir uZdarymui
konstrukcija (vaizdas C);

Fig. 6 pavaizduota mechaninio spragtuko su pneumatine pavara angos sandarinimo

fiksacijai konstrukcija.

3. Patentinis ir konstrukcinis naujumas

Fig. 1 pateiktas jrenginio scheminis bréZinys (vaizdas i galinés pusés), kur idéstytos
sistemos pavaros, uZtikrinan€ios jrenginio veikima. [renginys sudarytas i$ keleto apdorojimo
kamery (1), pavyzdZiui, keturios kameros. Kiekviena kamera pritvirtinta ant nuosavo
pagrindo (2). I8ilgai kameros (1) pritvirtintos (Zidr. fig. 2) kreipiandiosios (3), ant kuriy
pastatyta judantis veZimélis (4), skirtas padangas pristatyti { darbo kamera (1). VeZimélis (4)
turi stimokli (5), pavyzdZiui, su pneumatine pavara (6). Stimoklis (5) yra skirtas padangai
tkrauti | darbo kamera (1). Irenginys turi vibracinj transporteri (7), kuris patalpintas po
kameromis (1). Transporterio juosta (7) nutiesta palinkusi 3° — 5° { iskrovimo puse. Soninés
transporterio (7) sienelés (8) ir (9) yra apréminancios jrenginio konstrukcijg. Kameros (1) tarp
saves sujungtos vamzdynu (10) (11) ir (12), atitinkamai, darbiniy dujy (0zono), prapiitimo oro
padavimui ir atidirbusiy dujy i$siurbimui. Ant vamzdyno (10), skirto darbiniy dujy (ozono)
padavimui | kameras (1), yra pastatyti elektromagnetiniai ventiliai (Voz), ant vamzdyno (11),
skirto prapiitimo orui, pastatyti automatiniai ventiliai (Va), o ant vamzdyno (12), skirto
atidirbusioms dujoms pasalinti, pastatyti 3 —jy eigy automatiniai ventiliai (Vm).

Fig. 2 pavaizduotas jrenginio su jkrovimo ir i3krovimo sistema bréZinys. Fig. 3
pavaizduotas kameros vaizdas (pjavis per A-A). Kamera (1) sudaryta i§ korpuso (13),

kuriame yra apatinis atlodiamas dugnas (14) ir jkrovimo anga (15), esanti ant korpuso galinés
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pusés. Ant vidinés angos pusés (15) pritvirtintas jtaisas (16), skirtas mechaniniam poveikiui }
padangos danga (17). PrieSingoje angos (15) at?vilgiu korpuso (13) sieneléje yra patalpintas
manipuliatorius (18), kuris turi spaudimo elementus (19), kuriy déka suspaudziama padangy
danga ir gumoje susikuria mechaniniai jtempimai. Manipuliatorius (18) pritvirtintas ant koto
(20) ir turi pavarg (21), pavyzdZiui, pneumatine pavara. Kotas (20) ir pneumatinis pavaros
(21) cilindras patalpinti ant vienos asies. Anga (15) turi pavarg (22), o atlenkiamas dugnas
(14) turi pavarg (23). Angos pavara (22) patalpintas ant korpuso (13) virSutinés pusés.
Atlenkiamo dugno (14) pavara (23) yra pritvirtinta ant jrenginio pagrindo (2), kurio sviriy
sistema uztikrina patikima dugno prigludima ji uzdarant. Viduryje kameros korpuso (13)
patalpintas skirstymo kolektorius (24), skirtas tolygiam darbiniy duju padavimui ant
apdorojamos padangos (17) pavirSiaus. Kolektorius (24) prijungtas prie atvamzdzio (25). Prie
korpuso (13) privirinti prievamzdZiai (26) ir (27), skirti prapiitimo oro { kamerg padavimui ir
atidirbusiy dujy paSalinimui. Ant atlenkiamo dugno (14)vidinés pusés patalpintos pavazos
(28), ant kuriy prie$ apdorojimga talpinama padanga (17). Kamera (1) turi saugos voZtuva (29).
Fig. 4 yra pavaizduota atlenkiamo dugno ir angos sandarinimo sistemos konstrukcija. Pagal
korpuso (13) perimetrg jtvirtintas déZinis griovelis (30), | kurj talpina tarpiklio medzZiaga (31).
Tokia konstrukcija ant korpuso, atlenkiamo dugno ir angos leidZia atsisakyti flansy. Tarpiklio
medZiagos talpinimas déZiniame griovelyje (30) leidZia patikimai ir tolygiai uZsandarinti
esant minimaliai pneumatinio cilindro jégai. Fig. 5 parodyta kameros konstrukcija (vaizdas
C), o fig. 6 mechaniniai spragtukai (32), i8déstyti ant i3oriniy $oniniy angos pusiy.
Mechaniniai spragtukai (32) skirti angos (15) sandarinimo fiksacijai. Spragtukai (32) turi
pneumating pavarg (33), kurios cilindrai pritvirtinti ant pagrindo (2).

Soninés transporterio (7) sienelés (8) ir (9) turi skirtinga aukstj. [renginio priekinés
pusés sienelé (8)yra tokio auks$Cio, kuris atitinka 1,2 — 1,5 didZiausios padangos diametro,
pavyzdZiui, lengvojo automobilio padangos. Sienelé (9) turi minétos padangos 0,5 — 0, 6
diametro aukstj ir turi snapeli (34), kuris iSdéstytas 48 — 53° horizontalios plokitumos
atzvilgiu. Ant snapelio (34) i8déstyti ribotuvai (35), kurie sudaro salygas nesmiiginj dugno
(14) prigludima, kai ji atidaro. )

Vezimélio (4) platforma (36) yra atidaryta i angos (15) puseés, o i3 trijy likusiy pusiy
turi kraStus (37). VeZimélis (4) patalpintas ant kreipiandiyjy (3) tokiu bidu, kad platformos
(36) plokstuma biity auks¢iau plok3tumos dugno (14) talpinant padangg ant 10 - 15 mm. Tai
leidzia tiksliai ir teisingai patalpinti padanga (17) ant pavazy (28). Vezimélio (4) judéjimas
iilgail kameros (1) atlieckamas pavara (38), pavyzdZiui, grandinine pavara. Kreipian¢iosios (3)

patalpintos ant atraminio rémo (39), kuris sujungtas su jrenginio pagrindu (2).
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Sitlomas jrenginys ir jo jkrovimo ir iSkrovimo sistemos dirba taip.

Svaria padanga (17) talpina ant veZimélio (4) platformos (36). Vezimélj traukia
kreipianciosiomis (3) ir pastato ji prie§ vienos i§ darbo kamery (1) angg (15). NuleidZia dugng
(14) 10 — 15 mm j apaci ir atidaro anga (15). Stimokliu (5) nustumia padanga (17) { kameros
(1) vidy ant dugno (14). Uzdaro angg (15) ir jvykdo dugno (14) prigludimg prie tarpiklio
medzZiagos (31), tuo patiu sukuria reikiamg kameros (1) hermeti¥kumg. Uzdarant anga (15)
spragtukai (32) fiksuoja angos sandaruma ir uZtikrina jégos nuo manipuliatoriaus (18)
veikimo kompensacija. Kai tik anga (15) atsiduria darbo padétyje ir toje kameroje sudaromas
reikiamas hermetiSkumas, vezimeélj (4) patraukia | jkrovimo vieta ir pristato eiling padanga
tam, kad jq paduoty { kita apdorojimo kamera. [jungia tos kameros manipuliatoriaus (18)
pavara (21). Manipuliatorius, kuris pritvirtintas ant koto (20), juda taip, kad jvykty padangos
suspaudimas. Padangos (17) suspaudima atlicka manipuliatoriaus ir jtaiso (16) jégos
elementais (19). Tuo pafiu gumoje sukuria mechaninj jtempimg ir deformuoja padangos
forma. Atidaro atidirbusiy dujy iSsiurbimo ventilj (Vm) ir tuo pa¢iu metu atidaro ozono
padavimo | kamera ventili (Voz). Paduodant ozong ant padangos guminio apvalkalo
pavirSiaus manipuliatoriaus (18) ir jtaiso (16) poveikio taskuose apvalkale formuojasi
iskilimai ir nuo jos ,,atpjaunami* protektoriaus dalies gabalai, o taip pat formuojasi gumos,
kuri buvo ant padangos krasty, trupiniai. Ozono padavima, atitinkamai guminio padangos
apvalkalo ardyma vykdo per 5 — 8 minutes. Apdorojimo trukmé ‘priklauso nuo padangos
dydZio ir jos masés. Kai padanga apdorojama ozonu, manipuliatorius (18) atlieka keleta
slenkamyjy - griztamyjy judesiy tam, kad sukurtq_ kintan¢ius pagal dydi mechaninius
itempimus. Besibaigiant padangy apdorojimo procesui ozonu, ventilj (Voz) uZdaro, o
kameros (1) prapiitimo oru ventilj (Va) atidaro. Kameros (1) ertmés prapiitimo laikas sudaro
1,0 - 1,5 minutés. Baigia prapiitimo procesa, uZdaro ventilj (Va), atlaisvina dugna (14) iki
atramy (35) ir atidaro anga (15). Padangos protektoriaus dalies gabalai, gumos trupiniai,
kordas su gumos liku¢iais nuleidZiant dugng (14) numetami ant transporterio (7) juostos.
Padangos kordo dalis krenta ant transporterio juostos atramine puse. Kadangi transporterio
juosta yra pasvirusi, dél to yra galimybe i§ dalies perridenti padangos liku€ius transporteriu.
Gumos trupinius numeta | bunkeri (bréZiniuos neparodytas), o korda su gumos likuciais
pergabena | kita technologing apdorojimo operacija, pavyzdziui, i intensyvy Saldyma
kriogeniniu $aldan¢iu agentu. Kai tik i§ kameros palalinama apdorota padanga ir gumos
trupiniai, veZiméli (4) su padanga paduoda i pastatymo vieta. Dugna (14) nuleidzia iki

numatyto lygio (10 — 15 mm. iki darbo padéties). Stimokliu (5) padanga paduoda | kameros
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vidy, uZdaro angg (15), dugna (14) pastato i darbine padétj ir padangos guminio apvalkalo

apdorojimo procesas toje kameroje kartojasi.

4. Pagrindiniai siilomo jrenginio privalumai

[renginio privalumai leidZia jgyvendinti iSradimo tiksla: padangy ikrovimo sistemos
apdirbimui ir padangy, apdorotais ozonu apvalkalais, iskrovimo paprastinima, ozono sgnaudy
sumazinima dél sumaZéjusios darbo kameros apimties, jrenginio nadumo padidinima.

1. Trenginys sudarytas i§ keleto darbo kamery, kuriose talpina po viena padanga ir
suardo guminj apvalkala ozonu. Tai leidZia tolygiai apdoroti visa padangos pavirdiy ir
sumazinti ozono sunaudojima.

2. Tkrovimo sistema pagaminta taip, kad padanga biity i3déstyta kameros aSimi. Toks
i3destymas maZina deformacijos jéga ir apkrova jégos mechanizmo pavarai.

3. Irenginys turi vibracinj konvejeri, ant kurio patenka apdorota padanga ir jgalina
maksimaliai atskirti padangos protektoriaus dalies gabalus formuojanéius trupinius.

4. Deézutinio griovelio panaudojimas vietoj flanSo sudaro patikima darbinés kameros

ertmes sandaruma.
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ISradimo apibréztis

1. Irenginys padangy guminiam apvalkalui suardyti, jo ikrovimo ir iSkrovimo sistema,
apimanti smulkinimo jtaisa, besiskirianti tuo, kad jrenginys sudarytas i§ keleto
kamery, kiekviena i§ kuriy pritvirtinta ant savo pagrindo, minétos kameros sujungtos bendru
vamzdynu darbiniy dujy, prapttimo oro tiekimui ir atidirbusiy dujy paalinimui, o iilgai
darbo kamery pritvirtintos kreipian€iosios, ant kuriy patalpintas veZimélis, skirtas padangai
gabenti prie darbo kameros angos, be to, jrenginys turi vibracinio tipo transporteri, kurio
Soninés sienelés yra apréminanfios jrenginj, minétos kameros korpusas yra cilindras
nupjautomis Soninémis sienelémis ir turi atlenkiama dugna ir anga, skirta talpinti padangas, be
to, viduje kameros patalpintas manipuliatorius, turintis spaudimo elementus, kuris gali atlikti
slenkamaji — griZtamaji judesi, o vidinéje angos puséje pritvirtintas jtaisas su analogiSkais

spaudimo elementais, skirtais mechaniskai veikti padanga.

2. [renginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad kamera turi anga,

pagamintg cilindro sektoriaus formos.

3. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad kamera turi apatinj

atlenkiama dugna, kurio pavara pritvirtinta ant kameros pagrindo.

4. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad vibracinio transporterio
kraStiniy sieneliy aukstis atitinka 1,2 - 1,5 ir 0,5 — 0,6 pacios didZiausios padangos diametro,

pavyzdziui, lengvosios masinos padangos.

5. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad krastiné sienelé, turinti

maZesnj auksti, turi snapelj, i3déstyta 48 - 53° kampu horizontalios plok3tumos atZvilgiu.

6. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad vezimélis padangy

padavimui { kamerg turi reversavimo pavarg, pavyzdZiui, su grandinine pavara.

7. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad koto asis, ant kurio
patalpintas manipuliatorius, ir manipuliatoriaus pneumatinés pavaros cilindras iSdéstyti ant

vienos asies.
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8. [renginys pagal 2 punkta, besiskiriantis tuo, kad i$ abiejy angos pusiy

iSdéstyti mechaniniai spragtukai, turintys pneumatinius jégos cilindrus.

9. Irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad kameros korpusas turi

déZutés tipo sandarinima, i§déstyta pagal kameros perimetra ir apatinj angos krasta.
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