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Plok$¢io dirzo pavaros mechanizmas priklauso plok&éio dirzo pavary mechanizmy sri¢iai. Jis gali bati
pritaikytas visose pramonés Sakose, kuriose naudojamos plok&cio dirzo pavaros ir joms keliami auksti patikimumo
kriterijai bei ribojami jy matmenys. Varikliu sukuriamas sukimo judesys perduodamas varanc¢iajam velenui, ant
kuriuo sumontuoti du varantys skriemuliai. Vienas i$ jy kietu kinematiniu rysiu sujungtas su papildomu velenu, ant
kurio per aplenkimo movg sumontuotas papildomas plok&&io dirzo varantysis skriemulys. Tokiu badu tampraus
praslydimo zona padalinama abiem skriemuliams. Toks padalinimas uZtikrinamas dél pagrindinio ir papildomy
varanéiyjy skriemuliy skersmeny santykio priklausomybés nuo plokscio dirzo techniniy charakteristiky.
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Ploks&io dirzo pavaros mechanizmas priklauso ploks¢io dirzo pavary mechanizmy
sri¢iai. Jis gali biiti naudojamas visose pramonés Sakose, kuriose naudojamos ploks¢io dirzo
pavaros, taip pat plok3¢ios juostos konvejeriuose.

Zinomas analogas yra begalinio dirZo konvejeris, turintis du pavaros mechanizmus:
varomajj biigna ir papildoma varanciaja plok3Cio dirZo pavara, kuri, tiesiogiai liesdamasi su
transporterio juosta, perduoda jai papildoma sukimo momenta (Zr. JAV patentg Nr. 1 217 119,
TIK B 65 g 23/32, publ. 1970-12-31)

Pagrindinis $io irenginio trikumas — sudétinga konstrukcija, nepatikimas ir
nestabilus darbas dél dviejy dirzy tarpusavio trinties, kuri, esant kintamiems apkrovimams, gali
kisti, o patekus pa3alinéms medZiagoms tarp ju, gali greitai suardyti abu dirZus.

' Kitas Zinomas analogas — juostinio konvejerio pavara, kurig sudaro begaliné
plokitia konvejerio juosta, varantysis ir jtempimo blignai bei papildomas varantysis bagnas (Zr.
SU patentg Nr. 52223, TIK B 65 G23/12, publ. 1991-05-30).

Sio jrenginio trikumas — sudétinga konstrukcija ir nepatikimas darbas del dviejy
juosty tarpusavio tiesioginio kontakto ir galimo jy praslydimo, nes skriemuliy skersmenys yra
vienodi. Kai yra nedidelis praslydimas, dél didelio kontakto ploto kais dirZai. [renginys
nepritaikytas dirbti, kai yra kintamosios konvejerio juostos apkrovos.

Dar Zinomas analogas yra konvejerinio dirZo pavara, susidedanti i§ varanciojo
;itinélio, ploki&io begalinio dirdo ir dir¥o itempimo sistemos, kuria sudaro du itempimo ritinéliai,
sumontuoti i viena réma, galintj svyruoti varantiojo skriemulio atzvilgiu, o jtempimo ritinéliy
svirdiy ilgiy tarpusavio santykio dydis uZtikrina automatinj begalinés juostos itempi (Zr.EP 1 407
986 A1, TIK B 65 G23/12, publ. 14.04.2004 biuletenis 2004/16).

Sio jrenginio trikumas — sudétinga konstrukcija del dviejy ant vieno rémo
sumontuoty svyruojanéiy itempimo ritinéliy, o svirtys, kuriy ilgiai iSreik3ti rémo svir¢iy ilgiy
priklausomybe, labai didina visos pavaros matmenis.

Sitilomo mechanizmo tikslas — padidinti konstrukcijos patikimumg ir sumazinti
konstrukcijos matmenis.

Isradimo tikslas pasiekiamas dél papildomo varaniojo skriemulio, kuris per
aplenkimo mova krumpliuotd diro pavara sujungtas su pagrindinio skriemulio velenu.
Papildomo varanéiojo skriemulio skersmuo d susietas su pagrindiniu varangiojo skriemulio

skersmeniu D priklausomybe
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gia: o — didziausi leidZiamieji diro jtempiai; E — diro medZiagos tamprumo modulis; e —
natiirinio logaritmo pagrindas; f — trinties koeficientas tarp dirZo ir skriemulio, a — skriemulio
apgaubimo dirzu kampas; & — dirZo storis.

Tokia ploki¢io dirzo pavaros mechanizmo konstrukcija yra patikima, nedideliy
matmeny ir leidzia maksimaliai i§naudoti plokigio dirZo fizikines ir chemines savybes.

I3radimas iliustruojamas bréZiniu, parodytu fig. 1.

Fig. 1 pateikta mechanizmo funkciné ir kinematine schema. Joje pavaizduoti visi
ploks¢io dirzo pavaros mechanizmo tarpusavio kinematiniai rySiai ir ju iSdéstymo schema.

Plokitio diro pavaros mechanizma sudaro: variklio 1 sujungto mova 2 su
pagrindiniu varan¢iuoju velenu 3, ant kurio sumontuotas pagrindinis plok3¢io dirzo 4 varantysis
skriemulys 5 (jo skersmuo D) ir papildomos krumpliuoto dirZo 6 pavaros varantysis skriemulys
7. Lygiagreiai su pagrindiniu varan¢iuoju velenu 3 sumontuotas papildomas velenas 8, ant kurio
per aplenkimo movg 9 sumontuotas papildomas plokstio dirZo 4 varantysis skriemulys 10
(skersmuo d). Papildomo varaniojo skriemulio 10 skersmuo d susietas su pagrindinio
varandiojo skriemulio 5 skersmeniu D priklausomybe:

d={l-c/E[1-1/®~ "D,

¢ia o — did¥iausi leidziamieji dirZo itempiai; E — dirZo medZiagos tamprumo modulis; e —
natiirinio logaritmo pagrindas; f — trinties koeficientas tarp dirZo ir skriemulio; a — skriemulio
apgaubimo dirzu kampas; 8 — dirZo storis.

Ant papildomo veleno 8 sumontuotas krumpliuoto dirZo 6 varomasis skriemulys
11, turintis vienoda krumpliu skaiGiy kaip ir skriemulys 7. Tarp pagrindinio varanciojo
skriemulio 5 ir papildomo Varanéiojo skriemulio 10 sumontuotas jtempimo ritinélis 12. DirZo
palaikymo ritinéliai 13 ir 14 i¥déstomi ir jy skaiCius parenkamas priklausomai nuo konkretaus
mechanizmo naudojimo srities.

Plok3¢io dirzo pavaros mechanizmo veikimas

Varikliu 1 sukuriamas sukimo judesys per mova 2 perduodamas varanfiajam
velenui 3, kuris toliau sukimo judesi perduoda varantiajam skriemuliui 5 ir papildomam
krumplivoto dirfo 6 varan&iajam skriemuliui 7. Varantysis skriemulys 5 perduoda sukimo
momenta plok$¢iam dirzui 4, kuris jtempimo ritineliu 12 prispaudZiamas prie varanciojo
skriemulio 5 ir papildomo varomojo skriemulio 10. Tuo patiu metu sukimo judesys krumpliuoto
dirzo pavara 6 perduodamas varomajam skriemuliui 11, kuris velenu 8 per aplenkimo mova 9

suka skriemuli 10. Kai plok3cias dirZas neapkrautas 4, praslydimas tarp ploks¢io dirZo 4 ir
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varan¢iojo skriemulio 5 yra minimalus. Tokiu atveju varaniojo skriemulio skersmens D
apskritimis greitis nedaug skiriasi nuo ploki¢io dirZo 4 nubégancios Sakos linijinio greicio, kuris
yra didesnis uZ papildomo skriemulio 10 skersmens d apskritiminj greiti. Si grei¢iy skirtuma
kompensuoja aplenkimo mova 9, o sukimo momentg ploki¢iam dirzui 4 perduoda tik varantysis
skriemulys 5. Didéjant plok3tio dirzo 4 apkrovai, didéja ir praslydimas tarp varantiojo
skriemulio 5 ir plok§¢io dirZo 4, kartu mazéja plokscio dirZo 4 nubégancios Sakos linijinis greitis.
Kai plokstio dirfo 4 linijinis greitis susilygina ir toliau maZzédamas tampa maZesniu uz
papildomo varangiojo skriemulio 10 skersmens d apskritiminj greiti, sukimo momenta ploks¢iam
dirzui 4 perduoda jau ir skriemulys 10. Pateiktoje formuléje i3reikSta pagrindinio varantiojo
skriemulio 5 ir papildomo varanéiojo skriemulio 10 skersmeny priklausomybe leidZia maksimaly
galima plokitio dirZo 4 perduodama sukimo momentg paskirstyti tolygiai abiem skriemuliams 5
ir 10.

Tai leidZia padidinti sumine tampraus praslydimo zona — ja dalijant abiem
varantiesiems skriemuliams 5 ir 10 bei paliekant kiekvienam skriemuliui santyking sukibimo
zona, leidZiangia i§vengti pilno dirZo slydimo skriemuliais. Dviejy varanéiyjy skriemuliy 5 ir 10
sistema, i§ kuriy vienas 10 sujungtas su velenu 8 per aplenkimo movg 9, leidZia padidinti pavara
perduodama sukimo momenta, nekei¢iant kinematiniy pavaros parametry — nedidinat skriemuliy
5 ir 10 skersmeny D ir d. Savo ruoZtu sumaZintas praslydimas uztikrina maZesnj dirZo pavirsiaus

ikaitimq ir tai daro tokio tipo konstrukcija patikimesng ir ilgaamziskesne.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Ploks¢io dirzo pavaros mechanizmas, susidedantis i$ begalinés plokS¢io dirZo juostos,
palaikymo ritinéliy ir ritinélio su jtempimo mechanizmu bei pagrindinio varanciojo skriemulio
(kurio skersmuo D), kietai sujungto su varanéiuoju velenu, kuris mova sujungtas su varikliu,
besiskiriantis tuo, kad jrengtas papildomas varantysis skriemulys (jo skersmuo d), kurio
dydis susietas su pagrindinio skriemulio skersmeniu D priklausomybe:

d={l-c/E[1-1/& "D,

¢ia: o — didziausi leidZiamieji dirZo jtempimai; E — dirZo medZiagos tamprumo modulis; e —
natiirinio logaritmo pagrindas; f — trinties koeficientas tarp dirZo ir skriemulio; & — skriemulio
apgaubimo dirZu kampas; & —m dirZo storis,
sumontuotas ant papildomo veleno, ant kurio taip pat nejudamai uZtvirtintas skriemulys, kuris
papildoma begaline krumpliuoto dirzo juosta perdavimo santykiu 1 : 1 sujungtas su kitu
skriemuliu, uztvirtinto ant pagﬁndinio varanéiojo veleno.

2. Ploki¢io dirzo pavaros mechanizmas pagal 1 punkta, besi skiriantis tuo,
kad papildomas varantysis skriemulys sujungtas su papildomu velenu per aplenkimo mova
kryptimi, leidZiangia suvienodinti begalinés ploks¢io dirZo juostos linijini judéjimo greitj tarp

pagrindinio ir pagalbinio skriemulio, esant teigiamam grei¢iy poky¢iy skirtumui.
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Fig. 4
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