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Plok5dio dirZo pavaros mechanizmas priklauso plok5cio dirZo pavarq mechanizmq sriciai. Jis gali buti
pritaikytas visose pramon6s Sakose, kuriose naudojamos plok5dio dir2o pavaros ir joms keliami auk5ti patikimumo
kriteri jai bei ribojami jq matmenys. Varikliu sukuriamas sukimo judesys perduodamas varandiajam velenui, anl
kuriuo sumontuoti du varantys skriemuliai. Vienas i5 jq kietu kinematiniu rySiu sujungtas su papildomu velenu, ant
kurio per aplenkimo movq sumontuotas papildomas plok5dio dirZo varantysis skriemulys. Tokiu b0du tampraus
praslydimo zona padalinama abiem skriemuliams. Toks padalinimas uZtikrinamas del pagrindinio ir papildomq
varanciqjq skriemuliq skersmenq santykio priklausomybes nuo plokScio dirZo techniniq charakteristikq.
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Plok5dio dirZo pavaros mechanizmas priklauso plok5dio dirZo pavarq mechanizmq

sridiai. Jis gali bflti naudojamas visose pramones Sakose, kuriose naudojamos plok5dio dirZo

pavaros, taip pat plok5dios juostos konvejeriuose.

Zinomas analogas yra begalinio dirZo konvejeris, turintis du pavaros mechanizmus:

varom4j[ bflgn4 ir papildom4 varandi4i4 plok5dio dirZo pavar4, kuri, tiesiogiai liesdamasi su

transporterio juosta, perduoda jai papildom4 sukimo moment4 (Zr. JAV patentQ Nr. I 217 ll9,

TIKB 65 g23l32,publ. 1970-12-31)

pagrindinis Sio irenginio tr[kumas - sudetinga konstrukcija, nepatikimas ir

nestabilus darbas det dviejq dirZq tarpusavio trinties, kuri, esant kintamiems apkrovimams, gali

kisti, o patekus paSalinems medZiagoms tarp jU gali greitai suardyti abu dirZus'

Kitas Zinomas analogas - juostinio konvejerio pavara, kuri4 sudaro begaline

ploksdia konvejerio juosta, varantysis ir [tempimo bfignai bei papildomas varantysis btgnas (Zr'

SU patentqNr.52223,TIK B 65 G23ll2,pub1. 1991-05-30)'

Sio [renginio trukumas - sudetinga konstrukcija ir nepatikimas darbas del dviejq

juosq tarpusavio tiesioginio kontakto ir galimo jq praslydimo, nes skriemuliq skersmenys yra

vienodi. Kai yra nedidelis praslydimas, del didelio kontakto ploto kais dirZai. [renginys

nepritaikytas dirbti, kai yra kintamosios konvejerio juostos apkrovos.

Dar Zinomas analogas yra konvejerinio dirZo pavara, susidedanti i5 varandiojo

ritinelio, plok5dio begalinio dirZo ir dirZo [tempimo sistemos, kuriQsudaro du [tempimo ritineliai,

sumontuoti i vienq rem4, galint[ svyn:oti varandiojo skriemulio atZvilgiu, o itempimo ritineliq

svirdiq ilgiq tarpusavio santykio dydis uZtikrina automatini begalines juostos [temp[ (Zr.EP 1 407

986 A1, TIK B 65 G23ll2, publ. 14.04.2004 biuletenis 20041T6).

Sio [renginio trflkumas - sudetinga konstrukcija del dviejq ant vieno r€mo

sumontuorrl svyruojandiq [tempimo ritinelir5 o svirtys, kwiq ilgiai i5reik5ti rdmo svirdiq ilgitt

priklausomybe, labai didina visos pavaros matmenis'

Siulomo mechanizmo tikslas - padidinti konstrukcijos patikimumE ir sumaZinti

konstrukcij os matmenis.

I5radimo tikslas pasiekiamas del papildomo varandiojo skriemulio, kuris per

aplenkimo mov4 krumpliuoto dirZo pavara sujungtas su pagrindinio skriemulio velenu.

papildomo varandiojo skriemtrlio skersmuo d susietas su pagrindiniu varandiojo skriemulio

skersmeniu D priklausomYbe
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d : {l - o I Ell -I I efl"- ooou)l\ D,

dia: o - didZiausi leidZiamieji dirZo [tempiai; E - dirlo medZiagos tamprumo modulis; e -

natflrinio logaritmo pagrindas; /- trinties koeficientas tarp dirZo ir skriemulio, a - skriemulio

apgaubimo dirZu kampas; 6 - dirZo storis.

Tokia plok5dio dirZo pavaros mechanizmo konstrukcija yra patikima, nedideliq

matmenq ir leidZia maksimaliai i5naudoti plok5dio dirZo fizikines ir chemines savybes.

I3radimas iliustruojamas breZiniu, parodyu fig. 1.

Fig. I pateikta mechanizmo funkcine ir kinematine schema. Joje pavaizduoti visi

plok5dio dirZo pavaros mechanizmo tarpusavio kinematiniai rySiai ir jq iSdestymo schema.

Plok5dio dirZo pavaros mechanizmq sudaro: variklio I sujunglo mova 2 su

pagrindiniu varandiuoju velenu 3, ant kurio sumontuotas pagrindinis plokSdio dirLo 4 varantysis

skriemulys 5 fio skersmuo D) ir papildomos krumpliuoto dirZo 6 pavaros varantysis skriemulys

7.Lygiagrediai su pagrindiniu varandiuoju velenu 3 sumontuotas papildomas velenas 8, ant kurio

per aplenkimo mov4 9 sumontuotas papildomas plok5dio dirZo 4 varantysis skriemulys 10

(skersmuo d). Papildomo varandiojo skriemulio l0 skersmuo d susietas su pagrindinio

varandiojo skriemulio 5 skersmeniu D priklausomybe:

d : $ - o / Ell-1 1 "f@- toou)llP,

dia o - didZiausi leidZiamieji dirZo [tempiai; E - dirao medZiagos tamprumo modulis; e -

nat[rinio logaritmo pagrindas;/- trinties koeficientas ta{p dirZo ir skriemulio; a - skriemulio

apgaubimo dirZu kampas; 6 - dirZo storis.

Ant papildomo veleno 8 sumontuotas krumpliuoto dirlo 6 varomasis skriemulys

11, turintis vienod4 krumpliq skaidiq kaip ir skriemulys 7. Tarp pagrindinio varandiojo

skriemulio 5 ir papildomo varandiojo skriemulio 10 sumontuotas [tempimo ritinelis 12. DirZo

palaikymo ritineliai 13 ir 14 i5destomi ir jq skaidius parenkamas priklausomai nuo konkretaus

mechanizmo naudojimo srities.

Plok5dio dirZo pavaros mechanizmo veikimas

Varikliu I sukuriamas sukimo judesys per movq 2 perduodamas varandiajam

velenui 3, kuris toliau sukimo judes[ perduoda varandiajam skriemuliui 5 ir papildomam

krumpliuoto dirZo 6 varandiajam skriemuliui 7. Varantysis skriemulys 5 perduoda sukimo

moment4 plok5diam dirZui 4, kuris [tempimo ritineliu 12 prispaudZiamas prie varandiojo

skriemulio 5 ir papildomo varomojo skriemulio 10. Tuo padiu metu sukimo judesys krumpliuoto

dirZo pavara 6 perduodamas varomajam skriemuliui 11, kuris velenu 8 per aplenkimo mov49

suka skriemuli 10. Kai ploksdias dirZas neapkrautas 4, praslydimas tarp plok5dio dirZo 4 ir
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varandiojo skriemulio 5 yra minimalus. Tokiu atveju varandiojo skriemulio skersmens D

apskritimis greitis nedaug skiriasi nuo plok5dio dirZo 4 nubegandios Sakos linijinio greidio, kuris

yra didesnis uZ papildomo skriemulio 10 skersmens d apskritimin[ greiti. S[ greidiq skirtumq

kompensuoja aplenkimo mova 9, o sukimo moment4plok5diam dirZui 4 perduoda tik varantysis

skriemulys 5. Didejant plokidio dirZo 4 apkrovai, dideja ir praslydimas tarp varandiojo

skriemulio 5 ir plok5dio dirZo 4, kartu malejaplok5dio dirLo 4 nubegandios Sakos linijinis greitis.

Kai plokSdio dirZo 4 linijinis greitis susilygina ir toliau maZedamas tampa maZesniu uZ

papildomo varandiojo skriemulio 10 skersmens d apskritimini greiti sukimo moment4plokSdiam

dirZui 4 perduoda jau ir skriemulys 10. Pateiktoje formuleje i5reik5ta pagrindinio varandiojo

skriemulio 5 ir papildomo varandiojo skriemulio 10 skersmenq priklausomybe leidZia maksimalq

galim4plok5dio dir1o 4 perduodam4sukimo moment4paskirstyti tolygiai abiem skriemuliams 5

ir 10.

Tai leidZia padidinti suminE tampraus praslydimo zonq - j4 dalijant abiem

varantiesiems skriemuliams 5 ir 10 bei paliekant kiekvienam skriemuliui santykinq sukibimo

zon4leidLiandi4 i5vengti pilno dirZo slydimo skriemuliais. Dviejq varandiqiq skriemuliq 5 ir 10

sistema, iS kuriq vienas 10 sujungtas su velenu 8 per aplenkimo mov4 9, leidZia padidinti pavara

perduodam4 sukimo moment6 nekeidiant kinematiniu pavaros parametrq - nedidinat skriemuliq

5 ir l0 skersmenq D ir d. Savo ruoZtu sumaZintas praslydimas uZtikrina maZesni dirZo pavir5iaus

[kaitimEir tai daro tokio tipo konstrukcij4patikimesnE ir ilgaamZi5kesnE.
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1. Plok5dio dirZo pavaros mechanizmas, susidedantis i5 begalines plok5dio dirZo juostos,

palaikymo ritineliq ir ritinelio su itempimo mechanizmu bei pagrindinio varandiojo skriemulio

(kurio skersmuo D), kietai sujungto su varandiuoju velenu, kuris mova sujungtas su varikliu,

b e s i s kiri anti s tuo, kad [rengtaspapildomas varantysis skriemulys 0o skersmuo d), kurio

dydis susietas su pagrindinio skriemulio skersmeniu D priklausomybe:

d : {l - o I EII -l I eJtu- 4oD6)J 
}D,

dia: o - didZiausi leidZiamieji dirZo itempimai; E - dirlo medZiagos tamprumo modulis; e -

natlrinio logaritmo pagrindas;/- trinties koeficientas tarp dirZo ir skriemulio; a - skriemulio

apgaubimo dirZu kampas; 6 -m dirZo storis,

sumontuotas ant papildomo veleno, ant kurio taip pat nejudamai uZtvirtintas skriemulys, kuris

papildoma begaline krumpliuoto dirZo juosta perdavimo santykiu I : 1 sujungtas su kitu

skriemuliu, uZtvirtinto ant pagrindinio varandioj o veleno.

2.  P loksdio d i rZopavarosmechanizmaspagal  l  punktqbe s i  sk i r iant i  s  tuo,

kad papildomas varantysis skriemulys sujungtas su papildomu velenu per aplenkimo mov4

kryptimi, leidZiandia suvienodinti begalines plok5dio dirZo juostos linijin[ judejimo greit[ tarp

pagrindinio ir pagalbinio skriemulio, esant teigiamam greidiq pokydiq skirtumui.
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