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I$radimas yra i matavimo prietaisy srities ir gali bati taikomas masiny gamybos technologijoje. |renginys
trinties jégy poveikiui medziagos pavir§iaus nusidévéjimo charakteristkoms matuoti susideda i§ korpuso ir jo
danggio. Korpuse jmontuotas velenas, ant jo tvirinamas judamasis bandinys, o dangtyje jmontuotas laikiklis
prispaudZiamajam bandiniui tvirtinti bei spaustuvas, suteikiantis laikikliui su prispaudZiamuoju bandiniu valdomg
apkrova. Prispaudziamojo bandinio laikiklis jtvirtintas jo korpuse membranomis , kurios leidzia judesj tik kryptimi
statmenai laikiklio korpuso iSilginei agiai. Laikiklio korpusas jrenginio dangtyje taip pat jtvirtintas membranomis,
kurios leidzia laikiklio korpusui judéti tik jo iSilginés asies kryptimi. Membrany sistema slopina inercijos jégy poveikj
trinties poroje.



LT 5624 B

Irenginys priklauso medZiagy pavirSiaus nusidévéjimo matavimo sriciai ir taikomas
ma$iny gamybos technologijoje. MedZiagy pavirSiaus nusidévéjimas priklauso nuo
saveikaujandiy pavir$iy dinaminiy apkrovy ir tepaly savybiy. Nusidévéjimui nustatyti taikomi

jvairiis budai ir jrengimai.

Yra jrenginys bandinio kintamosioms apkrovos charakteristikoms matuoti
[Mechanische Priifung von Hydraulikflissigkeiten. DGMK - Forschungsbericht 514,
Hamburg Juli 1999, S84]. Sio jrenginiu bandoma trinties pora yra apkraunama ekscentriku ir
keigiant slégj hidraulinéje sistemoje. Nurodyto jrenginio trilkumas pasireiSkia tuo, kad starto
metu trinties poroje ekscentrikas sukelia smiging apkrova, kurios jtakos nusidévéjimui

nepavyksta nustatyti.

Yra jrenginys aliuminio anodinto pavir§iaus nusidévéjimui matuoti [US 4958511
kL.GOIN3/56; 1989 12 21]. Cia bandinio pavirsius veikiamas spaudziant rutuli, rutulio
sukimosi greitis matuojamas. Nusidévéjimas priklauso ne tik nuo rutulio spaudimo ir jo

sukimosi greiéio, bet ir nuo irenginio elementy saveikos vibracijy, kurios nejvertinamos.

Yra dar jrenginys kontaktuojangiy pavirsiy nuovargio charakteristikoms matuoti [US
5837882; GOIN3/56, 1998 11 17]. Irenginys skirtas matuoti pavirS§iy nuovargio
charakteristikoms, priklausan¢ioms nuo kontaktinio spaudimo jégos bei poveikio laiko.
[renginyje aplink apvaly standZiai itvirtinta bandinj i¥déstyti rutuliai, palaikomi dviem Ziedais,
kuriy vidiniai pavirSiai padaryti nuoZulniais. Artinant Ziedus, nuoZulniis pavirSiai palaipsniui
didina arba maZina apkrova i bandinio pavir§iy. Apkrova yra valdoma. Siuo jrenginiu
nustatomas ne medZiagos pavirSiaus nusidévéjimo dydis, o medZiagos pavirSiaus irimo

pradzia.

Artimiausias analogas patentuojamojo irenginio yra aparatas [US 5996395 Kl
GOIN19/02; GOIN3/56, 1996 03 24]. Aparatas skirtas bandinio medZiagos pavirSiaus ir
aparato slankiosios dalies trinties saveikai nustatyti. Cia bandinys spaudZiamas prie
slankiosios dalies ir matuojama spaudimo jéga, o keiGiant slankumo greit] matuojamas

susiZzadinantis vibracijos daZnis.
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[renginyje matuojama spaudimo jéga ir slankumo greitis, bet apkrovos uZsiduota
rezima iSkraipo elementy saveikos vibracijos, kurios matuojamos, taliau jy poveikis

galutiniam nusidévéjimo rezultatui nejvertinamas.

Pateiktame jrenginyje minéty trikumy iSvengiama. [renginyje sukeltos paSalinés

inercinés apkrovos slopinamos ir uZsiduotas apkrovos désningumas yra valdomas.

Tai pasiekiama tuo, kad irenginys sudarytas i§ korpuso su dangCiu, kuriame
sumontuotas spaustuvas valdomai jégai per jutiklj perduoti prispaudZiamajam bandiniui, jis
saveikauja su judamojo bandinio pavir$iumi, uZtvirtinto ant besisukan¢io veleno.
PrispaudZiamasis bandinys pritvirtintas prie laikiklio, kuris membranomis imontuotas
laikiklio korpuse, o laikiklio korpusas membranomis jtvirtintas jrenginio dangtyje, savo
ruoZtu bandinio laikiklis saveikauja su laikiklio korpusu per jutikli, kuris sujungtas su
valdymo jranga. Bandinio laikiklio korpusas su jrenginiu saveikauja per bandinio padéties

jutikli, sujungta su valdymo jranga.
Irenginys pavaizduotas pateiktoje figliroje.

Irenginys sudarytas i§ korpuso 1 ir dang¢io 2. Korpuse 1 jmontuotas velenas 3, ant
kurio tvirtinamas judamasis bandinys 4. Dangtyje 2 membranomis 5 jmontuotas korpusas 6,
kuris su dang&iu 2 saveikauja per jutikli 7. Korpuse 6 membranomis 8 jtvirtintas laikiklis 9,
laikantis spaudZiamaji bandini 10. SpaudZiamasis bandinys 10 ir judamasis bandinys 4
sudaro trinties porg. Tarp laikiklio 9 ir spaustuvo 11 jtaisytas jutiklis 12 apkrovos jégai
matuoti. Laikiklis 9 per jutikli 13 saveikauja su korpusu 6.

Irenginys veikia taip.

Pradedamas sukti velenas 3 su judamuoju bandiniu 4, prie kurio prispaudZiamas
bandinys 10. Prispaudimo jéga ir jos kitimo désnis yra programuotas ir valdomas per jutiklj

12, laikiklj 9 ir spaustuva 11.

Membranos 5 leidZia korpusui 6 judéti tik jo aSine kryptimi, o membranos 8
laikikliui 9 leidZia poslinkj tik kryptimi statmenai korpuso 6 iSilginei aSiai, taigi jutiklis 12 {
valdymo jrangg perduoda signala apie prispaudimo jégos pokycius trinties poroje, t. y. tarp
bandiniy 4 ir 10, o jutiklis 13 perduoda signala apie trinties jégos dedamajg. Jutikliu 7

matuojama korpuso 6 eiga, atsirandanti dél bandiniy 4 ir 10 pavirSiy nusidévéjimo.
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[renginyje apkrova bandiniams suteikiama be papildomy judesio tarpiniy grandZiy,
todél spaustuvu 11 suteikiama prispaudimo jéga laikikliui 9 nesiskiria nuo prispaudimo jégos

tarp bandiniy 4 ir 10. Uzduotas apkrovos désnis tarp bandiniy 4 ir 10 i§laikomas.

Sis jrenginys apima atveji, kai judamasis bandinys uZtvirtintas ant laikiklio, judangio

slenkamai griZtamuoju judesiu.

Irenginio efektyvumas reikiasi tuo, kad jame néra tarpiniy grandiy, sukelianciy
papildomas dinamines apkrovas trinties poroje. Membrany sistema uztikrina trinties poros

kontakto geometrinj stabiluma, taip i§laikomas uzduotas prispaudimo jégos kitimo désnis.
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4
ISRADIMO APIBREZTIS

. Irenginys trinties jégy poveikiui medZiagos pavirSiaus charakteristikoms matuoti, susidedantis i3
korpuso su danggiu, kuriame jmontuota trinties pora, susidedanti i judamojo ir prispaudZiamojo
bandiniy bei spaustuvas valdomai jégai trinties porai suteikti, besiskiriant istuo, kad
prispaudZiamasis bandinys pritvirtintas prie laikiklio, kuris membranomis jmontuotas laikiklio
korpuse, o laikiklio korpusas membranomis jtvirtintas jrenginio dangtyje.

. ITrenginys pagal punkta 1,besiskiriantis tuo, kad judamasis bandinys uztvirtintas ant
veleno, kurio sukimosi greitis yra reguliuojamas.

. Irenginys pagal 1 ir 2 punktus, besiskiriantistuo, kad bandinio laikiklis saveikauja su
laikiklio korpusu per jutikli, kuris sujungtas su valdymo jranga.

. Irenginys pagal 1-3 punktus, besiskiriantis tuo, kad bandinio laikiklio korpusas su

irenginiu saveikauja per bandinio padéties jutiklj, kuris sujungtas su valdymo jranga.
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Fig. 1
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