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1. Radioaktyvių objektų, ypač radioaktyviųjų atliekų, turinčių gama spinduliuotės radionuklidų, pakuočių, charakterizavimo sistema, apimanti matavimo modulį, informacijos kaupimo ir apdorojimo modulį, susietą su matavimo moduliu, ir automatinio valdymo modulį, susietą su matavimo moduliu ir informacijos kaupimo ir apdorojimo moduliu,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad joje numatyta radioaktyvaus objekto transportavimo priemonė, aprūpinta objekto svorio matavimo automatine sistema, objekto centravimo ant transportavimo priemonės platformos sistema ir nuotolinio valdymo sistema, be to, matavimo modulis, aprūpintas gama spinduliuotės detektoriais, turi platformą, pritaikytą horizontaliam poslinkiui ir sumontuotą, būtent ant rėmo su ratine pavara, aukštyje, pakankamame transporto priemonės su radioaktyviu objektu paslinkimui po matavimo modulio platforma, be to, matavimo modulio platforma aprūpinta bent vienu detektoriumi, užtikrinančiu gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo radioaktyvaus objekto viršutinio paviršiaus, o prie apatinės platformos dalies pritvirtinti gama spinduliuotės detektorių, užtikrinančių gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo radioaktyvaus objekto šoninio paviršiaus, išdėstymo įtaisai.
2. Sistema pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad gama spinduliuotės detektorių išdėstymo įtaisai turi galimybę horizontaliai judėti apatine platformos plokštuma su tolesniu įtaisų fiksavimu vienas nuo kito atstumu, pakankamu radioaktyviam objektui talpinti erdvėje tarp įtaisų su detektoriais.

3. Sistema pagal 1 arba 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad joje kaip detektorius, užtikrinantis gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo viršutinio radioaktyvaus objekto paviršiaus, naudojamas puslaidininkinis detektorius.

4. Sistema pagal 3 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi puslaidininkinio detektoriaus aušinimo įrenginį.

5. Sistema pagal 4 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad kaip detektoriai, užtikrinantys gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo šoninio radioaktyvaus objekto paviršiaus, naudojami scintiliaciniai detektoriai.

6. Sistema pagal 5 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi detektorių oro uždangos sistemą.

7. Sistema pagal 6 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi mažiausiai 6 scintiliacinius detektorius, skirtus gama spinduliuotės registracijai kryptimi nuo šoninio radioaktyvaus objekto paviršiaus užtikrinti, be to, ant kiekvieno įtaiso patalpintas bent vienas scintiliacinis detektorius.
8. Sistema pagal 1 arba 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad detektoriai, užtikrinantys gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo šoninio radioaktyvaus objekto paviršiaus, išdėstyti ant įtaisų su vertikalaus detektorių poslinkio galimybe, būtent įtaiso kreipiamosiomis.

9. Sistema pagal 1 arba 2 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi konvejerį, užtikrinantį automatizuotą radioaktyvaus objekto pakrovimą į transportavimo priemonę ir automatizuotą iškrovimą iš transportavimo priemonės.

10. Radioaktyvių objektų, ypač radioaktyviųjų atliekų pakuočių, charakterizavimo sistema, apimti matavimo modulį, informacijos kaupimo ir apdorojimo modulį, susietą su matavimo moduliu, ir automatinio valdymo modulį, susietą su matavimo moduliu ir informacijos kaupimo ir apdorojimo moduliu,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad vienos arba daugiau radioaktyviųjų atliekų pakuočių transportavimui numatytas bėginis vežimėlis, aprūpintas objekto svorio matavimo automatine sistema, objekto centravimo ant vežimėlio platformos sistema ir nuotolinio valdymo sistema, be to, matavimo modulis, aprūpintas gama spinduliuotės detektoriais ir detektorių oro uždangos sistema, turi platformą, pritaikytą horizontaliam poslinkiui ir sumontuotą, būtent ant rėmo su ratine pavara ir kreipiamosiomis, aukštyje, pakankamame bėginio vežimėlio, pakrauto radioaktyviųjų atliekų pakuote, paslinkimui po platforma, be to, matavimo modulio platforma aprūpinta bent vienu puslaidininkiniu detektoriumi, užtikrinančiu gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo pakuotės viršutinio paviršiaus, kuris turi įrenginį, užtikrinantį puslaidininkinio detektoriaus aušinimą, būtent Diuaro indą su skystu azotu, be to, prie matavimo modulio apatinio platformos paviršiaus pritvirtinti scintiliacinių detektorių, užtikrinančių gama spinduliuotės registraciją kryptimi nuo pakuotės šoninio paviršiaus, išdėstymo įtaisai, be to, scintiliaciniai detektoriai išdėstyti ant įtaisų, galinčių judėti vertikaliai, būtent įtaiso kreipiamosiomis, o įtaisai turi galimybę judėti horizontaliai matavimo modulio platformos apatiniu paviršiumi su tolesniu įtaisų fiksavimu vieną nuo kito atstumu, pakankamu pakuotei talpinti erdvėje tarp įtaisų.

11. Sistema pagal 10 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi mažiausiai 6 scintiliacinius detektorius, skirtus gama spinduliuotės registracijai kryptimi nuo šoninio radioaktyvaus objekto paviršiaus užtikrinti, be to, ant kiekvieno įtaiso patalpintas bent vienas scintiliacinis detektorius.

12. Sistema pagal 10 arba 11 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad kaip scintiliacinių detektorių išdėstymo įtaisai naudojamos vertikaliai orientuotos etažerės.

13. Sistema pagal 10 arba 11 punktą,  b e s i s k i r i a n t i  tuo, kad turi konvejerį, užtikrinantį automatizuotą radioaktyviųjų atliekų pakuočių pakrovimą į bėginį vežimėlį ir automatizuotą pakuočių iškrovimą iš bėginio vežimėlio.

