1. Galvos smegenų ultragarsinio vaizdo gavimo būdas, apimantis elektros impulsų formavimą ir keitimą į zondavimo ultragarsinius signalus, galvos smegenų struktūrų skenavimą priėmimo ir perdavimo daugiaelemenčiu davikliu, įtaisytu ant paciento galvos, atspindėtų aido signalų priėmimą ir keitimą į elektros signalus, vaizdo formavimą pagal juos, be to, kiekvieno daugiaelemenčio daviklio elemento apertūros dydį parenka mažesnį už galvos smegenų kaulinio audinio akustinio nevienalytiškumo koreliacijos erdvinį spindulį, o priešingoje daugiaelemenčio daviklio atžvilgiu paciento galvos pusėje ant bendros su davikliu ašies išdėsto papildomą daviklį ir iš anksto atlieka signalų priėmimo derinimą, apimantį zondavimo impulsų formavimą, jų skleidimą ultragarsinio signalo pavidalu papildomu davikliu, atskirais daugiaelemenčio daviklio elementais priimtų signalų vėlinimo ir fazių poslinkių matavimą ir jų įsiminimą, ir perdavimo derinimą, apimantį zondavimo impulsų formavimą, jų skleidimą paeiliui atskirais daugiaelemenčio daviklio elementais, iš kurių kiekvienam buvo nustatytas atitinkamas signalo vėlinimas ir fazių poslinkis, išmatuoti vykdant priėmimo derinimą, zondavimo impulsų priėmimą iš kiekvieno daugiaelemenčio daviklio elemento, matavimą, papildomu davikliu priimtų signalų vėlinimo ir fazių poslinkių abipusių skirtingumų įsiminimą ir jų kaip pataisų įvedimą, skenuojant galvos smegenų struktūras daugiaelemenčiu davikliu,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad daugiaelementyje daviklyje taiko pjezoelektrinių keitiklių dvimatę gardelę, o kaip papildomą daviklį naudoja vieno elemento pjezoelektrinį keitiklį arba pjezoelektrinių keitiklių daugiaelementę gardelę, elemento apertūros dydžiui esant mažesniam negu kaukolės kaulinio audinio akustinio nevienalytiškumo koreliacijos erdvinis spindulys. 
2. Būdas pagal 1 punktą,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad papildomą daviklį su pjezoelektrinių keitiklių daugiaelemente gardele naudoja kaip daugiaelementį skenavimo daviklį, o skenavimo daugiaelementį daviklį naudoja kaip papildomą daviklį derinimui.
3. Būdas pagal 1 ir 2 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad daugiaelementį skenavimo daviklį ir papildomą daviklį tvirtina laikiklio mazge, užtikrinančiame jų tarpusavio ašinį paslinkimą, kad sudarytų kontaktą su paciento galva, be to, paciento galvą fiksuoja, o laikiklis turi galimybę judėti visomis koordinačių kryptimis, fiksuojant ant paciento galvos tyrimui reikiamoje vietoje.
4. Būdas pagal 1, 2 ir 3 punktus,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad derinimo metu matuoja amplitudės iškreipimus, įvedamus kaukolės kaulu, o skenavimui apskaičiuoja papildomas paklaidas kaukolės kaulinio audinio amplitudinio ir fazinio profilio sudarymo skenavimo daviklio apertūros srityje pagal amplitudžių ir fazių poslinkių diskretines reikšmes, išmatuotas derinant kiekviename skenavimo daviklio elemente, naudojant interpoliaciją, pagrindu.


































































