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Isradimas priklauso aviacijos technikai, batent vertikalaus kilimo ir nusileidimo aparatams. Skraidymo
aparatas susideda i$ variklio, lygiy spamy, tiesaus lonZerono, kuris yra pagamintas déZutés gaubto formos ir prie
kurio sieneliy atakos kampu standZiai $achmatine tvarka jmontuotos $oninés, surinktos i§ atskirai su uZleidimu
iSdeéstyty spamy plok&&iy ir virSutiniy lankséiy voZtuvy ploksteliy, tarpusavyje sudaranéiy kintamos talpos sparny
kameras, liemens kamerg ir bendrajg reaktyving kamera, kurioje patalpinto variklio agies galy priesingos alkiinés
Svaistikliais i$ abiejy pusiy sujungtos su lonZerony svirtimis, kurios jmontuotos per sudvejinta Sarnyrg ant asies
virSutinéje liemens dalyje.
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ISradimas priklauso aviacijos technikai, biitent vertikalaus kilimo ir nusileidimo skridimo
aparatams, kartu panaudojant skridimo aparatams bemotorinei konstrukcijai.

Zinomi vibrosparnai B. Cernejeva, susidedantys i¥ istisiniy lygiy voZtuviniy ploksteliy,
kurios juostinémis spyruoklémis sujungtos su horizontaliy elementy groteliy pagrindais, tarp
kuriy sieniniy ry$iy lankstais pakabintos standZiai sujungtos standZios aerodinaminés ploksteés,
kurios sudaro atskiras reaktyvinias kameras (Zr. Zurnale ,ISradéjas ir racionalizatorius“ Nr. 12,
1962m.).

Zinomas skridimo aparatas su judamais sparnais kurie turi standZia tridgaline dali ir
karkasa, aptampta plévele, sparno lankstumas laipsni$kai didéja | uZpakaling dalj ir i sparno gala,
kas suteikia sparnui gauti keliamajg jéga. Sujungtiems sparnams per skriejiklinj-Svaistiklini
mechanizmag su varikliu suteikiamas prie$ingy kfypéiu‘ judéjimas (Zr. TSRS a. 1. Nr. 131618)..

Zinomas tap pat skridimo aparataé, kurio langs¢iy, lygiy sparny bendras, tiesus lonZeronas
judamai sujungtas per pavara su varikliu - pavara, padaryta i§ plok3¢io Sarnyrinio keturiy
grandZiy mechanizmo (Zr. TSRS a. 1. Nr. 54189).

Tokiy konstrukcijy trﬁkumas pasirei¥kia nepakankama keliamaja jéga, vibracija ir dél
didelio judamy mazgy kiekio ir perdavimo pavara turi didelius trinties nuostolius.

I¥radimo tikslas - paSalinti “iSvardintus trikumus ir ikaitintos oro masés jlaidinémis
talpomis padidinti keliamaja jégq ir trauka.

Tikslo pasiekimui Zinomo skridimo aparato , kurio variklis per padaryta i§ ploki¢io
Sarnyrinio keturiy grandZiy mechanizmo sujungtas su bendru, lankséiy lygiy sparny tiesiu
lonZeronu, lonZeronas padarytas déZutés gaubto pavidalu, prie kurio atakos kampu standZiai
imontuotos Soninés $achmatine tvarka surinktos i§ atskiry uZleistinai i$déstyty sparny ploki€iy ir
virSutiniy lanks¢iy voZtuvy ploksteliy, tarpusavyje sudaranéiy kintamos talpos sparny kameras,
kamery liemenio ir bendrajg reaktyving kamera, kurioje jmontuoto variklio aSies galy prieSingos
alkiinés Svaistikliais i§ abiejy pusiy sujungtas su lonZerony svirtimis, imontuotomis per sudvejintg

Sarnyra ant aSies virSutinéje liemenio dalyje.

Valdymo sistema padaryta i§ horizontaliai judamo liemenio apalioje ir reaktyvinés
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kameros ribose rémo, kuriame standZiai jmontuotos stabilizatoriné ploksté ir aerodinaminé Kyl1io
ploksté, kuri per gembg pervertu per rémo vamzdi lynu i¥ dviejy pusiy judamai sujungta su
skridiniu, kuris pritvirtintas prie auk$¥io vairo aies rémo iSpjovos gale.

BréZinio Fig.1 parodytas skridimo aparato vaizdas i§ virSaus Fig.2 pjiivis A-A Fig.1, Fig.3
- mazgas I Fig.1, Fig.4 - pjtivis B-B Fig.3, Fig.5 - mazgas II Fig.1, Fig.6 pjtvis C-C Fig.5, Fig.7 -
mazgas III Fig.2, Fig.8 - pjuvis E-E Fig.1.

Liemenio ertméje 1 ant vertikalinés pakabos sumontuotas variklis 2, kurio alies galy
prieSingos alklinés i¥ deSinés ir kairés Svaistikliais 3 sujungtos su lonZerony galy svirtimis, kurios
imontuotos sudvejintame 3arnyre 5 virSutinéje istisinéje liemenio aSyje. Sparnai 6 pritvirtinti prie
lonZerony. ir padaryti déZutés gaubto pavidalo prie kuriy sieneliy atakos kampu pritvirtintos
Soninés Sachmatine tvarka surinktos laipsni¥kai didéjangios plokstés sparny 6, su spyruoklémis 7
atskiros voZtuvy plokstelés 8 ir tarp saves sudarandios reaktyvinias kintamos talpos sparny
ploksteliy kameras 9, liemenio kamera 10 ir bendrajg reaktyving kamera 11, kurioje patalpintas
vaﬂklié 2, $vaistikliai 3 ir svirtiniai galai lonZerony 4.VoZtuvy grotelés ploksteliy 8 lonZeronu 4
padaryti i§ statiu kampu iSlenkty, tarpusavyje sujungty juosty ir standiai sumontuoti tarp
knietytojo sujungimo guolio 3amyro 5 ir sparny 6. Apatiné eilé sparny ploksteliy 6 sumontuota
uleistinai i¥destyta ir sudaro galinias i$émas. Guoliuose 12 sumontuotas vamzdinis valdymo
rémas 13 ir per anga iSvestas i liemenio 1 apating dali. Reaktyvinés kameros 11 ribose
aerodinaminiu kampu sumontuotos dvi stabilizatorinés plokstelés 14 ir Samyre 15 sumontuota
aerodinaminé ploksté 16 ir plok3t¢ kylio 17, kuri i§ dviejy pusiy per gembe, rolikus 18, lyno 19,
kuris pervertas per vamzdj rémo 13 ir apjuostas skridinys 20, sujungta su auk$tio vairo svirtimi
21, kuri standZiai pritvirtinta i¥pjovoje gale rémo 13 prie asies 23 skridinio 20, kuris imontuotas -
kabinoje piloto 22. 3

Sudvejintos variklio 2 aSies alklinés gali biti vienoje puséje.

Skridimo aparatas turi trijy raty vaZiuokle.

[jungus variklj 2 per $vaistikljus 3, lonZerony svirtis 4 sparnams 6 suteikiamas pradinis -
griztamasis judéjimas, tokiu biidu oras isiurbiamas i kameras 10 ir 11, suspaudZiamas kaitinamas

variklio 2 3aldikliu ir i¥stumiamas Zemyn, susidaro reaktyviné ir aktyviné oro masés keliamoji ir
traukos jéga, t.y greitis - tlirio masés svorio skirtumas per laiko vienetg.
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I dvi pusias, arba auk$tyn - Zemyn pasukant auk$tio vaira 21 pasisuka kairén - deSinén
ploksteles 16, 14 arba auk$tyn - Zemyn plok§té 16. Dél oro masés slégio kaitos aparatas
nukreipiamas pagal skridimo kursa.

StandZiai sujungiant lanks&ias, laipsniSkai didéjan¢ias sparny plok3teles, kurios
sumontuotos prie kamery gaubty turinfiy voZtuvinias plok3teles ir liemenio padarymas
tuS€iaviduriu padidina reaktyviniy kamery ileidinias talpas ir keliamaja jéga ,lonZerony
sumontavimas sudvejintame Sarnyre ir dvipusé vienos grandies prie§ingos krypties pavara

supaprastina konstrukcija, sumaZina svorj ir trinti.

Horizontaliy ir vertikaliy aerodinaminiy ploksteliy jvedimas j bendra valdymo mazga,
pagerina valdymag ir supaprastina konstrukcija.

Variklio su pavaromis pastatymas reaktyvinés kameros viduje sumazina skridimo aparato
trint] ir jkaitina ora kamerose, sudaro keliamajg jéga. Sparny galinés i¥¢émos pagerina skridimo
aparato stabilizacija ir standi virSutiné sparny ploksté sudaro impulsing keliamaja jéga.

Pagal i¥radimo parai¥ka buvo pagamintas pirmas karsto slégio oro balionas ir skaidangios

lempos.
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ISradimo apibréZtis

1. Skridimo aparatas, kurio variklis per padaryts i§ plok$¢io Sarnyrinio keturiy grandziy
mechanizmo sujungtas su bendru lanks¢iu, lygiy spamy, tiesiu lonZeronu, besiskiriantis tuo, kad
lonZeronas padarytas déZutés gaubto pavidalu prie kurio sieneliy atakos kampu standZiai
imontuotos Soninés Sachmatine tvarka, surinktos i§ atskirai uZleistinai i§déstytq sparny ploks&iy ir -
virSutiniy lanks¢iy voZtuvy ploksteliy, tarpusavyje sudaranéiy kintamos talpos sparmy kameras,
kamera liemenio ir bendraja reaktyving kamera, kurioje patalpinto variklio asies galy prieSingos
alkiinés $vaistikliais 1§ abiejy pusiy sujungtos su lonZerony svirtimis, kurios jmontuotos per
sudvejinta Sarnyra ant adies vir§utinéje liemenio dalyje.

2. Skridimo aparatas pagal 1 punkta besiskiriantis tuo, kad apatiné dalis sparny ploksteliy
iSdéstyta uZleistinai ir sudaro galinias i$émas.

3. Skridimo aparatas pagal 2 punkta besiskiriantis tuo, kad valdymo sistema padaryta i$
horizontaliai judamo liemenio apatioje ir reaktyvinés kameros ribose, rémo, kuriame stand¥iai
imontuotos dvi stabilizacinés plokités ir aerodinaminé kylio ploksté, kuri per gembe pervertu per
rémo vamzdj lynu i dviejy pusiy judamai sujungta su skridiniu, kuris pritvirtintas prie auk3&io

vairo aSies rémo iSpjovoje.
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Fig. 2
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Fig. 6
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