1. Trijų laisvės laipsnių pozicionavimo įrenginys susidedantis iš kontaktinio paviršiaus, pjezokeraminio elemento su elektrodais, prijungtais prie aukšto dažnio maitinimo šaltinio, trijų trinčiai atsparių elementų bei pozicionuojamojo objekto,  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pjezokeraminis elementas yra nupjautos sferos formos su prijungtais išoriniais ir vidiniu elektrodais, o visi trys trinčiai atsparūs elementai vienais paviršiais yra nejudamai pritvirtinti horizontaliojoje nupjautos sferos formos pjezokeraminio elemento plokštumoje, o kitais - laisvai remiasi į kontaktinį paviršių.

2. Trijų laisvės laipsnių pozicionavimo įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad išorinis elektrodas yra padalintas į tris vienodas dalis, išdėstytas 120° kampu nupjautos sferos formos pjezokeraminio elemento ašies atžvilgiu.
3. Trijų laisvės laipsnių pozicionavimo įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad vidinis elektrodas yra ištisinis ir yra išsidėstęs per visą nupjautos sferos formos pjezokeraminio elemento paviršiaus vidinę dalį.

4. Trijų laisvės laipsnių pozicionavimo įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad pozicionuojamasis obkjektas yra įtvirtintas ant nupjautos sferos formos pjezokeraminio elemento išorinės dalies aukščiausio taško.

5. Trijų laisvės laipsnių pozicionavimo įrenginys pagal 1 punktą  b e s i s k i r i a n t i s  tuo, kad visi trys trinčiai atsparūs elementai yra išdėstyti 120° kampu vienas kito atžvilgiu bei 60° kampu nuo išorinių elektrodų padalinimo linijų.
