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Radijo valdomo modelio distancinio valdymo bldas leidZia automati$kai nukreipti modelj i§ anksto

nustatyto viesinio orientyro link. Sviesinio orientyro vaidmen] atlieka amplitude moduliuotos infraraudonosios
8viesos spinduolis. Orientyras gali bati atspindZio &viesos spindulys. Valdymo signalo keitimas yra atliekamas
modelyje esancio prietaiso, aptikus $viesos signalo Saltinj. Esant keliems nuosekliai jrengtiems moduliuoto $viesos
signalo 3altiniams, modelis judés tokiu budu nustatyta kryptimi. Galimas ir atvirk$&ias reagavimo badas -
automatinis modelio nuokrypis nuo $viesos signalo %altinio. Galimos prietaiso taikymo situacijos: judéjimas
nustatytu mar$rutu, judéjimas ribotoje erdvéje, skraidymo aparato nusileidimas, modelio videokameros valdymas,
judéjimas paskui judantj objekta, susidirimy prevencija.
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I8radimas yra susij¢s su infraraudonosios spinduliuotés be ry$kaus kryptingumo
Saltinio krypties nustatymo pelengatoriais ir krypties arba huokrypio nuo nustatytos
krypties nustatyfno sistemomis.

Yra Zinomi .automatiniai mechaniniy jrenginiy, orientuojamy erdvéje
infraraudonosios spinduliuotés Saltiniy kryptimi, padéties valdymo biidai. Patente US
4905315 yra apraSytas jrenginys, jgalinantis platformoje jrengta videokamera automatiskai
keisti kryptj sutinkamai su filmavimo objekto, pa¥yméto infraraudonuoju spinduoliu,
judéjimu.

Radijo valdomo modelio atveju biina sudétinga nustatyti jos padétj kity nutolusiy
objekty atZvilgiu. Esama daugybés situacijy, kuomet yra biitina islaikyti tikslia krypti:
judéjimas ribotoje erdvéje, skraidymo aparato  nusileidimas, nustatyto objekto
fotografavimas-videofilmavimas ore. Judéjimo valdymas tam tikra kryptimi yra
atlieckamas, kaip taisyklé, pasitelkus vieng atskirg valdymo kanalg ir realizuojamas vienu
atskiru servomechanizmu. Toliau apra$omas valdymo biidas yra realizuojamas prietaisu,
prijungiamu prie skraidymo aparato valdymo sistemos imtuvo ir keiéian%:iu .sel.’\_/_opavaros
valdymo signalg. Reikiama judéjimo arba postkio kryptis yra pa:éyxhima iﬁﬁaiaudonuoju
spinduoliu. Modelio sukimosi plokétumoje, kontroliuojamoje servopavaros, yra jrengiami
du kryptingi infraraudonieji davikliai su nedideliais nuokrypiais j priesingas puses nuo
judéjimo krypties. Siy dviejy davikliy jautrumo sektoriai i§ dalies sutampa. Davikliy
- signalai yra stiprinami ir jy amplitudés yra palyginamos. Skirtumas yra sﬁrnuojamas su
valdymo signalu i§ imtuvo. Jeigu infraraudonasis spinduolis yra davikliy kontroliuojamoje
zonoje, judéjimo kursas bus kontroliuojamas automatiskai. Sukeitus daviklius vietomis,
modelis judés ne orientyro link, bet, atvirk3&iai, vengs jo. Tokiu biidu, §is valdymo biidas
gali bati taikomas ir kitam tikslui — automatiniam nuokrypiui nuo nurodytos klidties.
Santykis tarp ateinandio i§ pulto valdymo signalo ir automatinés reaké_ijos’ signalo yra
nustatomas kaip papildomas parametras derinant prietaisg. ; _

Fig. 1 yra pateikta modelio infraraudonyjy davikliy kryptingumo diagrama ir
Jjudéjimo trajektorija. PaZymétos pozicijos: 1 - modelis; 2 — modelio krypties véiras; 3 -
kairiojo daviklio jautrumo zona; 4 — deiniojo daviklio jautrumo zona; 5 — infraraudonasis

spinduolis; 6 — judéjimo trajektorija.
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Fig. 2 yra pavaizduota sutartiné valdymo signala keiiandio prietaiso schema.
Pazymétos pozicijos: 7, 8 — infraraudonieji davikliai; 9, 10 — pradiniai stiprintuvai, 11 —
multipleksas, 12 — daZnio filtras, 13 — reguliuojamas stiprintuvas, 14 — mikrokontroleris, 15
~ rezimo indikatorius, 16 — derinimo reZimo mygtukas, 17 — imtuvd signalo jvadas, 18 —
servopavaros signalo i§vadas. |

Infraraudonojo signalo signalas efektyviai iSsiskiria bendrame fone dél
amplitudinés moduliacijos. Geriau yra naudoti impulsinj spinduolj. Kadangi didéjant
nuotoliui, signalas silpnéja, prietaise yra naudojamas stiprintuvas su automatiniu stiprinimo
reguliavimu, uZtikrinantis vienodg stiprinima abiem davikliams. Infraraudonasis spinduolis.
gali buti jrengiamas tick ant nejudamo tick ant judamo objekto. Orientyru gali biti
naudojamas atspindZio signalas, pavyzdZiui, lazerio spindulys. Sis metodas gali biti
naudojamas modelio videokameros valdymui. Valdymo korekcijai dviejose plokStumose
yra naudojami du prietaisai. BesisukanCiam palei judéjimo a$j modeliui pakanka vieno
kanalo; pavyzdZiui, ,skraidaniojo sparno“ tipo modelis neturi krypties vairo.
Infraraudonojo spinduolio aptikimo nuotolis priklauso nuo spinduliuojamos galios.

Nuosekliai iSdéstyti keli spinduoliai gali nustatyti sudétinga judéjimo marsruta.
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ISradimo apibreéZtis

1. Radijo valdomo modelio judéjimo krypties distancinio valdymo biidas,
naudojantis standartiné modeliy radijo valdymo sistema, besiskiriantis tuo, kad
nustatyta modelio judéjimo kryptimi jrengia vieng ar daugiau infraraudonyjy
spinduoliy, be to modelyje iSdésto kryptingus infraraudonuosius  daviklius, o
infraraudonyjy davikliy signaly amplitudZiy skirtumg sumuoja su proporcingo modelio
judéjimo krypties valdymo signalu;

2. Radijo valdomo modelio judéjimo krypties distancinio valdymo biidas, pagal 1
punkty, besiskiriantis tuo, kad infraraudonujy spinduoliy spinduliavimas yra

impulsinis.

3. Radijo valdomo modelio jﬁdéjimo krypties distancinio valdymo Bﬁdas, pagal 1
punkta, besiskiriantis tuo, kad nustatyts judéjimo kryptj paZymi atspindZio

infraraudonagja spinduliuote.
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