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Isradimas skiriamas rotoriniams vidaus degimo varikliams, garo varikliams, siurbliams ir kitoms keitiamo

tdrio pagrindu dirbanéioms masinoms ir jrenginiams. Nauja rotoriniame variklyje tai, kad korpuso centre ant asies
patalpintas stdmokliy nesimo rotorius su jame ant abiejy jo $ony arba bent viename apskritiminése ni$ose su jy
centruose arti rotoriaus periferijos kryzme i$déstytais skersiniais pirStais su iSilgai jy einanciais periferijg
dalinaniais ir sandarinaniais elementais patalpinti sidbuojantys cilindriniy sektoriy formos stamokliai, simetrigkai
gretimai mechaniskai saveikaujantys tarp saves per gretimy nisy periferijy persidengimo prapjovas, o su stimokliy
grioveliais saveikaujangiy valdikliy centrai i§vesti i§ korpuso centro iki skersmens, lie¢iandio tiese, pravests tarp
gretimy pirSty centry, sukantis rotoriui, uztikrina stimokliy atsilenkima j abi puses nuo centrines padéties 45°
kampu, ir stimokliams sgveikaujant tarp saves ir su rotoriaus ni§y sienelémis, korpuse, kas ketvirtj rotoriaus
apsisukimo, sudaro besikeitiangio tOrio kameras. Rotorius gali bati nesimetri8kas. Antra priesprie$ing pora
paskirstymo angy sukuria konvertuojama rotorinj variklj-pompa. Grioveliy vagy linija keitia darbo charakteristika.



: LT 5880 B

ISradimas skiriamas rotoriniams vidaus degimo varikliams, kaip
turintiems pirmenybe, taip pat garo varikliams, siubliams ir kitoms
kei¢iamo tiirio pagrindu dirbancioms masinoms ir jrengimams.

Zinomas rotorinis variklis, kuriame rotoriaus stimokliai,
susidedantys 1§ atskirais lygiagreciais Sarnyriniy sujungimy rysiais savo
galais sujungti tarp saves skersinio ir dviejy krastiniy atramy, vienoje i$
kuriy, bent i§ vieno Sono jrengtas stimokliy valdymo ir jégos perdavimo
griovelis, nukreiptas link krastinés atramos galo 8arnyro, uzdara grandine
sujungti tarp saves, apjungiant galy Sarnyrus, ir jais sujungti su veleno
kryzmés galais, o stimokliy valdymo ir jégos perdavimo grioveliai
saqveikauja maziausiai su dviem korpuso Sonuose konsoliskai jtvirtintais
ritinéliais (LR patentas Nr. 4665).

Variklio trikumas yra tas, kad Sarnyriskai patalpinti ant veleno
kryzmes galy stimokliai uZdara grandine savo galais sujungti tarp saves
Sarnyriniy sujungimy ry$iais ir dél Sarnyry tarpeliy ir galimy netikslumy
yra sunku pasiekti stiimokliy tiksly atsilenkimo kampg | Sonus nuo
neutralios padéties 45° kampu, kas biitina, sukantis rotoriui, $velniam
ritineliy peréjimui valdymo grioveliais i§ vieno stimoklio i gretima, be to
kelia sunkumy Sarnyriniy sujungimy sandarinimas.

Taip pat dél nutolusiy ir priartéjusiy prie kryzmes aSies skersiniy
Sarnyry pory masiy pasireiskia iScentriniy jégy, sukantis velenui,
tarpusavio skirtumas.

BesikeiCian€io tdrio kamery apimties skirtumy diapazonas yra

ribojamas.



2 LT 5880 B

Zinoma magina su svyruojandiais, kryZme i3déstytais, tarp saves
saveikaujanciais prieSpriesais stimokliais, kurioje stimokliy svyravimas
apie jy aSis atliekamas grioveliu ir jégos perdavimo ritinéliu (patentas Nir.
PCT/US2007/079113).

Masinos su svyruojanliais stimokliais trikumas yra tas, kad
stimokliai saveikauja tarp saves netiesiogiai, o per judesio perdavimo
grandis.

Zinoma energija konvertuojanti sistema, kuri gali dirbti, kaip
suspausty dujy ar kitos terpés variklis ar kaip pompa (patentas Nr.
PCT/HU 2009/000100).

Energijos konvertavimo sistemos trikumas yra tas, kad rotorius
juda neapskritimineje kameroje ir $ioje sistemoje reikalingi valdomi
paskirstymo voZtuvai.

Taip pat Zinomas rotorinis vidaus degimo variklis (patentas Nr. BR
P1-0704879-3), kurio rotorius sukasi apskritiminiame korpuse apie savo
a8] ir skrieja apie korpuso centrine a$j, valdomas ,,Vankelio® variklio
rotoriaus valdymo principu, turintis tris cilindro vidaus ertme dalinangias,
rotoriaus tarpuose kartu su jdéklais sifibuojanéias ant alkiininio veleno
pamautas ploksteles su jose jstatytais sandarinimo idéklais, slystanéiais
statmenai korpuso vidaus periferijos pavir§iams.

Rotorinio variklio trikumas yra tas, kad jo konstrukcijos
kompaktiSkumg ir svor riboja salyginai pagal variklio korpuso dydj
didelis rotorius su jame jrengtu valdymo mechanizmu ir alkiininiu

velenu, reikalaujantis jo icentrinéms jégoms prilygstanéio balansavimo
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atsvorio ir smagracio masés, nes per vieng alklninio veleno apsisukima
vyksta tik vienas darbo ciklas, variklio kamera dél ilgo siaurumo
nepalanki vykti degimo procesui, sunku aulinti dirbancias ir
atsiverianCias karStoje zonoje ploksteliy darbo plokstumas, reikalingas
alklininis velenas su valdymo mechanizmu, ploksteliy konstrukcija
neatitinka viena kitai, variklio pagrindiniy detaliy kiekis virsija
,»Vankelio® variklio pagrindiniy detaliy kiekj ir sudaro apie dvideSimt
penkias detales ir keturiolika jy pavadinimy. Pramoniniam panaudojimui
ir kaip konvertuojamas variklis-pompa jo darbiniai tfiriai gali buti
iSnaudojami tiktai 50 procenty.

ISradimo esmg sudaro stlimokliy ir rotoriaus su korpusu sudaromy
tirio kamery sandarinimo tobulinimas, stimokly gretimas tarpusavio
saveikavimas per niSy persidengimo angas, taip pat besisukan¢iy apie
rotoriaus aS] masiy iScentriniy jéguy skirtumy sumaZinimas, stimokliy
tikslaus atsilenkimo 45° kampu nuo centrinés padéties uztikrinimas,
sudaromy besikeiCian¢iy tiriy skirtumy diapazono iki reikiamo
igalinimas, konstrukcijos visumoje supaprastinimas, ir palengvinimas,
pagrindiniy detaliy skaiCiaus sumaZinimas ir kompaktiskumo siekimas,
pritaikymo galimybiy i$plétimas.

Nurodytas techninis rezultatas gaunamas korpuso centre ant asies
patalpinus stimokliy nesimo rotoriy su jame, jo Sonuose apskritiminése
niSose su jy centruose arti rotoriaus periferijos kryZme i$destytais
skersiniais pirStais su iSilgai jy einanciais pariferija sandarinanciais

elementais, ant pirSty patalpinus siibuojancius cilindriniy sektoriy
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formos stlimoklius, simetriskai gretimai mechaniskai sgveikaujancius
tarp saves per gretimy niSy persidengimno prapjovas, o stimokliy
griovelivose riedanéiy ritininiy valdikliy centrus isnesus i$ korpuso
centro iki skersmens, lieianCio tiesg, pravesta tarp gretimy pirsty centry,
o idiegus dvi papildomas, prieSprieSais esanéiom, paskirstymo angas bus
galima performuoti variklj i dviguba, konvertuojamg varikli-pompa.

Fig. 1 pavaizduotas rotorinis variklis pjivyje A-A su rotoriumi
padeétyje esant kameroms vienodo tiirio.

Fig. 2 pavaizduotas rotorinio variklio pjivis pagal B-B, su
simetri§ku rotoriumi.

Fig. 3 pavaizduotas rotorinis variklis su rotoriumi padétyje, kai
stimokliy poros randasi mirties taske, o kamery poros jgauna maksimaliy
tiriy skirtumus.

Fig. 4 pavaizduotas rotorinis variklis pjivyje A-A, esant
nesimetri§kam rotoriui.

Fig. 5 pavaizduotas dvigubas konvertuojamas rotorinis variklis-
pompa su rotoriumi padétyje esant kameroms vienodo tirio.

Fig. 6 pavaizduotas rotorinis variklis su stimokliais, turinéiais
grioveliy vagg pagal kreive.

Rotorinis variklis susideda i§ apskritiminio korpuso 1 su $onais 2 ir
paskirstymo angomis 3, rotoriaus 4 su jo centro a$imi 5 ir stimokliy
talpinimo  apskritiminémis persidengianéiomis nifomis 6 su jy
persidengimo tarpais 7, arti rotoriaus periferijos patalpinty stimokliy

laikymo pirSty 8 su juose jdétais korpuso vidine periferija dalinangiais ir
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sandarinandiais elementais 9, rotoriaus apskritiminése persidengianciose
Soninése niSose patalpinty stimokliy 10 su jy Sonuose jrengtais jégos
perdavimo ir valdymo grioveliais 11 ir jy periferijoje jrengtais stimokliy
tarpusavio saveikavimo mechaniniais elementais 12, korpuso $onuose
itvirtinty ir su stimokliy grioveliais sgveikaujanciy ritininiy valdikliy 13
ir korpuse su jo Sonais rotoriaus su stimokliais ir sandarinimo elementais
suformuoty kei¢iamo tiirio kamery 14, 15, 16, 17.

Rotorinis variklis dirba tokiu badu.

Sukantis korpuso 1 su Sonais 2 centre rotoriui 4 su jo centro asimi
5 ir ant arti rotoriaus periferijos skersai jtvirtinty pirSty 8 su isilgai jy
einanciais periferija dalinanciais ir sandarinanciais elementais 9 Sonuose
persidengianciose apskritiminése rotoriaus niSose 6 ant pir§ty patalpintais
stimokliais 10 su grioveliais 11, sgveikaujanéiais su korpuso Sonuose
itvirtintais ritininiais valdikliais 13 ir tarp saves, sgveikaujanéiy
mechaniniy elementy 12 pagalba, per persidengian¢iy apskritiminiy nisy
tarpus 7 su korpuso vidine periferija ir Sony pavir§iais sudaromos kryzme
18déstytos prieSingos viena kitai keturios besikei¢iangio tiirio kameros 14,
15, 16, 17. Tuo per vieng rotoriaus apsisukima jvyksta keturi kamery
tirio pasikeitimo ciklai, kur pirmo ciklo metu per pirmg pagal rotoriaus
sukimosi krypties anga 3 jsiurbiamas kuro miSinys, kuris suspaudziamas
antro ciklo metu, sudeginamas tréio ciklo metu ir i§metamas ketvirto
ciklo metu per antra pagal rotoriaus sukimosi krypties anga 3.

Dvi papildomos angos 3 iSdedtytos prie§priesais esan¢iom angoms

3, per vieng rotoriaus apsisukima jgalina vykdyti du porinius jsiurbimo ir
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iSmetimo  ciklus, ko pasekoje variklis tampa, kaip dvigubas
konvertuojamas rotorinis variklis-pompa.

Stimokliy 10 grioveliy 11 vagg keiciant pagal kreive, galima
reguliuoti stimokliy valdymo ir jégos perdavimo rotoriui charakteristika.

Sidlomo i$radimo sulyginimas su analogais ir prototipu leido
nustatyti jo atitikima kreiterijui ,naujové“. Nagrinéjant kitus Sios
technikos srities iSradimus tapatybés, skirian¢ios sitlomg iSradima nuo
prototipo nebuvo iSaiskintos, todél suteikia iSradimui atitikima kriterijui
,esminiai skirtumai‘. Atsiveria galimybés i§ pagrindy keisti rotoriniy
vidaus degimo varikliy kontraukcijas, jas radikaliai supaprastinant ir
tobulinant jy kompaktiSkuma, gerinant technologiSkumg ir didinant jy
darbo efektyvuma.

ISradimas gali bati placiai panaudotas visuose keifiamy tiiriy

pagrindu dirbandiose varikliuose, siurbliuose ir kitose masinose.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Rotorinis variklis, apimantis korpusa, sudarytq apskritiminiu ir
dviejais plokSciais darbo pavirsiais su paskirstymo angomis, per korpuso
centrg einancig stimokliy neSimo veleno kryZme kartu su éamyriékai
uZdara grandine sujungtais tarp saves kryZmés galais stimokliais,
sudarancig simetrines veleno kryZmés aSiai, kryZzme iSdéstytas kei¢iamy
tariy prieSprieSines poras ir stimokliy valdymo ir jégos perdavimo
veleno kryzmei grioveliy, saveikaujanéiy maZiausiai su dviem korpuso
Sonuose prieSprieSais konsoliskai jtvirtintais ritinéliais, besiskirian
t 1 s tuo, kad korpuso centre ant aSies patalpintas stimokliy ne$imo
rotorius su jame jo Sony apskritiminése niSose su jy centruose arti
rotoriaus periferijos kryZme iSdéstytais skersiniais pirstais su iilgai jy
einanciais periferija dalinanciais ir sandarinandiais elementais patalpinti
siibuojantys cilindriniy sektoriy formos stimokliai, simetridkai gretimai
mechaniSkai sgveikaujantys tarp saves per gretimy nidy periferijy
persidengimo prapjovas, o su stimokliy grioveliais saveikaujanciy
ritininiy  valdikliy centrai i$nesti i§ korpuso centro iki skersmens,
lie¢iancio tiesg, pravestg tarp gretimy pirSty centry, sukantis rotoriniui,
uztikrina stimokliy atsilenkima | abi puses nuo centrinés padeties 45°
kampu, ir stimokliams saveikaujant tarp saves, ir su rotoriaus nisy
sienelémis  korpuse kas ketvirtj rotoriaus apsukimo sudaro kryzme
iSdéstytas porines ir simetriskai rotoriaus adies priesingas viena kitai

keturias besikei¢ianéio tirio kameras.
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2. Rotorinis variklis besiskiriantis tuo, kad stimokliy ne§imo
rotorius yra nesimetriSkas ir tik su vienoje puséje i8déstytomis stiimokliy

talpinimo niSomis.

o]

3. Rotorinis variklis, besiskiriantis tuo, kad mechaninis
sgveikavimas tarp stiimokliy atliekamas specialiu krumpliniu sukabinimu

su tepimo, ausinimo ir sandarinimo elementais.

4. Rotorinis variklis, besiskiriantis tuo, kad korpuse simetriskai
pirmoms prieSprieSais iSdéstytos antros paskirstymo angos ir variklis

performuotas | dviguba konvertuojamg rotorinj variklj-pompa.

5. Rotorinis variklis, besiskiriantis tuo, kad stimokliy valdymo

ir jégos perdavimo veleno kryzmés grioveliy vaga eina pagal kreive.
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