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ISradimas yra i§ geleZinkeliy transporto technikos srities ir gali biti panaudotas lokomotyvo saugos
sistemose. Lokomotyvo saugos sistemos kody nuskaitymo bidas, susidedantis i$ beégiy grandziy signaly
nuskaitymo, signaly stiprinimo, signaly desifravimo ir kody formavima pagal desifravimo rezultatus, skiriasi tuo,
signalai nuskaitomi nuo lokomotyvo konstrukcijy elektros srovei laidZiy pavirSiy ir signaly desifravimas yra
iSdestytas laike pagal jy gavima i§ skirtingy davikliy. Jrenginys badui realizuoti, kurj sudaro nuosekliai sujungti
davikliy blokas, stiprintuvas ir kody desifravimo blokas, pasizymi tuo kad, davikliy blokg sudaro signaly
nuskaitymo nuo lokomotyvo konstrukcijy elektros srovei laidZiy paviriy davikliai ir bent du davikliai yra iSdéstyti
pagal lokomotyvo judejimo krypt;.



LOKOMOTYVO SAUGOS SISTEMOS KODY NUSKAITYMO
BUDAS IR JRENGINYS BUDUI REALIZUOTI

ISradimas yra i$ geleZinkeliy transporto technikos srities ir gali bati
panaudotas lokomotyvo saugos sistemose.

Yra Zinomas lokomotyvo saugos sistemos kody nuskaitymo budas,
susidedantis i$ signaly nuskaitymo i$ bégiy grandZiy induktyviniu metodu,
signaly stiprinimo, signaly desifravimo ir kody formavimo pagal
desifravimo rezultatus, o taip pat jrenginys biado realizavimui, kurj sudaro
nuosekliai sujungti indukciniy davikliy blokas, stiprintuvas ir kody

desifravimo blokas ( Ziir. ABTomaTtuka, cBasb U uHpopmatnka 2006 Nr. 2
pusl. 16,17).

Zinomo bado ir Zinomo jrenginio trikumas yra gana Zemas darbo
patikimumas. Tai ypac pasireiSkia esant bégiy jmagnetinimui.

ISradimo tikslas yra padidinti lokomotyvo saugos sistemos kody
nuskaitymo budo ir jrenginio darbo patikimuma.

Tikslas pasiekiamas tuo, kada signalai nuskaitomi nuo lokomotyvo
konstrukcijy srovei laidZiy pavirsiy, kai signaly desifravimas yra iSdéstytas
laike ir jis atliekamas pagal jy gavima i skirtingy davikliy, o jrenginio
davikliy bloka sudaro davikliai, kurie nuskaito signalus nuo lokomotyvo
konstrukcijy elektros srovei laidZiy pavirsiy ir bent du davikliai yra i§déstyti
pagal lokomotyvo judéjimo krypt;.

ISradimas yra iliustruojamas bréZiniais fig. 1 —fig.4.

Fig. 1.parodytas nuskaitytas nuo bégio grandZiy Zinomu induktyviniu
budu kody signalas 1, kurio srovés grandiné uisidaro per lokomotyvo

asiracius. Toks signalas savo sudétyje turi trikdj 2, kuris atsiranda dél bégio



jmagnetinimo, kas Zymiai sumazina kody atpaZinimo tikimybe, o tuo padiu
ir lokomotyvo eismo valdymo sistemos darbo patikimuma.

PraktiSkai buvo nustatyta, kad kodinés srovés grandinés uZsidaro ne
tik per asiracius, bet ir per lokomotyvo kitas metalines konstrukcines dalis.
Nuo ty viety nuskaitytas ségnalas savo sudétyje neturi trikdziy, kurie yra,
jeigu signalas nuskaitomas nuo bégio judanciu induktyviniu davikliu, kaip
tai daroma zinomo budu.

Fig. 2. schematiskai parodytas jrenginys, siilomo lokomotyvo saugos
sistemos kody nuskaitymo bido realizavimui.

Jrenginj sudaro: davikliy blokas 1 su davikliais 2, stiprintuvas 3, kody
dedifravimo blokas 4. Davikliy iSdéstymas sutampa su lokomotyvo
judéjimo kryptimi ir signalus nuskaito nuo lokomotyvo srovei laidZiy
pavirsiy. Fig.3. schematiskai parodyti galimi variantai lokomotyvo buvimo

atZvilgiu bégio grandies, kur parodyta;

1. - lokomotyvas

2. —bégio grandis

3.,4. — davikliai

5. —izoliuota sandira

Fig. 4. Nuskaitymo signalai Us U, laike;

At; — kada lokomotyvo buvimo vieta pagal fig. 3a. At, — kada
lokomotyvo buvimo vieta pagal fig. 3b. At; — kada lokomotyvo buvimo vieta
pagal fig. 3c.

Signaly desifravimas yra iSdéstytas laike ir atliekamas pagal jy gavimo
nuosekluma, t.y. desifravimas atliekamas laiko intervalais At,, At, ir Ats.

Signaly desifravimas pagal jy gavimo laikg ypa¢ efektyvus esant

geleZinkelyje vienetinéms trumpoms bégiy grandinéms.



Esant i$ eilés kelioms trumpoms bégiy grandinéms sudarant davikliy
perjungimo algoritma reikia atsiZvelgti j atstuma tarp davikliy ir lokomotyvo

judéjimo greit;.



ISRADIMO APIBREZTIS

1. Lokomotyvo saugos sistemos kody nuskaitymo budas susidedantis
i$ bégiy grandZiy signaly nuskaitymo, signaly stiprinimo, signaly
desifravimo ir kody formavimga pagal desifravimo rezultatus, besiskiri
antis tuo, kad signalai nuskaitomi nuo lokomotyvo konstrukcijy elektros
srovei laidziy pavirsiy, o signaly desifravimas yra iSdéstytas laike pagal jy

gavima i$ skirtingy davikliy.

2. Budo realizavimo jrenginys, kurj sudaro nuosekliai sujungti davikliy
blokas, stiprintuvas ir kody desifravimo blokasbesiskiriantis tuo
kad, davikliy bloka sudaro signaly nuskaitymo nuo lokomotyvo
konstrukcijy elektros srovei laidZiy pavirsiy davikliai ir bent du davikliai yra

iSdéstyti pagal lokomotyvo judéjimo krypt;.



I
|

|
|

Ll

WMy

|

| \U!UUIUUIUUUI\ R

0

Pies.1



3 4
v

-

/1] lokomotyvo

-

valdyma

- —
/|

-

Pies. 2




b)

Vaziavimo kryptis

Pies.3



At1

Us‘

At

Atz

Pies.4




	Abstract
	Bibliographic Data
	Description
	Claims
	Drawings

