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ISradimas yra susijgs su valdomomis mechaninemis platformomis, kurios leidzia nukreipti videokamerg

reikiama kryptimi ir stabilizuoti jos padetj. Tuo pat metu yra naudojamos aktyvi ir inerciné kameros padéties
stabilizacija. Inercine stabilizacija yra pasiekiama kai masés centras sutampa su sukimosi asimi. Videokameros
sukimuisi ir aktyviai stabilizacijai yra panaudojamas oro variklis. Oro variklis prieSprie§a jégoms lemiangiom
nepageidaujama kameros nuokrypj. Pagrindine pritaikymo sritis - videokameros, jrengtos ant nestabilaus pagrindo
stabilizacijai ir polinkio valdymui.



Videokameros sukimosi jrenginys

I$radimas yra susij¢s su videokamery stovais, kurie jgaling sukimasi.

Siuo metu valdomos platformos yra naudojamos ne tik kameros sukimui, bet ir
aktyviam jos padéties stabilizavimui. Platforma leidZianti kombinuoti aktyvig ir inercine
kameros padéties stabilizacija yra apraSyta patente LT5816. Tokios stabilizacijos sistemos
trbkumas yra mechaninis rySys tarp sukamos platformos ir nestabilaus pagrindo.
Videokameros polinkio kampas yra nustatomas santykinai nestabilaus pagrindo atzZvilgiu ir
yra kontroliuojamas servomechanizmo. Dél nepakankamo kontrolerio veikimo tikslumo
kai kurie nestabilaus pagrindo virpéjimai perduodami i stabilizuojama platforma.

Isradimo tikslas — sumaZinti nepageidaujamus videokameros svyravimus
sukamosios ir subalansuotos platformos naudojimo atveju. UZdavinys sprendZiamas
taikant oro variklio panaudojima ant platformos. Tai leidZia kontroliuoti videokameros, be
rySio su nestabiliu pagrindu, padét;.

Oro variklis sukuria trauka reikalinga kameros pasisukimui. Taip pat variklis
sukuria trauka reikiama prieSintis jégoms nukreipiantioms kamera nuo nustatytos padéties.
Postikio valdymo signalas sumuojamas su padéties daviklio signalu, sumuojamas su
elektroninio giroskopo signalu ir nustato oro variklio trauka. Padéties daviklis lemia
kameros nukreipima aplinkos atzvilgiu. Tai gali buti Zemés magnetinio lauko, optinis
horizonto arba gravitacijos vektoriaus daviklis. Papildomai gali biiti naudojamas kameros
polinkio nestabilaus pagrindo atzvilgiu daviklis. Kameros polinkio nestabilaus pagrindo
atzvilgiu daviklis leidZia apriboti kameros sukimasi mechanidkai leistinuose ribose.
Giroskopo signalas leidZia daug tiksliau i§laikyti nustatytq kameros kryptj. Inercinés
kameros stabilizacijos efekto didinimui yra naudojamas atsvaras. Kamera, atsvaras ir oro
variklis yra jrengti vienoje platformoje. Platformos sukimosi aSis yra tarp kameros ir
atsvaro. |

Fig. 1 yra pateiktas kameros sukimosi jrenginio pavyzdys. PaZymétos pozicijos: 1 -
nestabilus pagrindas; 2 - stabilizuojama platforma; 3 — videokamera; 4 — atsvaras; 5 —
sukimosi aSis; 6 — padéties daviklis ir giroskopas, 7 — oro variklis; 8 — oro srauto kryptis.

Fig.2 yra pateiktas oro variklio, kuris leidZia nukreipti ir sukti platforma su kamera
trijose plokStumose pavyzdys. PaZymétos pozicijos: 9 — turbina; 10 — ortakis; 11 — 14 — oro

vairai,



Pateiktame pavyzdyje oras j variklj patenka i§ vir§aus ir yra iSpudiamas per Sonines
tiitas. Vairai nukreipia oro srautus jgalindami irenginj nukrypti ir suktis.

Yra imanomas oro variklio, kurio propelerio sukimosi plokstuma yra nukreipiama
servomechanizmo, panaudojimas. Dél propelerio polinkio keidiasi traukos vektorius ir
ivyksta jrenginio sukimasis. |

Yra jmanomas oro variklio su kei¢iamu propelerio menéiy atakos kampu,
panaudojimas. Dél men¢iy pasukimo keiéiasi traukos kryptis ir dydis.

Yra jmanomas oro variklio , kurio traukos kryptis ir dydis kei¢iasi priklausomai
nuo propelerio sukimosi krypties ir grei¢io kitimo, panaudojimas. Variklis ir propeleris turi
inercijos ir ne gali greitai pakeisti sukimosi krypties. Greitesnei reakcijai uztikrinti galimas
dviejy oro varikliy skirty vienai sukimosi a$iai, panaudojimas. Du oro Vé.rikliai sukuria
trauka prieSingomis kryptimis, kas leidZia daug grei¢iau pakeisti suminés traukos krypti.

Pateiktas videokameros sukimosi jrenginys yra pritaikomas jvairivose
autonomingse platformose, pavyzdZiui oro balione arba sraigtasparnyje. [manomas
irenginio irengimas rankiniame kameros stabilizatoriuje automatiniam kameros polinkio ir

nukreipimo i$laikymui &jimo metu.



Apibréztis

. Videokameros sukimosi jrenginys, kurio sukimosi a$is sutampa su sukamosios
dalies masés centu, besiskiriantis tuo, kad sukimasis yra pasiekiamas naudojant
oro variklj, kurio trauka yra nustatoma pagal elektroninio giroskopo signala, kuris

yra sumontuotas ant sukamosios dalies.

. Videokameros sukimosi jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad kamera

sujungta su atsvaru o sukimosi asis yra tarp kameros ir atsvaro.

. Videokameros sukimosi jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad sukimosi

valdymui oro variklio propelerio sukimosi plok§tuma pasvyra.

. Videokameros sukimosi jrenginys pagal 1 punkts, besiskiriantis tuo, kad oro

variklio propelerio men¢iy atakos kampas yra kintamas.

. Videokameros sukimosi jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad oro

variklio propelerio sukimosi greitis yra kintamas.

. Videokameros sukimosi jrenginys pagal.l punkta, besiskiriantis tuo, kad vienos
aSies sukimui yra panaudojami du oro varikliai sukuriantys trauka prieSingomis

kryptimis.

. Videokameros sukimosi -jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad oro

srautas i§ oro variklio yra nukreipiamas naudojant oro vaira.

. Videokameros sukimosi jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad oro

variklis prieSprieSa jégoms lemiantioms nepageidaujama kameros nuokrypi.

. Videokameros sukimosi irenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad yra

{rengtas kameros polinkio daviklis, kameros sukimosi kampas yra ribotas.
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